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単軸から直交軸（２～４軸）まで、豊富なバリエーションをラインナップし、皆様のご要求にお応えいたします。 

●ハイタクト 
　＜最大速度＞   
　・ボールネジ駆動 ： 1200ｍｍ／ｓ  
　・タイミングベルト駆動 ： 2000ｍｍ／ｓ 
 
●高精度　 
　＜位置繰り返し精度＞  
　・ボールネジ駆動 ： ±0.01ｍｍ  
　・タイミングベルト駆動 ： ±0.05ｍｍ 
 
●全機種アブソリュート仕様 
　原点復帰不要なアブソリュート仕様を全機種に統一 
　・エンコーダバックアップは、長寿命型のリチウム電池を使用し、電池寿命は約50,000時間　＊750W除く 
　  バックアップ用リチウム電池は、コントローラ（マスターユニット、スレーブユニット）に標準付属 
 
●高速CPU採用 
　コントローラは、高速ＣＰＵ採用により、高レベルな処理能力を実現 
 
●豊富なバリエーション 
　軸本体は、ボールネジタイプ、タイミングベルトタイプをご用意 
　モータ取付け位置は、各軸4方向選択可能 
 

軸本体 

■アダプタ類が取付可能なＴ溝付 

■軸取付は、底面のＴ溝に付属のボルトを通し固定 
コントローラ　４軸仕様時 

フレキシブルチューブも 
ご選択できます。 
 

配管部品（フレキダクト） 
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【軸本体の特長】

◎全軸アブソリュートエンコーダを採用
 原点復帰が不要。エンコーダバックアップ電池はリチウムバッ
テリー (電池寿命50.000時間 ) 標準添付

           ※ 750W除く
◎設置スペースの有効活用
 モータの取付位置を各軸4タイプご用意していますので、設
置スペースにあった選択が行え、省スペース化を実現

◎基本性能の重視
 全軸高剛性リニアガイドを採用

◎メンテナンスフリー
 オプションによりリニアガイドにリテナー付、ボールネジに
は無給油シール追加が可能

【コントローラの特長】

◎コンパクトな外観
 盤内にすっきり納まる小型ACサーボモータドライバ並のサ
イズ

◎共通性
 マルチ電源対応 (100V、200V)

※ 200V以下
 50～ 200Wまでは、共有のマスターユニットが使用可能
 ロボットタイプ (6桁番号 )入力によりパラメータを自動選択

◎プログラムモード
 シーケンシャル、外部ポイント、パレタイジング、パルス列
のモードが選択可能

 ※パルス列モードはCA20-M10,M40のみ

◎フィールドネットワーク対応 (CC-Link,Device Net)
 外部機器とのインターフェースをCC-Link を使用して行うこ
とで、省配線化や、データの高速通信化を実現できます

◎安全規格カテゴリ3対応
 外部安全回路を追加することにより、安全カテゴリ3に適合
します

 ※ CA20-M01のみ
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  BA2-T5D（ボールネジ駆動）　 
 ●モータ出力（Ｗ）・・・・・・・・・50　
 ●ストローク（ｍｍ）・・・・・・・・50～500
  ●最大可搬質量（ｋｇ）注1）・・・・5～10（水平時）、1.5～3（垂直時）
  ●最大速度（mm/s）　注2）・・・・800（ストローク450mm以下、リード12mm）
  ●位置繰り返し精度（ｍｍ）・・・・・±0.02

  BA2-T7D（ボールネジ駆動）　 
 ●モータ出力（Ｗ）・・・・・・・・・50　
 ●ストローク（ｍｍ）・・・・・・・・50～700
  ●最大可搬質量（ｋｇ）注1）・・・・12～30（水平時）、4～8（垂直時）
  ●最大速度（mm/s）注2）・・・・・800（ストローク550mm以下、リード12mm）
  ●位置繰り返し精度（ｍｍ）・・・・・±0.02

  BA2-T3D（ボールネジ駆動）プッシュロッドタイプ　 
 ●モータ出力（Ｗ）・・・・・・・・・・・50　
 ●ストローク（ｍｍ）・・・・・・・・・・50～150
  ●最大可搬質量（ｋｇ）・・・・・・・・・4（水平時）、1.9（垂直時）
  ●最大速度（mm/s）・・・・・・・・・・600
  ●位置繰り返し精度（ｍｍ）・・・・・・・±0.02

 　

  BA2-T4D（ボールネジ駆動）プッシュロッドタイプ　 
 ●モータ出力（Ｗ）・・・・・・・・・・・50　
 ●ストローク（ｍｍ）・・・・・・・・・・50～200
  ●最大可搬質量（ｋｇ）・・・・・・・・・7（水平時）、3.1（垂直時）
  ●最大速度（mm/s）・・・・・・・・・・600
  ●位置繰り返し精度（ｍｍ）・・・・・・・±0.02

 　

  BA2-T5E（ボールネジ駆動）プッシュロッドタイプ　 
 ●モータ出力（Ｗ）・・・・・・・・・・・100　
 ●ストローク（ｍｍ）・・・・・・・・・・50～300
  ●最大可搬質量（ｋｇ）・・・・・・・・・25（水平時）、6.5（垂直時）
  ●最大速度（mm/s）注2）・・・・・・・600（ストローク250mm以下）
  ●位置繰り返し精度（ｍｍ）・・・・・・・±0.02

 

  BA2-00D（ハーモニックドライブ）
 ●モータ出力（Ｗ）・・・・・・・・・・・50
  ●最大可搬質量（ｋｇ）・・・・・・・・・5
 ●回転範囲・・・・・・・・・・・・・・・360度
 ●最大速度（度/s）・・・・・・・・・・・360
  ●位置繰り返し精度（度）・・・・・・・・±0.025　
 

  BA2-00D-RP（遊星ギア）　 
 ●モータ出力（Ｗ）・・・・・・・・・・・50
  ●最大可搬質量（ｋｇ）・・・・・・・・・10
 ●回転範囲・・・・・・・・・・・・・・・360度
 ●最大速度（度/s）・・・・・・・・・・・857
  ●位置繰り返し精度（度）・・・・・・・・±0.125　　

 

BA2-T4Dタイプ

軽荷重搬送用　◆最大可搬質量 4kg              30kg

製品ラインナップ

注1）可搬質量はリード、モータ出力により異なります。
注2）速度はリード、ストロークにより異なります。

機種選択：8～9ページ　掲載：24ページ

機種選択：8～9ページ　掲載：25ページ

機種選択：9～10ページ　掲載：57ページ

機種選択：9～10ページ　掲載：58ページ

機種選択：9～10ページ　掲載：59ページ

機種選択：10ページ　掲載：55ページ

機種選択：10ページ　掲載：56ページ
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2軸 X-Y
掲載：50～78ページ
機種選択：8ページ

  BA2-10 (ボールネジ駆動)　 
 ●モータ出力（Ｗ）・・・・・・・100　 
 ●ストローク（ｍｍ）・・・・・・100～1050　
  ●最大可搬質量（ｋｇ）注1）・・15～50（水平）3～22（垂直）
  ●最大速度（mm/s）注2）・・・1200（ストローク600mm以下リード20mm）
  ●位置繰返し精度（ｍｍ）・・・・±0.01

 

  BA2-30 (ボールネジ駆動)　 
 ●モータ出力（Ｗ）・・・・・・・100、200 
 ●ストローク（ｍｍ）・・・・・・100～1050　
  ●最大可搬質量（ｋｇ）注1）・・20～80（水平）3～40（垂直）
  ●最大速度（mm/s）注2）・・・1200（ストローク600mm以下リード20mm）
  ●位置繰返し精度（ｍｍ）・・・・±0.01

 BA2-10(タイミングベルト駆動)
 ●モータ出力（Ｗ）・・・・・・・・・・100、200
 ●ストローク（ｍｍ）・・・・・・・・・100～1850　
  ●最大可搬質量（ｋｇ）注1）・・・・・10～20（水平）
  ●最大速度（mm/s）注2）・・・・・・2000（リード42mm）
  ●位置繰返し精度（ｍｍ）・・・・・・・±0.05

 BA2-30(タイミングベルト駆動)
 ●モータ出力（Ｗ）・・・・・・・・・・100、200
 ●ストローク（ｍｍ）・・・・・・・・・100～2500　
  ●最大可搬質量（ｋｇ）注1）・・・・・10～40（水平）
  ●最大速度（mm/s）注2）・・・・・・2000（リード42mm）
  ●位置繰返し精度（ｍｍ）・・・・・・・±0.05

 

 BA2-50(タイミングベルト駆動)
 ●モータ出力（Ｗ）・・・・・・・・・・200、400
 ●ストローク（ｍｍ）・・・・・・・・・200～2500　
  ●最大可搬質量（ｋｇ）注1）・・・・・20～40（水平）
  ●最大速度（mm/s）注2）・・・・・・2000（リード42mm）
  ●位置繰返し精度（ｍｍ）・・・・・・・±0.05

中荷重搬送用　◆最大可搬質量 15kg               80kg

注1）可搬質量はリード、モータ出力により異なります。
注2）速度はリード、ストロークにより異なります。

機種選択：8～9ページ
掲載：26～27ページ

機種選択：8～9ページ
掲載：28～31ページ

機種選択：8ページ
掲載：41～44ページ

機種選択：8ページ
掲載：45～48ページ

機種選択：8ページ
掲載：49～52ページ
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  BA2-60（ボールネジ駆動）　   
 ●モータ出力（Ｗ）・・・400、750　
 ●ストローク（ｍｍ）・・150～1700
  ●最大可搬質量（ｋｇ）注1）・・25～250
  ●最大速度（mm/s）注2）・・・2400（ストローク700mm以下リード40mm400W）
  1800（ストローク1000mm以下リード40mm750W）
  ●位置繰り返し精度（ｍｍ）・・±0.01

  BA2-50（ボールネジ駆動）　 
 ●モータ出力（Ｗ）・・・・・・・200、400　
 ●ストローク（ｍｍ）・・・・・・200～1500
  ●最大可搬質量（ｋｇ）注1）・・60～150（水平）3～60（垂直）
  ●最大速度（mm/S）注2）・・・1200（ストローク600mm以下リード20mm）
  ●位置繰返し精度（ｍｍ）・・・・±0.01

  BA2-50（ボールネジナット回転式）　 
 ●モータ出力（Ｗ）・・・・・・・・・・・・200、400　
 ●ストローク（ｍｍ）・・・・・・・・・・・1100～2500
  ●最大可搬質量（ｋｇ）水平時　注1）・・・60～100
  ●最大速度（mm/s）・・・・・・・・・・・1000
  ●位置繰り返し精度（ｍｍ）・・・・・・・・±0.05

  BA2-60（ボールネジナット回転式）　 
 ●モータ出力（Ｗ）・・・・・・・・・・750　
 ●ストローク（ｍｍ）・・・・・・・・・1000～4400
  ●最大可搬質量（ｋｇ）水平時・・・・・200
  ●最大速度（mm/s）・・・・・・・・・1000
  ●位置繰り返し精度（ｍｍ）・・・・・・±0.05

  

  BA2-50（タイミングベルト駆動）　 
 ●モータ出力（Ｗ）・・・・・・・・・400　
 ●ストローク（ｍｍ）・・・・・・・・150～4450
  ●最大可搬質量（ｋｇ）水平時・・・・100
  ●最大速度（mm/s）・・・・・・・・1000
  ●位置繰り返し精度（ｍｍ）・・・・・±0.05

 　 

  BA2-60（タイミングベルト駆動）　 
 ●モータ出力（Ｗ）・・・・・・・・・750　
 ●ストローク（ｍｍ）・・・・・・・・150～4450
  ●最大可搬質量（ｋｇ）水平時・・・・100～200
  ●最大速度（mm/s）・・・・・・・・1000
  ●位置繰り返し精度（ｍｍ）・・・・・±0.05

  

BA2-60タイプ

高荷重搬送用　◆最大可搬質量 60kg               250kg

注1）可搬質量はリード、モータ出力により異なります。
注2）速度はリード、ストロークにより異なります。

機種選択：8～9ページ　掲載：32～35ページ

機種選択：8～9ページ　掲載：38～39ページ

機種選択：8ページ　掲載：54ページ

機種選択：8ページ　掲載：53ページ

機種選択：8ページ　掲載：40ページ

機種選択：8ページ　掲載：36～37ページ
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【直交軸仕様】代表例

  BA2-10（ボールネジ駆動）　 
 ●モータ出力（Ｗ）・・・・・・・・・・・100　
 ●ストローク（ｍｍ）・・・・・・・・・・100～1000
  ●最大可搬質量（ｋｇ）水平時　注1）・・・20～50
  ●最大速度（mm/s）注2）・・・・・・・・1200（ストローク600mm以下
  　　　　　　　　　　リード20mm）
  ●位置繰り返し精度（ｍｍ）・・・・±0.01

  BA2-30（ボールネジ駆動）　 
 ●モータ出力（Ｗ）・・・・・・・・・・・100、200　
 ●ストローク（ｍｍ）・・・・・・・・・・100～1000
  ●最大可搬質量（ｋｇ）水平時　注1）・・・30～100
  ●最大速度（mm/s）注2）・・・・・・・・1200（ストローク600mm以下
  　　　　　　　　　　リード20mm）
  ●位置繰り返し精度（ｍｍ）・・・・±0.01

  BA2-50（ボールネジ駆動）　 
 ●モータ出力（Ｗ）・・・・・・・・・・・200、400　
 ●ストローク（ｍｍ）・・・・・・・・・・200～1500
  ●最大可搬質量（ｋｇ）水平時　注1）・・・60～150
  ●最大速度（mm/s）注2）・・・・・・・・1200（ストローク600mm以下
  　　　　　　　　　　リード20mm）
  ●位置繰り返し精度（ｍｍ）・・・・±0.01

クリーンルーム仕様

●クリーンルーム仕様専用の軸設計で、クラス１０（０.１μｍ）を実現
●クラス１0で高速！最大速度１200ｍｍ／ｓ
●低発塵シートを採用した密閉構造
●少ない吸引量でクリーンを確保（ＢＤ１0：60Ｎl／min）
●直交２軸（Ｘ－Ｙテーブル形）仕様も可能

クラス１０

他、多種組合せの対応が可能です。

■2軸 X-Y形
機種選択：12ページ
掲載：62～82ページ

■2軸 X-Z形
機種選択：12ページ
掲載：83～94ページ

■2軸 Y-Z形
機種選択：13ページ
掲載：95～107ページ

■3軸 X-Y-Z形
機種選択：14～15ページ
掲載：119～139ページ

■4軸 X-Y-Z-R形
機種選択：16ページ
掲載：140～147ページ

■2軸 Z-Y形
機種選択：13ページ
掲載：108～118ページ

注1）可搬質量はリード出力により異なります。
注2）速度はリード、ストロークにより異なります。

機種選択：11ページ
掲載：152～153ページ

機種選択：11ページ
掲載：152～153ページ

機種選択：11ページ
掲載：152～153ページ
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TPH-2A 

CA20-M10

CA10-M01B-CC CA20-S10

CA10-M00B CA20-M00 CA20-M01
（安全カテゴリー3対応）

TPH-4C

CA20-EX-A20 ABSU-2000

【制御系部品】コントローラ

【制御系部品】オプション

マスターユニット
掲載：176～183ページ

ティーチングペンダント
掲載：203ページ

拡張入出力ユニット
掲載：204ページ

回生放電ユニット
掲載：202ページ

高機能マスターユニット
掲載：184～186ページ 掲載：190～196ページ

高機能マスターユニット
掲載：187～189ページ

スレーブユニット
掲載：197～199ページ

☆ その他オプション品も取り揃えております。

TPX-4A
（安全カテゴリー3対応）



機種選定
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　Y-Z 2 軸組合せ可搬質量表 ・・・・・ 13
　Z-Y 2 軸組合せ可搬質量表 ・・・・・ 13
3軸
　X-Y-Z 3 軸組合せ可搬質量表 ・・・・ 14
4軸
　X-Y-Z-R 4 軸組合せ可搬質量表 ・・・ 16
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最大可搬質量 
（kg）

■単軸可搬質量表（水平）　ボールネジ駆動

P24
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0 30 60 90 120 150

  15

  15

  40

  40

  20

  20

  100

  200

  10

  20

■単軸可搬質量表（水平）   タイミングベルト駆動

20

12

～

P28

P29

～

P30

P31

～

P32

P33

～

P34

P35

～

P39

P38

P36

P37

BA2-60J-LTP40

最大可搬質量 
（kg）

BA2-10E 100～1850 1000

BA2-10F 100～1800
2000

1000

2000

1000

2000

1000

1000

BA2-30E 100～2500 1000

BA2-30F 100～2500

BA2-50F 200～2500

200～2500
BA2-50G

50～4450

BA2-60J 150～4450

1000

P41
 ～P42

P54

P45
 ～P46

P49
 ～P50

P47
 ～P48

P51
 ～P53

P43
 ～P44

は、回生放電ユニットを使用した場合
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■単軸可搬質量表（垂直）　ボールネジ駆動
掲載ページ　タイプ　     ストローク　リード　 最大速度    
     （mm）   （mm）（mm/s）

最大可搬質量 
（kg）

0 20 40 60 80 100 （Kg）

P24

P25

 BA2-T5D 50～500
800 1.5

400 3

12

6

BA2-T7D 50～700
800 412

6 400 8

BA2-60G 200～1500

200040

120020

60010

25

50

ー

BA2-60J 200～1700

180040

90020

45010 100

ー

50

BA2-50G 200～1500

120020

60010

3005

BA2-10E 100～1050

120020

60010

3005

BA2-30E 100～1050

120020

60010

3005

BA2-30F 100～1000

120020

60010

3005

BA2-50F 200～1500

120020

60010

3005

3 5

8 12

15 22

3 5

8 12

8 25

25

8 20

15 22

15 40

15 50

50

60

3 10

3 12

P26

P27

～

P28

P29

～

P30

P31

～
P32

P33

～

P34

P35

P38

～

P39

P40

～

P57 4BA2-T3D 50～150 60012

P58 BA2-T4D 50～150 60012

P59 BA2-T5E 50～300 60012 25

7

（kg）0 5 10 15 20 25

掲載ページ　タイプ　     ストローク　リード　 最大速度    
     （mm）   （mm）（mm/s）

最大可搬質量 
（kg）

■単軸可搬質量表（水平） ボールネジ駆動（プッシュロッドタイプ）

は、回生放電ユニットを使用した場合
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P57 1.9BA2-T3D 50～150 60012

P58 BA2-T4D 50～150 60012

P59 BA2-T5E 50～300 60012 6.5

3.1

（kg）0 5 10 15 20 25

掲載ページ　タイプ　     ストローク　リード　 最大速度    
     （mm）   （mm）（mm/s）

最大可搬質量 
（kg）

■単軸可搬質量表（垂直） ボールネジ駆動（プッシュロッドタイプ）

0 2 4 6 8 10（kg）

  5

                                      
10

  P55 BA2-00D-RH   　360        1/50　     360

  P56 BA2-00D-RP   　360        1/21        857　

掲載ページ　タイプ　      回転範囲　  減速比      最大速度    
     （度）　                 （度/s）  

■単軸可搬質量表（回転）　ハ－モニックドライブ　　遊星ギヤ

最大可搬質量 
（kg）
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は、回生放電ユニットを使用した場合

BA2-50F

120020

60010

3005

100

100

100

60

BA2-30E

120020

60010

3005 80

55

30

（kg）

掲載ページ　タイプ　     ストローク　リード　 最大速度    
     （mm）   （mm）（mm/s）

最大可搬質量 
（kg）

0 10 30 40 50 6020

22

12

12

25

50

10

20

40

5

BA2-10E 100～1000

120020

60010

3005 15

8

3

22

12

5

15

8

3

15

8

3

15

8

3

BA2-30E

120020

60010

3005

300

BA2-50F

120020

60010

3005

25

BA2-30F

120020

60010

5

200～1500

BA2-50G

120020

60010

3005

50

60

200～1500

150～1050

100～1000

■単軸可搬質量表（垂直） クリーンルーム仕様

（kg）

掲載ページ　タイプ　     ストローク　リード　 最大速度    
     （mm）   （mm）（mm/s）

最大可搬質量 
（kg）

0 30 60 90 120 150

P152

～

P153

300

BA2-30F

120020

60010

3005

200～1500

BA2-50G

120020

60010

3005

150

150

200～1500

■単軸可搬質量表（水平）  クリーンルーム仕様

P152

～

P153

P152

～

P153

P152

～

P153

P152

～

P153

P152

～

P153

P152

～

P153

P152

～

P153

P152

～

P153

P152

～

P153

100～1000

BA2-10E 100～1000

120020

60010

3005 50

30

20

150～1050

100

80

40

100
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可搬質量
(kg)

100

90

80

70

60

50

40

30

20

10

2軸目ストローク (mm)

100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500

可搬質量
(kg)
20

15

10

5

100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

2軸目ストローク (mm)

可搬質量
(kg)

30

25

20

15

10

5

100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

2軸目ストローク (mm)

可搬質量
(kg)
20

15

10

5

100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

2軸目ストローク (mm)

■ X-Y 2軸組合せ可搬質量表

X軸：タイミングベルト駆動　Y軸：タイミングベルト駆動

■ X-Z 2軸組合せ可搬質量表
X軸：ボールネジ駆動　Z軸：ボールネジ駆動

X軸：タイミングベルト駆動　Z軸：ボールネジ駆動

63～ 75ページ掲載
X軸：ボールネジ駆動　Y軸：ボールネジ駆動

掲載
X-Y

76～ 81ページ掲載
X-Y

83～ 88ページ掲載
X-Z

89～ 94ページ掲載
X-Z

BA2-A5-A2B 72～73ページ

BA2-A5-A2A 70～71ページ

BA2-L3-A2B 79ページ BA2-L5-A2A 81ページ

BA2-L3-A2A 78ページ

BA2-L1-A2A 76ページ

BA2-A5-B2C 88ページ

BA2-A5-B2B 87ページ

BA2-A3-B2B 85ページ

BA2-A1-B2A 83ページ

BA2-A5-B2A 86ページ

BA2-L5-B2B 94ページ

BA2-L3-B2B 92ページ

BA2-L1-B2A 89ページ

BA2-L5-B2A 93ページ

BA2-A1-A2A 64～65ページ

BA2-A3-A2A 66～67ページ

BA2-A3-A2B 68～69ページ

BA2-A1-A2E 63ページ

BA2-L1-B2B 90ページ

BA2-T7-A2A 62ページ

BA2-L3-A2C 80ページ
BA2-L5-A2B 82ページ

BA2-L1-A2B 77ページ

BA2-A3-B2A 84ページ

BA2-L3-B2A 91ページ

BA2-A6-2E 75ページ

0

BA2-A5-A2F 74ページ
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可搬質量
(kg)
20

15

10

5

100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

2軸目ストローク (mm)

20

15

10

5

100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

2軸目ストローク (mm)

可搬質量
(kg)

可搬質量
(kg)
40

35

30

25

20

15

10

5

100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

2軸目ストローク (mm)

可搬質量
(kg)

40

35

30

25

20

15

10

5

100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 

2軸目ストローク (mm)

■ Y-Z 2軸組合せ可搬質量表

■ Z-Y 2軸組合せ可搬質量表
Z 軸：ボールネジ駆動　Y軸：ボールネジ駆動

Z軸：ボールネジ駆動　Y軸：タイミングベルト駆動

Y軸：ボールネジ駆動　Z軸：ボールネジ駆動

Y軸：タイミングベルト駆動　Z軸：ボールネジ駆動

95～ 101ページ掲載
Y-Z

102～ 107ページ掲載
Y-Z

108～ 112ページ掲載
Z-Y

113～ 118ページ掲載
Z-Y

BA2-A5-H2B 101ページ

BA2-A3-H2B 99ページ

BA2-A3-H2A 98ページ
BA2-A5-H2A 100ページ

BA2-A1-H2A 97ページ

BA2-T7-H2A 95ページ

BA2-L5-H2B 107ページ

BA2-L3-H2B 105ページ

BA2-L1-H2A 103ページ

BA2-L1-H2J 102ページ

BA2-L5-H2A 106ページ

BA2-A5-C2B 112ページ

BA2-A5-C2A 111ページ

BA2-A1-C2A 108ページ

BA2-A3-C2B 110ページ

BA2-A5-L2B 118ページ

BA2-A1-L2A 113ページ

BA2-A3-L2C 116ページ

BA2-A3-L2A 114ページ

BA2-A5-L2A 117ページ

BA2-A3-L2B 115ページ

BA2-L3-H2A 104ページ

BA2-A1-H2E 96ページ

BA2-A3-C2A 109ページ
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可搬質量

2軸目ストローク(mm)

(kg)

30

20

10

50

40

100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 150050

可搬質量

2軸目ストローク(mm)

(kg)

100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 150050

30

20

10

50

40

■ X-Y-Z 3軸組合せ可搬質量表

可搬質量

2軸目ストローク(mm)

(kg)

30

20

10

50

40

100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 150050

X軸：ボールネジ駆動　Y軸：ボールネジ駆動　Z軸：ボールネジ駆動

Z軸ストローク 50 ～ 150 mm

119～ 134ページ掲載
X-Y-Z

Z 軸ストローク 200 ～ 250 mm

Z軸ストローク 300 ～ 350 mm

BA2-A5-A3G 133ページ

BA2-A5-A3B 131～132ページ

BA2-A3-A3A 125～126ページ

BA2-A1-A3D 119～120ページ

BA2-A3-A3B 127～128ページ

BA2-A3-A3N 123～124ページ
BA2-A1-A3F 121～122ページ

BA2-A5-A3G 133ページ

BA2-A5-A3A 129～130ページ

BA2-A3-A3A 125～126ページ

BA2-A1-A3D 119～120ページ

BA2-A3-A3B 127～128ページ

BA2-A6-A3N 134ページ

BA2-A5-A3B 131～132ページ

BA2-A1-A3D 119～120ページ

BA2-A3-A3B 127～128ページ

BA2-A6-A3N 134ページ

BA2-A5-A3A 129～130ページ

BA2-A3-A3A 125～126ページ

BA2-A5-A3G 133ページ

BA2-A6-A3N 134ページ

BA2-A5-A3A 129～130ページ

BA2-A5-A3B 131～132ページ

BA2-A1-A3F 121～122ページ
BA2-A3-A3N 123～124ページ

BA2-A1-A3F 121～122ページ
BA2-A3-A3N 123～124ページ
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可搬質量

2軸目ストローク(mm)
100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

15

10

 5

(kg)

可搬質量

2軸目ストローク(mm)

(kg)

100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

15

10

 5

可搬質量

2軸目ストローク(mm)

(kg)

100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

15

10

 5

■ X-Y-Z 3軸組合せ可搬質量表

X軸：タイミングベルト駆動　Y軸：タイミングベルト駆動　Z軸：ボールネジ駆動

Z軸ストローク 50 ～ 150 mm

Z軸ストローク 200 ～ 250 mm

Z軸ストローク 300 ～ 350 mm

135～ 139ページ掲載
X-Y-Z

BA2-L5-A3B 139ページ

BA2-L1-A3P 135ページ

BA2-L3-A3N 136ページ

BA2-L3-A3B 137ページ

BA2-L5-A3A 138ページ

BA2-L3-A3N 136ページ

BA2-L5-A3A 138ページ

BA2-L5-A3B 139ページ

BA2-L3-A3N 136ページ

BA2-L5-A3A 138ページ

BA2-L3-A3B 137ページ

BA2-L1-A3P 135ページ

BA2-L1-A3P 135ページ

BA2-L5-A3B 139ページ

BA2-L3-A3B 137ページ
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2軸目ストローク(mm)

可搬質量
(kg)

100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

10

 5

可搬質量
(kg)

2軸目ストローク(mm)

10

 5

100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

2軸目ストローク(mm)

10

 5

可搬質量
(kg)

100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

■ X-Y-Z-R 4軸組合せ可搬質量表
X軸：ボールネジ駆動　Y軸：ボールネジ駆動　Z軸：ボールネジ駆動　R軸：回転軸

Z軸ストローク 100 mm

Z軸ストローク 200 mm

Z軸ストローク 300 mm

140～ 147ページ掲載
X-Y-Z-R

BA2-A5-A4B-U 146～147ページ

BA2-A5-A4A-U 144～145ページ

BA2-A5-A4A-R 140～141ページ

BA2-A5-A4B-U 146～147ページ

BA2-A5-A4A-R 140～141ページ

BA2-A5-A4B-U 146～147ページ

BA2-A5-A4B-R 142～143ページ

BA2-A5-A4A-U 144～145ページ

BA2-A5-A4B-R 142～143ページ

BA2-A5-A4A-R 140～141ページ

BA2-A5-A4A-U 144～145ページ

BA2-A5-A4B-R 142～143ページ
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■アプリケーション例

搬送

シーリング 切断

パレタイジング 部品組立

部品供給 検査
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■用語の定義について■
 ：直交軸を構成する場合、ユーザの装置面に取付く
  軸を第１軸目とし、第１軸目と組合せ用ブラケット
  を介して取付く軸を第２軸目と称します。

【ストレート軸】 ：ボールネジとサーボモータの軸芯を一直線上に配
  置した軸

 ：ボールネジとサーボモータをタイミングベルト
  で連結することでモータ部を折返した形態の軸
  で、 軸本体のスライダ部を上向に置き、本体
  のエンドブロック側より見て右側にモータ部が
位置する軸 を『モータ右折返し軸』、左側を『モータ左折返し
軸』、下側を『モータ下折返し軸』と称します。

【長スライダ形】：軸移動形の 2軸目用や負荷モーメントの大き
くかかる軸に使用します。

【中スライダ形】：直交時の第 1軸目用や単軸使用の標準軸とし
て使用します。

【短スライダ形】 ：比較的負荷モーメントの小さい単軸使用や直
交時の第 2軸目、第３軸目用として使用します。

【作業領域】：直交軸に組合せた状態で、第１軸目のエンドブロッ
ク側から見ての作業領域の方向を言います。（作業領域／右側、
左側）

【２軸目スライダモータ側】：直交軸に組合せた状態で、第 1軸
目のエンドブロック側から第 2軸目のスライダを見て、軸の背
面に位置する場合を称します。（正面の場合が標準とし、2軸
目スライダ先端側と言います。）

【軸移動形】：一般的な軸は本体部のフレームが固定され、スラ
イダ部が動きますが、スライダ部を固定し、軸のフレーム部を
動かす形態の軸です。
ハンドや、ツーリングはフレーム先端部のエンドブロックに取
付けます。

【テーブル形】：単軸または直交 2軸形において、スライダ面を
水平上向に配置し、上面からの作業に適するようにした軸形態
をテーブル形と称します。

本カタログをご覧になる前に

装置面
第 1軸目

第 2軸目

スライダ

エンドブロック

スライダ長
長スライダ形
中スライダ形
短スライダ形

スライダ

2軸目スライダモータ側

X-Y 軸移動形

X-Yテーブル形

ブラケット

作業領域

スライダ

下

左

右

右側

左側

ツール

モータ

第 1軸目

第1軸目
第2軸目

モータ
右折返し軸
左折返し軸
下折返し軸

スライダをアングルブラケットに止める

エンドブロック
2軸目スライダ先端側

スライダ
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■コントロｰラ関連用語
［シｰケンシャルモｰド］
プログラムをステップ順に実行するモｰド

［パレタイジングモｰド］
移動ポイント ､個数等のパラメｰタを指定することにより ､移動積
載
( パレタイジング ) 運転が簡単にできるモｰドでモｰドには次のよう 
なものが用意されています ｡
 a. 定点からマトリックス状の地点へ (1 to M)
 b. マトリックス状の地点から定点へ (M to 1)
 c. マトリックス状の地点からマトリックス状の地点へ (M to M)

［イｰジｰモｰド］
移動ポイントや ､移動後のハンド動作ルｰチン ( 定型サブルｰチン )
の呼出 ､次に実行したいステップの指定などを ､複雑なプログラム
の 構成を考えることなく ､簡単にプログラミング及び実行できる
モｰド ( 定型的な動作パタｰンをモｰド化し簡易的にしたものです )

［外部ポイント指定モｰド］
通常のコントロｰラの命令語を使用しないで ､入力に接続されたシｰ
ケンサや ､デジタルスイッチ等の指定で位置決め動作だけをさせる
モｰド。指定するポイントの座標 ､速度 ､加速度は予めコントロｰラ
内のテｰブルに設定しておきます ｡

［パルス列入力モｰド］
パルス発生器 (位置決めコントロｰラ等 ) より発信されるパルスを受
け ､その周波数に応じた速度とパルス数に比例した位置決めをリア
ル タイムに行うモｰド
2クロック方式と 1クロック方式がある ｡

［連続モｰド］ 
シｰケンシャル ､イージー又はパレタイジングモｰドを ､ティｰチン
グペンダントのスタｰトボタンを押すことにより ､プログラムをス
テップ順に 連続して実行する運転モｰド ( 通常使用のモｰド )

［ステップモｰド］
シｰケンシャル ､イージー又はパレタイジングモｰドを ､ティｰチン
グペンダントのスタｰトボタンを押す度に ､プログラムを 1ステッ
プ実行して 停止する運転モｰド ( プログラムの点検モｰド )

［単動モｰド］
シｰケンシャル ､イージー又はパレタイジングモｰドを ､スタｰト入
力 ､又はティｰチングペンダントのスタｰトボタンを押す度にプログ
ラムを実 行し ､ 軸移動関係や入出力関係の命令を実行後 ､停止す
る運転モｰド ( 試運転 ､始業点検モｰド )
 
［リモｰトティｰチング］
ロボットをサｰボオン状態でティｰチングペンダントの移動キｰを押
すこと（リモｰト操作）で ､希望の位置に移動させ教示する方法

［ダイレクトティｰチング］
ロボットのサｰボを解除 ( サ - ボオフ ) して操作者が直接ロボットの
アｰムを手で希望の位置まで動かし ､その位置を教示する方法

［MDI( マニュアルデｰタインプット )］
ティーチングぺンダントの表示に従って希望する座標値を直接キｰ
イン ( 数値入力 ) する方法

  

 

 ■軸関連用語
［スライダ］
軸本体部の直線運動をする部分で ､ここにハンドや ､ツｰリングを
組付ける ｡
また組合せ用ブラケットをここに取付けることにより ､2軸 構成と
する。
国外ではサドルとも称します。

［駆動方式］
軸本体の可動部分を駆動するための動力変換部品名を称し ､例えば
ボｰルネジ ､タイミングベルトなどあげられる ｡

［最大速度］ 
指定した条件 ( 負荷質量等 ) において軸が出せる速度 (mm/s) の最大
値

［最大可搬質量］
指定した条件 ( 加減速時間 ､速度 ､ 剛性 ､ 寿命等 ) においての可搬
質量 (kg) の最大値

［許容負荷モｰメント］
軸の可動部分 ( スライダ ) を回転させようとする力 ( モｰメント）
[N ･ m(kg ･ m)]) の許容値で静的と動的がある。

［位置繰返し精度］
同一条件で ､同一方法によって位置決めを繰り返したときの位置の
一致度合いを測定したもので ､測定結果の最大値と最小値の差を求
め ､ その値の 1/2 に±を付けた値としている ｡

［分解能］
ロボットを教示する際に ､軸の移動量を設定できる最小値

［加減速時間 (ta)］
軸の可動部分が設定速度にまで加速する時間（s)､ または設定速度
から停止するまでに減速する時間
最大可搬質量や ､タクトタイムを決める 条件となります ｡
通常はプログラムでの指定が可能となっています ｡     

 

本カタログで使われている用語について説明します ｡
用語にはロボット用語として一般的なものと ､東芝機械アｰムロボット固有なものとが含まれます ｡

カタログの基本用語について
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品　　　名 形　　　　　　式 摘　　　　　要 数  量

入出力ケーブル　　
　         

CA10-IC-A □ 0 マスターユニット、スレーブユニット用

ICBL- □ 00 高機能マスターユニット、拡張入出力ユニット (CA10-EX-B40) 用

CA10-IC-B □ 0 拡張入出力ユニット (CA20-EX-A20) 用
 ⑫ケーブル長　3：3 m　5：5 m

拡張入出力ユニット CA20-EX-A20 マスターユニット、スレーブユニット用
CA10-EX-B40 高機能マスターユニット (CA10-M00B) 用

回生放電ユニット ABSU-2000 モータ種類 (50,100,200W) 用
ABSU-4000 モータ種類 (400W) 用

原点変更センサー HBS-BA10 ボールネジ駆動軸用
HBS-BA20、HBS-BA20L ベルト駆動軸用

ティーチングペンダント
　　　　

TPH-2A マスターユニット用
TPH-4C マスターユニット、高機能マスターユニット用

パソコンソフト SF-98D

通信ケーブル PCBL-31

リンクケーブル CA10-LC-A □ リンクケーブルを標準の150 mmより延長する場合に必要です
⑬ケーブル長  03:300 mm 10:1000 mm

単軸仕様のご選定
セット形式は、以下の構成になります。単軸仕様の 20～ 47ページと合わせてご参照下さい。
本ページをご注文書としてもご利用できますので、オプション品を含め各数量をご記入下さい。

② モータ種類
D：50Wアブソリュート

E：100Wアブソリュート

F：200W アブソリュート

G：400W アブソリュート

J：750W アブソリュート

④ スライダ形状
S：短スライダ
M：中スライダ
L：長スライダ
A：L形ブラケット（Ｒ軸）
F：フランジタイプ（Ｒ軸）

⑤ リード

ボールネジ駆動 ベルト駆動
05：5 mm 19：19.555 mm

06：6 mm　 21：21 mm

10：10 mm 42：42 mm

12：12 mm　
20：20 mm　
40：40 mm　

⑥ ブレーキ
N：ブレーキ無
B：ブレーキ付

⑦ ストローク
10：100 mm ～ 90：900 mm
A0：1000 mm ～ H0：1700 mm
J0：1800 mm ～ N0：2200 mm
P0：2300 mm ～ V0：2900 mm
W00：3000 mm ～ W90：3900mm
X00：4000 mm ～ X80：4800mm
36：360度（Ｒ軸）

⑧ マスターユニット（コントローラ）
0：コントローラなし
1：CA20-M10, CA20-M40（注）
2：CA10-M00B　
3：CA10-M01B
4：CA20-M00
5：CA20-M01
6：CA20-M00-0V
7：CA20-M01-0V

⑨ ケーブル長
（軸本体とコントローラ間のケーブル長）
3：3 m　 9：9 m　
5：5 m　 B：11 m　
7：7 m　 D：13 m

オプション品

③ 軸形態
ボールネジ駆動 ベルト駆動 Ｒ軸

ST：モータストレート BT：モータ上向き RH：ハーモニックドライブ
UR：モータ右折返し BU：モータ下向き RP：遊星ギヤ
UL：モータ左折返し BR：モータ右向き
UU：モータ下折返し BL：モータ左向き
LT：ナット回転駆動フレキダクト左取付け

RT：ナット回転駆動フレキダクト右取付け

⑫

セット形式 BA2 - □□□ - □□ - □□□□ - □□ - □□□
②① ③ ④ ⑤ ⑥ ⑦ ⑧ ⑨

数　量

⑩

 ⑩ フィールドバス
0：なし
C：CC-Link
D：DeviceNet

□
⑪

① 軸タイプ
10：BB10
30：BB30
50：BB50
60：BB60
T3：BBT3
T4：BBT4
T5：BBT5
T7：BBT7
00：R軸

 ⑪ 軸オプション
0：なし
C：クリーン
D：防塵
E：ボールネジ無給油

⑫
⑫

⑬

（注）モータ容量により自動選択されます
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オプション品

セット形式は、以下の構成になります。直交軸仕様の 50～ 170 ページと合わせてご参照下さい。
本ページをご注文書としてもご利用できますので、オプション品を含め各数量をご記入下さい。

直交軸仕様のご選定

セット形式
②① ⑤ ⑥ ⑦ ⑧

数　量BA2 - □□ - □□□□□ - □□□□□ - □□□□ - □ - □

組合せ軸形態：軸形態（モータ方向）の選定
組合せ軸タイプ：２軸目以降の軸タイプ選定

ご選定された直交軸仕様
　50～170ページのセッ
ト形式を参照下さい。

① 基軸
ボールネジ駆動 ベルト駆動
T7：BBT7 L1：BB10
A1：BB10 L3：BB30
A3：BB30 L5：BB50
A5：BB50 L6：BB60
A6：BB60

② 組合せ形態
A：X-Y， X-Y-Z， X-Y-Z-R
B：X-Z
C：Z-Y（全軸ボールネジ駆動） 
H：Y-Z
L：Z-Y（Z軸ボールネジ，Y軸ベルト駆動）

③ 軸数
１：１軸　
２：２軸　
３：３軸　
４：４軸

⑤１軸目ストローク ⑥２軸目ストローク ⑦３軸目ストローク
10：   100 mm ～ 90：   900 mm
A0：1000 mm ～ H0：1700 mm
J0：1800 mm ～ N0：2200 mm
P0：2300 mm ～ V0：2900 mm
W00：3000 mm ～ W90：3900 mm
X00：4000 mm ～ X80：4800 mm

36：360度（Ｒ軸）

⑧ Ｒ軸（４軸目）
0：なし　
R：ハーモニックドライブ
U：遊星ギヤ

⑨ 配管方法
0：なし　
Ｆ：フレキダクト仕様 
Ｔ：フレキシブルチューブ仕様

⑩ マスターユニット　　（コントローラ）
0：コントローラなし
1：CA20-M10,CA20-M40（注）
2：CA10-M00B　
3：CA10-M01B
4：CA20-M00
5：CA20-M01
6：CA20-M00-0V
7：CA20-M01-0V⑪ ケーブル長（軸本体とコントローラ間のケーブル長）

3：3 m　 9：9 m　
5：5 m　 B：11 m　
7：7 m　 D：13 m

 R: 右勝手　2軸目スライダ先端側   L: 左勝手　2軸目スライダ先端側  S: 右勝手　2軸目スライダモータ側  M:左勝手　2軸目スライダモータ側
④ 組合せ勝手

品　　　名 形　　　　　　式 摘　　　　　要 数  量

入出力ケーブル　　
　         

CA10-IC-A □ 0 マスターユニット、スレーブユニット用

ICBL- □ 00 高機能マスターユニット、拡張入出力ユニット (CA10-EX-B40) 用

CA10-IC-B □ 0 拡張入出力ユニット (CA20-EX-A20) 用
ケーブル長　3：3 m　5：5 m

拡張入出力ユニット CA20-EX-A20 マスターユニット、スレーブユニット用
CA10-EX-B40 高機能マスターユニット (CA10-M00B) 用

回生放電ユニット ABSU-2000 モータ容量 (50,100,200W) 用
ABSU-4000 モータ容量 (400W) 用

原点変更センサー HBS-BA10 ボールネジ駆動軸用
HBS-BA20、HBS-BA20L ベルト駆動軸用

ティーチングペンダント
　　　　

TPH-2A マスターユニット用
TPH-4C マスターユニット、高機能マスターユニット用

パソコンソフト SF-98D

通信ケーブル PCBL-31

リンクケーブル CA10-LC-A □ リンクケーブルを標準の150 mmより延長する場合に必要です
  ケーブル長  03:300 mm 10:1000 mm

：モータ

③ ④ ⑨ ⑩ ⑪ ⑫ ⑬

 ⑫ フィールドバス
0：なし
C：CC-Link
D：DeviceNet

 ⑬ 軸オプション
0：なし
C：クリーン
D：防塵
E：ボールネジ無給油

14

14

14

14

15

15

（注）モータ容量により自動選択
されます





単軸仕様

ボールネジ駆動
 BA2-T5 ・・・・・・・・・・・・・ 24
 BA2-T7 ・・・・・・・・・・・・・ 25
 BA2-10 ・・・・・・・・・・・・・ 26
 BA2-30 ・・・・・・・・・・・・・ 28
 BA2-50 ・・・・・・・・・・・・・ 32
 BA2-60 ・・・・・・・・・・・・・ 38

タイミングベルト駆動
 BA2-10 ・・・・・・・・・・・・・ 41
 BA2-30 ・・・・・・・・・・・・・ 45
 BA2-50 ・・・・・・・・・・・・・ 49
 BA2-60 ・・・・・・・・・・・・・ 54

R軸
 BA2-00D-RH ・・・・・・・・・・ 55
 BA2-00D-RP ・・・・・・・・・・ 56

プッシュロッド
 BA2-T3 ・・・・・・・・・・・・・ 57 
　BA2-T4 ・・・・・・・・・・・・・ 58
 BA2-T5 ・・・・・・・・・・・・・ 59
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ボ
ー
ル
ネ
ジ
駆
動

※　（　）内の値は、ブレーキ付

リード
06：6mm
12：12mm

ブレーキ
N：ブレーキ無
B：ブレーキ有

スライダー形状
M：中スライダ

ストローク
P20参照

マスターユニット
0：コントローラなし
1：CA20 －M10
その他 P20参照

ケーブル長
3：3m　9：9m
5：5m　B：11m
7：7m　D：13m

BA2－ T5D－ ST －M  12  N － 40 － 1 3 

［仕様］

［セット形式］

モータ 50W　ACサーボモータ（アブソリュート）
駆動方式 転造ボールネジ（C7級相当）ネジ外径 8ｍｍ
ストローク（mm）
50mm単位

中スライダ 50～ 450 500
形式表示 05～ 45 50

最大速度（mm／ s） リード 6ｍｍ 400 340
リード 12ｍｍ 800 630

最大可搬質量（Kg）
　加減速時間（ACC）0.3sec 以上

リード 6ｍｍ 水平使用時：10　垂直仕様時：3
リード 12ｍｍ 水平使用時：5　垂直仕様時：1.5

位置繰返し精度（ｍｍ） ± 0．02
分解能（mm） 0．01
静的許容負荷モーメント (N・m) 中スライダ形　MR：31　MP：12　MY：12
ブレーキ 無励磁時ブレーキ動作形　電圧：DC24V
マスターコントローラ CA20－M□□、CA10－M0□ Bより選択

［軸形式］

リード
06：   6mm
12：12mm

ブレーキ
N：ブレーキ無
B：ブレーキ有

スライダー形状
M：中スライダ

ストローク
P20参照

＜注記＞＊垂直軸としてご使用の場合は、ブレーキ付タイプをご選定下さい。
＊最大可搬質量は、スライダ真上に負荷した場合の数値です。212 ～ 220 ページの動的負荷モーメントの資料も合わせてご覧ください。

　

BBT5D－ ST －M  12  N － 40 

ストローク　Ｘ　(mm) ５０ １００ １５０ ２００ ２５０ ３００ ３５０ ４００ ４５０ ５００
全長　　　　Ｌ　(mm) 283(314.5) 333(364.5) 383(414.5) 433(464.5) 483(514.5) 533(564.5) 583(614.5) 633(664.5) 683(714.5) 733(764.5)
本体長さ　ＬＬ　(mm) ２０６ ２５６ ３０６ ３５６ ４０６ ４５６ ５０６ ５５６ ６０６ ６５６
Ｌ３　　　　　　(mm) １５１ ２０１ ２５１ ３０１ ３５１ ４０１ ４５１ ５０１ ５５１ ６０１
取り付け穴数　Ｐ ４ ６ ６ ８ ８ １０ １０ １２ １２ １４
取り付け穴間隔数　Ｎ １ ２ ２ ３ ３ ４ ４ ５ ５ ６
本体質量　　　　(Kg) 1.2(1.4) 1.3(1.5) 1.4(1.6) 1.5(1.7) 1.6(1.8) 1.7(1.9) 1.8(2.0) 1.9(2.1) 2.0(2.2) 2.2(2.4)

BBT5D-ST
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ボ
ー
ル
ネ
ジ
駆
動

単軸仕様

※　（　）内の値は、ブレーキ付

リード
06：6mm
12：12mm

ブレーキ
N：ブレーキ無
B：ブレーキ有

スライダー形状
M：中スライダ

ストローク
P20参照

マスターユニット
0：コントローラなし
1：CA20 －M10
その他 P20参照

ケーブル長
3：3m　9：9m
5：5m　B：11m
7：7m　D：13m

BA2－ T7D－ ST －M  12  N － 40 － 1 3 

［仕様］

［セット形式］

モータ 50W　ACサーボモータ（アブソリュート）
駆動方式 転造ボールネジ（C7級相当）ネジ外径 12ｍｍ
ストローク（mm）
50mm単位

中スライダ 50～ 550 600 700
形式表示 05～ 55 60 70

最大速度（mm／ s） リード 6ｍｍ 400 340 250
リード 12ｍｍ 800 680 500

最大可搬質量（Kg）
　加減速時間（ACC）0.3sec 以上

リード 6ｍｍ 水平使用時：30　垂直仕様時：8
リード 12ｍｍ 水平使用時：12　垂直仕様時：4

位置繰返し精度（ｍｍ） ± 0．02
分解能（mm） 0．01
静的許容負荷モーメント (N・m) 中スライダ形　MR：58　MP：25.7　MY：25.7
ブレーキ 無励磁時ブレーキ動作形　電圧：DC24V
マスターコントローラ CA20－M□□、CA10－M0□ Bより選択

［軸形式］

リード
06：   6mm
12：12mm

ブレーキ
N：ブレーキ無
B：ブレーキ有

スライダー形状
M：中スライダ

ストローク
P20参照

＜注記＞＊垂直軸としてご使用の場合は、ブレーキ付タイプをご選定下さい。
＊最大可搬質量は、スライダ真上に負荷した場合の数値です。212 ～ 220 ページの動的負荷モーメントの資料も合わせてご覧ください。

　　

BBT7D－ ST －M  12  N － 40 

ストローク　Ｘ　(mm) ５０ １００ １５０ ２００ ２５０ ３００ ３５０ ４００ ４５０ ５００ ５５０ ６００ ７００
全長　　　　Ｌ　(mm) 314(345.5) 364(395.5) 414(445.5) 464(495.5) 514(545.5) 564(595.5) 614(645.5) 664(695.5) 714(745.5) 764(795.5) 814(845.5) 864(895.5) 964(995.5)
本体長さ　ＬＬ　(mm) ２３７ ２８７ ３３７ ３８７ ４３７ ４８７ ５３７ ５８７ ６３７ ６８７ ７３７ ７８７ ８８７
Ｌ３　　　　　　(mm) １７１ ２２１ ２７１ ３２１ ３７１ ４２１ ４７１ ５２１ ５７１ ６２１ ６７１ ７２１ ８２１
取り付け穴数　Ｐ ４ ６ ６ ８ ８ １０ １０ １２ １２ １４ １４ １６ １８
取り付け穴間隔数　Ｎ １ ２ ２ ３ ３ ４ ４ ５ ５ ６ ６ ７ ８
本体質量　　　　(Kg) 2.3(2.5) 2.5(2.7) 2.7(2.9) 2.9(3.1) 3.1(3.3) 3.3(3.5) 3.5(3.7) 3.7(3.9) 3.9(4.1) 4.1(4.3) 4.3(4.5) 4.5(4.7) 4.9(5.1)

BBT7D-ST
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ボ
ー
ル
ネ
ジ
駆
動

［仕様］

［セット形式］

［軸形式］

リード
05：   5mm
10：10mm
20：20mm

ブレーキ
N：ブレーキ無
B：ブレーキ有

スライダー形状
S ：短スライダ
M ：中スライダ

ストローク
P20参照

マスターユニット
0：コントローラなし
1：CA20 －M10
その他 P20参照

ケーブル長
3：3m　9：9m
5：5m　B：11m
7：7m　D：13m

軸形態
ST ：ストレート
UR ：右折返し
UL ：左折返し
UU ：下折返し

BA2－ 10E－ ST － M  20  N － 40 － 1 3 

軸形態
ST ：ストレート
UR ：右折返し
UL ：左折返し
UU ：下折返し

BB10E－ ST － M  20  N － 40

リード
05：   5mm
10：10mm
20：20mm

ブレーキ
N：ブレーキ無
B：ブレーキ有

スライダー形状
S ：短スライダ
M ：中スライダ

ストローク
P20参照

＜注記＞＊垂直軸としてご使用の場合は、ブレーキ付タイプをご選定下さい。
＊最大可搬質量は、スライダ真上に負荷した場合の数値です。212 ～ 220 ページの動的負荷モーメントの資料も合わせてご覧下さい。
＊垂直使用時での最大可搬質量（　）内の数値は、回生放電ユニットABSU－ 2000 を取付けた時の数値です。
＊加減速時間とは、プログラム上指定される速度に達するまでの時間です。

ストローク（mm） 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
全長 L（mm） 498(540) 598(640) 698(740) 798(840) 898(940) 998(1040) 1098(1140) 1198(1240) 1298(1340) 1398(1440)
本体質量（kg） 4.9(5.3) 5.6(6.0) 6.3(6.7) 7.0(7.4) 7.7(8.1) 8.4(8.8) 9.1(9.5) 9.8(10.2) 10.5(10.9) 11.2(11.6)

76

26

ストローク

全長L

116
100
68 24

8
（277）

78 （277）

68 5

50 1450 33 1

4M6六角ボルト用 T溝範囲530 15
30 43

10
75 72

36

8.
5

54
.5

8.
5

4.
6

3

4.
2

7.
3

68
8

60

78

10.5
6.3 3.6 1.5

5.7

4－φ4.2穴（肉厚5）
4－φ4.2穴　深3（P.C.D40）

2－φ5H7深5　 穴ピッチ68±0.02 2－φ5H7深5　 穴ピッチ68±0.02

φ34穴

φ55

M4六角ナット用T 溝（Ｔ溝B）

4－M4　深8

8－M5　深15 4－M5　深15

4－M4　深8

M6六角ボルト用T 溝（Ｔ溝A） 短スライダ形中スライダ形

T溝 : A 詳細

235

235

T溝 : B 詳細

［寸法図］

中スライダ

＊（　）内の数値はブレーキ付

ストローク（mm） 150 250 350 450 550 650 750 850 950 1050
全長 L（mm） 498(540) 598(640) 698(740) 798(840) 898(940) 998(1040) 1098(1140) 1198(1240) 1298(1340) 1398(1440)
本体質量（kg） 4.6(5.0) 5.3(5.7) 6.0(6.4) 6.7(7.1) 7.4(7.8) 8.1(8.5) 8.8(9.2) 9.5(9.9) 10.2(10.6) 10.9(11.3)

短スライダ

＊（　）内の数値はブレーキ付

BB10E-ST

モータ 100W　ACサーボモータ（アブソリュート）
駆動方式 研削ボールネジ（C7）　ネジ外径 15mm
ストローク（mm）
100mm単位

短スライダ 150～ 650 750 850 950，1050
形式表示 15～ 65 75 85 95，A5
中スライダ 100～ 600 700 800 900，1000
形式表示 10～ 60 70 80 90，A0

最大速度（mm／ s）
<   > 内は、最大可搬質量搭載時の
加減速時間（sec）

リード 20mm 1200<0.36> 1000<0.3> 800<0.24> 600<0.18>
リード 10mm 600<0.36> 500<0.3> 400<0.24> 300<0.18>
リード　5mm 300<0.36> 250<0.3> 200<0.24> 150<0.18>

最大可搬質量（Kg） リード 20mm 　水平使用時：15　　　　垂直使用時：   3（  5）
リード 10mm 　水平使用時：30　　　　垂直使用時：   8（12）
リード　5mm 　水平使用時：50　　　　垂直使用時：15（22）

位置繰返し精度（mm） ± 0．01
分解能（mm） 0．01
静的許容負荷モーメント (N・m) 短スライダ形　MR：49  MP：14  MY：13　中スライダ形　MR：59  MP：59  MY：54　
ブレーキ 無励磁時ブレーキ動作形　電圧：DC24V
マスターコントローラ CA20－M□□、CA10－M0□ Bより選択



27

 

ボ
ー
ル
ネ
ジ
駆
動

単軸仕様

76

30
66
78

26

ストローク
全長L

116
100
68 24

358
69±2

69±278
68 5

50 1450

（227.2）
185.2

331

5

48 39

30
30 15

30 43
10

75 72

8.
5

1

3
15
1

78

54
.5

4.
6

3

4.
2

3.
6

1.
5

7.
3

7.
5

4.
2

7.
3

68

70
8

10.5
6.3

4.2
7.3

3.6

3.61.5
5.7

4－φ4.2穴（肉厚5）

φ34穴

4－M4 深3.2（P.C.D40）

4－M4 深8

2－φ5H7深5　　穴ピッチ68±0.02 2－φ5H7深5　　穴ピッチ68±0.02

M4六角ナット用T溝（Ｔ溝B）

8－M5 深15 4－M5 深15

4－M5 深8

M6六角ボルト用T溝（Ｔ溝A）
M4六角ナット用T溝（Ｔ溝D）

M4六角ナット用T溝（Ｔ溝C）

T溝B寸法

T溝A寸法

T溝D寸法

T溝C寸法

1.5

2－φ5H7深5　　穴ピッチ68±0.02

76

26

ストローク
全長L

116
100
68 24

358
69±2

69±278
68 5

50 1450

（227.2）

33

38

1

M6六角ボルト用T溝範囲53015
3043

10
75

30 3
3 66

3

72

78
4

8.
5

54
.5

8.
5

12

16
0

4.
6

3

4.
2

4.
2

7.
3

7.
3

3.
6

1.
5

68
8

60 39
48

30

70
78

10.5
6.3

3.6 1.5
7.5

4.2
7.3

3.61.5
5.7

4－φ4.2穴（肉厚5）
φ3穴

4－M4 深3.2（P.C.D40）

2－φ5H7深5　　穴ピッチ68±0.02

M4六角ナット用T溝（Ｔ溝B）

4－M4 深8

8－M5 深15 4－M5 深15

4－M5 深8

M6六角ボルト用T溝（Ｔ溝A）

M4六角ナット用T溝（Ｔ溝D）

M4六角ナット用T溝（Ｔ溝C）

T溝B寸法

T溝A寸法

T溝D寸法

T溝C寸法

185.2

76

26

ストローク
全長L

116
100
68 24

358
69±2

69±278
68 5

50 14

（227.2）

50 33

38

1

M6六角ボルト用T溝範囲530 15
30 43

10
75

303
36
6

3

72

8.
5

4

8.
5

54
.5

78

12

16
0

4.
6

3
4.
2

4.
2

7.
3

7.
3

3.
6

1.
5

68
8

6039
48

30

70
78

10.5
6.3

3.6 1.5
7.5

4.2
7.3

3.6 1.5
5.7

4－φ4.2穴（肉厚5）φ34穴

4－M4　深3.2（P.C.D40）

4－M4 深8

2－φ5H7深5　　穴ピッチ68±0.02 2－φ5H7深5　　穴ピッチ68±0.02

M4六角ナット用T溝（Ｔ溝B）

8－M5　深15 4－M5 深15

4－M5 深8

M6六角ボルト用T溝（Ｔ溝A）
M4六角ナット用T溝（Ｔ溝D）

M4六角ナット用T溝（Ｔ溝C）

T溝B寸法

T溝A寸法

T溝D寸法

T溝C寸法

185.2

BB10E-UR

BB10E-UL

BB10E-UU

ストローク（mm） 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
全長 L（mm） 332 432 532 632 732 832 932 1032 1132 1232
本体質量（kg） 5.0(5.4) 5.7(6.1) 6.4(6.8) 7.1(7.5) 7.8(8.2) 8.5(8.9) 9.2(9.6) 9.9(10.3) 10.6(11.0) 11.3(11.7)

中スライダ

ストローク（mm） 150 250 350 450 550 650 750 850 950 1050
全長 L（mm） 332 432 532 632 732 832 932 1032 1132 1232
本体質量（kg） 4.7(5.1) 5.4(5.8) 6.1(6.5) 6.8(7.2) 7.5(7.9) 8.2(8.6) 8.9(9.3) 9.6(10.0) 10.3(10.7) 11.0(11.4)

短スライダ

＊（　）内の数値はブレーキ付

ストローク（mm） 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
全長 L（mm） 432 532 632 732 832 932 1032 1132 1232
本体質量（kg） 5.7(6.1) 6.4(6.8) 7.1(7.5) 7.8(8.2) 8.5(8.9) 9.2(9.6) 9.9(10.3) 10.6(11.0) 11.3(11.7)

中スライダ

ストローク（mm） 250 350 450 550 650 750 850 950 1050
全長 L（mm） 432 532 632 732 832 932 1032 1132 1232
本体質量（kg） 5.4(5.8) 6.1(6.5) 6.8(7.2) 7.5(7.9) 8.2(8.6) 8.9(9.3) 9.6(10.0) 10.3(10.7) 11.0(11.4)

短スライダ

＊（　）内の数値はブレーキ付

BB10E-UR、UL共通

BB10E-UU

短スライダ形中スライダ形

短スライダ形中スライダ形

短スライダ形中スライダ形
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モータ 100W　ACサーボモータ（アブソリュート）
駆動方式 研削ボールネジ（C7）　ネジ外径 15mm
ストローク（mm）
100mm単位

[    ] 内は、ST：ストレート

中スライダ 100～ 600 [150 ～ 650] 700 [750] 800 [850]
900，1000 [950，

1050]
形式表示 10～ 60 [15 ～ 65] 70 [75] 80 [85] 90，A0 [95，A5]
長スライダ 150～ 550 [150 ～ 650] 650 [750] 750 [850] 850，950 [950，1050]
形式表示 15～ 55 [15 ～ 65] 65 [75] 75 [85] 85，95 [95，A5]

最大速度（mm／ s）
<   > 内は、最大可搬質量搭載時の
加減速時間 (sec)

リード 20mm 1200<0.36> 1000<0.3> 800<0.24> 600<0.18>
リード 10mm 600<0.36> 500<0.3> 400<0.24> 300<0.18>
リード　5mm 300<0.36> 250<0.3> 200<0.24> 150<0.18>

最大可搬質量（Kg） リード 20mm 水平使用時：20　　　　垂直使用時：   3（  5）
リード 10mm 水平使用時：50　　　　垂直使用時：   8（12）
リード　5mm 水平使用時：50　　　　垂直使用時：15（22）

位置繰返し精度（mm） ± 0．01
分解能（mm） 0．01
静的許容負荷モーメント (N・m) 中スライダ形　MR：510 MP：430 MY：370　長スライダ形　MR：510 MP：750 MY：650　
ブレーキ 無励磁時ブレーキ動作形　電圧：DC24V
マスターコントローラ CA20－M□□、CA10－M0□ Bより選択

［仕様］

［セット形式］

［軸形式］

リード
05：   5mm
10：10mm
20：20mm

ブレーキ
N：ブレーキ無
B：ブレーキ有

スライダー形状
M ：中スライダ
L：長スライダ

ストローク
P20参照

マスターユニット
0：コントローラなし
1：CA20 －M10
その他 P20参照

ケーブル長
3：3m　9：9m
5：5m　B：11m
7：7m　D：13m

軸形態
ST ：ストレート
UR ：右折返し
UL ：左折返し
UU ：下折返し

BA2－ 30E－ ST － M  20  N － 45 － 1 3 

軸形態
ST ：ストレート
UR ：右折返し
UL ：左折返し
UU ：下折返し

BB30E－ ST － M  20  N － 45

リード
05：   5mm
10：10mm
20：20mm

ブレーキ
N：ブレーキ無
B：ブレーキ有

スライダー形状
M ：中スライダ
L：長スライダ

ストローク
P20参照

＜注記＞＊垂直軸としてご使用の場合は、ブレーキ付タイプをご選定下さい。
＊最大可搬質量は、スライダ真上に負荷した場合の数値です。212 ～ 220 ページの動的負荷モーメントの資料も合わせてご覧下さい。
＊垂直使用時での最大可搬質量（　）内の数値は、回生放電ユニットABSU-2000 を取付けた時の数値です。
＊加減速時間とは、プログラム上指定される速度に達するまでの時間です。

Ｔ溝：Ａ　詳細 Ｔ溝：Ｃ　詳細

35

50 65

11

Ｔ溝：Ｂ　詳細

コントローラケーブル（別売品）

14

86 67

4－Ｍ4　深8 Min.20

M6六角ボルト用 T溝範囲 14

Ｍ4六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）
Ｍ6六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ）

128
110
16

102

130

30
90

2－φ6Ｈ7深6　　穴ピッチ110±0.02

ストローク　X

4－Ｍ6 深15

全長　L

110
130

10
205（245）

160
8－Ｍ6 深15110
10

2－φ6Ｈ7深6　　穴ピッチ110±0.02

180 155（195）

50 40

11

4－Ｍ4 深8

8

6

10.5

4.
6

5

12

3.6

6

1.5

5

4.
2

7.
3 7.3

4.2

5

7

3.
6

1.
5

φ34穴
8－φ3.5穴（Ｐ.Ｃ.Ｄ.40）

42.5
（八
角対
辺）

39

φ4
7

［寸法図］

ストローク（mm） 150 250 350 450 550 650 750 850 950 1050
全長 L（mm） 528(568) 628(668) 728(768) 828(868) 928(968) 1028(1068) 1128(1168) 1228(1268) 1328(1368) 1428(1468)
本体質量（kg） 8.3(8.9) 9.5(10.1) 10.7(11.3) 11.9(12.5) 13.1(13.7) 14.3(14.9) 15.5(16.1) 16.7(17.3) 17.9(18.5) 19.1(19.7)

中スライダ

ストローク（mm） 150 250 350 450 550 650 750 850 950 1050
全長 L（mm） 528(568) 628(668) 728(768) 828(868) 928(968) 1028(1068) 1128(1168) 1228(1268) 1328(1368) 1428(1468)
本体質量（kg） 8.6(9.2) 9.8(10.4) 11.0(11.6) 12.2(12.8) 13.4(14.0) 14.6(15.2) 15.8(16.4) 17.0(17.6) 18.2(18.8) 19.4(20.0)

長スライダ

＊（　）内の数値はブレーキ付

長スライダ形

BB30E-ST

中スライダ形
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単軸仕様

35

6550

コントローラケーブル（別売品）　Min.30 193（235）

46M6六角ボルト用Ｔ溝範囲14

86 67

2－φ6Ｈ7深6　　穴ピッチ110±0.02

全長　L
ストローク　X

4－Ｍ6 深15

130
110

88 ±2 3
10 42.5

26
22
75

92

8－Ｍ6 深15

180

110

88 ±2
10

2－φ6Ｈ7深6　　穴ピッチ110±0.02 160

4－Ｍ4 深8

111150 404－Ｍ4 深8

Ｍ4六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）
Ｍ6六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ）

φ34穴 4－Ｍ4　深3.2（Ｐ.Ｃ.Ｄ.40）

Ｍ4六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｅ）

Ｍ4六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ）

Ｍ4六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ）

84
4228

46　 　

128
110

16

90
30

102

130

コントローラケーブル（別売品） Min.30 193（235）

65504050

1111

86 67

14

4－Ｍ4 深8

Ｍ6六角ボルト用T溝範囲 46

4－Ｍ4 深8

2－φ6Ｈ7深6　　穴ピッチ110±0.02

8－Ｍ6 深15 110
160 10

88±2180

35

ストローク　X
2－φ6Ｈ7深6　　穴ピッチ110±0.02

4－Ｍ6 深15

22
7

26

92
5

110
130

10 42.5
388±2

全長　L

Ｍ4六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）

Ｍ6六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ）

φ34穴
4－Ｍ4 深3.2（Ｐ.Ｃ.Ｄ.40）

Ｍ4六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｅ）
Ｍ4六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ）

Ｍ4六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ）

102
130

30
90

128
110
1646

84
42 28

6550

1111

コントローラケーブル（別売品）

6786

14

4－Ｍ4 深8

193（235）Min.30

84
5

17
5

2－φ6Ｈ7深6　　穴ピッチ110±0.02

全長　L

4－Ｍ6 深15
110 10 42.5

388±2130ストローク　X

8－Ｍ6 深15 110
160 10

88±2180

35
2－φ6Ｈ7深6　　穴ピッチ110±0.02

4－Ｍ4 深8

28

Ｍ4六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ）

Ｍ4六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ）

Ｍ4六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）
Ｍ6六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ）

Ｍ4六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｅ）

φ34穴

4－Ｍ4 深3.2（Ｐ.Ｃ.Ｄ.40）
130
102
92

17
9

56 42

30 90

16
110
128

50 40

BB30E-UR

BB30E-UL

BB30E-UU

ストローク（mm） 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
全長 L（mm） 363 463 563 663 763 863 963 1063 1163 1263
本体質量（kg） 7.8(8.2) 9.0(9.4) 10.2(10.6) 11.4(11.8) 12.6(13.0) 13.8(14.2) 15.0(15.4) 16.2(16.6) 17.4(17.8) 18.6(19.0)

中スライダ

ストローク（mm） 150 250 350 450 550 650 750 850 950
全長 L（mm） 463 563 663 763 863 963 1063 1163 1263
本体質量（kg） 9.3(9.7) 10.5(10.9) 11.7(12.1) 12.9(13.3) 14.1(14.5) 15.3(15.7) 16.5(16.9) 17.7(18.1) 18.9(19.3)

長スライダ

＊（　）内の数値はブレーキ付

長スライダ形

中スライダ形

長スライダ形
中スライダ形

長スライダ形
中スライダ形

Ｔ溝：Ａ　詳細 Ｔ溝：Ｂ　詳細 Ｔ溝：Ｃ　詳細10.5

6

8

4.
6

12

5

5

3.6

6

1.5

4.
2

7.
3 7.3

4.2

5

1.
5

7

3.
6

Ｔ溝：Ｅ　詳細

3.
6

4.2

7.3

1.
5

Ｔ溝：Ｄ　詳細

7.
3

4.
2

5

3.6 1.5

6.5
T溝

BB30E-UR,UL,UU共通

BB30E-UR,UL,UU共通

BB30E-UR,UL,UU共通
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2－φ6Ｈ7深6　　穴ピッチ110±0.02

1111

50 654050

14 14

86 67

4－Ｍ4 深8

Ｍ6六角ボルト用Ｔ溝範囲

Min.20 φ34穴
8－φ3.5穴（Ｐ.Ｃ.Ｄ.40）

コントローラケーブル（別売品）

42.5（
八角
対辺
）

39

φ47

Ｍ6六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）

Ｍ6六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ）

Ｍ4六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ）

30

90

130

102

16
110
128

Ｔ溝：Ａ　詳細

10.5

6 5

12

4.
6

8

Ｔ溝：Ｂ　詳細

6

1.53.6

5

4.
2

7.
3

Ｔ溝：Ｃ　詳細

4.2

7.3

5 3.
6

7

1.
5

2－φ6Ｈ7深6　　穴ピッチ110±0.02

ストローク　X

4－Ｍ6 深15
110
130

10
255（295）

全長　L

8－Ｍ6　深15 110
160 10

255（295）180

35

4－Ｍ4　深8

モータ 200W　ACサーボモータ（アブソリュート）
駆動方式 研削ボールネジ（C7）　ネジ外径 15mm
ストローク（mm）
100mm単位

中スライダ 100～ 600 700 800 900，1000
形式表示 10～ 60 70 80 90，A0
長スライダ 150～ 550 650 750 850，950
形式表示 15～ 55 65 75 85，95

最大速度（mm／ s）
<   > 内は、最大可搬質量搭載時の
加減速時間 (sec)

リード 20mm 1200<0.36> 1000<0.3> 800<0.24> 600<0.18>
リード 10mm 600<0.36> 500<0.3> 400<0.24> 300<0.18>
リード 5mm 300<0.36> 250<0.3> 200<0.24> 150<0.18>

最大可搬質量（Kg） リード 20mm 　水平使用時：40　　　　垂直使用時：　3（10）
リード 10mm 　水平使用時：80　　　　垂直使用時：　8（20）
リード 5mm 　水平使用時：80　　  　　垂直使用時：15（40） 

位置繰返し精度（mm） ± 0．01
分解能（mm） 0．01
静的許容負荷モーメント (N・m) 中スライダ形  MR：510  MP：430  MY：370　長スライダ形  MR：510  MP：750  MY：650
ブレーキ 無励磁時ブレーキ動作形　電圧：DC24V
マスターコントローラ CA20－M□□、CA10－M0□ Bより選択

［仕様］

［セット形式］

［軸形式］

リード
05：   5mm
10：10mm
20：20mm

ブレーキ
N：ブレーキ無
B：ブレーキ有

スライダー形状
M ：中スライダ
L：長スライダ

ストローク
P20参照

マスターユニット
0：コントローラなし
1：CA20 －M10
その他 P20参照

ケーブル長
3：3m　9：9m
5：5m　B：11m
7：7m　D：13m

軸形態
ST ：ストレート
UR ：右折返し
UL ：左折返し
UU ：下折返し

BA2－ 30F－ ST － M  20  N － 40 － 1 3 

軸形態
ST ：ストレート
UR ：右折返し
UL ：左折返し
UU ：下折返し

BB30F－ ST － M  20  N － 40

リード
05：   5mm
10：10mm
20：20mm

ブレーキ
N：ブレーキ無
B：ブレーキ有

スライダー形状
M ：中スライダ
L：長スライダ

ストローク
P20参照

＜注記＞＊垂直軸としてご使用の場合は、ブレーキ付タイプをご選定下さい。
＊最大可搬質量は、スライダ真上に負荷した場合の数値です。212 ～ 220 ページの動的負荷モーメントの資料も合わせてご覧下さい。
＊垂直使用時での最大可搬質量（　）内の数値は、回生放電ユニットABSU-2000 を取付けた時の数値です。
＊加減速時間とは、プログラム上指定される速度に達するまでの時間です。

［寸法図］

ストローク（mm） 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
全長 L（mm） 528(568) 628(668) 728(768) 828(868) 928(968) 1028(1068) 1128(1168) 1228(1268) 1328(1368) 1428(1468)
本体質量（kg） 9.6(10.2) 10.8(11.4) 12.0(12.6) 13.2(13.8) 14.4(15.0) 15.6(16.2) 16.8(17.4) 18.0(18.6) 19.2(19.8) 20.4(21.0)

中スライダ

ストローク（mm） 150 250 350 450 550 650 750 850 950
全長 L（mm） 628(668) 728(768) 828(868) 928(968) 1028(1068) 1128(1168) 1228(1268) 1328(1368) 1428(1468)
本体質量（kg） 11.1(11.7) 12.3(12.9) 13.5(14.1) 14.7(15.3) 15.9(16.5) 17.1(17.7) 18.3(18.9) 19.5(20.1) 20.7(21.3)

長スライダ

＊（　）内の数値はブレーキ付

長スライダ形

BB30F-ST

中スライダ形
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BB30F-UR
50 6550 40 1111

コントローラケーブル（別売品）

4614 M6六角ボルト用T溝範囲
86 67

193（235）Min.30

4－Ｍ4　深8

Ｍ4六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）
Ｍ6六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ）

φ34穴 4－Ｍ4　深3.2（Ｐ.Ｃ.Ｄ.40）

Ｍ4六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｅ）

Ｍ4六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ）

Ｍ4六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ）

130

102

30
90

16
110

128

46
84

4228

2－φ6Ｈ7深6　　穴ピッチ110±0.02
4－Ｍ6　深15

92
5

110 10 42.5
388±0.2130ストローク　X

全長　L

22
7

26

4－Ｍ4　深8

8－Ｍ6　深15 110
160 10

88±2180

35
2－φ6Ｈ7深6　　穴ピッチ110±0.02

BB30F-UL

11

2－φ6Ｈ7深6　　穴ピッチ110±0.02

50 65

11

4050

コントローラケーブル（別売品） 193（235）Min.30

2－φ6Ｈ7深6　　穴ピッチ110±0.02
ストローク　X

22
7

4－Ｍ6 深15
110
130

10 42.5
88±2 3

全長　L

92
5

26

86 67

14 46M6六角ボルト用T溝範囲

4－Ｍ4　深8

Ｍ4六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）
Ｍ6六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ）

φ34穴

4－Ｍ4　深3.2（Ｐ.Ｃ.Ｄ.40）

Ｍ4六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｅ）
Ｍ4六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ）

Ｍ4六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ）

130
102

46

2842
2

84 90
30

16
110
128

4－Ｍ4 深8

8－Ｍ6 深15
110
160 10

88±2180

35

BB30F-UU

50 65

11

50 40

11

Ｍ4六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ）

Ｍ4六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ）

Ｍ4六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）
Ｍ6六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ）

Ｍ4六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｅ）

φ34穴

4－Ｍ4　深3.2（Ｐ.Ｃ.Ｄ.40）
130
102

16
110
128

92

30 90

2856 42

17
9

2－φ6Ｈ7深6　　穴ピッチ110±0.02

全長　L

4－Ｍ6 深15
110 10 42.5
130 88±2 3ストローク　X

コントローラケーブル（別売品）

86 67

14

Min.30 193（235）

84
5

17
5

4－Ｍ4　深8
4－Ｍ4 深8

8－Ｍ6 深15 110
160 10

88±2180

35
2－φ6Ｈ7深6　　穴ピッチ110±0.02

ストローク（mm） 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
全長 L（mm） 363 463 563 663 763 863 963 1063 1163 1263
本体質量（kg） 8.5(9.1) 9.7(10.3) 10.9(11.5) 12.1(12.7) 13.3(13.9) 14.5(15.1) 15.7(16.3) 16.9(17.5) 18.1(18.7) 19.3(19.9)

中スライダ

ストローク（mm） 150 250 350 450 550 650 750 850 950
全長 L（mm） 463 563 663 763 863 963 1063 1163 1263
本体質量（kg） 10.0(10.6) 11.2(11.8) 12.4(13.0) 13.6(14.2) 14.8(15.4) 16.0(16.6) 17.2(17.8) 18.4(19.0) 19.6(20.2)

長スライダ

＊（　）内の数値はブレーキ付

長スライダ形

長スライダ形

長スライダ形

中スライダ形

中スライダ形

中スライダ形

6.5

1.53.6

4.
2

7.
3

5

Ｔ溝：Ｄ　詳細 Ｔ溝：Ｅ　詳細

1.
5

3.
6

7.3

4.2

Ｔ溝：Ｂ　詳細6

1.53.6

5

4.
2

7.
3

5

4.2

7.3

3.
6

7

1.
5

Ｔ溝：Ｃ　詳細

6

10.5

5

12

4.
6

8

Ｔ溝：Ａ　詳細

T溝

BB30F-UR,UL,UU共通

BB30F-UR,UL,UU共通

BB30F-UR,UL,UU共通
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8－Ｍ8 深20140
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162（199）
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Ｔ溝：Ａ　詳細

4.
2
7.
3

5

1.5

6

3.6

Ｔ溝：Ｂ　詳細

1111

コントローラケーブル（別売品）

15

10
5

86

4－Ｍ4　深8 Min.20

M8六角ボルト用T溝範囲 15

Ｍ4六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）
Ｍ8六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ）

Ｍ4六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ）

160

120

30
11
0

16

140

158

8－φ3.5穴（Ｐ.Ｃ.Ｄ.40）φ34穴

42.5
（八
角対
辺）

φ47

45
.5

2－φ8Ｈ7深8　　穴ピッチ140±0.02

ストローク　X

4－Ｍ8 深20
140 20
180 162（199）

全長　L

4－Ｍ4 深8
50 65

5

4.2

7.3

1.
5

7

3.
6

Ｔ溝：Ｃ　詳細

9050

モータ 200W　ACサーボモータ（アブソリュート）
駆動方式 研削ボールネジ（C7）　ネジ外径 20mm
ストローク（mm）
100mm単位

中スライダ 200～ 600 700，800 900，1000 1100，1200 1300 1400 1500
形式表示 20～ 60 70，80 90，A0 B0，C0 D0 E0 F0
長スライダ 250～ 550 650，750 850，950 1050，1150 1250 1350 1450
形式表示 25～ 55 65，75 85，95 A5，B5 C5 D5 E5

最大速度（mm／ s）
<   > 内は、最大可搬質量搭載時の
加減速時間 (sec)

リード 20mm 1200<0.36> 1100<0.33> 1000<0.3> 700<0.21> 500<0.15> 400<0.12> 300<0.1>
リード 10mm 600<0.36> 550<0.33> 500<0.3> 350<0.21> 250<0.15> 200<0.12> 150<0.1>
リード 5mm 300<0.36> 280<0.33> 250<0.3> 180<0.21> 130<0.15> 100<0.12>  80<0.1>

最大可搬質量（Kg） リード 20mm 　　　 水平使用時：  60（注 1）　　　垂直使用時：   3（12）（注 2）
リード 10mm 水平使用時：100　　　　　　垂直使用時：   8（25）
リード 5mm 水平使用時：100　　　　　    垂直使用時：15（50）

位置繰返し精度（mm） ± 0．01
分解能（mm） 0．01
静的許容負荷モーメント (N・m) 中スライダ形　MR：2080 MP：2160 MY：1820　長スライダ形　MR：2080 MP：3150 MY：2640　
ブレーキ 無励磁時ブレーキ動作形　電圧：DC24V
マスターコントローラ CA20－M□□、CA10－M0□ Bより選択

［仕様］

［セット形式］

［軸形式］

リード
05：   5mm
10：10mm
20：20mm

ブレーキ
N：ブレーキ無
B：ブレーキ有

スライダー形状
M ：中スライダ
L：長スライダ

ストローク
P20参照

マスターユニット
0：コントローラなし
1：CA20 －M10
その他 P20参照

ケーブル長
3：3m　9：9m
5：5m　B：11m
7：7m　D：13m

軸形態
ST ：ストレート
UR ：右折返し
UL ：左折返し
UU ：下折返し

BA2－ 50F－ ST － M  20  N － 40 － 1 3 

軸形態
ST ：ストレート
UR ：右折返し
UL ：左折返し
UU ：下折返し

BB50F－ ST － M  20  N － 40

リード
05：   5mm
10：10mm
20：20mm

ブレーキ
N：ブレーキ無
B：ブレーキ有

スライダー形状
M ：中スライダ
L：長スライダ

ストローク
P20参照

＜注記＞＊垂直軸としてご使用の場合は、ブレーキ付タイプをご選定下さい。
＊最大可搬質量は、スライダ真上に負荷した場合の数値です。212 ～ 220 ページの動的負荷モーメントの資料も合わせてご覧下さい。
＊垂直使用時での最大可搬質量（　）内の数値は、回生放電ユニットＡＢＳＵ - ２０００を取付けた時の数値です。
＊加減速時間とは、プログラム上指定される速度に達するまでの時間です。

（注１）   電源電圧１１０～１２０Ｖ、２２０Ｖ～２４０Ｖで、可搬質量５０ｋｇ以上の場合は、回生放電ユニットABSU-2000 が必要です。
 1000mm/s を越える速度でご使用の場合は、50kg になります。
（注２）   1000mm/s を越える速度でご使用の場合は、回生放電ユニット使用時で 7kg になります。

［寸法図］

ストローク（mm） 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500
全長 L（mm） 593(630) 693(730) 793(830) 893(930) 993(1030) 1093(1130) 1193(1230) 1293(1330) 1393(1430) 1493(1530) 1593(1630) 1693(1730) 1793(1830) 1893(1930)
本体質量（kg） 16.1(16.9) 18.0(18.8) 19.9(20.7) 21.8(22.6) 23.7(24.5) 25.6(26.4) 27.5(28.3) 29.4(30.2) 31.3(32.1) 33.2(34.0) 35.1(35.9) 37.0(37.8) 38.9(39.7) 40.8(41.6)

中スライダ

＊（　）内の数値はブレーキ付

ストローク（mm） 250 350 450 550 650 750 850 950 1050 1150 1250 1350 1450
全長 L（mm） 693(730) 793(830) 893(930) 993(1030) 1093(1130) 1193(1230) 1293(1330) 1393(1430) 1493(1530) 1593(1630) 1693(1730) 1793(1830) 1893(1930)
本体質量（kg） 18.6(19.4) 20.5(21.3) 22.4(23.2) 24.3(25.1) 26.2(27.0) 28.1(28.9) 30.0(30.8) 31.9(32.7) 33.8(34.6) 35.7(36.5) 37.6(38.4) 39.5(40.3) 41.4(42.2)

長スライダ

＊（　）内の数値はブレーキ付

長スライダ形

BB50F-ST

中スライダ形
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2－φ8Ｈ7深8　　穴ピッチ140±0.02 190
8－Ｍ8 深20140
20

230

45

93 ±2

コントローラケーブル（別売品） Min.30 193（235）

1111

Ｍ8六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ）

Ｍ4六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ）

Ｍ4六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）

φ34穴
4－Ｍ4　深3.2（Ｐ.Ｃ.Ｄ.40）

Ｍ4六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｅ）
Ｍ4六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ）

160
120

46

84
2

42 28

16
140

158

30
11
0

4－Ｍ8 深20

2－φ8Ｈ7深8　　穴ピッチ140±0.02
393±2

42.520140
180ストローク　X

全長　L
34
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75

92

4－Ｍ4 深8

10
5

86

15 46M8六角ボルト用T溝範囲

50 65 4－Ｍ4 深8 50 90

2－φ8Ｈ7深8　　穴ピッチ140±0.02

Ｍ8六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ）

Ｍ4六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ）

Ｍ4六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）

φ34穴

4－Ｍ4　深3.2（Ｐ.Ｃ.Ｄ.40）
Ｍ4六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｅ）

Ｍ4六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ）
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16
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120
160

19
9

56 42
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0
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11 114－Ｍ4 深8
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5

86

15

19
19
4

193（235）Min.30

84
5

4－Ｍ8 深20
2－φ8Ｈ7深8　　穴ピッチ140±0.02

全長　L
180
140

93 ±2
42.520

3ストローク　X 190
8－Ｍ8 深20140
20

230

45

93 ±2

50 65 4－Ｍ4　深8 50 90

2－φ8Ｈ7深8　　穴ピッチ140±0.02

190

8－Ｍ8 深20140
20

230

45

93 ±2

50 90 1111

コントローラケーブル（別売品）

10
5

86

15 46M8六角ボルト用T溝範囲

Min.30 193（235）

4－Ｍ4　深8

4－Ｍ8 深20

2－φ8Ｈ7深8　　穴ピッチ140±0.02

ストローク　X
全長　L

92
5

140 20 42.5
93±2 3180

25
7

34

Ｍ8六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ）

Ｍ4六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ）

Ｍ4六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）

φ34穴 4－Ｍ4　深3.2（Ｐ.Ｃ.Ｄ.40）

Ｍ4六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｅ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ）16

140
158

120

160

30
11
0

28 4
2 8
4

2
46

4－Ｍ4　深850 65

BB50F-UR

BB50F-UL

BB50F-UU

ストローク（mm） 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500
全長 L（mm） 526 626 726 826 926 1026 1126 1226 1326 1426 1526 1626 1726 1826
本体質量（kg） 12.5(13.1) 14.4(15.0) 16.3(16.9) 18.2(18.8) 20.1(20.7) 22.0(22.6) 23.9(24.5) 25.8(26.4) 27.7(28.3) 29.6(30.2) 31.5(32.1) 33.4(34.0) 35.3(35.9) 37.2(37.8)

中スライダ

＊（　）内の数値はブレーキ付

ストローク（mm） 250 350 450 550 650 750 850 950 1050 1150 1250 1350 1450
全長 L（mm） 626 726 826 926 1026 1126 1226 1326 1426 1526 1626 1726 1826
本体質量（kg） 15.0(15.6) 16.9(17.5) 18.8(19.4) 20.7(21.3) 22.6(23.2) 24.5(25.1) 26.4(27.0) 28.3(28.9) 30.2(30.8) 32.1(32.7) 34.0(34.6) 35.9(36.5) 37.8(38.4)

長スライダ

＊（　）内の数値はブレーキ付

長スライダ形

中スライダ形

長スライダ形
中スライダ形

長スライダ形
中スライダ形
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6.
5

Ｔ溝：Ａ　詳細

4.
2
7.
3

5

1.5
6

3.6

Ｔ溝：Ｂ　詳細 Ｔ溝：Ｃ　詳細5

4.2

7.3

1.
5

7

3.
6

 T溝

BB50F-UR,UL,UU共通

BB50F-UR,UL,UU共通

BB50F-UR,UL,UU共通
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Ｔ溝：Ａ　詳細 Ｔ溝：Ｂ　詳細 Ｔ溝：Ｃ　詳細

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ）
コントローラケーブル（別売品）

Ｍｉｎ． ８－φ３.５穴（Ｐ．Ｃ．Ｄ．４０）φ３４穴

（八角
対辺）

199

４－Ｍ８　深２０２－φ８Ｈ７深８　　穴ピッチ１４０±０.０２

４－Ｍ４　深８

２－φ８Ｈ７深８　　　穴ピッチ１４０±０.０２ ８－Ｍ８　深２０

４－Ｍ４　深８

158

120

160

16

140

11
030

ストローク　Ｘ
全長　Ｌ

180
140 20

（234）

206550

8610
5

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲15 15

45
.5

42.5

φ４７

50 90

140
190
230

199(234)

45

7

5 3.
6

1
.5

7.3

4.2

7.
3

4.
2

5

3.6

6

1.5
13.5
8 8

17

6.
5

10

11

モータ 400W　ACサーボモータ（アブソリュート）
駆動方式 研削ボールネジ（C7）　ネジ外径 20mm
ストローク（mm）
100mm単位

中スライダ 200～ 600 700，800 900，1000 1100，1200 1300 1400 1500
形式表示 20～ 60 70，80 90，A0 B0，C0 D0 E0 F0
長スライダ 250～ 550 650，750 850，950 1050，1150 1250 1350 1450
形式表示 25～ 55 65，75 85，A95 A5，B5 C5 D5 E5

最大速度（mm／ s）
<   > 内は、最大可搬質量搭載時の
加減速時間 (sec)

リード 20mm 1200<0.36> 1100<0.33> 1000<0.3> 700<0.21> 500<0.15> 400<0.12> 300<0.1>
リード 10mm 600<0.36> 550<0.33> 500<0.3> 350<0.21> 250<0.15> 200<0.12> 150<0.1>
リード 5mm 300<0.36> 280<0.33> 250<0.3> 180<0.21> 130<0.15> 100<0.12>  80<0.1>

最大可搬質量（Kg） リード 20mm 水平使用時：100　　　　垂直使用時：25
リード 10mm 水平使用時：150　　　　垂直使用時：50
リード 5mm 水平使用時：150　　　　垂直使用時：60

位置繰返し精度（mm） ± 0．01
分解能（mm） 0．01
静的許容負荷モーメント (N・m) 中スライダ形　MR：2080 MP：2160 MY：1820　　長スライダ形　MR：2080 MP：3150 MY：2640　
ブレーキ 無励磁時ブレーキ動作形　電圧：DC24V
マスターコントローラ CA20－M□□、CA10－M0□ Bより選択

［仕様］

［セット形式］

［軸形式］

リード
05：   5mm
10：10mm
20：20mm

ブレーキ
N：ブレーキ無
B：ブレーキ有

スライダー形状
M ：中スライダ
L：長スライダ

ストローク
P20参照

マスターユニット
0：コントローラなし
1：CA20 －M40
その他 P20参照

ケーブル長
3：3m　9：9m
5：5m　B：11m
7：7m　D：13m

軸形態
ST ：ストレート
UR ：右折返し
UL ：左折返し
UU ：下折返し

BA2－ 50G－ ST － M  20  N － 40 － 1 3 

軸形態
ST ：ストレート
UR ：右折返し
UL ：左折返し
UU ：下折返し

BB50G－ ST － M  20  N － 40

リード
05：   5mm
10：10mm
20：20mm

ブレーキ
N：ブレーキ無
B：ブレーキ有

スライダー形状
M ：中スライダ
L：長スライダ

ストローク
P20参照

＜注記＞＊垂直軸としてご使用の場合は、ブレーキ付タイプをご選定下さい。
＊最大可搬質量は、スライダ真上に負荷した場合の数値です。212 ～ 220 ページの動的負荷モーメントの資料も合わせてご覧下さい。
＊水平、垂直使用時とも、可搬質量にかかわらず回生放電ユニットＡＢＳＵ - ４０００が必要になります。
＊加減速時間とは、プログラム上指定される速度に達するまでの時間です。

［寸法図］

ストローク（mm） 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500
全長 L（mm） 630(665) 730(765) 830(865) 930(965) 1030(1065) 1130(1165) 1230(1265) 1330(1365) 1430(1465) 1530(1565) 1630(1665) 1730(1765) 1830(1865) 1930(1965)
本体質量（kg） 17.1(18.0) 19.0(19.9) 20.9(21.8) 22.8(23.7) 24.7(25.6) 26.6(27.5) 28.5(29.4) 30.4(31.3) 32.3(33.2) 34.2(35.1) 36.1(37.0) 38.0(38.9) 39.9(40.8) 41.8(42.7)

中スライダ

＊（　）内の数値はブレーキ付

ストローク（mm） 250 350 450 550 650 750 850 950 1050 1150 1250 1350 1450
全長 L（mm） 730(765) 830(865) 930(965) 1030(1065) 1130(1165) 1230(1265) 1330(1365) 1430(1465) 1530(1565) 1630(1665) 1730(1765) 1830(1865) 1930(1965)
本体質量（kg） 19.6(20.5) 21.5(22.4) 23.4(24.3) 25.3(26.2) 27.2(28.1) 29.1(30.0) 31.0(31.9) 32.9(33.8) 34.8(35.7) 36.7(37.6) 38.6(39.5) 40.5(41.4) 42.4(43.3)

長スライダ

＊（　）内の数値はブレーキ付

長スライダ形

BB50G-ST

中スライダ形
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４－Ｍ８ 深20

φ３４穴 ４－Ｍ４　深３.２（Ｐ.Ｃ.Ｄ.４０）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ）

±２

コントローラケーブル（別売品）Ｍｉｎ．30

４－Ｍ４　深さ８

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｅ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ）

２－φ８Ｈ７深８　  穴ピッチ１４０±０.０２２－φ８Ｈ７深８　  穴ピッチ１４０±０.０２

８－Ｍ８ 深20

４－Ｍ４ 深さ８
50 65 11

30

120

16

140

158

84
4228

10
5

86

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲15 ４6

２３５（２６５）

全長　Ｌ
ストローク　Ｘ

140
180 ９３

20 42.5
３

34
25
7

92
5

50 90 11

230
190
140 45

20
９3±２

46

φ３４穴
4－Ｍ４　深３.２（Ｐ.Ｃ.Ｄ.４０）

９３±２

コントローラケーブル（別売品）

４－Ｍ８　深２０

２－φ８Ｈ７深８　　　穴ピッチ１４０±０.０２

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）
Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ）Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｅ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ）

４－Ｍ４ 深さ８

２－φ８Ｈ７深８　　穴ピッチ１４０±０.０2

４－Ｍ４ 深さ８

８－Ｍ８ 深２０

158

140
16

3
0

11
0

120

46

42 28

２３５（２６５）

92

25
7

３180
140 20 42.5

全長　Ｌ
ストローク　Ｘ

34

116550

４６Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲

861
05

15

230
190
140

20
93±2

45

50 90 11

Ｍｉｎ． 30

5

84

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ）

４－Ｍ８　深２０
２－φ８Ｈ７深８　　穴ピッチ１４０±０.０２

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）

φ３４穴

４－Ｍ４　深３．２（Ｐ．Ｃ．Ｄ．４０）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｅ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ）

９３±２

４－Ｍ４ 深さ８

８－Ｍ８　深２０２－φ８Ｈ７深８　　穴ピッチ１４０±０.０２

４－Ｍ４　深さ８

158

140
16

19
9

56 42

92
120
160

28
3
0

11
0

10
5

15

86

全長　Ｌ
ストローク　Ｘ 180

140 20 42.5
３

２３５（２６５）

5
84

19
1
9
4

50 65 11

230
190
140 45

20
93±２

119050

Ｍｉｎ．30

BB50G-UR

BB50G-UL

BB50G-UU

ストローク（mm） 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500
全長 L（mm） 526 626 726 826 926 1026 1126 1226 1326 1426 1526 1626 1726 1826
本体質量（kg） 12.5(13.1) 14.4(15.0) 16.3(16.9) 18.2(18.8) 20.1(20.7) 22.0(22.6) 23.9(24.5) 25.8(26.4) 27.7(28.3) 29.6(30.2) 31.5(32.1) 33.4(34.0) 35.3(35.9) 37.2(37.8)

中スライダ

＊（　）内の数値はブレーキ付

ストローク（mm） 250 350 450 550 650 750 850 950 1050 1150 1250 1350 1450
全長 L（mm） 626 726 826 926 1026 1126 1226 1326 1426 1526 1626 1726 1826
本体質量（kg） 15.0(15.6) 16.9(17.5) 18.8(19.4) 20.7(21.1) 22.6(23.2) 24.5(25.1) 26.4(27.0) 28.3(28.9) 30.2(30.8) 32.1(32.7) 34.0(34.6) 35.9(36.5) 37.8(38.4)

長スライダ

＊（　）内の数値はブレーキ付

長スライダ形

中スライダ形

長スライダ形
中スライダ形

Ｔ溝：Ａ　詳細 Ｔ溝：Ｃ　詳細 Ｔ溝：Ｄ　詳細 Ｔ溝：Ｅ　詳細Ｔ溝：Ｂ　詳細13.5
8 8

17

7.
3

4.
2

5

6
1.53.6

7.3
4.2 1.

5

7

3.
65

7.3

4.2

6.5

3.6

5

4.
2

           5 T溝

長スライダ形
中スライダ形

BB50G-UR,UL,UU共通

BB50G-UR,UL,UU共通

BB50G-UR,UL,UU共通
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モータ 200W ACサーボモータ（アブソリュート）
駆動方式 ボールネジ（ナット回転式）　ネジ外径 20mm
ストローク（mm）
100mm単位

中スライダ 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200 2300 2400 2500
形式表示 B0 C0 D0 E0 F0 G0 H0 J0 K0 L0 M0 N0 P0 Q0 R0
長スライダ 1150 1250 1350 1450 1550 1650 1750 1850 1950 2050 2150 2250 2350 2450
形式表示 B5 C5 D5 E5 F5 G5 H5 J5 K5 L5 M5 N5 P5 Q5

最大速度（mm／ s） 1000
最大可搬質量（Kg）
加減速時間（ACC）：0.6sec

水平使用時：60　

位置繰返し精度（mm） ± 0．05
分解能（mm） 0．01
静的許容負荷モーメント (N・m) 中スライダ形　MR：2080 MP：2160 MY：1820　　長スライダ形　MR：2080 MP：3150 MY：2640　
マスターコントローラ CA20－M□□、CA10－M0□ Bより選択

［仕様］

［セット形式］
ロングストローク軸

［軸形式］

リード
20：20mm

ブレーキ
N：ブレーキ無

スライダー形状
M ：中スライダ
L：長スライダ

ストローク
P20参照

マスターユニット
0：コントローラなし
1：CA20 －M10
その他 P20参照

ケーブル長
3：3m　9：9m
5：5m　B：11m
7：7m　D：13m

リード
20：20mm

ブレーキ
N：ブレーキ無

スライダー形状
M ：中スライダ
L：長スライダ

ストローク
P20参照

＜注記＞＊最大可搬質量は、スライダ真上に負荷した場合の数値です。212 ～ 220 ページの動的負荷モーメントの資料も合わせてご覧下さい。
＊２００Ｗ仕様時、電源電圧１１０Ｖ～１２０Ｖ、２２０Ｖ～２４０Ｖで、負荷質量５０ｋｇ以上の場合は、
回生放電ユニットＡＢＳＵ - ２０００が必要になります。
＊加減速時間とは、プログラム上指定される速度に達するまでの時間です。

受注生産品：納期は都度お問い合せ下さい。

4
1402 1402

BB50F-LT

リード 20mm

フレキダクト取付け位置
LT：左
RT：右

フレキダクト取付け位置
LT：左
RT：右

BB50F－ LT － M  20  N － R0

BA2－ 50F－ LT － M  20  N － R0 － 1 3 

中スライダ形
フレキダクト左側

長スライダ形
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モータ 400W ACサーボモータ（アブソリュート）
駆動方式 ボールネジ（ナット回転式）　ネジ外径 20mm
ストローク（mm）
100mm単位

中スライダ 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200 2300 2400 2500
形式表示 B0 C0 D0 E0 F0 G0 H0 J0 K0 L0 M0 N0 P0 Q0 R0
長スライダ 1150 1250 1350 1450 1550 1650 1750 1850 1950 2050 2150 2250 2350 2450
形式表示 B5 C5 D5 E5 F5 G5 H5 J5 K5 L5 M5 N5 P5 Q5

最大速度（mm／ s） 1000
最大可搬質量（Kg）
加減速時間（ACC）：0.3sec

水平使用時：100　

位置繰返し精度（mm） ± 0．05
分解能（mm） 0．01
静的許容負荷モーメント (N・m) 中スライダ形　MR：2080 MP：2160 MY：1820　長スライダ形　MR：2080 MP：3150 MY：2640　
マスターコントローラ CA20－M□□、CA10－M0□ Bより選択

［仕様］

［セット形式］
ロングストローク軸

［軸形式］

リード
20：20mm

ブレーキ
N：ブレーキ無

スライダー形状
M ：中スライダ
L：長スライダ

ストローク
P20参照

マスターユニット
0：コントローラなし
1：CA20 －M10
その他 P20参照

ケーブル長
3：3m　9：9m
5：5m　B：11m
7：7m　D：13m

リード
20：20mm

ブレーキ
N：ブレーキ無

スライダー形状
M ：中スライダ
L：長スライダ

ストローク
P20参照

＜注記＞＊最大可搬質量は、スライダ真上に負荷した場合の数値です。212 ～ 220 ページの動的負荷モーメントの資料も合わせてご覧下さい。
＊４００Ｗ仕様時、可搬質量にかかわらず回性放電ユニットＡＢＳＵ - ４０００が必要になります。
＊加減速時間とは、プログラム上指定される速度に達するまでの時間です。

受注生産品：納期は都度お問い合せ下さい。

BB50G-LT

リード 20mm

フレキダクト取付け位置
LT：左
RT：右

BA2－ 50G－ LT － M  20  N － R0 － 1 3 

フレキダクト取付け位置
LT：左
RT：右

BB50G－ LT － M  20  N － R0

中スライダ形
フレキダクト左側

長スライダ形
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リード
10：10mm
20：20mm
40：40mm

ブレーキ
N：ブレーキ無
B：ブレーキ有

スライダー形状
M：中スライダ
L：長スライダ

ストローク
P20参照

マスターユニット
0：コントローラなし
1：CA20 －M40
その他 P20参照

ケーブル長
3：3m　9：9m
5：5m　B：11m
7：7m　D：13m

BA2－ 60G－ ST －M  20  N － 40 － 1 3 

［仕様］

［セット形式］

モータ 400W　ACサーボモータ（アブソリュート）
駆動方式 研削ボールネジ（C7）ネジ外径 20ｍｍ
ストローク（mm）
100mm単位

中スライダ 200～ 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400,1500
形式表示 20～ 70 80 90 A0 B0 C0 D0 E0,F0
長スライダ 150～ 650 750 850 950 1050 1150 1250 1350,1450
形式表示 15～ 65 75 85 95 A5 B5 C5 D5,E5

最大速度（mm／ s）
<>内は、最大可搬質量搭載時の
加減速時間（sec）

リード40ｍｍ 2400 <0.36> 2000 <0.3> 1600 <0.24> 1400 <0.21> 1200 <0.18> 1000 <0.15> 800 <0.12> 600 <0.1>
リード 20ｍｍ 1200 <0.36> 1000 <0.3> 800 <0.24> 700 <0.21> 600 <0.18> 500 <0.15> 400 <0.12> 300 <0.1>
リード 10ｍｍ 600 <0.36> 500 <0.3> 400 <0.24> 350 <0.21> 300 <0.18> 250 <0.15> 200 <0.12> 150 <0.1>

最大可搬質量（Kg） リード40ｍｍ 水平使用時：  25　　　垂直使用時：  ー
リード20ｍｍ 水平使用時：  100　　　垂直使用時：  25
リード10ｍｍ 水平使用時：  150　　　垂直使用時：  50

位置繰返し精度（mm） ± 0．01
分解能（mm） 0．01
静的許容負荷モーメント (N・m) 中スライダ形　MR：2700　MP：3000　MY：2250　長スライダ形　MR：2700　MP：4750　MY：3450
ブレーキ 無励磁時ブレーキ動作形　電圧：DC24V
マスターコントローラ CA20ーM□□、CA10ーM0□ Bより選択

［軸形式］

リード
10：10mm
20：20mm
40：40mm

ブレーキ
N：ブレーキ無
B：ブレーキ有

スライダー形状
M：中スライダ
L：長スライダ

ストローク
P20参照

＜注記＞＊垂直軸としてご使用の場合は、ブレーキ付タイプをご選定下さい。
＊最大可搬質量は、スライダ真上に負荷した場合の数値です。　
＊水平、垂直使用時とも、可搬質量にかかわらず回生放電ユニットABSU-4000 が必要になります。
＊加減速時間とは、プログラム上指定される速度に達するまでの時間です。
＊リード 40mmは受注生産品になります。

BB60G－ ST －M  20  N － 40 

ストローク (mm) 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500
全長 Ｌ (mm) 613(643) 713(743) 813(843) 913(943) 1013(1043) 1113(1143) 1213(1243) 1313(1343) 1413(1443) 1513(1543) 1613(1643) 1713(1743) 1813(1843) 1913(1943)

K 5(5) 6(6) 7(7) 8(8) 9(9) 10(10) 11(11) 12(12) 13(13) 14(14) 15(15) 16(16) 17(17) 18(18)
本体質量 (Kg) 24.3(25.5) 27.1(28.2) 29.8(31.0) 32.6(33.7) 35.3(36.5) 38.1(39.2) 40.8(42.0) 43.6(44.7) 46.3(47.5) 49.1(50.2) 51.8(53.0) 54.6(55.7) 57.3(58.5) 60.1(61.2)

2-φ10H7深10穴ﾋﾟｯﾁ196±0.02

125

42.5（
八角対

辺）

コントローラケーブル（別売品）

φ
34

50

8-φ3.5穴（P.C.D40)

2.2

12-M10深25

63(93)

180

230

330

350

min.30

Ｔ溝：Ｂ　詳細 Ｔ溝：Ｃ　詳細

8-φ3.5穴（P.C.D40)

11

50

7.34.26

3.6

5

1.5

4.2 1.5

7.3

3.6

5

7

M8六角ボルト用Ｔ溝範囲

１００×Ｋ（ﾋﾟｯﾁ）

Ｔ溝：Ａ　詳細

min.30

φ
34

42.5（
八角対

辺）

63(93)

2

M8深16

コントローラケーブル（別売品）

50

2.2

8-M10深25

113(143)

17

6.5

10

13.5

8

8

4-Ｍ4 深8
4-Ｍ4 深8

11

ストロークＸ

全長　Ｌ

2-φ10H7深10穴ﾋﾟｯﾁ196±0.02

50 100

180

230

250

17

212

14
0 30

156

214

50

12
6

2

M8六角ナット用T溝（T溝A)

M4六角ナット用T溝（T溝B)

196
2.2

M4六角ナット用T溝（T溝C)

中スライダ

＊ (　)内の値はブレーキ付

ストローク (mm) 150 250 350 450 550 650 750 850 950 1050 1150 1250 1350 1450
全長 Ｌ (mm) 613(643) 713(743) 813(843) 913(943) 1013(1043) 1113(1143) 1213(1243) 1313(1343) 1413(1443) 1513(1543) 1613(1643) 1713(1743) 1813(1843) 1913(1943)

K 5(5) 6(6) 7(7) 8(8) 9(9) 10(10) 11(11) 12(12) 13(13) 14(14) 15(15) 16(16) 17(17) 18(18)
本体質量 (Kg) 25.8(27.0) 28.6(29.7) 31.3(32.5) 34.1(35.2) 36.8(38.0) 39.6(40.7) 42.3(43.5) 45.1(46.2) 47.8(49.0) 50.6(51.7) 53.3(54.5) 56.1(57.2） 58.8(60.0) 61.6(62.7)

長スライダ

＊ (　)内の値はブレーキ付

長スライダ形中スライダ形BB60G-ST
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ボ
ー
ル
ネ
ジ
駆
動

単軸仕様

リード
10：10mm
20：20mm
40：40mm

ブレーキ
N：ブレーキ無
B：ブレーキ有

スライダー形状
M：中スライダ
L：長スライダ

ストローク
P20参照

マスターユニット
０：コントローラなし
６：CA20－M00－ 0V
その他 P20参照

ケーブル長
3：3m　9：9m
5：5m　B：11m
7：7m　D：13m

BA2－ 60J－ ST －M  20  N － 40 － 6 3 

［仕様］

［セット形式］

モータ 750W　ACサーボモータ（アブソリュート）
駆動方式 研削ボールネジ（C7）ネジ外径 25ｍｍ
ストローク（mm）
100mm単位

中スライダ 200～ 1000 1100 1200 1300 1400,1500 1600,1700
形式表示 20～ A0 B0 C0 D0 E0,F0 G0,H0
長スライダ 150～ 950 1050 1150 1250 1350,1450 1550,1650
形式表示 15～ 95 A5 B5 C5 D5,E5 F5,G5

最大速度（mm／ s）
<>内は、最大可搬質量搭載時の
加減速時間（sec）

リード40ｍｍ 1800 <0.27> 1400 <0.21> 1200 <0.18> 1000 <0.15> 800 <0.12> 600 <0.1>
リード 20ｍｍ 900 <0.27> 700 <0.21> 600 <0.18> 500 <0.15> 400 <0.12> 300 <0.1>
リード 10ｍｍ 450 <0.27> 350 <0.21> 300 <0.18> 250 <0.15> 200 <0.12> 150 <0.1>

最大可搬質量（Kg） リード40ｍｍ 水平使用時：  50　　　垂直使用時：  ー
リード20ｍｍ 水平使用時：  200　　　垂直使用時：  50
リード10ｍｍ 水平使用時：  250　　　垂直使用時：  100

位置繰返し精度（mm） ± 0．01
分解能（mm） 0．01
静的許容負荷モーメント (N・m) 中スライダ形　MR：3500　MP：4000　MY：3000　長スライダ形　MR：3500　MP：6200　MY：4750
ブレーキ 無励磁時ブレーキ動作形　電圧：DC24V
マスターコントローラ CA20ーM0□ー□ Vより選択

［軸形式］

リード
10：10mm
20：20mm
40：40mm

ブレーキ
N：ブレーキ無
B：ブレーキ有

スライダー形状
M：中スライダ
L：長スライダ

ストローク
P20参照

＜注記＞＊垂直軸としてご使用の場合は、ブレーキ付タイプをご選定下さい。
＊最大可搬質量は、スライダ真上に負荷した場合の数値です。　
＊可搬質量にかかわらず回生放電ユニットRGH200A 30Ω（水平）、RGH400A 30Ω（垂直）が必要になります。
＊加減速時間とは、プログラム上指定される速度に達するまでの時間です。
＊リード 40mmは受注生産品になります。

BB60J－ ST －M  20  N － 40 

ストローク (mm) 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700
全長 Ｌ (mm) 688(723) 788(823) 888(923) 988(1023) 1088(1123) 1188(1223) 1288(1323) 1388(1423) 1488(1523) 1588(1623) 1688(1723) 1788(1823) 1888(1923) 1988(2023) 2088(2123) 2188(2223)

K 5(5) 6(6) 7(7) 8(8) 9(9) 10(10) 11(11) 12(12) 13(13) 14(14) 15(15) 16(16) 17(17) 18(18) 19(19) 20(20)
本体質量 (Kg) 37.2(38.8) 39.9(41.6) 42.7(44.3) 45.4(47.1) 48.2(49.8) 50.9(52.6) 53.7(55.3) 56.4(58.1) 59.2(60.8) 61.9(63.6) 64.7(66.3) 67.4(69.1) 70.2(71.8) 72.9(74.6) 75.7(77.3) 78.4(80.1)

Ｔ溝：Ａ　詳細 Ｔ溝：Ｂ　詳細

φ
34

42.5（
八角対

辺）

Ｔ溝：Ｃ　詳細

50

8ｘφ3.5穴（P.C.D40)

コントローラケーブル（別売品）

4-Ｍ4 深8

11

2-φ10H7深10穴ﾋﾟｯﾁ196±0.02

50 125

42.5（
八角対

辺）

φ
34

50

8-φ3.5穴（P.C.D40)

118(153)

180

230

330

350

コントローラケーブル（別売品）

12-M10深25

17

7.34.26.5

10
6

13.5
8

8

3.6

5

1.5

4.2 1.5

7.3

3.65

7

min.30

4-Ｍ4 深8

ストロークＸ

全長　Ｌ

M8六角ボルト用Ｔ溝範囲

１００×Ｋ（ﾋﾟｯﾁ）50

12
6

M8六角ナット用T溝（T溝A)

M4六角ナット用T溝（T溝B)
2

2.2

M4六角ナット用T溝（T溝C)

2-φ10H7深10穴ﾋﾟｯﾁ196±0.02

min.3050 100

2

138(173)

M8深16

2.2

168（203）

180

230

250

8-M10深25

11

17

212

14
0 30

156

214

196

中スライダ

＊ (　)内の値はブレーキ付

長スライダ

＊ (　)内の値はブレーキ付

ストローク (mm) 150 250 350 450 550 650 750 850 950 1050 1150 1250 1350 1450 1550 1650
全長Ｌ (mm)　 688(723) 788(823) 888(923) 988(1023) 1088(1123) 1188(1223) 1288(1323) 1388(1423) 1488(1523) 1588(1623) 1688(1723) 1788(1823) 1888(1923) 1988(2023) 2088(2123) 2188(2223)

K 5(5) 6(6) 7(7) 8(8) 9(9) 10(10) 11(11) 12(12) 13(13) 14(14) 15(15) 16(16) 17(17) 18(18) 19(19) 20(20)
本体重量 (kg) 38.7(40.3) 41.4(43.1) 44.2(45.8) 46.9(48.6) 49.7(51.3) 52.4(54.1) 55.2(56.8) 57.9(59.6) 60.7(62.3) 63.4(65.1) 66.2(67.8) 68.9(70.6) 71.7(73.3) 74.4(76.1) 77.2(78.8) 79.9(81.6)

長スライダ形中スライダ形BB60J-ST
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ボ
ー
ル
ネ
ジ
駆
動

［仕様］
モータ容量 750W　
駆動方式 ボールネジ（ナット回転式）
ボールネジ換算リード（mm） 20
最大速度（ｍｍ／ｓ） 1000
最大可搬質量（Kg）　　　　
加減速時間（ACC）：0.3sec 以上 200

スライダー形状 中スライダ    長スライダ
ストローク（ｍｍ）100mm単位 1100 ～ 4400 1000 ～ 4300
静的許容モーメント (N・m) MR：3500    MP：4000    MY：3000 MR：3500    MP：6200    MY：4750
位置繰返し精度（mm） ± 0.05
分解能（mm） 0.01
適応マスターコントローラ CA20-M0 □ - □ Vより選択

＜注記＞ ＊加減速時間とは、プログラム上指定される速度に達するまでの時間です。  
 ＊最大可搬質量は、スライダ真上に負荷した場合の数値です。
 ＊可搬質量にかかわらず回生放電ユニットRGH200A 30 Ωが必要です。

［軸形式］

リード
10：10mm
20：20mm
40：40mm

ブレーキ
N：ブレーキ無
B：ブレーキ有

スライダー形状
M：中スライダ
L：長スライダ

ストローク
P20参照

BB60J－ LT －M  20  N － B0

212

142.4

26
2.1

90.1 214

156

30
1.6

19
9

2.6

Ｍ8六角ボルト用Ｔ溝範囲
2.6全長Ｌ

ストローク

158 250 167.6
11.2

MAX.40

14
017
4

21
2

19
6

125

10 230
180

10

フレキダクト

2xφ10Ｈ7深10 穴ピッチ196±0.02

8xＭ10深25

Ｍ8六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ4六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

6
10

6.5 4.2

13.5

17

8

8 5

3.6 1.5

100 50

11

158 350 167.6
11.2

21
2

175

10
60 230

10
60

2xφ10Ｈ7深10 穴ピッチ196±0.02

12xＭ10深25

19
6

330

85 180 85

17

150 50

11

22

Ｔ溝：Ａ　詳細 Ｔ溝：Ｂ　詳細
35 35

17

100xＫ(ピッチ)

M8深16

12
6

165165

4xM4深8 4xM4深8

24
.5

40

58

78

7.3

フレキダクト断面

中スライダ形
フレキダクト左側

長スライダ形
フレキダクト左側

中スライダ形
形式

BB60J-LT-M20N-*
B0 C0 D0 E0 F0 G0 H0 J0 K0 L0 M0 N0 P0 Q0 R0 S0 T0

ストローク   (mm) 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200 2300 2400 2500 2600 2700
全長  Ｌ     (mm) 1730 1830 1930 2030 2130 2230 2330 2430 2530 2630 2730 2830 2930 3030 3130 3230 3330

K 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30
重量         (kg) 80.1 83.4 86.6 89.8 93.1 96.3 99.5 102.7 106.0 109.2 112.4 115.7 118.9 122.1 125.4 128.6 131.8

形式
BB60J-LT-M20N-*

U0 V0 W00 W10 W20 W30 W40 W50 W60 W70 W80 W90 X00 X10 X20 X30 X40

ストローク   (mm) 2800 2900 3000 3100 3200 3300 3400 3500 3600 3700 3800 3900 4000 4100 4200 4300 4400
全長  Ｌ     (mm) 3430 3530 3630 3730 3830 3930 4030 4130 4230 4330 4430 4530 4630 4730 4830 4930 5030

K 31 32 33 34 35 36 37 38 39 40 41 42 43 44 45 46 47
重量         (kg) 135.0 138.3 141.5 144.7 148.0 151.2 154.4 157.6 160.9 164.1 167.3 170.6 173.8 177.0 180.3 183.5 186.7

長スライダ形
形式

BB60J-LT-L20N-*
A0 B0 C0 D0 E0 F0 G0 H0 J0 K0 L0 M0 N0 P0 Q0 R0 S0

ストローク   (mm) 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200 2300 2400 2500 2600
全長  Ｌ     (mm) 1730 1830 1930 2030 2130 2230 2330 2430 2530 2630 2730 2830 2930 3030 3130 3230 3330

K 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30
重量         (kg) 81.1 84.4 87.6 90.8 94.1 97.3 100.5 103.7 107.0 110.2 113.4 116.7 119.9 123.1 126.4 129.6 132.8

形式
BB60J-LT-L20N-*

T0 U0 V0 W00 W10 W20 W30 W40 W50 W60 W70 W80 W90 X00 X10 X20 X30

ストローク   (mm) 2700 2800 2900 3000 3100 3200 3300 3400 3500 3600 3700 3800 3900 4000 4100 4200 4300
全長  Ｌ     (mm) 3430 3530 3630 3730 3830 3930 4030 4130 4230 4330 4430 4530 4630 4730 4830 4930 5030

K 31 32 33 34 35 36 37 38 39 40 41 42 43 44 45 46 47
重量         (kg) 136.0 139.3 142.5 145.7 149.0 152.2 155.4 158.6 161.9 165.1 168.3 171.6 174.8 178.0 181.3 184.5 187.7

［寸法図］

［セット形式］

リード
10：10mm
20：20mm
40：40mm

ブレーキ
N：ブレーキ無
B：ブレーキ有

スライダー形状
M：中スライダ
L：長いスライダ

ストローク
　P20参照

マスターユニット
０：コントローラなし
６：CA20－M00－ 0V
その他 P20参照

ケーブル長
3：3m　9：9m
5：5m　B：11m
7：7m　D：13m

フレキダクト取付け位置
LT：左
RT：右

BA2－ 60J－ LT － M  20  N － B0 － 6 3 

BB60J-LT
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駆
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単軸仕様

ストローク

全長　Ｌ

137

2468
8100

116

2-φ5穴

（スペーサＭ）

８－Ｍ５　深１5

２－φ５Ｈ７深５　穴ピッチ68±0.02

（スペーサＳ）

４－Ｍ５　深１5
２－φ５Ｈ７深５　穴ピッチ68±0.02

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

ストローク1100ｍｍ以上の形状

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲

(2
.6
)

76
68

42
.5

75

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ）

30

38

78
60

8

2-R4

30

14
1.5

(8
1)
72

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）

21
9

21
5

４－Ｍ４　深８

4

100

8.
5

3

50 33 50 148.
5

50 MIN.30

15
78

5
13778

68

４－Ｍ４　深８

2.6

注１．（   ）内の数値は、ストローク１１００ｍｍ以上に適応する

(1
0)

［仕様］

［軸形式］

［セット形式］

リード
21：21mm

ブレーキ
N：ブレーキ無

スライダー形状
S ：短スライダ
M：中スライダ

ストローク
P20参照

マスターユニット
0：コントローラなし
1：CA20 －M10
その他 P20参照

ケーブル長
3：3m　9：9m
5：5m　B：11m
7：7m　D：13m

モータ取付方向
BT ：上向き
BR ：右向き
BL ：左向き
BU：下向き

BA2－ 10E－ BT － M  21  N － 40 － 1 3 

モータ取付方向
BT ：上向き
BR ：右向き
BL ：左向き
BU：下向き

BB10E－ BT － M  21  N － 40

リード
21：21mm

ブレーキ
N：ブレーキ無

スライダー形状
S ：短スライダ
M：中スライダ

ストローク
P20参照

＜注記＞＊最大可搬質量は、スライダ真上に負荷した場合の数値です。212 ～ 220 ページの動的負荷モーメントの資料も合わせてご覧下さい。
＊加減速時間とは、プログラム上指定される速度に達するまでの時間です。

モータ 100W  AC サーボモータ（アブソリュート）
駆動方式 タイミングベルト
ボールネジ換算リード（ｍｍ） 21
ストローク（ｍｍ）
100mm単位

短スライダ 150～ 950 1050 1150 1250 1350 1450 1550 1650 1750 1850
形式表示 15～ 95 Ａ 5 Ｂ 5 Ｃ 5 Ｄ 5 Ｅ 5 Ｆ 5 Ｇ 5 Ｈ 5 Ｊ 5
中スライダ 100～ 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800
形式表示 10～ 90 Ａ 0 Ｂ 0 Ｃ 0 Ｄ 0 Ｅ 0 Ｆ 0 Ｇ 0 Ｈ 0 Ｊ 0

最大速度（mm／ s） 1000
最大可搬質量（Kg）
加減速時間（ACC）：0.3 sec 以上

水平使用時：15　　

位置繰返し精度（mm） ± 0．05
分解能（mm） 0．01
静的許容負荷モーメント (N・m) 短スライダ形　ＭＲ：49 ＭＰ：14 ＭＹ：13　　中スライダ形　ＭＲ：59 ＭＰ：59 ＭＹ：54　
マスターコントローラ CA20－M□□、CA10－M0□ Bより選択

［寸法図］
BB10E-BT

短スライダ形中スライダ形
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21
5.
5

21
5

13
7.
5

81
.5
78

3.
5

0.
52468

100
116 137

8
ストローク

全長　Ｌ

2-φ5穴

（スペーサＭ）

８－Ｍ５ 深15 ４－Ｍ５ 深15

（スペーサＳ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

４－Ｍ４ 深８

２－φ５Ｈ７深５　穴ピッチ68±0.02 ２－φ５Ｈ７深５　穴ピッチ68±0.02

ストローク1100ｍｍ以上の形状

2.6

15

MIN.3050
76
68

8

30
42
.5
75

38
60
78

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）

2-R4

3 1001.5
14

30
72(8
1)

(2
.6
)

8.
5 50 33

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲

13778
68 5

50

8.
5

４－Ｍ４ 深８

注１．（   ）内の数値は、ストローク１１００ｍｍ以上に適応する

(1
0)

14

2.6

8

75 30
42
.5

38

78
60

76
68

137

21
5.
5

0.
5

21
5

2468
100
116

8

13
7.
5

3.
5

78 81
.5

全長　Ｌ
ストローク

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝
（Ｔ溝Ａ）

2-φ5穴

（スペーサＭ）４－Ｍ４ 深８

（スペーサＳ）

４－Ｍ５ 深15

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

２－φ５Ｈ７深５　穴ピッチ68±0.02 ２－φ５Ｈ７深５　穴ピッチ68±0.02

ストローク1100ｍｍ以上の形状

８－Ｍ５ 深15

MIN.30

15

50

2-R472
(2
.6
)

(8
1)

30

14
1.5 Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲 3 100

3350

8.
5 8.
5

４－Ｍ４ 深８

50

568
78 137

注１．（   ）内の数値は、ストローク１１００ｍｍ以上に適応する

(1
0)

14
20
6

MIN.30100

13
4

50

8
24

137
全長　Ｌ

ストローク

68
100
116

８－Ｍ５ 深15

2-φ5穴

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）

（スペーサＭ）４－Ｍ４　深８

４－Ｍ５ 深15

（スペーサＳ）

４－Ｍ４ 深８

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

２－φ５Ｈ７深５　穴ピッチ68±0.02 ２－φ５Ｈ７深５　穴ピッチ68±0.02

ストローク1100ｍｍ以上の形状

3
15
20
3

2.6

78

50 33

2-R4

3Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲1.5
14

30
72

(2
.6
)

(8
1)

75
42
.5
30

76
68

8

60
38

78

8.
5

137
68
78

5

50

8.
5

注１．（   ）内の数値は、ストローク１１００ｍｍ以上に適応する

(1
2)(1
0)

14

BB10E-BR

BB10E-BL

BB10E-BU

短スライダ形中スライダ形

短スライダ形中スライダ形

短スライダ形中スライダ形

19
.5

3.6

8.5

5 4.
2
7.
3

3.5

５－5.5キリ 3－5.5キリ

Ｔ溝：Ｂ   詳細

5.7
1.5

7.
3

4.
2

4.
6

3

Ｔ溝：Ａ   詳細

10.5
6.3 3.6

Ｔ溝：Ｃ   詳細

10
48 816

116
68

58

16 4 8
10

39

68 5
78

スペーサＭ   詳細（ストローク1100ｍｍ以上に適応） スペーサＳ   詳細（ストローク1100ｍｍ以上に適応）

ストローク(mm) 150 250 350 450 550 650 750 850 950 1050 1150 1250 1350 1450 1550 1650 1750 1850

全長Ｌ(mm)　 420.1 520.1 620.1 720.1 820.1 920.1 1020.1 1120.1 1220.1 1320.1 1420.1 1520.1 1620.1 1720.1 1820.1 1920.1 2020.1 2120.1

本体重量(kg) 4.7 5.3 5.9 6.5 7.1 7.7 8.3 8.9 9.5 10.1 10.7 11.3 11.9 12.5 13.1 13.7 14.3 14.9

ストローク(mm) 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800

全長Ｌ(mm)　 420.1 520.1 620.1 720.1 820.1 920.1 1020.1 1120.1 1220.1 1320.1 1420.1 1520.1 1620.1 1720.1 1820.1 1920.1 2020.1 2120.1

本体重量(kg) 5.0 5.6 6.2 6.8 7.4 8.0 8.6 9.2 9.8 10.4 11.0 11.6 12.2 12.8 13.4 14.0 14.6 15.2

BB10E-BT,BR,BL,BU 共通

BB10E-BT,BR,BL,BU 共通

BB10E-BT,BR,BL,BU 共通

中スライダ

短スライダ
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単軸仕様

ストローク

全長　Ｌ

137

2468
8100

116

2-φ5穴

（スペーサＭ）

８－Ｍ５　深１5

２－φ５Ｈ７深５　穴ピッチ68±0.02

（スペーサＳ）

４－Ｍ５　深１5
２－φ５Ｈ７深５　穴ピッチ68±0.02

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

ストローク1100ｍｍ以上の形状

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲

(2
.6
)

76
68

42
.5

75

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ）

30

38

78
60

8

2-R4

30

14
1.5

(8
1)
72

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）

21
9

21
5

４－Ｍ４　深８

4

100

8.
5

3

50 33 50 148.
5

50 MIN.30

15
78

5
13778

68

４－Ｍ４　深８

2.6

注１．（   ）内の数値は、ストローク１１００ｍｍ以上に適応する

(1
0)

［仕様］

［セット形式］

［軸形式］

リード
21：21mm
42：42mm

ブレーキ
N：ブレーキ無

スライダー形状
S ：短スライダ
M：中スライダ

ストローク
P20参照

マスターユニット
0：コントローラなし
1：CA20 －M10
その他 P20参照

ケーブル長
3：3m　9：9m
5：5m　B：11m
7：7m　D：13m

モータ取付方向
BT ：上向き
BR ：右向き
BL ：左向き
BU：下向き

BA2－ 10F－ BT － M  21  N － 40 － 1 3 

モータ取付方向
BT ：上向き
BR ：右向き
BL ：左向き
BU：下向き

BB10F－ BT － M  21  N － 40

リード
21：21mm
42：42mm

ブレーキ
N：ブレーキ無

スライダー形状
S ：短スライダ
M：中スライダ

ストローク
P20参照

＜注記＞＊最大可搬質量は、スライダ真上に負荷した場合の数値です。212 ～ 220 ページの動的負荷モーメントの資料も合わせてご覧下さい。
＊加減速時間とは、プログラム上指定される速度に達するまでの時間です。

モータ 200W  AC サーボモータ（アブソリュート）
駆動方式 タイミングベルト
ボールネジ換算リード（ｍｍ） 21、42
ストローク（ｍｍ）
100mm単位

短スライダ 150～ 950 1050 1150 1250 1350 1450 1550 1650 1750 1850
形式表示 15～ 95 Ａ 5 Ｂ 5 Ｃ 5 Ｄ 5 Ｅ 5 Ｆ 5 Ｇ 5 Ｈ 5 Ｊ 5
中スライダ 100～ 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800
形式表示 10～ 90 Ａ 0 Ｂ 0 Ｃ 0 Ｄ 0 Ｅ 0 Ｆ 0 Ｇ 0 Ｈ 0 Ｊ 0

最大速度（mm／ s） リード 21 1000
リード 42 2000

最大可搬質量（Kg） リード 21 水平使用時：20　加減速時間：0.3 sec 以上　　
リード 42 水平使用時：10　加減速時間：0.5 sec 以上　　

位置繰返し精度（mm） ± 0．05
分解能（mm） 0．01
静的許容負荷モーメント (N・m) 短スライダ形　ＭＲ：49 ＭＰ：14 ＭＹ：13　　中スライダ形　ＭＲ：59 ＭＰ：59 ＭＹ：54　
マスターコントローラ CA20－M□□、CA10－M0□ Bより選択

［寸法図］
BB10F-BT

短スライダ形中スライダ形
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13
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52468

100
116 137

8
ストローク

全長　Ｌ

2-φ5穴

（スペーサＭ）

８－Ｍ５ 深15 ４－Ｍ５ 深15

（スペーサＳ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

４－Ｍ４ 深８

２－φ５Ｈ７深５　穴ピッチ68±0.02 ２－φ５Ｈ７深５　穴ピッチ68±0.02

ストローク1100ｍｍ以上の形状

2.6

15

MIN.3050
76
68

8

30
42
.5
75

38
60
78

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）

2-R4

3 1001.5
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30
72(8
1)

(2
.6
)

8.
5 50 33

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲

13778
68 5

50

8.
5

４－Ｍ４ 深８

注１．（   ）内の数値は、ストローク１１００ｍｍ以上に適応する

(1
0)
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78 81
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全長　Ｌ
ストローク

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝
（Ｔ溝Ａ）

2-φ5穴

（スペーサＭ）４－Ｍ４ 深８

（スペーサＳ）

４－Ｍ５ 深15

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

２－φ５Ｈ７深５　穴ピッチ68±0.02 ２－φ５Ｈ７深５　穴ピッチ68±0.02

ストローク1100ｍｍ以上の形状

８－Ｍ５ 深15

MIN.30
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)
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1.5 Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲 3 100

3350

8.
5 8.
5

４－Ｍ４ 深８
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注１．（   ）内の数値は、ストローク１１００ｍｍ以上に適応する
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ストローク

68
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116

８－Ｍ５ 深15

2-φ5穴

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）

（スペーサＭ）４－Ｍ４　深８

４－Ｍ５ 深15

（スペーサＳ）

４－Ｍ４ 深８

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

２－φ５Ｈ７深５　穴ピッチ68±0.02 ２－φ５Ｈ７深５　穴ピッチ68±0.02

ストローク1100ｍｍ以上の形状

3
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50 33

2-R4

3Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲1.5
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注１．（   ）内の数値は、ストローク１１００ｍｍ以上に適応する

(1
2)(1
0)

14

短スライダ形中スライダ形

短スライダ形中スライダ形

短スライダ形中スライダ形
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Ｔ溝：Ｃ   詳細
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スペーサＭ   詳細（ストローク1100ｍｍ以上に適応） スペーサＳ   詳細（ストローク1100ｍｍ以上に適応）

ストローク(mm) 150 250 350 450 550 650 750 850 950 1050 1150 1250 1350 1450 1550 1650 1750 1850

全長Ｌ(mm)　 420.1 520.1 620.1 720.1 820.1 920.1 1020.1 1120.1 1220.1 1320.1 1420.1 1520.1 1620.1 1720.1 1820.1 1920.1 2020.1 2120.1

本体重量(kg) 5.5 6.1 6.7 7.3 7.9 8.5 9.1 9.7 10.3 10.9 11.5 12.1 12.7 13.3 13.9 14.5 15.1 15.7

ストローク(mm) 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800

全長Ｌ(mm)　 420.1 520.1 620.1 720.1 820.1 920.1 1020.1 1120.1 1220.1 1320.1 1420.1 1520.1 1620.1 1720.1 1820.1 1920.1 2020.1 2120.1

本体重量(kg) 5.8 6.4 7.0 7.6 8.2 8.8 9.4 10.0 10.6 11.2 11.8 12.4 13.0 13.6 14.2 14.8 15.4 16.0

BB10F-BT,BR,BL,BU 共通

BB10F-BT,BR,BL,BU 共通

BB10F-BT,BR,BL,BU 共通中スライダ

短スライダ

BB10F-BR

BB10F-BL

BB10F-BU
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単軸仕様

［仕様］

［セット形式］

［軸形式］

リード
21：21mm

ブレーキ
N：ブレーキ無

スライダー形状
M：中スライダ
L ：長スライダ

ストローク
P20参照

マスターユニット
0：コントローラなし
1：CA20 －M10
その他 P20参照

ケーブル長
3：3m　9：9m
5：5m　B：11m
7：7m　D：13m

モータ取付方向
BT ：上向き
BR ：右向き
BL ：左向き
BU：下向き

BA2－ 30E－ BT － M  21  N － 40 － 1 3 

モータ取付方向
BT ：上向き
BR ：右向き
BL ：左向き
BU：下向き

BB30E－ BT － M  21  N － 40

リード
21：21mm

ブレーキ
N：ブレーキ無

スライダー形状
M：中スライダ
L ：長スライダ

ストローク
P20参照

＜注記＞＊最大可搬質量は、スライダ真上に負荷した場合の数値です。212 ～ 220 ページの動的負荷モーメントの資料も合わせてご覧下さい。
＊加減速時間とは、プログラム上指定される速度に達するまでの時間です。

モータ 100W  AC サーボモータ（アブソリュート）
駆動方式 タイミングベルト
ボールネジ換算リード（ｍｍ） 21
ストローク（ｍｍ）
100mm単位

中スライダ 100～ 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200 2300 2400 2500
形式表示 10～ 90 Ａ 0 Ｂ 0 Ｃ 0 Ｄ 0 Ｅ 0 Ｆ 0 Ｇ 0 Ｈ 0 Ｊ 0 Ｋ 0 Ｌ 0 Ｍ 0 Ｎ 0 Ｐ 0 Ｑ 0 Ｒ 0
長スライダ 150～ 950 1050 1150 1250 1350 1450 1550 1650 1750 1850 1950 2050 2150 2250 2350 2450
形式表示 15～ 95 Ａ 5 Ｂ 5 Ｃ 5 Ｄ 5 Ｅ 5 Ｆ 5 Ｇ 5 Ｈ 5 Ｊ 5 Ｋ 5 Ｌ 5 Ｍ 5 Ｎ 5 Ｐ 5 Ｑ 5

最大速度（mm／ s） 1000
最大可搬質量（Kg）
加減速時間（ACC）：0.3 sec 以上

水平使用時：15

位置繰返し精度（mm） ± 0．05
分解能（mm） 0．01
静的許容負荷モーメント (N・m) 中スライダ形　ＭＲ：510 ＭＰ：430 ＭＹ：370　長スライダ形　ＭＲ：510 ＭＰ：750 ＭＹ：650　
マスターコントローラ CA20－M□□、CA10－M0□ Bより選択

［寸法図］

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝
（Ｔ溝Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝
           （Ｔ溝Ａ）

４－Ｍ４ 深８

８－Ｍ６ 深１５

２－φ６Ｈ７深６
穴ピッチ110±0.02

２－φ５穴

４－Ｍ６ 深15

（スペーサＭ） （スペーサＬ）
ストローク1850ｍｍ以上の形状

４－Ｍ４ 深８

２－φ６Ｈ７深６
穴ピッチ110±0.02

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝
（Ｔ溝Ｃ）

ストローク 130
110 10

50 40

14 Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲 3

12
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110
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50 65
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注１．（   ）内の数値は、ストローク１８５０ｍｍ以上に適応する

長スライダ形
中スライダ形

BB30E-BT
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Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝
（Ｔ溝Ａ）

（スペーサＬ）

４－Ｍ４ 深８

８－Ｍ６ 深１５

２－φ６Ｈ７深６
穴ピッチ110±0.02

２－φ５穴

ストローク1850ｍｍ以上の形状
４－Ｍ４ 深８

（スペーサＭ）

２－φ６Ｈ７深６
穴ピッチ110±0.02

４－Ｍ６ 深１５

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝
（Ｔ溝Ｃ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ）
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注１．（   ）内の数値は、ストローク１８５０ｍｍ以上に適応する
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Ｍ４六角ナット用Ｔ溝
（Ｔ溝Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝
           （Ｔ溝Ａ）

２－φ５穴

ストローク1850ｍｍ以上の形状 （スペーサＭ）

４－Ｍ４ 深８

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ）

４－Ｍ６ 深１５
２－φ６Ｈ７深６
  穴ピッチ110±0.02

２－φ６Ｈ７深６
穴ピッチ110±0.02

８－Ｍ６ 深１５
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２－φ６Ｈ７深６
穴ピッチ110±0.02

４－Ｍ４ 深８

（スペーサＬ）

８－Ｍ６ 深15

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝
（Ｔ溝Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝
           （Ｔ溝Ａ）

２－φ５穴

ストローク1850ｍｍ以上の形状
（スペーサＭ）

４－Ｍ４ 深８ Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ）

４－Ｍ６ 深15

２－φ６Ｈ７深６
穴ピッチ110±0.02Ｍ４六角ナット用Ｔ溝
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.4

85
.4

14 Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲 3

40

12

50

ストローク 130
10110

15
21
5

MIN.3050

7
78

(40)

(2
0)

26
.9

5
100

(2
0)

(1
05
.4
)

全長　Ｌ
136

注１．（   ）内の数値は、ストローク１８５０ｍｍ以上に適応するBB30E-BR

BB30E-BL

BB30E-BU

長スライダ形
中スライダ形

長スライダ形
中スライダ形

長スライダ形
中スライダ形

３－６．６キリ

５－６．６キリ

7.
3 19
.5

4.2
7.3

5
10.5

3.6

58 4.
6
11
.4

4.
4

Ｔ溝：Ａ 詳細

6

4.
2
7.
3

Ｔ溝：Ｂ 詳細

1.5
6

スペーサＭ  詳細（ストローク１８５０ｍｍ以上に適応）

1.
5
7

3.
6

Ｔ溝：Ｃ 詳細

4.
2

5

8.5

3.53.6

Ｔ溝：Ｄ 詳細 スペーサＬ  詳細（ストローク１８５０ｍｍ以上に適応）

10 9 16
20

130
110

20
169

180
160 10

35110

ストローク(mm) 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200 2300 2400 2500

全長Ｌ(mm)　 417 517 617 717 817 917 1017 1117 1217 1317 1417 1517 1617 1717 1817 1917 2017 2117 2217 2317 2417 2517 2617 2717 2817

本体重量(kg) 7.9 9.0 10.1 11.2 12.3 13.4 14.5 15.6 16.7 17.8 18.9 20.0 21.1 22.2 23.3 24.4 25.5 26.6 27.7 28.8 29.9 31.0 32.1 33.2 34.3

ストローク(mm) 150 250 350 450 550 650 750 850 950 1050 1150 1250 1350 1450 1550 1650 1750 1850 1950 2050 2150 2250 2350 2450

全長Ｌ(mm) 517 617 717 817 917 1017 1117 1217 1317 1417 1517 1617 1717 1817 1917 2017 2117 2217 2317 2417 2517 2617 2717 2817

本体重量(kg) 9.3 10.4 11.5 12.6 13.7 14.8 15.9 17.0 18.1 19.2 20.3 21.4 22.5 23.6 24.7 25.8 26.9 28.0 29.1 30.2 31.3 32.4 33.5 34.6

BB30E-BT,BR,BL,BU 共通

BB30E-BT,BR,BL,BU 共通

BB30E-BT,BR,BL,BU 共通中スライダ

長スライダ
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単軸仕様

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝
（Ｔ溝Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝
           （Ｔ溝Ａ）

４－Ｍ４ 深８

８－Ｍ６ 深１５

２－φ６Ｈ７深６
穴ピッチ110±0.02

２－φ５穴

４－Ｍ６ 深15

（スペーサＭ） （スペーサＬ）
ストローク1850ｍｍ以上の形状

４－Ｍ４ 深８

２－φ６Ｈ７深６
穴ピッチ110±0.02

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝
（Ｔ溝Ｃ）

ストローク 130
110 10

50 40

14 Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲 3

12

85
.4

110
128

16

130
102

89
.8

29
.4

35
10
136

110
160
180

12

50 65

26
.9

5

MIN.30

15
0.
9

136
全長　Ｌ

78

50

21
5

21
5.
9

100

(40)

(2
0)

(1
05
.4
)
(2
0)

注１．（   ）内の数値は、ストローク１８５０ｍｍ以上に適応する

［仕様］

［セット形式］
ベルト軸

［軸形式］

リード
21：21mm
42：42mm

ブレーキ
N：ブレーキ無

スライダー形状
M：中スライダ
L ：長スライダ

ストローク
P20参照

マスターユニット
0：コントローラなし
1：CA20 －M10
その他 P20参照

ケーブル長
3：3m　9：9m
5：5m　B：11m
7：7m　D：13m

モータ取付方向
BT ：上向き
BR ：右向き
BL ：左向き
BU：下向き

BA2－ 30F－ BT － M  21  N － 40 － 1 3 

モータ取付方向
BT ：上向き
BR ：右向き
BL ：左向き
BU：下向き

BB30F－ BT － M  21  N － 40

リード
21：21mm
42：42mm

ブレーキ
N：ブレーキ無

スライダー形状
M：中スライダ
L ：長スライダ

ストローク
P20参照

＜注記＞＊最大可搬質量は、スライダ真上に負荷した場合の数値です。212 ～ 220 ページの動的負荷モーメントの資料も合わせてご覧下さい。
＊加減速時間とは、プログラム上指定される速度に達するまでの時間です。

［寸法図］
BB30F-BT

モータ 200W  AC サーボモータ（アブソリュート）
駆動方式 タイミングベルト
ボールネジ換算リード（ｍｍ） 21、42
ストローク（ｍｍ）
100mm単位

中スライダ 100～ 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200 2300 2400 2500
形式表示 10～ 90 Ａ 0 Ｂ 0 Ｃ 0 Ｄ 0 Ｅ 0 Ｆ 0 Ｇ 0 Ｈ 0 Ｊ 0 Ｋ 0 Ｌ 0 Ｍ 0 Ｎ 0 Ｐ 0 Ｑ 0 Ｒ 0
長スライダ 150～ 950 1050 1150 1250 1350 1450 1550 1650 1750 1850 1950 2050 2150 2250 2350 2450
形式表示 15～ 95 Ａ 5 Ｂ 5 Ｃ 5 Ｄ 5 Ｅ 5 Ｆ 5 Ｇ 5 Ｈ 5 Ｊ 5 Ｋ 5 Ｌ 5 Ｍ 5 Ｎ 5 Ｐ 5 Ｑ 5

最大速度（mm／ s） リード 21 1000
リード 42 2000

最大可搬質量（Kg） リード 21 水平使用時：40　加減速時間：0.3 sec 以上　　
リード 42 水平使用時：20　加減速時間：0.5 sec 以上　　

位置繰返し精度（mm） ± 0．05
分解能（mm） 0．01
静的許容負荷モーメント (N・m) 中スライダ形　ＭＲ：510 ＭＰ：430 ＭＹ：370　長スライダ形　ＭＲ：510 ＭＰ：750 ＭＹ：650　
マスターコントローラ CA20－M□□、CA10－M0□ Bより選択

長スライダ形
中スライダ形
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２－φ６Ｈ７深６
穴ピッチ110±0.02

４－Ｍ４ 深８

（スペーサＬ）

８－Ｍ６ 深15

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝
（Ｔ溝Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝
           （Ｔ溝Ａ）

２－φ５穴

ストローク1850ｍｍ以上の形状
（スペーサＭ）

４－Ｍ４ 深８ Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ）

４－Ｍ６ 深15

２－φ６Ｈ７深６
穴ピッチ110±0.02Ｍ４六角ナット用Ｔ溝

（Ｔ溝Ｃ）

180
160
110

136
10
35

6550

12

24
1.
5

26
.5

0.
4

85
.4

16

128
110

102
130

89
.8

29
.4

85
.4

14 Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲 3

40

12

50

ストローク 130
10110

15
21
5

MIN.3050

7
78

(40)

(2
0)

26
.9

5
100

(2
0)

(1
05
.4
)

全長　Ｌ
136

注１．（   ）内の数値は、ストローク１８５０ｍｍ以上に適応する

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝
（Ｔ溝Ａ）

（スペーサＬ）

４－Ｍ４ 深８

８－Ｍ６ 深１５

２－φ６Ｈ７深６
穴ピッチ110±0.02

２－φ５穴

ストローク1850ｍｍ以上の形状
４－Ｍ４ 深８

（スペーサＭ）

２－φ６Ｈ７深６
穴ピッチ110±0.02

４－Ｍ６ 深１５

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝
（Ｔ溝Ｃ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ）

29
.4

130
102

110
128

16

89
.8

50 65

12

136

35110
160
180

10

85
.4

0.
4

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲14 3

85
.4

12

50 40

26
.5

136130
10110

21
5

ストローク

(40)

(2
0)

注１．（   ）内の数値は、ストローク１８５０ｍｍ以上に適応する

7
78

100
5

26
.9

(1
05
.4
) (
20
)

24
1.
5

50 MIN.30

15
全長　Ｌ

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝
（Ｔ溝Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝
           （Ｔ溝Ａ）

２－φ５穴

ストローク1850ｍｍ以上の形状 （スペーサＭ）

４－Ｍ４ 深８

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ）

４－Ｍ６ 深１５
２－φ６Ｈ７深６
  穴ピッチ110±0.02

２－φ６Ｈ７深６
穴ピッチ110±0.02

８－Ｍ６ 深１５

（スペーサＬ）

４－Ｍ４ 深８

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝
（Ｔ溝Ｃ）

29
.4
89
.8

102
130

110
128

16

100 MIN.303Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲14

85
.4

12

4050

10
ストローク 130

110
136180

160
110 35

10

12

6550(2
0)

(40)

注１．（   ）内の数値は、ストローク１８５０ｍｍ以上に適応する

22
2.
5

7.
5

50

21
5

15
78

5

26
.9

(2
0)

(1
05
.4
)

全長　Ｌ
136

長スライダ形
中スライダ形

長スライダ形
中スライダ形

長スライダ形
中スライダ形

３－６．６キリ

５－６．６キリ

7.
3 19
.5

4.2
7.3

5
10.5

3.6

58 4.
6
11
.4

4.
4

Ｔ溝：Ａ 詳細

6

4.
2
7.
3

Ｔ溝：Ｂ 詳細

1.5
6

スペーサＭ  詳細（ストローク１８５０ｍｍ以上に適応）

1.
5
7

3.
6

Ｔ溝：Ｃ 詳細

4.
2

5

8.5

3.53.6

Ｔ溝：Ｄ 詳細 スペーサＬ  詳細（ストローク１８５０ｍｍ以上に適応）

10 9 16
20

130
110

20
169

180
160 10

35110

ストローク(mm) 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200 2300 2400 2500

全長Ｌ(mm) 417 517 617 717 817 917 1017 1117 1217 1317 1417 1517 1617 1717 1817 1917 2017 2117 2217 2317 2417 2517 2617 2717 2817

本体重量(kg) 8.7 9.8 10.9 12.0 13.1 14.2 15.3 16.4 17.5 18.6 19.7 20.8 21.9 23.0 24.1 25.2 26.3 27.4 28.5 29.6 30.7 31.8 32.9 34.0 35.1

ストローク(mm) 150 250 350 450 550 650 750 850 950 1050 1150 1250 1350 1450 1550 1650 1750 1850 1950 2050 2150 2250 2350 2450

全長Ｌ(mm) 517 617 717 817 917 1017 1117 1217 1317 1417 1517 1617 1717 1817 1917 2017 2117 2217 2317 2417 2517 2617 2717 2817

本体重量(kg) 10.1 11.2 12.3 13.4 14.5 15.6 16.7 17.8 18.9 20.0 21.1 22.2 23.3 24.4 25.5 26.6 27.7 28.8 29.9 31.0 32.1 33.2 34.3 35.4

BB30F-BT,BR,BL,BU 共通

BB30F-BT,BR,BL,BU 共通

BB30F-BT,BR,BL,BU 共通中スライダ

長スライダ

BB30F-BR

BB30F-BL

BB30F-BU
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Ｍ４六角ナット用Ｔ溝
（Ｔ溝Ｂ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ）

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝
           （Ｔ溝Ａ）

２－φ８Ｈ７深８
穴ピッチ140±0.02

８－Ｍ８ 深２０

２－φ５穴

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ）

２－φ８Ｈ７深８
穴ピッチ140±0.02

４－Ｍ８ 深２０

４－Ｍ４ 深８

（スペーサＭ） （スペーサＬ）

４－Ｍ４ 深８
ストローク1850ｍｍ以上の形状

20
45

190
140

230 145

11

50 90

11

注１．（   ）内の数値は、ストローク１８５０ｍｍ以上に適応する

140
158

11
0

160
120

30

16

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲
5

50

15

MIN.30

3

50 65

21
5

23
1.
5

16
.5

100

10
5

42
.5

15

全長　Ｌ
ストローク 145

20140
180

78

(40)

(2
0)

(1
25
)

(2
0)

［仕様］

［セット形式］

［軸形式］

リード
21：21mm

ブレーキ
N：ブレーキ無

スライダー形状
M：中スライダ
L ：長スライダ

ストローク
P20参照

マスターユニット
0：コントローラなし
1：CA20 －M10
その他 P20参照

ケーブル長
3：3m　9：9m
5：5m　B：11m
7：7m　D：13m

モータ取付方向
BT ：上向き
BR ：右向き
BL ：左向き
BU：下向き

BA2－ 50F－ BT － M  21  N － 40 － 1 3 

モータ取付方向
BT ：上向き
BR ：右向き
BL ：左向き
BU：下向き

BB50F－ BT － M  21  N － 40

リード
21：21mm

ブレーキ
N：ブレーキ無

スライダー形状
M：中スライダ
L ：長スライダ

ストローク
P20参照

＜注記＞＊最大可搬質量は、スライダ真上に負荷した場合の数値です。212 ～ 220 ページの動的負荷モーメントの資料も合わせてご覧下さい。
＊加減速時間とは、プログラム上指定される速度に達するまでの時間です。

モータ 200W  AC サーボモータ（アブソリュート）
駆動方式 タイミングベルト
ボールネジ換算リード（ｍｍ） 21
ストローク（ｍｍ）
100mm単位

中スライダ 200～ 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200 2300 2400 2500
形式表示 20～ 90 Ａ 0 Ｂ 0 Ｃ 0 Ｄ 0 Ｅ 0 Ｆ 0 Ｇ 0 Ｈ 0 Ｊ 0 Ｋ 0 Ｌ 0 Ｍ 0 Ｎ 0 Ｐ 0 Ｑ 0 Ｒ 0
長スライダ 250～ 950 1050 1150 1250 1350 1450 1550 1650 1750 1850 1950 2050 2150 2250 2350 2450
形式表示 25～ 95 Ａ 5 Ｂ 5 Ｃ 5 Ｄ 5 Ｅ 5 Ｆ 5 Ｇ 5 Ｈ 5 Ｊ 5 Ｋ 5 Ｌ 5 Ｍ 5 Ｎ 5 Ｐ 5 Ｑ 5

最大速度（mm／ s） 1000
最大可搬質量（Kg）
加減速時間（ACC）：0.3 sec 以上

水平使用時：40

位置繰返し精度（mm） ± 0．05
分解能（mm） 0．01
静的許容負荷モーメント (N・m) 中スライダ形　ＭＲ：2080 ＭＰ：2160 ＭＹ：1820　長スライダ形　ＭＲ：2080 ＭＰ：3150 ＭＹ：2640　
マスターコントローラ CA20－M□□、CA10－M0□ Bより選択

［寸法図］
BB50F-BT

長スライダ形

中スライダ形
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Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ）

２－φ５穴

ストローク1850ｍｍ以上の形状
（スペーサＭ）

４－Ｍ４ 深８

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝
（Ｔ溝Ｂ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ）

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝
           （Ｔ溝Ａ）

２－φ８Ｈ７深８
穴ピッチ140±0.02

４－Ｍ８ 深２０

８－Ｍ８ 深２０

２－φ８Ｈ７深８
穴ピッチ140±0.02

４－Ｍ４ 深８

（スペーサＬ）

11
10
5

16

11

158
140

16

230 145

140
190

45
20

9050

11

注１．（   ）内の数値は、ストローク１８５０ｍｍ以上に適応する

78

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲15
5

1003

(2
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42
.510
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6550

(40)

(2
0)

30

11
0

120
160

25
6.
5

21
5

15

MIN.3050

41
.5180

140 20

全長　Ｌ
ストローク 145

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝
（Ｔ溝Ｃ）

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝
（Ｔ溝Ａ）

４－Ｍ４ 深８

２－φ８Ｈ７深８
穴ピッチ140±0.02

８－Ｍ８ 深２０

（スペーサＬ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ）

２－φ５穴

ストローク1850ｍｍ以上の形状
４－Ｍ４ 深８

４－Ｍ８ 深２０

２－φ８Ｈ７深８
穴ピッチ140±0.02

（スペーサＭ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝
（Ｔ溝Ｂ）
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16

140

11

230

9050
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140
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5

1111
注１．（   ）内の数値は、ストローク１８５０ｍｍ以上に適応する
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全長　Ｌ
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180ストローク

MIN.30
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5
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145 41
.5

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝
           （Ｔ溝Ａ）

４－Ｍ８ 深２０

２－φ８Ｈ７深８
穴ピッチ140±0.02

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ）

２－φ５穴 ４－Ｍ４ 深８

（スペーサＭ）
ストローク1850ｍｍ以上の形状

４－Ｍ４ 深８

８－Ｍ８ 深２０

２－φ８Ｈ７深８
穴ピッチ140±0.02

（スペーサＬ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝
（Ｔ溝Ｃ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝
（Ｔ溝Ｂ）

16

158
140

MIN.30100315
5

11

11

145

9050

230

140
190

45
20

注１．（   ）内の数値は、ストローク１８５０ｍｍ以上に適応する
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Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲

42
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6550

BB50F-BR

BB50F-BL

BB50F-BU

長スライダ形

中スライダ形

長スライダ形

中スライダ形

長スライダ形中スライダ形

３－９キリ

５－９キリ

スペーサＭ  詳細（ストローク１８５０ｍｍ以上に適応）

3.6

Ｔ溝：Ｂ 詳細
6

1.5

4.
2
7.
3

Ｔ溝：Ａ 詳細

5 7

7.3
4.2

5

3.
6

Ｔ溝：Ｃ 詳細

1.
5

スペーサＬ  詳細（ストローク１８５０ｍｍ以上に適応）

5

8.5

Ｔ溝：Ｄ 詳細

3.53.6

19
.5

4.
2
7.
3

140
180

20

17
6.
5

13.5

88

10

230

20
9 16 190 20

45140

20

ストローク(mm) 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200 2300 2400 2500

全長Ｌ(mm) 581 681 781 881 981 1081 1181 1281 1381 1481 1581 1681 1781 1881 1981 2081 2181 2281 2381 2481 2581 2681 2781 2881

本体重量(kg) 12.9 14.6 16.3 18.0 19.7 21.4 23.1 24.8 26.5 28.2 29.9 31.6 33.3 35.0 36.7 38.4 40.1 41.8 43.5 45.2 46.9 48.6 50.3 52.0

ストローク(mm) 250 350 450 550 650 750 850 950 1050 1150 1250 1350 1450 1550 1650 1750 1850 1950 2050 2150 2250 2350 2450

全長Ｌ(mm) 681 781 881 981 1081 1181 1281 1381 1481 1581 1681 1781 1881 1981 2081 2181 2281 2381 2481 2581 2681 2781 2881

本体重量(kg) 15.2 16.9 18.6 20.3 22.0 23.7 25.4 27.1 28.8 30.5 32.2 33.9 35.6 37.3 39.0 40.7 42.4 44.1 45.8 47.5 49.2 50.9 52.6

BB50F-BT,BR,BL,BU 共通

BB50F-BT,BR,BL,BU 共通

BB50F-BT,BR,BL,BU 共通中スライダ

長スライダ
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単軸仕様

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝
（Ｔ溝Ｂ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ）

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝
           （Ｔ溝Ａ）

２－φ８Ｈ７深８
穴ピッチ140±0.02

８－Ｍ８ 深２０

２－φ５穴

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ）

２－φ８Ｈ７深８
穴ピッチ140±0.02

４－Ｍ８ 深２０

４－Ｍ４ 深８

（スペーサＭ） （スペーサＬ）

４－Ｍ４ 深８
ストローク1850ｍｍ以上の形状

20
45

190
140

230 145

11

50 90

11

注１．（   ）内の数値は、ストローク１８５０ｍｍ以上に適応する

140
158

11
0

160
120

30

16

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲
5

50

15

MIN.30

3

50 65

25
3

26
9.
5

16
.5

100

10
5

42
.5

15

全長　Ｌ
ストローク 145

20140
180

78

(40)

(2
0)

(1
25
)

(2
0)

［仕様］

［セット形式］

［軸形式］

リード
42：42mm

ブレーキ
N：ブレーキ無

スライダー形状
M：中スライダ
L ：長スライダ

ストローク
P20参照

マスターユニット
0：コントローラなし
1：CA20 －M40
その他 P20参照

ケーブル長
3：3m　9：9m
5：5m　B：11m
7：7m　D：13m

モータ取付方向
BT ：上向き
BR ：右向き
BL ：左向き
BU：下向き

BA2－ 50G－ BT － M  42  N － 40 － 1 3 

モータ取付方向
BT ：上向き
BR ：右向き
BL ：左向き
BU：下向き

BB50G－ BT － M  42  N － 40

リード
42：42mm

ブレーキ
N：ブレーキ無

スライダー形状
M：中スライダ
L ：長スライダ

ストローク
P20参照

＜注記＞＊最大可搬質量は、スライダ真上に負荷した場合の数値です。212 ～ 220 ページの動的負荷モーメントの資料も合わせてご覧下さい。
＊加減速時間とは、プログラム上指定される速度に達するまでの時間です。

モータ 400W  AC サーボモータ（アブソリュート）
駆動方式 タイミングベルト
ボールネジ換算リード（ｍｍ） 42
ストローク（ｍｍ）
100mm単位

中スライダ 200～ 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200 2300 2400 2500
形式表示 20～ 90 Ａ 0 Ｂ 0 Ｃ 0 Ｄ 0 Ｅ 0 Ｆ 0 Ｇ 0 Ｈ 0 Ｊ 0 Ｋ 0 Ｌ 0 Ｍ 0 Ｎ 0 Ｐ 0 Ｑ 0 Ｒ 0
長スライダ 250～ 950 1050 1150 1250 1350 1450 1550 1650 1750 1850 1950 2050 2150 2250 2350 2450
形式表示 25～ 95 Ａ 5 Ｂ 5 Ｃ 5 Ｄ 5 Ｅ 5 Ｆ 5 Ｇ 5 Ｈ 5 Ｊ 5 Ｋ 5 Ｌ 5 Ｍ 5 Ｎ 5 Ｐ 5 Ｑ 5

最大速度（mm／ s） 2000
最大可搬質量（Kg）
加減速時間（ACC）：0.5 sec 以上

水平使用時：20

位置繰返し精度（mm） ± 0．05
分解能（mm） 0．01
静的許容負荷モーメント (N・m) 中スライダ形　ＭＲ：2080 ＭＰ：2160 ＭＹ：1820　長スライダ形　ＭＲ：2080 ＭＰ：3150 ＭＹ：2640　
マスターコントローラ CA20－M□□、CA10－M0□ Bより選択

［寸法図］
BB50G-BT

長スライダ形

中スライダ形
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Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ）

２－φ５穴

ストローク1850ｍｍ以上の形状
（スペーサＭ）

４－Ｍ４ 深８

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝
（Ｔ溝Ｂ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ）

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝
           （Ｔ溝Ａ）

２－φ８Ｈ７深８
穴ピッチ140±0.02

４－Ｍ８ 深２０

８－Ｍ８ 深２０

２－φ８Ｈ７深８
穴ピッチ140±0.02

４－Ｍ４ 深８

（スペーサＬ）

11
10
5

16

11

158
140

16

230 145

140
190

45
20

9050

11

注１．（   ）内の数値は、ストローク１８５０ｍｍ以上に適応する

78

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲15
5

1003

(2
0)

(1
25
)

42
.510
5

6550
(40)

(2
0)

30

11
0

120
160

29
4.
5

25
3

15

MIN.3050

41
.5180

140 20

全長　Ｌ
ストローク 145

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝
（Ｔ溝Ｃ）

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝
（Ｔ溝Ａ）

４－Ｍ４ 深８

２－φ８Ｈ７深８
穴ピッチ140±0.02

８－Ｍ８ 深２０

（スペーサＬ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ）

２－φ５穴

ストローク1850ｍｍ以上の形状
４－Ｍ４ 深８

４－Ｍ８ 深２０

２－φ８Ｈ７深８
穴ピッチ140±0.02

（スペーサＭ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝
（Ｔ溝Ｂ）

158

16

140

11

230

9050

20
45

190
140

145

16
10
5

1111
注１．（   ）内の数値は、ストローク１８５０ｍｍ以上に適応する

(2
0)

(40)

11
0

30

160
120

78

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲15
5

3 100

(1
25
)
(2
0)

10
5

42
.5

6550

全長　Ｌ

20140
180ストローク

MIN.30

15
25
3

29
4.
5

50

145 41
.5

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝
           （Ｔ溝Ａ）

４－Ｍ８ 深２０

２－φ８Ｈ７深８
穴ピッチ140±0.02

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ）

２－φ５穴 ４－Ｍ４ 深８

（スペーサＭ）
ストローク1850ｍｍ以上の形状

４－Ｍ４ 深８

８－Ｍ８ 深２０

２－φ８Ｈ７深８
穴ピッチ140±0.02

（スペーサＬ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝
（Ｔ溝Ｃ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝
（Ｔ溝Ｂ）

16

158
140

MIN.30100315
5

11

11

145

9050

230

140
190

45
20

注１．（   ）内の数値は、ストローク１８５０ｍｍ以上に適応する

30
(2
0)

11
0

120
160

(40)

180
140 20

全長　Ｌ

ストローク

78

145

11
.5

26
4.
5

25
3

15

50
Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲

42
.510
5

(2
0)

(1
25
)

6550

BB50G-BR

BB50G-BL

BB50G-BU

長スライダ形

中スライダ形

長スライダ形

中スライダ形

長スライダ形中スライダ形

３－９キリ

５－９キリ

スペーサＭ  詳細（ストローク１８５０ｍｍ以上に適応）

3.6

Ｔ溝：Ｂ 詳細
6

1.5

4.
2
7.
3

Ｔ溝：Ａ 詳細

5 7

7.3
4.2

5

3.
6

Ｔ溝：Ｃ 詳細

1.
5

スペーサＬ  詳細（ストローク１８５０ｍｍ以上に適応）

5

8.5

Ｔ溝：Ｄ 詳細

3.53.6

19
.5

4.
2
7.
3

140
180

20

17
6.
5

13.5

88

10

230

20
9 16 190 20

45140

20

ストローク(mm) 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200 2300 2400 2500

全長Ｌ(mm) 581 681 781 881 981 1081 1181 1281 1381 1481 1581 1681 1781 1881 1981 2081 2181 2281 2381 2481 2581 2681 2781 2881

本体重量(kg) 13.5 15.2 16.9 18.6 20.3 22.0 23.7 25.4 27.1 28.8 30.5 32.2 33.9 35.6 37.3 39.0 40.7 42.4 44.1 45.8 47.5 49.2 50.9 52.6

ストローク(mm) 250 350 450 550 650 750 850 950 1050 1150 1250 1350 1450 1550 1650 1750 1850 1950 2050 2150 2250 2350 2450

全長Ｌ(mm) 681 781 881 981 1081 1181 1281 1381 1481 1581 1681 1781 1881 1981 2081 2181 2281 2381 2481 2581 2681 2781 2881

本体重量(kg) 15.8 17.5 19.2 20.9 22.6 24.3 26.0 27.7 29.4 31.1 32.8 34.5 36.2 37.9 39.6 41.3 43.0 44.7 46.4 48.1 49.8 51.5 53.2

BB50G-BT,BR,BL,BU 共通

BB50G-BT,BR,BL,BU 共通

BB50G-BT,BR,BL,BU 共通中スライダ

長スライダ
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167

129

全長　Ｌ

150

12
1.
5

(1
34
)

16
0

140 ストローク 280

140

280

70

30
9

158

1616

140

240
190 45

20

120

140

610

6.
5

4.
2 7.
3

Ｔ溝：Ａ　詳細

13.5

17

88

Ｔ溝：Ｂ　詳細

5

3.6 1.5

7.3

Ｔ溝：Ｃ　詳細

1.
5

3.
6

57

4.2

30

50 115

11

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

12×Ｍ8深20

2×φ8Ｈ7深8 穴ピッチ140±0.02

4×M4深8

24
11
0

スペーサ

20240
190
140 70

45

140

7×9キリ　通シ

24
(6
4(
注
))

スペーサ寸法

(1
74
(注
))

(6
4(
注
))

注：ストローク３１５０ｍｍ以上の場合、フレームカバー上に、たわみ防止部品が取り付きます。
　また、スライダ上のスペーサの寸法が変更になります。

(1
61
.5
(注
))

280

モータ 400W 
駆動方式 タイミングベルト
ボールネジ換算リード（ｍｍ） 19.555
最大速度（mm／ s） 1000
最大可搬質量（kg）
加減速時間（ACC）：0.3 sec 以上（注 1） 100

スライダー形状 長スライダ
ストローク（mm）100mm単位 150 ～ 4450
静的許容負荷モーメント (N・m) ＭＲ：1800　ＭＰ：2700　 ＭＹ：2150　
位置繰返し精度（mm） ± 0．05
分解能（mm） 0．01
マスターコントローラ CA20－M□□、CA10－M0□ Bより選択

＊加減速時間とは、プログラム上指定される速度に達するまでの時間です。  
＊最大可搬質量は、スライダ真上に負荷した場合の数値です。
＊可搬質量にかかわらず回生放電ユニットABSU-4000 が必要です。
（注 1）ストローク 1050mm以上の場合、加減速時間 : 0.6sec 以上となります。

［寸法図］

［軸形式］

スライダ形状
L：長スライダ

BB  50 G － BT － L  19  N － A5

ストローク
P20参照

［セット形式］

スライダ形状
L：長スライダ

ストローク
　P20参照

マスターユニット
0：コントローラなし
1：CA20 －M40
その他 P20参照

ケーブル長
3：3m　9：9m
5：5m　B：11m
7：7m　D：13m

BA2－ 50G－ BT － L  19  N － A5 － 1 3 

［仕様］

（ｍｍ） ７２０ ８２０ １２２０１０２０９２０ １１２０ １３２０ １４２０ １５２０ １６２０ ２１２０１９２０１８２０１７２０ ２０２０ ２２２０
１１５０

ＢＢ５０Ｇ－ＢＴ

２５０ストローク　Ｘ

質量
全長 Ｌ

（Ｋｇ）

（ｍｍ）
形　　式

４５０３５０ ５５０ ６５０ ９５０７５０ ８５０ １０５０ １６５０１２５０ １３５０ １５５０１４５０ １７５０

２８．３ ３３．７３１．０２９．６ ３２．３ ３５．０ ３６．４ ３７．７ ３９．１ ４５．９４３．２４１．８４０．５ ４４．５ ４８．６４７．２
２５２０２３２０ ２４２０

２０５０１９５０１８５０

５１．３４９．９ ５２．６

１５０

２６．９
２７２０２６２０

２２５０２１５０

５４．０ ５５．３

（ｍｍ）２９２０ ３０２０ ３４２０３２２０３１２０ ３３２０ ３５２０
２４５０ストローク Ｘ

質量
全長 Ｌ

（Ｋｇ）

（ｍｍ）
形　　式

２６５０２５５０ ２７５０ ２８５０ ２９５０ ３０５０

５８．０ ６３．４６０．７５９．４ ６２．１ ６４．８ ６６．２

２８２０

２３５０

５６．７
３６２０

Ｌ１９Ｎ－１５ Ｌ１９Ｎ－２５ Ｌ１９Ｎ－３５ Ｌ１９Ｎ－４５ Ｌ１９Ｎ－５５ Ｌ１９Ｎ－６５ Ｌ１９Ｎ－７５ Ｌ１９Ｎ－８５ Ｌ１９Ｎ－９５ Ｌ１９Ｎ－Ａ５ Ｌ１９Ｎ－Ｂ５ Ｌ１９Ｎ－Ｃ５ Ｌ１９Ｎ－Ｄ５ Ｌ１９Ｎ－Ｅ５ Ｌ１９Ｎ－Ｆ５ Ｌ１９Ｎ－Ｇ５ Ｌ１９Ｎ－Ｈ５ Ｌ１９Ｎ－Ｊ５ Ｌ１９Ｎ－Ｋ５ Ｌ１９Ｎ－Ｌ５ Ｌ１９Ｎ－Ｍ５ Ｌ１９Ｎ－Ｎ５
ＢＢ５０Ｇ－ＢＴＢＢ５０Ｇ－ＢＴＢＢ５０Ｇ－ＢＴＢＢ５０Ｇ－ＢＴＢＢ５０Ｇ－ＢＴＢＢ５０Ｇ－ＢＴＢＢ５０Ｇ－ＢＴＢＢ５０Ｇ－ＢＴＢＢ５０Ｇ－ＢＴＢＢ５０Ｇ－ＢＴＢＢ５０Ｇ－ＢＴＢＢ５０Ｇ－ＢＴＢＢ５０Ｇ－ＢＴＢＢ５０Ｇ－ＢＴＢＢ５０Ｇ－ＢＴＢＢ５０Ｇ－ＢＴＢＢ５０Ｇ－ＢＴＢＢ５０Ｇ－ＢＴＢＢ５０Ｇ－ＢＴＢＢ５０Ｇ－ＢＴＢＢ５０Ｇ－ＢＴ

Ｌ１９Ｎ－Ｐ５ Ｌ１９Ｎ－Ｑ５ Ｌ１９Ｎ－Ｒ５ Ｌ１９Ｎ－Ｓ５ Ｌ１９Ｎ－Ｔ５ Ｌ１９Ｎ－Ｕ５ Ｌ１９Ｎ－Ｖ５ Ｌ１９Ｎ－Ｗ５
ＢＢ５０Ｇ－ＢＴＢＢ５０Ｇ－ＢＴＢＢ５０Ｇ－ＢＴＢＢ５０Ｇ－ＢＴＢＢ５０Ｇ－ＢＴＢＢ５０Ｇ－ＢＴＢＢ５０Ｇ－ＢＴＢＢ５０Ｇ－ＢＴ

３１５０

６７．５
３７２０

Ｌ１９Ｎ－３１５０
ＢＢ５０Ｇ－ＢＴ

３２５０

６８．９
３８２０

Ｌ１９Ｎ－３２５０
ＢＢ５０Ｇ－ＢＴ

３３５０

７０．２
３９２０

Ｌ１９Ｎ－３３５０
ＢＢ５０Ｇ－ＢＴ

３４５０

７１．６
４０２０

Ｌ１９Ｎ－３４５０
ＢＢ５０Ｇ－ＢＴ

３５５０

７２．９
４１２０

Ｌ１９Ｎ－３５５０
ＢＢ５０Ｇ－ＢＴ

３６５０

７４．３
４２２０

Ｌ１９Ｎ－３６５０
ＢＢ５０Ｇ－ＢＴ

３７５０

７５．６
４３２０

Ｌ１９Ｎ－３７５０
ＢＢ５０Ｇ－ＢＴ

３８５０

７７．０
４４２０

Ｌ１９Ｎ－３８５０
ＢＢ５０Ｇ－ＢＴ

３９５０

７８．３
４５２０

Ｌ１９Ｎ－３９５０
ＢＢ５０Ｇ－ＢＴ

４０５０

７９．４
４６２０

Ｌ１９Ｎ－４０５０
ＢＢ５０Ｇ－ＢＴ

４１５０

８１．０
４７２０

Ｌ１９Ｎ－４１５０
ＢＢ５０Ｇ－ＢＴ

４２５０

８２．４
４８２０

Ｌ１９Ｎ－４２５０
ＢＢ５０Ｇ－ＢＴ

４３５０

８３．７
４９２０

Ｌ１９Ｎ－４３５０
ＢＢ５０Ｇ－ＢＴ

４４５０

８５．１
５０２０

Ｌ１９Ｎ－４４５０
ＢＢ５０Ｇ－ＢＴ

BB50G-BT
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タ
イ
ミ
ン
グ
ベ
ル
ト
駆
動
［寸法図］

モータ 750W 
駆動方式 タイミングベルト
ボールネジ換算リード（ｍｍ） 19.555
最大速度（mm／ s） 1000
最大可搬質量（Kg）
加減速時間（ACC）：0.3 sec 以上

200

スライダー形状 中スライダ 長スライダ
ストローク（mm）100mm単位 150～ 4350 150 ～ 4450
静的許容負荷モーメント (N・m) ＭＲ：3500　ＭＰ：4000　 ＭＹ：3000　 ＭＲ：3500　ＭＰ：6200　 ＭＹ：4750　
位置繰返し精度（mm） ± 0．05
分解能（mm） 0．01
マスターコントローラ CA20－M0□－□Vより選択

Ｔ溝：Ａ　詳細 Ｔ溝：Ｂ　詳細 Ｔ溝：Ｃ　詳細

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）
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2 7.
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212
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17 17
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30

12
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2.6

203

(1
80
)（
注
）

(4
0)（
注
）

(1
74
)（
注
）

全長 Ｌ
250

180
125

250ストローク 186
136

32
7.
5

10050

230
35
10

4

4xM4深8

2xφ10H7深10　穴ピッチ196±0.02

8xM10 深25

（スペーサ）

中スライダ形

64

21
4

１００ × Ｋ（ピッチ）75 75 M8深16

スペーサ部寸法

917
40

125 3×12キリ

180
250

35

4xM4深8

12xM10深25
2xφ10H7深10　穴ピッチ196±0.02

917
40

スペーサ部寸法

（スペーサ）

注：中スライダ形は、ストローク３１５０ｍｍ以上、長スライダ形は、ストローク３０５０ｍｍ以上
　 の場合、フレームカバー上に、たわみ防止部品及び、スライダ上のスペーサが付きます。

21
4

350
10

230

350

32
7.
5

136
186

330
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180 85

15050

11

175

350

180
230
330

7×12キリ

10
60
85

175

長スライダ形

11
＊加減速時間とは、プログラム上指定される速度に達するまでの時間です。  
＊最大可搬質量は、スライダ真上に負荷した場合の数値です。
＊可搬質量にかかわらず回生放電ユニットRGH400A 30 Ω (BB60J) が必要です。

［仕様］

［軸形式］

スライダー形状
M：中スライダ
L：長スライダ

BB  60 J － BT － M  19  N － A5

ストローク
P20参照

［セット形式］

スライダー形状
M：中スライダ
L：長スライダ

ストローク
　P20参照

マスターユニット
０：コントローラなし
６：CA20－M00－ 0V
その他 P20参照

ケーブル長
3：3m　9：9m
5：5m　B：11m
7：7m　D：13m

BA2－ 60J－ BT － M  19  N － A5 － 6 3 

（ｍｍ） ７５０ ８５０ １２５０１０５０９５０ １１５０ １３５０ １４５０ １５５０ １６５０ ２１５０１９５０１８５０１７５０ ２０５０ ２２５０
１１５０

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－

２５０ストローク　Ｘ

質量

全長　Ｌ

（Ｋｇ）

（ｍｍ）
形　　式

４５０３５０ ５５０ ６５０ ９５０７５０ ８５０ １０５０ １６５０１２５０ １３５０ １５５０１４５０ １７５０

４１．８ ５１．０４６．４４４．１ ４８．７ ５３．３ ５５．６ ５７．９ ６０．２ ７１．７６７．１６４．８６２．５ ６９．４ ７６．３７４．０

Ｍ１９Ｎ－１５

２５５０２３５０ ２４５０
２０５０１９５０１８５０

８０．９７８．６ ８３．２

６５０
１５０

３９．５

２７５０２６５０
２２５０２１５０

８５．６ ８７．９
Ｋ ６ １０８７ ９ １１ １２ １３ １４ １９１７１６１５ １８ ２１２０ ２３２２ ２４５ ２５ ２６

（ｍｍ） ２９５０ ３０５０ ３４５０３２５０３１５０ ３３５０ ３５５０
２４５０ストローク　Ｘ

質量

全長　Ｌ

（Ｋｇ）

（ｍｍ）
形　　式

２６５０２５５０ ２７５０ ２８５０ ２９５０ ３０５０

９２．５ １０１．７９７．１９４．８ ９９．４ １０４．０ １０６．３

２８５０
２３５０

９０．２
Ｋ ２８ ３２３０２９ ３１ ３３ ３４２７

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｍ１９Ｎ－２５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｍ１９Ｎ－３５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｍ１９Ｎ－４５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｍ１９Ｎ－５５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｍ１９Ｎ－６５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｍ１９Ｎ－７５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｍ１９Ｎ－８５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｍ１９Ｎ－９５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｍ１９Ｎ－Ａ５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｍ１９Ｎ－Ｂ５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｍ１９Ｎ－Ｃ５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｍ１９Ｎ－Ｄ５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｍ１９Ｎ－Ｅ５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｍ１９Ｎ－Ｆ５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｍ１９Ｎ－Ｇ５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｍ１９Ｎ－Ｈ５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｍ１９Ｎ－Ｊ５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｍ１９Ｎ－Ｋ５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｍ１９Ｎ－Ｌ５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｍ１９Ｎ－Ｍ５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｍ１９Ｎ－Ｎ５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｍ１９Ｎ－Ｐ５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｍ１９Ｎ－Ｑ５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｍ１９Ｎ－Ｒ５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｍ１９Ｎ－Ｓ５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｍ１９Ｎ－Ｔ５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｍ１９Ｎ－Ｕ５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｍ１９Ｎ－Ｖ５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｍ１９Ｎ－Ｗ０５

（ｍｍ） ７５０ ８５０ １２５０１０５０９５０ １１５０ １３５０ １４５０ １５５０ １６５０ ２１５０１９５０１８５０１７５０ ２０５０ ２２５０
１１５０

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－

２５０ストローク　Ｘ

質量

全長　Ｌ

（Ｋｇ）

（ｍｍ）
形　　式

４５０３５０ ５５０ ６５０ ９５０７５０ ８５０ １０５０ １６５０１２５０ １３５０ １５５０１４５０ １７５０

４２．８ ５２．０４７．４４５．１ ４９．７ ５４．３ ５６．６ ５８．９ ６１．２ ７２．７６８．１６５．８６３．５ ７０．４ ７７．３７５．０

Ｌ１９Ｎ－１５

２５５０２３５０ ２４５０
２０５０１９５０１８５０

８１．９７９．６ ８４．２

１５０
２７５０２６５０

２２５０２１５０

８６．６ ８８．９
Ｋ ６ １０８７ ９ １１ １２ １３ １４ １９１７１６１５ １８ ２１２０ ２３２２ ２４ ２５ ２６

（ｍｍ） ２９５０ ３０５０ ３４５０３２５０３１５０ ３３５０ ３５５０
２４５０ストローク　Ｘ

質量

全長　Ｌ

（Ｋｇ）

（ｍｍ）
形　　式

２６５０２５５０ ２７５０ ２８５０ ２９５０

９３．５ １０２．７９８．１９５．８ １００．４ １０５．０ １０７．３

２８５０

２３５０

９１．２

Ｋ ２８ ３２３０２９ ３１ ３３ ３４

２７

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｌ１９Ｎ－２５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｌ１９Ｎ－３５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｌ１９Ｎ－４５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｌ１９Ｎ－５５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｌ１９Ｎ－６５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｌ１９Ｎ－７５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｌ１９Ｎ－８５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｌ１９Ｎ－９５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｌ１９Ｎ－Ａ５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｌ１９Ｎ－Ｂ５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｌ１９Ｎ－Ｃ５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｌ１９Ｎ－Ｄ５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｌ１９Ｎ－Ｅ５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｌ１９Ｎ－Ｆ５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｌ１９Ｎ－Ｇ５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｌ１９Ｎ－Ｈ５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｌ１９Ｎ－Ｊ５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｌ１９Ｎ－Ｋ５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｌ１９Ｎ－Ｌ５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｌ１９Ｎ－Ｍ５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｌ１９Ｎ－Ｎ５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｌ１９Ｎ－Ｐ５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｌ１９Ｎ－Ｑ５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｌ１９Ｎ－Ｒ５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｌ１９Ｎ－Ｓ５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｌ１９Ｎ－Ｔ５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｌ１９Ｎ－Ｕ５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｌ１９Ｎ－Ｖ５

３７５０ ３８５０ ４２５０４０５０３９５０ ４１５０ ４３５０ ４４５０ ４５５０ ４６５０ ４９５０４８５０４７５０
４１５０

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－

３２５０ ３４５０３３５０ ３５５０ ３６５０ ３９５０３７５０ ３８５０ ４０５０ ４２５０ ４３５０

１１１．９ １２３．４１１６．５１１４．２ １２１．１ １２５．７ １２８．０ １３０．３ １３２．６ １３７．３１３４．９ １３９．６

Ｌ１９Ｎ－Ｗ５
３１５０

３６ ４０３８３７ ３９ ４１ ４２ ４３ ４４ ４７４６４５ ４８

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｌ１９Ｎ－Ｗ１５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｌ１９Ｎ－Ｗ２５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｌ１９Ｎ－Ｗ３５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｌ１９Ｎ－Ｗ４５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｌ１９Ｎ－Ｗ５５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｌ１９Ｎ－Ｗ６５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｌ１９Ｎ－Ｗ７５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｌ１９Ｎ－Ｗ８５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｌ１９Ｎ－Ｗ９５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｌ１９Ｎ－Ｘ０５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｌ１９Ｎ－Ｘ１５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｌ１９Ｎ－Ｘ２５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｌ１９Ｎ－Ｘ３５

３６５０

１０９．６

３０５０

３５
１１８．８

３７５０ ３８５０ ４２５０４０５０３９５０ ４１５０ ４３５０ ４４５０ ４５５０ ４６５０ ４９５０４８５０４７５０
４１５０

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－

３２５０ ３４５０３３５０ ３５５０ ３６５０ ３９５０３７５０ ３８５０ ４０５０ ４２５０ ４３５０ ４４５０

１１０．９ １２０．１１１５．５１１３．２ １１７．８ １２２．４ １２４．７ １２７．０ １２９．３ １３６．３１３３．９１３１．６ １３８．６

Ｍ１９Ｎ－Ｗ１５

３６５０
３１５０

１０８．６
３６ ４０３８３７ ３９ ４１ ４２ ４３ ４４ ４７４６４５ ４８３５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｍ１９Ｎ－Ｗ２５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｍ１９Ｎ－３３５０

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｍ１９Ｎ－Ｗ４５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｍ１９Ｎ－Ｗ５５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｍ１９Ｎ－Ｗ６５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｍ１９Ｎ－Ｗ７５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｍ１９Ｎ－Ｗ８５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｍ１９Ｎ－Ｗ９５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｍ１９Ｎ－Ｘ０５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｍ１９Ｎ－Ｘ１５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｍ１９Ｎ－Ｘ２５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｍ１９Ｎ－Ｘ３５

ＢＢ６０Ｊ－ＢＴ－
Ｍ１９Ｎ－Ｘ４５

中スライダ形

長スライダ形

BB60J-BT
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Ｒ 

軸

単軸仕様
［セット形式］

減速方式
RH：ハーモニック

回転範囲
360°

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

取付方式
A ：L型ブラケット付
F：フランジタイプ

モータ 50W ACサーボモータ（アブソリュート）
減速方式 ハーモニックドライブ
減速比 1/50
回転範囲（°） 360
最大速度（° /s） 360
最大可搬質量（kg）
加減速時間（ACC）：0.3sec 以上 5

定格出力トルク（N・m） 2.5
許容負荷イナーシャ（kg・m2） 0.0485
出力軸許容スラスト荷重（N） 49
出力軸許容ラジアル荷重（N） 98
出力軸許容負荷モーメント（N・m） 0.65
位置繰返し精度（°） ± 0.025
分解能（°） 0.01

軸質量（kg） L形ブラケット 2.0
フランジ 1.8

マスターコントローラ CA20-M□□、CA10-M0 □ Bより選択

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P20参照

BA2－ 00D－ RH－A 00N－ 36－ 1 3

ラジアル荷量
負荷 W

負荷モーメント

スラスト荷量

L(m )

(N)

出力軸許容負荷モーメント =W×L（N・m）

＜注記＞＊最大可搬質量は、軸を垂直に設置して出力軸にスラスト荷重のみが加わる場合の値です。
＊加減速時間とは、プログラム上指定される速度に達するまでの時間です。

［軸形式］

取付方式
A ：L型ブラケット付
F：フランジタイプ

減速方式
RH：ハーモニック

BB00D－ RH－A

［寸法図］

[BB00D-RH-A] [BB00D-RH-F]
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Ｒ 

軸

［セット形式］

減速形式
RP： 遊星ギヤ

回転範囲
360°

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

取付方式
A ：L型ブラケット付
F：フランジタイプ

［仕様］
モータ 50W ACサーボモータ（アブソリュート）
減速方式 遊星ギヤ
減速比 1/21
回転範囲（°） 360
最大速度（° /s） 857
最大可搬質量（kg）
加減速時間（ACC）：0.3sec 以上 10

定格出力トルク（N・m） 3.9
許容負荷イナーシャ（kg・m2） 0.0125
出力軸許容スラスト荷重（N） 98
出力軸許容ラジアル荷重（N） 196
出力軸許容負荷モーメント（N・m） 1.3
位置繰返し精度（°） ± 0.125
分解能（°） 0.01

軸質量（kg） L形ブラケット 2.4
フランジ 2.2

マスターコントローラ CA20-M□□、CA10-M0 □ Bより選択

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P20参照

BA2－ 00D－ RP－ A 00N－ 36－ 1 3

ラジアル荷量
負荷 W

負荷モーメント

スラスト荷量

L(m )

(N)

出力軸許容負荷モーメント =W×L（N・m）

＜注記＞＊最大可搬質量は、軸を垂直に設置して出力軸にスラスト荷重のみが加わる場合の値です。
＊加減速時間とは、プログラム上指定される速度に達するまでの時間です。

［軸形式］

取付方式
A ：L型ブラケット付
F：フランジタイプ

減速方式
RP：遊星ギヤ

BB00D－ RP－A

［寸法図］

[BB00D-RP-A] [BB00D-RP-F]
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プ
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シ
ュ
ロ
ッ
ド

単軸仕様

40

40

77(108.5)

ブレーキ用コネクタ（ブレーキ付き軸の場合のみ有り）

15
0

41 N×50

25

73

全長：L

ボールネジ給脂可能位置

P×M3深4

本体長さ：LL

16.5

11

11

21

35

PCD
29

38
.5

4xM4深10

ストローク：X 37.5

(5)

18 7.5（2面幅部）

(5)
ボールネジ給脂穴

M8×1.25

φ1
6

ストローク　Ｘ　(mm) 50 100 150
全長　　　　Ｌ　(mm) 254.5(286) 304.5(336) 354.5(386)
本体長さ　ＬＬ　(mm) １７７．５ ２２７．５ ２７７．５
取り付け穴数　Ｐ ４ 6 8
取り付け穴間隔数　Ｎ 2 3 4
本体質量　　　　(Kg) 1.0(1.2) 1.2(1.4) 1.3(1.5) ※　（　）内の値は、ブレーキ付

リード
12：12mm

ブレーキ
N：ブレーキ無
B：ブレーキ有

スライダー形状
C：プッシュロッド式

ストローク
P20参照

マスターユニット
0：コントローラなし
1：CA20 －M10
その他 P20参照

ケーブル長
3：3m　9：9m
5：5m　B：11m
7：7m　D：13m

BA2－ T3D－ ST － C  12  N － 10 － 1 3 

［仕様］

［セット形式］

モータ 50W　ACサーボモータ（アブソリュート）
駆動方式 転造ボールネジ（C7級相当）ネジ外径 8ｍｍ
ストローク（mm）
50mm単位

ストローク長さ 50～ 150
形式表示 05～ 15

最大速度（mm／ s） 600
最大可搬質量（Kg）
加減速時間（ACC）：0.3sec 以上

水平使用時：  4　　　垂直使用時：  1.9

位置繰返し精度（mm） ± 0．02
分解能（mm） 0．01
静的許容負荷モーメント (N・m) ロッドに負荷モーメントは受けられません
ブレーキ 無励磁時ブレーキ動作形　電圧：DC24V
マスターコントローラ CA20ーM□□、CA10ーM0□ Bより選択

［軸形式］

リード
12：12mm

ブレーキ
N：ブレーキ無
B：ブレーキ有

スライダー形状
C：プッシュロッド式

ストローク
P20参照

＜注記＞＊垂直軸としてご使用の場合は、ブレーキ付タイプをご選定下さい。
＊ロッドに動的負荷モーメントをかけることは出来ません。リニアガイドなどを併用しロッドにラジアル荷重が掛からないよう
　注意願います。

BBT3D－ ST － C  12  N － 10 

BBT3D-ST
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プ
ッ
シ
ュ
ロ
ッ
ド

ブレーキ用コネクタ（ブレーキ付き軸の場合のみ有り）

15
0

77(108.5)

75

ストローク：Ｘ(5)

(5)

本体長さ：ＬＬ

16.5Ｔ溝範囲：Ｌ３

45

45

25

25 14

14

22 8.5（２面幅部）

42.5

ボールネジ給脂穴

ボールネジ給脂可能位置

D

全長：Ｌ

M10ｘ1.25

M3用T溝（8箇所）

PCD
53

4xM4深10

5.8

3.3

3.5
1.5Ｄ部詳細

φ2
0

40

40

※　（　）内の値は、ブレーキ付

リード
12：12mm

ブレーキ
N：ブレーキ無
B：ブレーキ有

スライダー形状
C：プッシュロッド式

ストローク
P20参照

マスターユニット
0：コントローラなし
1：CA20 －M10
その他 P20参照

ケーブル長
3：3m　9：9m
5：5m　B：11m
7：7m　D：13m

BA2－ T4D－ ST － C  12  N － 10 － 1 3 

［仕様］

［セット形式］

モータ 50W　ACサーボモータ（アブソリュート）
駆動方式 転造ボールネジ（C7級相当）ネジ外径 8ｍｍ
ストローク（mm）
50mm単位

ストローク長さ 50～ 200
形式表示 05～ 20

最大速度（mm／ s） 600
最大可搬質量（Kg）
加減速時間（ACC）：0.3sec 以上

水平使用時：  7　　　垂直使用時：  3.1

位置繰返し精度（mm） ± 0．02
分解能（mm） 0．01
静的許容負荷モーメント (N・m) ロッドに負荷モーメントは受けられません
ブレーキ 無励磁時ブレーキ動作形　電圧：DC24V
マスターコントローラ CA20ーM□□、CA10ーM0□ Bより選択

［軸形式］

リード
12：12mm

ブレーキ
N：ブレーキ無
B：ブレーキ有

スライダー形状
C：プッシュロッド式

ストローク
P20参照

＜注記＞＊垂直軸としてご使用の場合は、ブレーキ付タイプをご選定下さい。
＊ロッドに動的負荷モーメントをかけることは出来ません。リニアガイドなどを併用しロッドにラジアル荷重が掛からないよう
　注意願います。

BBT4D－ ST － C  12  N － 10 

ストローク　Ｘ　(mm) ５０ １００ １５０ ２００
全長　　　　Ｌ　(mm) 256(287.5) 306(337.5) 356(387.5) 406(437.5)
本体長さ　ＬＬ　(mm) １７９ ２２９ ２７９ ３２９
Ｔ溝範囲　Ｌ３　(mm) １６２．５ ２１２．５ ２６２．５ ３１２．５
本体質量　　　　(Kg) 1.5(1.7) 1.8(2.0) 2.0(2.2) 2.3(2.5)

BBT4D-ST
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プ
ッ
シ
ュ
ロ
ッ
ド

単軸仕様

ブレーキ用コネクタ（ブレーキ付き軸の場合のみ有り）
ボールネジ給脂可能位置

83

94.5(135)

15
0

ストロークX

ボールネジ給脂穴

Ｔ溝範囲：Ｌ３ 16.5

本体長さ：ＬＬ

全長：Ｌ

45.5(5)
(5)

24 9.5（2面幅部）

17

1730

30

55

55 原点位置

40

40

M4用T溝（8箇所）Ｄ

4.91.5
4.5

7.3

M12x1.25

4xM5深12

PCD
65

φ2
5

Ｄ部詳細

※　（　）内の値は、ブレーキ付

リード
12：12mm

ブレーキ
N：ブレーキ無
B：ブレーキ有

スライダー形状
C：プッシュロッド式

ストローク
P20参照

マスターユニット
0：コントローラなし
1：CA20 －M10
その他 P20参照

ケーブル長
3：3m　9：9m
5：5m　B：11m
7：7m　D：13m

BA2－ T5E－ ST － C  12  N － 10 － 1 3 

［仕様］

［セット形式］

モータ 100W　ACサーボモータ（アブソリュート）
駆動方式 転造ボールネジ（C7級相当）ネジ外径 12ｍｍ
ストローク（mm）
50mm単位

ストローク長さ 50～ 250 300
形式表示 05～ 25 30

最大速度（mm／ s） 600 470
最大可搬質量（Kg）
加減速時間（ACC）：0.3sec 以上

水平使用時：  25　　　垂直使用時：  6.5

位置繰返し精度（mm） ± 0．02
分解能（mm） 0．01
静的許容負荷モーメント (N・m) ロッドに負荷モーメントは受けられません
ブレーキ 無励磁時ブレーキ動作形　電圧：DC24V
マスターコントローラ CA20ーM□□、CA10ーM0□ Bより選択

［軸形式］

リード
12：12mm

ブレーキ
N：ブレーキ無
B：ブレーキ有

スライダー形状
C：プッシュロッド式

ストローク
P20参照

＜注記＞＊垂直軸としてご使用の場合は、ブレーキ付タイプをご選定下さい。
＊ロッドに動的負荷モーメントをかけることは出来ません。リニアガイドなどを併用しロッドにラジアル荷重が掛からないよう
　注意願います。

BBT5E－ ST － C  12  N － 10 

ストローク　Ｘ　(mm) ５０ １００ １５０ ２００ ２５０ ３００
全長　　　　Ｌ　(mm) 294(334.5) 344(384.5) 394(434.5) 444(484.5) 494(534.5) 544(584.5)
本体長さ　ＬＬ　(mm) １９９．５ ２４９．５ ２９９．５ ３４９．５ ３９９．５ ４４９．５
Ｔ溝範囲　Ｌ３　(mm) １８３ ２３３ ２８３ ３３３ ３８３ ４３３
本体質量　　　　(Kg) 2.2(2.4) 2.6(2.8) 3.0(3.2) 3.3(3.5) 3.7(3.9) 4.1(4.3)

BBT5E-ST





直交軸仕様

 2軸仕様
  X-Y 組合せ
  ボールネジタイプ ・・・・・・・・ 62 
 　タイミングベルトタイプ ・・・・・ 76
  X-Z 組合せ
  ボールネジタイプ ・・・・・・・・ 83
  タイミングベルトタイプ ・・・・・ 89
  Y-Z 組合せ
  ボールネジタイプ ・・・・・・・・ 95
  タイミングベルトタイプ ・・・・・102 
   Z-Y 組合せ
  ボールネジタイプ ・・・・・・・・108
  タイミングベルトタイプ ・・・・・113

 3軸仕様
  X-Y-Z 組合せ
  ボールネジタイプ ・・・・・・・・119
  タイミングベルトタイプ ・・・・・135

 4軸仕様
  X-Y-Z-R 組合せ
  ハーモニックドライブタイプ ・・・140
  遊星ギアタイプ ・・・・・・・・・144
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最大速度設定時の加減速時間： 0.3sec 以上

最大可搬質量
（kg）

Y軸ストローク
50mm 100mm 150mm 200mm 250mm 300mm 350mm 400mm
5.0 5.0 4.0 4.0 2.0 2.0 1.0 1.0

［仕様］

ボールネジタイプ
X軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート
Y軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート

X軸 Y軸
軸形式 BBT7D-ST-M12N- □□ BBT5D-ST-M12N- □□
ストローク（mm）
X,Y 軸 50ｍｍ単位

50～ 600、700 50 ～ 400

最大速度（mm/s） 800（注 1） 800
位置繰り返し精度（mm） ± 0.02
ボールネジリード （mm） 12 12
モータ出力 50W 50W
分解能（mm） 0.01

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

X 軸
50 ～ 550 800
600 680
700 500

［セット形式］

2 軸目ストローク
05 ：50mm

～     
40 ：400mm

1軸目ストローク
05：50mm

～     
70 ：700mm

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P21参照

BA2－ T7－ A2AR A－ 40 40 00－ 00 1 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

R：右勝手

L：左勝手

組合わせ勝手
  R ：右勝手
  L ：左勝手

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

(注 ) フレキダクト等の配線引き　　　
　　回し部品は含まれておりません。

4×M4 深7.5

4-φ3H7 深7.5

ストロークＹ　＋２３３

Ｙ軸スライダー部詳細
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ロ
ー
ク
　
Ｙ
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フ
レ
キ
ダ
ク
ト
仕
様

直交軸仕様

最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

［仕様］

ボールネジタイプ
X軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート
Y軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート

X軸 Y軸
軸形式 BB10E-ST-S20N- □ 5 BBT7D-ST-M12N- □□
ストローク（mm）
X軸 100ｍｍ Y軸 50ｍｍ単位

150 ～ 1050 50 ～ 400

最大速度（mm/s） 1200（注 1） 800
位置繰り返し精度（mm） ± 0.01 ± 0.02
ボールネジリード （mm） 20 12
モータ出力 100W 50W
分解能（mm） 0.01

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

X 軸
750 1000
850 800

950 ～ 1050 600

［セット形式］

2 軸目ストローク
05 ：50mm

～     
40 ：400mm

1軸目ストローク
15：150mm

～     
95：950mm
A5：1050mm

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P21参照

BA2－A1－ A2ER A－ 45 40 00－ 0F 1 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

R：右勝手

L：左勝手

組合わせ勝手
  R ：右勝手
  L ：左勝手

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります
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六角ボルト用Ｔ溝範囲 4

4

ＭＩＮ．30

28

5.5

16
7

91

44
60

2434

13
7

14
8

180

60

R50

72

Ｔ溝：Ａ　詳細 Ｔ溝：Ｂ　詳細

Y軸スライダ部

フレキダクト断面

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）
Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｘ軸

Ｙ軸

フレキダクト

50

110

50

19.5 21 19.5

スト
ロー
ク
 Ｙ
＋２
９５
．５

8
8

5

MAX.260

4xφ3H7 深10 4xM5 深10

31
±
0.0
5

34±0.05

6.3
10.5

4.6
3

1.5

4.27.3

3.6

5

5.7

4

4

ＭＩＮ．30

12
5

ストローク Ｘ＋３４８

六角ボルト用Ｔ溝範囲

180234 28

14
8

72

R50

2434

44
60

163

9178

60

16
7

5.5
75

64

60

ストローク Ｘ322

79
スト
ロー
ク
 Ｙ

13
7

Ｔ溝：Ａ　詳細 Ｔ溝：Ｂ　詳細

フレキダクト断面

フレキダクト

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

スト
ロー
ク
 Ｙ
＋２
９５
．５

5

MAX.260

Y軸スライダ部

50

110

50

19.5 21 19.5

8
8

4xφ3H7 深10 4xM5 深10

31
±
0.0
5

34±0.05

Ｘ軸

Ｙ軸

最大可搬質量
（kg）

Y軸ストローク
50mm 100mm 150mm 200mm 250mm 300mm 350mm 400mm
10.5 10.5 6.5 6.5 3.0 3.0 0.5 0.5
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Ｘ
‐
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フ
レ
キ
ダ
ク
ト
仕
様

最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

最大可搬質量
（kg）

Ｙ軸ストローク
150mm 250mm 350mm 450mm 550mm 650mm
9.0 8.0 6.5 5.0 3.0 1.0

［仕様］

ボールネジタイプ
Ｘ軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート
Ｙ軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

X 軸
700 1000
800 800

900 ～ 1000 600

Ｘ軸 Ｙ軸
軸形式 BB10E-ST-M20N- □ 0 BB10E-ST-S20N- □ 5
ストローク 100mm単位 100～ 1000mm 150 ～ 650mm
最大速度 1200mm/s（注 1） 1200mm/s
位置繰り返し精度 ± 0.01mm
ボールネジリード 20mm 20mm
モータ出力 100W 100W
分解能 0.01mm

78

フレキダクト（２）断面フレキダクト（１）断面Ｔ溝Ａ寸法 Ｔ溝Ｂ寸法

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ） Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

フレキダクト（２）

フレキダクト（１）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

ストロークＸ　＋３９８
Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲

ストロークＹ　＋３４８

174

ＭＩＮ.２０

120
60

ＭＡＸ.１１０

ＭAX.８０

7572

340

14
0
29
1.5

13
5

ストローク　Ｘ

スト
ロー
クＹ

12
7

10
0
78

75

12
9.6

34

36
24

24

60

44

28

19

10.5

7.34.6

6.3

3

4.2

7.2 3
5.7

［セット形式］

2 軸目ストローク
15 ：150mm

～     
65 ：650mm

1軸目ストローク
10 ：100mm

～     
90 ：900mm
A0  ：1000mm

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P21参照

BA2－A1－ A2A R A － 40 45 00－ 0F 1 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

78

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

フレキダクト（２）

フレキダクト（１）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

ストロークＸ　＋３９８
Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲

ストロークＹ　＋３４８

174

ＭＩＮ.20

120
60

ＭＡＸ.110

ＭAX.80

75 72

340

14
0

29
1.5

13
5

ストローク　Ｘ

スト
ロー
クＹ

12
7

10
0

78

75

12
9.6

5 68

78

68

４－Ｍ５深１５　

8

２－φ５Ｈ７深５穴ピッチ６８±0.02

R：右勝手

L：左勝手

組合わせ勝手
  R：右勝手
  L ：左勝手

Y軸スライダ部

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

スライダ部

スライダ部



65

 

Ｘ
‐
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フ
レ
キ
ダ
ク
ト
仕
様　

省
ス
ペ
ー
ス

直交軸仕様

最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

最大可搬質量
（kg）

Ｙ軸ストローク
150mm 250mm 350mm 450mm 550mm 650mm
9.0 8.0 6.5 5.0 3.0 1.0

［仕様］

ボールネジタイプ
Ｘ軸：ボールネジ駆動
　　　モータ折返し
Ｙ軸：ボールネジ駆動
　　　モータ折返し

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

X 軸
700 1000
800 800

900 ～ 1000 600

Ｘ軸 Ｙ軸
軸形式 BB10E-U □ -M20N- □ 0 BB10E-U □ -S20N- □ 5
ストローク 100mm単位 100～ 1000mm 150 ～ 650mm
最大速度 1200mm/s（注 1） 1200mm/s
位置繰り返し精度 ± 0.01mm
ボールネジリード 20mm 20mm
モータ出力 100W 100W
分解能 0.01mm

フレキダクト（２）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）
Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

フレキダクト（１）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

注意．フレキトレイ
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

78

13
0.6

Ｔ溝Ａ寸法

フレキダクト（１）断面 フレキダクト（２）断面

Ｔ溝Ｃ寸法Ｔ溝Ｂ寸法 Ｔ溝Ｄ寸法

注意．Ｘ軸ストローク３００ｍｍ以下の場合フレキトレイは、不要となります。

ＭＡＸ.７０

30
3

ストロークＸ　＋２３２
Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲

ＭＡＸ.１７０

72 75

14
0

174
75

スト
ロー
ク
　Ｙ

ストロークＸ

12
7

10
0

78

32
185.2

ストロークＹ　＋３０６
ストロークＹ　＋１８２

129.6 120
60

20
0.1

3
4.6

10.5
6.3

19

2434

44
60 36

28

24

3.6

7.5

7.3

1.5 3.6
5.7

3.1
4.2 3.6

7.34.2

7.3
1.5 4.2 1.5

［セット形式］

2 軸目ストローク
15 ：150mm

～     
65 ：650mm

1軸目ストローク
10 ：100mm

～     
90 ：900mm
A0  ：1000mm

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P21参照

BA2－A1－ A2A R E － 40 45 00－ 0F 1 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

R：右勝手

L：左勝手

フレキダクト（２）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）
Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

フレキダクト（１）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

注意．フレキトレイ
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

78

13
0.6

ＭＡＸ.70

30
3

ストロークＸ　＋２３２

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲

ＭＡＸ.170

7275
14
0

174
75

スト
ロ
ー
ク
　
Ｙ

ストロークＸ

12
7

10
0

78

32
185.2

ストロークＹ　＋３０６
ストロークＹ　＋１８２

129.6120

60

20
0.1

5 68

78

68

４－Ｍ５深15

8

２－φ５Ｈ７深５穴ピッチ６８±0.02

組合わせ勝手
  R：右勝手
  L ：左勝手

Y軸スライダ部

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

スライダ部

スライダ部
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フ
レ
キ
ダ
ク
ト
仕
様

最大速度設定時の加減速時間：0.48sec 以上

最大可搬質量
（kg）

Ｙ軸ストローク
100mm 200mm 300mm 400mm 500mm 600mm 700mm 800mm
13.0 12.0 11.0 10.0 8.0 6.0 3.0 2.0

［仕様］

ボールネジタイプ
Ｘ軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート
Ｙ軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート

Ｘ軸 Ｙ軸
軸形式 BB30E-ST-M20N- □ 5 BB10E-ST-M20N- □ 0
ストローク 100mm単位 150～ 1050mm 100 ～ 800mm
最大速度 1200mm/s（注 1） 1200mm/s（注 1）
位置繰り返し精度 ± 0.01mm
ボールネジリード 20mm 20mm
モータ出力 100W 100W
分解能 0.01mm

Ｔ溝：Ｃ　詳細

Ｔ溝：Ｅ　詳細Ｔ溝：Ｄ　詳細

Ｔ溝：Ａ　詳細 Ｔ溝：Ｂ　詳細

フレキダクト（１）断面 フレキダクト（２）断面

フレキダクト（２）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

フレキダクト（１）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

90

4.2
7.2

5

58
78

ストロークＹ　＋３９８

3

6.3
10.5

5.5

25
0.1

102

8

6

10.5

5

3.6

4.6
4.6

5
12

6

4.2 7.3

1.5

ＭAX.９０

78

44
60

71.5
3.6

スト
ロー
クＹ

20540

15
0

33
1.5

ＭＩＮ.２０

14Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲
ストローク　Ｘ＋３７８

14

ストローク　Ｘ
72

75

86
ＭＩ
Ｎ.
２０

16
9

103.3

88

16
3

13
0

90
.6

13
0

4.2 7.3

1.53.6
5.7

24
.5

40 2434

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

Ｘ軸
750 1000
850 800

950 ～ 1050 600

Ｙ軸
700 1000
800 800

［セット形式］

2 軸目ストローク
10 ：100mm

～     
80 ：800mm

1軸目ストローク
15 ：150mm

～     
95 ：950mm
A5  ：1050mm

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P21参照

BA2－A3－ A2A R A － 45 40 00－ 0F 1 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

R：右勝手

L：左勝手

フレキダクト（２）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

フレキダクト（１）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

90

ストロークY　＋３９８

5.5

25
0.1

102

ＭAX９０

78

スト
ロー
クＹ

205 40

15
0

33
1.5

ＭＩＮ.２０
14 Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲

ストローク　Ｘ＋３７８
14

ストローク　Ｘ
72

75

86
MI
N.
20

16
9

103.3

88

16
3

13
0

90
.6

13
0

8100

68

68

24

116

８－Ｍ５深１５　

２－φ５Ｈ７深５　穴ピッチ６８±0.02

８

組合わせ勝手
  R：右勝手
  L ：左勝手

Y軸スライダ部

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

スライダ部

スライダ部
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レ
キ
ダ
ク
ト
仕
様　

省
ス
ペ
ー
ス

直交軸仕様

最大速度設定時の加減速時間：0.48sec 以上

最大可搬質量
（kg）

Ｙ軸ストローク
100mm 200mm 300mm 400mm 500mm 600mm 700mm 800mm
13.0 12.0 11.0 10.0 8.0 6.0 3.0 2.0

［仕様］

ボールネジタイプ
Ｘ軸：ボールネジ駆動
　　　モータ折返し
Ｙ軸：ボールネジ駆動
　　　モータ折返し

Ｘ軸 Ｙ軸
軸形式 BB30E-U □ -M20N- □ 0 BB10E-U □ -M20N- □ 0
ストローク 100mm単位 100～ 1000mm 100 ～ 800mm
最大速度 1200mm/s（注 1） 1200mm/s（注 1）
位置繰り返し精度 ± 0.01mm
ボールネジリード 20mm 20mm
モータ出力 100W 100W
分解能 0.01mm

Ｔ溝：Ｅ　詳細Ｔ溝：Ｄ　詳細

Ｔ溝：Ａ　詳細 Ｔ溝：Ｂ　詳細 Ｔ溝：Ｃ　詳細

フレキダクト（１）断面 フレキダクト（２）断面

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

フレキダクト（２）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

フレキダクト（１）

78
58

610.5

5.7
3.6

10.5

6.3 3
4.6

40
24
.57.34.2

1.5

12
5

4.6

8

6 1.5

7.34.25

3.6 3.65

34
24

44
60

71.5

7.3
4.2

88
13
0

16
2

13
0

スト
ロー
クＹ

72
75 40

202.7ストローク　Ｘ

192.4

2.6
45.7

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲14
ＭＡＸ.90 ストロークＸ ＋２６３

86 90 15
0

60 33
1.5

102

20
6.5

2.6

185.2
67 ストロークＹ　＋２３２ ＭＡＸ.９０

78
90

21

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

Ｘ軸
700 1000
800 800

900 ～ 1000 600

Ｙ軸
700 1000
800 800

［セット形式］

2 軸目ストローク
10 ：100mm

～     
80 ：800mm

1軸目ストローク
10 ：100mm

～     
90 ：900mm
A0  ：1000mm

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P21参照

BA2－A3－ A2A R E － 40 40 00－ 0F 1 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）
Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）
Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

フレキダクト（２）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

フレキダクト（１）

88
13
0

16
2

13
0

スト
ロー
クＹ

72

7540

202.7 ストローク　Ｘ

192.4

2.6
45.7

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲 14
ＭＡＸ.90ストロークＸ ＋２６３

869015
0
6033
1.5

102

20
6.5

2.6

185.2
67ストロークＹ　＋２３２ＭＡＸ.９０

78
90

21

8100

68

68

24

116

８－Ｍ５深１５　

２－φ５Ｈ７深５　穴ピッチ６８±　0.02

８

R：右勝手

L：左勝手

組合わせ勝手
  R：右勝手
  L ：左勝手

Y軸スライダ部

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

スライダ部

スライダ部
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フ
レ
キ
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ト
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最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

最大可搬質量
（kg）

Ｙ軸ストローク
100mm 200mm 300mm 400mm 500mm 600mm 700mm 800mm
15.0 15.0 14.0 11.0 8.0 6.0 4.0 2.0

［仕様］

ボールネジタイプ
Ｘ軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート
Ｙ軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート

Ｘ軸 Ｙ軸
軸形式 BB30F-ST-M20N- □ 0 BB10E-ST-M20N- □ 0
ストローク 100mm単位 100～ 1000mm 100 ～ 800mm
最大速度 1200mm/s（注 1） 1200mm/s（注 1）
位置繰り返し精度 ± 0.01mm
ボールネジリード 20mm 20mm
モータ出力 200W 100W
分解能 0.01mm

Ｔ溝：Ｅ　詳細Ｔ溝：Ｄ　詳細

Ｔ溝：Ａ　詳細 Ｔ溝：Ｃ　詳細Ｔ溝：Ｂ　詳細

フレキダクト（１）断面 フレキダクト（２）断面

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）
フレキダクト（２）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

フレキダクト（１）
Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

8

5
4.6 12

6
10.5

5 4.2 7.3

1.53.6
6

4.2
7.3

1.5
3.6

7

5

6.3
10.5 3

4.6 4.2 7.3

1.53.6
5.7

24
.540

58
78

44
60

2434

88
13
0

16
3

13
0

スト
ロー
ク
　Ｙ

103.4 MI
N.
20

16
6.8

2554075

72
ストローク　ＸストロークＹ　＋３９８ MAX.70

78
90

1025.5

25
0.1

86 15
0

33
1.5

14800

MIN.20ストロークＸ　＋４２８

14

MAX.70

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

Ｘ軸
700 1000
800 800

900 ～ 1000 600

Ｙ軸
700 1000
800 800

［セット形式］

2 軸目ストローク
10 ：100mm

～     
80 ：800mm

1軸目ストローク
10 ：100mm

～     
90 ：900mm
A0  ：1000mm

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P21参照

BA2－A3－ A2B R A － 40 40 00－ 0F 1 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）
フレキダクト（２）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

フレキダクト（１）
Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

88
13
0

16
3

13
0

スト
ロー
ク
　Ｙ

103.4MI
N.
20

16
6.8

255 40 75

72
ストローク　Ｘ ストロークＹ　＋３９８MAX.70

78
90

102 5.5

25
0.1

8615
0

33
1.5

14 800

MIN.20 ストロークＸ　＋４２８

14

MAX.70

8100

68

68

24

116

８－Ｍ５深１５　

２－φ５Ｈ７深５　穴ピッチ６８±0.02

８

R：右勝手

L：左勝手

組合わせ勝手
  R：右勝手
  L ：左勝手

Y軸スライダ部

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

スライダ部

スライダ部
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Ｘ
‐
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フ
レ
キ
ダ
ク
ト
仕
様　

省
ス
ペ
ー
ス

直交軸仕様

最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

最大可搬質量
（kg）

Ｙ軸ストローク
100mm 200mm 300mm 400mm 500mm 600mm 700mm 800mm
15.0 15.0 14.0 11.0 8.0 6.0 4.0 2.0

［仕様］

ボールネジタイプ
Ｘ軸：ボールネジ駆動
　　　モータ折返し
Ｙ軸：ボールネジ駆動
　　　モータ折返し

Ｘ軸 Ｙ軸
軸形式 BB30F-U □ -M20N- □ 0 BB10E-U □ -M20N- □ 0
ストローク 100mm単位 100～ 1000mm 100 ～ 800mm
最大速度 1200mm/s（注 1） 1200mm/s（注 1）
位置繰り返し精度 ± 0.01mm
ボールネジリード 20mm 20mm
モータ出力 200W 100W
分解能 0.01mm

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

Ｘ軸
700 1000
800 800

900 ～ 1000 600

Ｙ軸
700 1000
800 800

Ｔ溝：Ｅ　詳細Ｔ溝：Ｄ　詳細

Ｔ溝：Ａ　詳細 Ｔ溝：Ｂ　詳細 Ｔ溝：Ｃ　詳細

フレキダクト（１）断面 フレキダクト（２）断面

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

フレキダクト（２）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

フレキダクト（１）

78
58

610.5

5.7
3.6

10.5

6.3 3
4.6

40
24
.57.34.2

1.5

12
5

4.6

8

6 1.5

7.34.25

3.6 3.65

34
24

44
60

71.5

7.3
4.2

88
13
0

16
2

13
0

スト
ロー
クＹ

72
75 40

202.7ストローク　Ｘ

192.4

2.6
45.7

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲14
ＭＡＸ.90 ストロークＸ ＋２６３

86 90 15
0

60 33
1.5

102

20
6.5

2.6

185.2
67 ストロークＹ　＋２３２ ＭＡＸ.９０

78
90

21

［セット形式］

2 軸目ストローク
10 ：100mm

～     
80 ：800mm

1軸目ストローク
10 ：100mm

～     
90 ：900mm
A0  ：1000mm

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P21参照

BA2－A3－ A2B R E － 40 40 00－ 0F 1 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

R：右勝手

L：左勝手

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

フレキダクト（２）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

フレキダクト（１）

88
13
0

16
2

13
0

スト
ロー
クＹ

72
7540

202.7 ストローク　Ｘ

192.4

2.6

45.7

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲 14
ＭＡＸ.90ストロークＸ ＋２６３

869015
0
6033
1.5

102

20
6.5

2.6

185.2
67ストロークＹ　＋２３２ＭＡＸ.９０

78
90

21

8100

68

68

24

116

８－Ｍ５深１５　

２－φ５Ｈ７深５　穴ピッチ６８±0.02

８

組合わせ勝手
  R：右勝手
  L ：左勝手

Y軸スライダ部

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

スライダ部

スライダ部
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Ｘ
‐
Ｙ 

フ
レ
キ
ダ
ク
ト
仕
様

最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

最大可搬質量
（kg）

Ｙ軸ストローク
150mm 250mm 350mm 450mm 550mm 650mm 750mm 850mm 950mm 1050mm
20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 19.0 17.0 14.0 11.0

［仕様］

ボールネジタイプ
Ｘ軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート
Ｙ軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート

Ｘ軸 Ｙ軸
軸形式 BB50F-ST-M20N- □ 0 BB30E-ST-M20N- □ 5
ストローク 100mm単位 200～ 1500mm 150 ～ 1050mm
最大速度 1200mm/s（注 1） 1200mm/s（注 1）
位置繰り返し精度 ± 0.01mm
ボールネジリード 20mm 20mm
モータ出力 200W 100W
分解能 0.01mm

7.3

4.2

6.5
8

1717

13.5

Ｔ溝：Ａ　詳細

10

8

6

Ｔ溝：Ｂ　詳細

3.6

5 7.34.2

1.5 5
4.6 12

8

Ｔ溝：Ｄ　詳細

10.5

6

3.6

5

Ｔ溝：Ｃ　詳細

71.5

24

34

24
.5

40

フレキダクト（２）断面フレキダクト（１）断面
78

58
44

60

フレキダクト（１） Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

フレキダクト（２）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）
Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

16
011
0

16
0

スト
ロー
ク
　
 Ｙ

86
1628890ストローク　Ｘ

32
1

67.6

3.5
60

12
8

15
4.7

15Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲15
ＭＩＮ.２０ストロークＸ　＋３９３ＭＡＸ.１００

10
5

R50

12030
11
0
25
037
6.145
7.5 13
0

ＭＩＮ.２０ ストロークＹ　＋３７８ ＭＡＸ.６０

110

78

16
0

R50

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

Ｘ軸

700 ～ 800 1100
900 ～ 1000 1000
1100 ～ 1200 700

1300 500
1400 400
1500 300

Ｙ軸
750 1000
850 800

950 ～ 1050 600

［セット形式］

2 軸目ストローク
15 ：150mm

～     
95 ：950mm
A5 ：1050mm 

1 軸目ストローク
20 ：200mm

～     
90 ：900mm
A0  ：1000mm

～  
F0 ：1500mm

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P21参照

BA2－A5－ A2A R A － 40 45 00－ 0F 1 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

R：右勝手

L：左勝手

フレキダクト（１）Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

フレキダクト（２）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）
Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

16
0 11
0

16
0

スト
ロー
ク
　
 Ｙ

86
162 88 90 ストローク　Ｘ

32
1

67.6

3.5
60

12
8

15
4.7

15 Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲 15
ＭＩＮ.20 ストロークＸ　＋３９３ ＭＡＸ.100

10
5

R50

120 30
11
0
25
0 37
6.1 45
7.513
0

ＭＩＮ.20ストロークＹ　＋３７８ＭＡＸ.60

110

78

16
0

R50

110

130

10

２－φ５Ｈ７深６　穴ピッチ１１０±0.02

４－Ｍ６深１５ 

１６

１1
0

組合わせ勝手
  R：右勝手
  L ：左勝手

Y軸スライダ部

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

スライダ部

スライダ部
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フ
レ
キ
ダ
ク
ト
仕
様　

省
ス
ペ
ー
ス

直交軸仕様

最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

最大可搬質量
（kg）

Ｙ軸ストローク
150mm 250mm 350mm 450mm 550mm 650mm 750mm 850mm 950mm 1050mm
20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 19.0 17.0 14.0 11.0

［仕様］

ボールネジタイプ
Ｘ軸：ボールネジ駆動
　　　モータ折返し
Ｙ軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート

Ｘ軸 Ｙ軸
軸形式 BB50F-U □ -M20N- □ 0 BB30E-ST-M20N- □ 5
ストローク 100mm単位 200～ 1500mm 150 ～ 1050mm
最大速度 1200mm/s（注 1） 1200mm/s（注 1）
位置繰り返し精度 ± 0.01mm
ボールネジリード 20mm 20mm
モータ出力 200W 100W
分解能 0.01mm

Ｔ溝：Ｂ　詳細Ｔ溝：Ａ　詳細 Ｔ溝：Ｃ　詳細 Ｔ溝：Ｄ　詳細 フレキダクト（１）断面 フレキダクト（２）断面

ＭＩＮ.２０ ストロークＹ　＋３７８

25

16
0

120

13
0

11
0

16
0

スト
ロー
ク
　Ｙ

25
7

92.7ストローク　Ｘ 8890

78

193 2.6

ＭＡＸ.８０

45
7.5

15
4.7
25
0

45.7

36
2.5

ストロークＸ　＋３２６
Ｍ８六角ボルトＴ溝範囲

10
5

15

4.2 7.3

6

3.6 1.5

6.5

10

17

13.5
8 8

5

7.3
4.2

5

7

3.6
1.5

4.6 12
5

10.5

6

8

40

78

5824
.5 44

60

24
34

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）
Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

フレキダクト（２） Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

フレキダクト（１）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

16
0

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

Ｘ軸

700 ～ 800 1100
900 ～ 1000 1000
1100 ～ 1200 700

1300 500
1400 400
1500 300

Ｙ軸
750 1000
850 800

950 ～ 1050 600

［セット形式］

2 軸目ストローク
15 ：150mm

～     
95 ：950mm
A5 ：1050mm 

1 軸目ストローク
20 ：200mm

～     
90 ：900mm
A0  ：1000mm

～  
F0 ：1500mm

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P21参照

BA2－A5－ A2A R G － 40 45 00－ 0F 1 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

R：右勝手

L：左勝手

ＭＩＮ.２０ストロークＹ　＋３７８

25
16
0

120

13
0

11
0

16
0

スト
ロー
ク
　Ｙ

25
7

92.7 ストローク　Ｘ88 90

78

1932.6

ＭＡＸ.８０

45
7.5

15
4.7
25
0

45.7

36
2.5

ストロークＸ　＋３２６
Ｍ８六角ボルトＴ溝範囲

10
5

15 Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）
Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

フレキダクト（２）Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

フレキダクト（１）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

110

130

11
0

10

２－φ５Ｈ７深６　穴ピッチ１１０±0.02

４－Ｍ６深１５ 

１６

組合わせ勝手
  R：右勝手
  L ：左勝手

Y軸スライダ部

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

スライダ部

スライダ部
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フ
レ
キ
ダ
ク
ト
仕
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最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

最大可搬質量
（kg）

Ｙ軸ストローク
100mm 200mm 300mm 400mm 500mm 600mm 700mm 800mm 900mm 1000mm
40.0
（31.0）

40.0
（30.0）

33.0
（29.0）

31.0
（28.0） 27.0 23.0 20.0 17.0 14.0 12.0

［仕様］

ボールネジタイプ
Ｘ軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート
Ｙ軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート

Ｘ軸 Ｙ軸
軸形式 BB50F-ST-M20N- □ 0 BB30F-ST-M20N- □ 0
ストローク 100mm単位 200～ 1500mm 100 ～ 1000mm
最大速度 1200mm/s（注 1） 1200mm/s（注 1）
位置繰り返し精度 ± 0.01mm
ボールネジリード 20mm 20mm
モータ出力 200W 200W
分解能 0.01mm

Ｔ溝：Ｂ　詳細Ｔ溝：Ａ　詳細 Ｔ溝：Ｃ　詳細 Ｔ溝：Ｄ　詳細

フレキダクト（２）断面フレキダクト（１）断面

フレキダクト（２）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

フレキダクト（１）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

8

13.5

8
6.5

17

10 5 4.2 7.3

1.53.6

6

4.2

7.3

5

1.5
3.6 7

8

6
10.5

5
4.6 12

12030

25
037
6.145
7.5

11
0 16
0

13
0

78

160

ストロークＹ　＋４２８ MAX.60MIN.20

R50

58
78

24
.5

40 2434

44

60

32
1

16288
86
90ストロークＸ

スト
ロー
クＹ

16
0

16
0

16
0

10
5

15 Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲 15
ストロークＸ　＋３９７MAX.85 MIN.20

15
4.7

R50

67.6
1

60

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

Ｘ軸

700 ～ 800 1100
900 ～ 1000 1000
1100 ～ 1200 700

1300 500
1400 400
1500 300

Ｙ軸
700 1000
800 800

900 ～ 1000 600

［セット形式］

2 軸目ストローク
10 ：100mm

～     
90 ：900mm
A0 ：1000mm 

1 軸目ストローク
20 ：200mm

～     
90 ：900mm
A0  ：1000mm

～  
F0 ：1500mm

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P21参照

BA2－A5－ A2B R A － 40 40 00－ 0F 1 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

R：右勝手

L：左勝手

フレキダクト（２）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

フレキダクト（１）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

120 30

25
0 37
6.1 45
7.5

11
016
0

13
0

78

160

ストロークＹ　＋４２８MAX.60 MIN.20

R50

32
1

162 88
86
90 ストロークＸ

スト
ロー
クＹ

16
0

16
0

16
0

10
5

15Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲15
ストロークＸ　＋３９７ MAX.85MIN.20

15
4.7

R50

67.6
1

60

110

130

11
0

10

２－φ５Ｈ７深６　穴ピッチ１１０±0.02

４－Ｍ６深１５ 

１６

組合わせ勝手
  R：右勝手
  L ：左勝手

Y軸スライダ部

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

X軸が 1000mm/s を超える速度でご使用の場合、最大可搬質量は（　）内数値になります。

スライダ部

スライダ部
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キ
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様　

省
ス
ペ
ー
ス

直交軸仕様

最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

最大可搬質量
（kg）

Ｙ軸ストローク
100mm 200mm 300mm 400mm 500mm 600mm 700mm 800mm 900mm 1000mm
40.0
（31.0）

40.0
（30.0）

33.0
（29.0）

31.0
（28.0） 27.0 23.0 20.0 17.0 14.0 12.0

［仕様］

ボールネジタイプ
Ｘ軸：ボールネジ駆動
　　　モータ折返し
Ｙ軸：ボールネジ駆動
　　　ストレート

Ｘ軸 Ｙ軸
軸形式 BB50F-U □ -M20N- □ 0 BB30F-ST-M20N- □ 0
ストローク 100mm単位 200～ 1500mm 100 ～ 1000mm
最大速度 1200mm/s（注 1） 1200mm/s（注 1）
位置繰り返し精度 ± 0.01mm
ボールネジリード 20mm 20mm
モータ出力 200W 200W
分解能 0.01mm

Ｔ溝：Ｂ　詳細Ｔ溝：Ａ　詳細 Ｔ溝：Ｃ　詳細 Ｔ溝：Ｄ　詳細

フレキダクト（１）断面 フレキダクト（２）断面

ＭＩＮ.２０ ストロークＹ　＋４２８

25

16
0

120

13
0

16
0

16
0

スト
ロー
ク
　Ｙ

25
7

92.7ストローク　Ｘ 8890

78

193 2.6

ＭＡＸ.８０

45
7.5

15
4.7
25
0

45.7

36
2.5

ストロークＸ　＋３２６
Ｍ８六角ボルトＴ溝範囲

10
5

15

4.2 7.3

6

3.6 1.5

6.5

10

17

13.5
8 8

5

7.3
4.2

5

7

3.6
1.5

4.6 12
5

10.5

6

8

40

78

5824
.5 44

60

24
34

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）
Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

フレキダクト（２） Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

フレキダクト（１）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

16
0

MAX.100

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

Ｘ軸

700 ～ 800 1100
900 ～ 1000 1000
1100 ～ 1200 700

1300 500
1400 400
1500 300

Ｙ軸
700 1000
800 800

900 ～ 1000 600

［セット形式］

2 軸目ストローク
10 ：100mm

～     
90 ：900mm
A0 ：1000mm 

1 軸目ストローク
20 ：200mm

～     
90 ：900mm
A0  ：1000mm

～  
F0 ：1500mm

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P21参照

BA2－A5－ A2B R G － 40 40 00－ 0F 1 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

R：右勝手

L：左勝手

ＭＩＮ.２０ストロークＹ　＋４２８

25

16
0

120

13
0

16
0

16
0

スト
ロー
ク
　Ｙ

25
7

92.7 ストローク　Ｘ88 90

78

1932.6

ＭＡＸ.８０

45
7.5

15
4.7
25
0

45.7

36
2.5

ストロークＸ　＋３２６
Ｍ８六角ボルトＴ溝範囲

10
5

15 Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）
Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

フレキダクト（２）Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

フレキダクト（１）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

16
0

MAX.100

110

130

11
0

10

２－φ５Ｈ７深６　穴ピッチ１１０±0.02

４－Ｍ６深１５ 

１６

組合わせ勝手
  R：右勝手
  L ：左勝手

Y軸スライダ部

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

X軸が 1000mm/s を超える速度でご使用の場合、最大可搬質量は（　）内数値になります。

スライダ部

スライダ部
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ダ
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ト
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様

最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

最大可搬質量
（kg）

Y軸ストローク
200mm 300mm 400mm 500mm 600mm 700mm 800mm 900mm 1000mm
60.0
（50.0）

53.5
（50.0） 45.0 38.0 32.5 27.5 23.0 19.0 13.0

［仕様］

ボールネジタイプ

X軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート
Y軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート

X軸 Y軸
軸形式 BB50G-ST-M20N- □ 0 BB50F-ST-M20N- □ 0
ストローク（mm）100 ｍｍ単位 200 ～ 1500 200 ～ 1000
最大速度（mm/s） 1200（注 1） 1200（注 1）
位置繰り返し精度（mm） ± 0.01
ボールネジリード （mm） 20 20
モータ出力 400W 200W
分解能（mm） 0.01

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

X 軸

700 ～ 800 1100
900 ～ 1000 1000
1100 ～ 1200 700

1300 500
1400 400
1500 300

Y 軸
700 ～ 800 1100
900 ～ 1000 1000

［セット形式］

2 軸目ストローク
20：200mm

～     
90 ：900mm
A0：1000mm

1軸目ストローク
20：200mm

～     
90：900mm
A0：1000mm

～  

F0：1500mm 

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M40
その他 P21参照

BA2－A5－ A2F R A－ 40 40 00－ 0F 1 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

組合わせ勝手
  R ：右勝手
  L ：左勝手

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

X軸に回生放電ユニットABSU－ 4000 が必要になります。
Y軸が 1000mm/s を越える速度でご使用の場合、最大可搬質量は（　）内数値になります。

４ーＭ８深２０
２ーφ８H７深８　穴ピッチ140±0.02

フレキダクト（２）断面

フレキダクト（１）断面 Ｔ溝：Ａ 詳細

34
24
.5 58

78

40

8 8

13.5

24

60

44

10

17

6.5 85（
注
２
）

ＭＡＸ．20 ストロークＸ 397

ＭＩ
Ｎ
．2
0

スト
ロ
ー
ク
Ｙ
＋３
９３

スト
ロ
ー
ク
Ｙ
＋４
０６

スト
ロ
ー
ク
Ｙ
＋３
２６

18
5

スト
ロ
ー
ク
Ｙ

110
32
1

注２：Ｘ軸ストローク１１００ｍｍ以上は、Ｘ軸フレームカバー上にフレキトレイが取り付きます

ストロークＹ＋３９３

160

120

78

R50

六角ボルト用Ｔ溝範囲

ストロークＸ＋４３０

48
7.5

ＭＡＸ．80

15

10
5

R50

60

ＭＩＮ．20Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝Ａ

15

15
4.7

13
5（
注１
）

85（
注２
）

16
0

26
540

6.1

30

50
11
0

ＭＩ
Ｎ
．2
0

スト
ロ
ー
ク
Ｙ
＋３
９３

スト
ロ
ー
ク
Ｙ
＋４
０６

32
1

スト
ロ
ー
ク
Ｙ
＋３
２６

18
5

スト
ロ
ー
ク
Ｙ

15
8

14
0

16

13
5（
注
２
）

Ｙスライダ部詳細

20

ＭＡＸ．20 ストロークＹ＋３９３

16
0

ストロークＸ397

六角ボルト用Ｔ溝範囲

ストロークＸ＋４３０

48
7.5

ＭＩＮ．20

15

15
4.7

ＭＡＸ．80

15

R50

60

10
5

110

R50

16140

180

26
5 40

6.1

160

120

30

50
11
0

78

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝Ａ

R：右勝手

L：左勝手
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直交軸仕様

最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

最大可搬質量
（kg）

Y軸ストローク
200mm 300mm 400mm 500mm 600mm 700mm 800mm 900mm 1000mm 1100mm 1200mm 1300mm 1400mm 1500mm
100.0 100.0 89.0 77.5 68.0 60.0 53.0 47.0 42.0 33.0 26.0 21.0 17.0 14.0

［仕様］

ボールネジタイプ

X軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート
Y軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート

X軸 Y軸
軸形式 BB60J-ST-M20N- □ 0 BB50G-ST-M20N- □ 0
ストローク（mm）100 ｍｍ単位 200 ～ 1700 200 ～ 1500
最大速度（mm/s） 900（注 1） 1200（注 1）
位置繰り返し精度（mm） ± 0.01
ボールネジリード （mm） 20 20
モータ出力 750W 400W
分解能（mm） 0.01

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

X 軸

1100 700
1200 600
1300 500

1400 ～ 1500 400
1600 ～ 1700 300

Y 軸

700 ～ 800 1100
900 ～ 1000 1000
1100 ～ 1200 700

1300 500
1400 400
1500 300

［セット形式］

2 軸目ストローク
20：200mm

～     
90 ：900mm
A0：1000mm

～   
F0：1500mm

1軸目ストローク
20：200mm

～     
90：900mm
A0：1000mm

～  

H0：1700mm 

マスターユニット
０：コントローラなし
６：CA20-M00-0V
その他 P21参照

BA2－A6－ A2 E RA－ 40 40 00－ 0F 6 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

組合わせ勝手
  R ：右勝手
  L ：左勝手

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝Ａ

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝Ａ

４ーＭ８深２０
２ーφ８H７深８　穴ピッチ140±0.02

6.5

178

Ｔ溝：Ａ 詳細

13.5

8

10

60

24

フレキダクト（２）断面

34 44

フレキダクト（１）断面

78

58

24
.5

40

110
ストロークＸ 398.2

ピッチ１００×Ｅ

スト
ロ
ー
ク
Ｙ
＋４
６０

スト
ロ
ー
ク
Ｙ
＋３
５１

21
0

スト
ロ
ー
ク
Ｙ

12
6

39
1

100
138

ストロークＹ＋４３０

29
643
4.5

156

214

30

50
14
0

78

R50

51
8.5

ストロークＸ＋４８８

六角ボルト用Ｔ溝範囲

ＭＡＸ．75

2

R50

ＭＡＸ．20

16
0

60

ＭＩＮ．30
2

18
3.7

13
4

ピッチ１００×Ｅ
100

138

110

ストロークＸ398.2
ＭＡＸ．20

スト
ロ
ー
ク
Ｙ
＋４
６０

12
6

39
1

スト
ロ
ー
ク
Ｙ
＋３
５１

21
0

スト
ロ
ー
ク
Ｙ

16
16

14
0

15
8

20
180
140

Ｙスライダ部詳細

ストロークＹ＋４３０

51
8.5

ストロークＸ＋４８８

六角ボルト用Ｔ溝範囲
ＭＩＮ．30

2

18
3.7

13
4

ＭＡＸ．75

2

R50

60

16
0

43
4.5

156

214

R50

30
50

14
0

29
6

78

全ての軸に回生放電ユニットが必要になります。
1）X軸：回生放電ユニット　形式：RGH200A 30Ω
2）Y軸：回生放電ユニット　形式：ABSU-4000

R: 右勝手

L: 左勝手
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最大速度設定時の加減速時間：0.4sec 以上

［仕様］

タイミングベルトタイプ
X軸：タイミングベルト駆動
　　　モータ折返し
Y軸：タイミングベルト駆動
　　　モータ折返し

X軸 Y軸
軸形式 BB10E-BT-M21N- □ 0 BB10E-B □ -S21N- □ 5
ストローク 100mm単位 100～ 1800mm 150 ～ 650mm
最大速度 1000mm/s 1000mm/s
位置繰り返し精度 ± 0.05mm
リード 21mm 21mm
モータ出力 100W 100W
分解能 0.01mm

フレキダクト１

フレキダクト２

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｘ軸

Ｙ軸

78

13
3.6

20
5

1373075
72

78

30

4
21
5

14
0(
15
0)

100
ストローク　Ｘ＋３２０．１88 78

60

30

5.5

60.2 ストローク　Ｙ＋２７０．１
30

1 70.6ＭＡＸ.90

ストローク　Ｘ

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ）

R50

10.5

6.3

Ｔ溝Ａ寸法

4.6
3

1.5

5.7

3.6

Ｔ溝Ｂ寸法

7.3

4.2 5

19
.5

7.34.2

3.53.6

Ｔ溝Ｃ寸法

8.5

170.9

10
0

スト
ロ
ー
ク
　
Ｙ

138

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲
3

4.1
MAX.200 MIN.30

R50

(2
.6)

(8
1)72

078

Ｘ軸ストローク
１１００ｍｍ以上の形状

（   ）内の数値は、Ｘ軸ストローク１１００ｍｍ以上に適応する

(8
5)

75

31
6.5
(3
26
.5)

16
6.6
(1
76
.6)

1928

フレキダクト（２）断面

24
36

44

フレキダクト（１）断面

60

2434

最大可搬質量
（kg）

Y軸ストローク
150mm 250mm 350mm 450mm 550mm 650mm
8.0 8.0 6.0 5.0 3.0 1.0

［セット形式］

2 軸目ストローク
15 ：150mm

～     
65 ：650mm

1軸目ストローク
10：100mm

～     
90 ：900mm
A0  ：1000mm

～  

H0  ：1700mm
J0  ：1800mm

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P21参照

BA2－ L1－ A2A RC－ 40 45 00－ 0F 1 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

R：右勝手

L：左勝手

フレキダクト１

フレキダクト２

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｙ軸

Ｘ軸

Ｘ軸ストローク
１１００ｍｍ以上の形状

78

13
3.6

20
5

137 30 75
72

78

30

4
21
5

14
0(
15
0)

100
ストローク　Ｘ＋３２０．１

R5
0

8878
60

30

75
(8
5)

5.5
16
6.6
(1
76
.6)

31
6.5
(3
26
.5)

60.2ストローク　Ｙ＋２７０．１

78

30
170.6 ＭＡＸ.90

ストローク　Ｘ

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ）

R50

170.9

10
0

スト
ロ
ー
ク
　
Ｙ

138

MIN.30

3
Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲 4.1

MAX.200

72 (8
1)

0
(2
.6)

5 68

78

68

４－Ｍ５深１５　

8

２－φ５Ｈ７深５穴ピッチ６８±0.02

組合わせ勝手
  R：右勝手
  L ：左勝手

Y軸スライダ部

スライダ部

スライダ部
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直交軸仕様

最大速度設定時の加減速時間：0.3sec 以上

［仕様］

タイミングベルトタイプ
X軸：タイミングベルト駆動
　　　モータ折返し
Y軸：タイミングベルト駆動
　　　モータ折返し

X軸 Y軸
軸形式 BB10F-BT-M21N- □ 0 BB10E-B □ -S21N- □ 5
ストローク 100mm単位 100～ 1800mm 150 ～ 650mm
最大速度 1000mm/s 1000mm/s
位置繰り返し精度 ± 0.05mm
リード 21mm 21mm
モータ出力 200W 100W
分解能 0.01mm

フレキダクト１

フレキダクト２

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｘ軸

Ｙ軸

78

13
3.6

20
5

1373075
72

78

30

4
21
5

100
ストローク　Ｘ＋３２０．１88 78

60

30

5.5

60.2 ストローク　Ｙ＋２７０．１

78

30
1 70.6ＭＡＸ.90

ストローク　Ｘ

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ）

R50

10.5

6.3

Ｔ溝Ａ寸法

4.6
3

1.5

5.7

3.6

Ｔ溝Ｂ寸法

7.3

4.2 5

19
.5

7.34.2

3.53.6

Ｔ溝Ｃ寸法

8.5

1928

フレキダクト（２）断面

24
36

44

フレキダクト（１）断面

60

2434

170.9

10
0

スト
ロ
ー
ク
　
Ｙ

138

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲
3

4.1
MAX.200 MIN.30

R50

Ｘ軸ストローク
１１００ｍｍ以上の形状

31
6.5

(3
26
.5)

16
6.6
(1
76
.6)

75
(8
5)

14
0(
15
0)0

72 (8
1)

(2
.6)

（   ）内の数値は、Ｘ軸ストローク１１００ｍｍ以上に適応する

最大可搬質量
（kg）

Y軸ストローク
150mm 250mm 350mm 450mm 550mm 650mm
9.0 8.0 6.0 5.0 3.0 1.0

［セット形式］

2 軸目ストローク
15 ：150mm

～     
65 ：650mm

1軸目ストローク
10：100mm

～     
90 ：900mm
A0  ：1000mm

～  

H0  ：1700mm
J0 ：1800mm

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P21参照

BA2－ L1－ A2B RC－ 40 45 00－ 0F 1 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

フレキダクト１

フレキダクト２

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｙ軸

Ｘ軸

Ｘ軸ストローク
１１００ｍｍ以上の形状

78

13
3.6

20
5

137 30 75
72

78

30

4
21
5

100
ストローク　Ｘ＋320.1

R5
0

8878
60

30

5.5

60.2ストローク　Ｙ＋270.1

78

30
170.6 ＭＡＸ.90

ストローク　Ｘ

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ）

R50

170.9

10
0

スト
ロ
ー
ク
　
Ｙ

138

MIN.30

3
Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲 4.1

MAX.200

7214
0(
15
0) 0

(8
1)

(2
.6)

31
6.5

16
6.6
(1
76
.6)

75
(8
5)

(3
26
.5)

5 68

78

68

４－Ｍ５深１５　

8

２－φ５Ｈ７深５穴ピッチ６８±0.02

R：右勝手

L：左勝手

組合わせ勝手
  R：右勝手
  L ：左勝手

Y軸スライダ部

スライダ部

スライダ部
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最大速度設定時の加減速時間：0.3sec 以上

［仕様］

タイミングベルトタイプ
X軸：タイミングベルト駆動
　　　モータ折返し
Y軸：タイミングベルト駆動
　　　モータ折返し

X軸 Y軸
軸形式 BB30E-BT-M21N- □ 0 BB10E-B □ -M21N- □ 0
ストローク 100mm単位 100～ 2500mm 100 ～ 800mm
最大速度 1000mm/s 1000mm/s
位置繰り返し精度 ± 0.05mm
リード 21mm 21mm
モータ出力 100W 100W
分解能 0.01mm

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ｅ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ）フレキダクト（２）

フレキダクト（１）

Ｍ６用六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）

Ｙ軸

Ｘ軸

Ｘ軸ストローク
１９００ｍｍ以上の形状

2440
24
.5

34

58
78 60

44

Ｔ溝Ｃは、Ｘ軸ストローク
１９００ｍｍ以上では使用不可

(1
09
.8)

0 (2
0)

78

21
8

18
6

72
1364075ストローク　Ｘ

13
0

13
0

スト
ロ
ー
ク
　
Ｙ

1003Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲
ＭＩＮ.30ストローク　Ｘ＋３１７

21
5.9

14
9.8
(1
69
.8)

30

149.9100.11

85
.4

78

29
.4

89
.8

102
13088

4.9
20
8.533
1.3
(3
51
.3)

92.2 ストローク　Ｙ＋３２０．１ MAX.80
157

R5
0

4.6 11
.4

4.4

Ｔ溝Ａ寸法

6
10.5

8

1.5

7.34.24.2

5

7.3

Ｔ溝Ｂ寸法

1.5 3.6
6

4.27.3 5

Ｔ溝Ｃ寸法 Ｔ溝Ｄ寸法

71.5
3.6

3.6
5.7 10.5

Ｔ溝Ｅ寸法

6.3

4.6
3

フレキダクト（１）断面 フレキダクト（２）断面
9.9

MAX.90

100

32
6.3
(3
46
.3)

6.5MIN.30

14

R50

（   ）内の数値は、Ｘ軸ストローク１９００ｍｍ以上に適応する

最大可搬質量
（kg）

Y軸ストローク
100mm 200mm 300mm 400mm 500mm 600mm 700mm 800mm
8.0 7.0 6.0 6.0 5.0 5.0 1.0 1.0

［セット形式］

2 軸目ストローク
10 ：100mm

～     
80 ：800mm

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P21参照

BA2－ L3－ A2A R C － 40 40 00－ 0F 1 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

10 ：100mm

～     
90 ：900mm
A0 ：1000mm

～  

H0 ：1700mm

1 軸目ストローク
J0 ：1800mm

～  

N0 ：2200mm
P0 ：2300mm

～

R0 ：2500mm

R：右勝手

L：左勝手

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ｅ）

フレキダクト（１）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｆ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）

Ｍ６用六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ）

フレキダクト（２）

Ｙ軸

Ｘ軸

Ｘ軸ストローク
１９００ｍｍ以上の形状

0 (2
0)

(1
09
.8)

MAX.90

85
.4

スト
ロ
ー
ク
　
Ｙ

13
0

ストローク　Ｘ7540136

21
5.9

ＭＩＮ.30 ストローク　Ｘ＋３１７
Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲

1
6.5

30

100
3

100.1149.9

18
6

21
8

78

9.9

72

13
0

MAX.80 ストローク　Ｙ＋320.1 92.2
157
100

20
8.5

4.9

130 88

89
.8

29
.4

102

78

R50

MIN.30

14

R5
0

14
9.8
(1
69
.8)

33
1.3
(3
51
.3)

32
6.3
(3
46
.3)

8100

68

68

24

116

８－Ｍ５深１５

２－φ５Ｈ７深５　穴ピッチ６８±0.02

８

組合わせ勝手
  R：右勝手
  L ：左勝手

Y軸スライダ部

スライダ部

スライダ部
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Ｘ
‐
Ｙ 

フ
レ
キ
ダ
ク
ト
仕
様

直交軸仕様

（注）最大速度設定時の加減速時間：0.3sec 以上

［仕様］

タイミングベルトタイプ
X軸：タイミングベルト駆動
　　　モータ折返し
Y軸：タイミングベルト駆動
　　　モータ折返し

X軸 Y軸
軸形式 BB30F-BT-M21N- □ 0 BB10E-B □ -M21N- □ 0
ストローク 100mm単位 100～ 2500mm 100 ～ 800mm
最大速度 1000mm/s 1000mm/s
位置繰り返し精度 ± 0.05mm
リード 21mm 21mm
モータ出力 200W 100W
分解能 0.01mm

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ｅ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ）フレキダクト（２）

フレキダクト（１）

Ｍ６用六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）

Ｙ軸

Ｘ軸

Ｘ軸ストローク
１９００ｍｍ以上の形状

2440
24
.5

34

58
78 60

44

(1
09
.8)

Ｔ溝Ｃは、Ｘ軸ストローク
１９００ｍｍ以上では使用不可

(2
0)0

78

21
8

18
6

72
1364075ストローク　Ｘ

13
0

13
0

ス
ト
ロ
ー
ク
　
Ｙ

1003Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲
ＭＩＮ.30ストローク　Ｘ＋３１７

21
5.9

14
9.8
(1
69
.8)

30

149.9100.11

85
.4

78

29
.4

89
.8

102
13088

4.9
20
8.5

92.2 ストローク　Ｙ＋３２０．１ MAX.80
157

R5
0

4.6 11
.4

4.4

Ｔ溝Ａ寸法

6
10.5

8

1.5

7.34.24.2

5

7.3

Ｔ溝Ｂ寸法

1.5 3.6
6

4.27.3 5

Ｔ溝Ｃ寸法 Ｔ溝Ｄ寸法

71.5
3.6

3.6
5.7

10.5

Ｔ溝Ｅ寸法

6.3

4.6
3

フレキダクト（１）断面 フレキダクト（２）断面
9.9

MAX.90

100 6.5MIN.30

14

R50

32
6.3
(3
46
.3)

33
1.3
(3
51
.3)

（   ）内の数値は、Ｘ軸ストローク１９００ｍｍ以上に適応する

最大可搬質量
（kg）

Y軸ストローク
100mm 200mm 300mm 400mm 500mm 600mm 700mm 800mm
15.0 15.0 14.0 11.0 8.0 6.0 4.0 2.0

［セット形式］

2 軸目ストローク
10 ：100mm

～     
80 ：800mm

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P21参照

BA2－ L3－A2B R C － 40 40 00－ 0F 1 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

10 ：100mm

～     
90 ：900mm
A0 ：1000mm

～  

H0 ：1700mm

1 軸目ストローク
J0 ：1800mm

～  

N0 ：2200mm
P0 ：2300mm

～

R0 ：2500mm

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ｅ）

フレキダクト（１）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）

Ｍ６用六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ）

フレキダクト（２）

Ｙ軸

Ｘ軸

Ｘ軸ストローク
１９００ｍｍ以上の形状

0 (2
0)

(1
09
.8)

MAX.90

85
.4

スト
ロー
ク
　Ｙ

13
0

ストローク　Ｘ7540136

21
5.9

ＭＩＮ.30 ストローク　Ｘ＋３１７
Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲

1
6.5

30

100
3

100.1149.9

18
6

21
8

78

9.9

72

13
0

MAX.80 ストローク　Ｙ＋３２０．１ 92.2
157
100

20
8.5

4.9

130 88

89
.8

29
.4 102

78

R50

MIN.30

14

R5
0

14
9.8
(1
69
.8)

33
1.3
(3
51
.3)

32
6.3
(3
46
.3)

8100

68

68

24

116

８－Ｍ５深１５　

２－φ５Ｈ７深５　穴ピッチ６８±0.02

８

R：右勝手

L：左勝手

組合わせ勝手
  R：右勝手
  L ：左勝手

Y軸スライダ部

スライダ部

スライダ部
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Ｘ
‐
Ｙ 

フ
レ
キ
ダ
ク
ト
仕
様

最大速度設定時の加減速時間：0.3sec 以上

［仕様］

タイミングベルトタイプ
X軸：タイミングベルト駆動
　　　モータ折返し
Y軸：タイミングベルト駆動
　　　モータ折返し

X軸 Y軸
軸形式 BB30F-BT-M21N- □ 0 BB10F-B □ -M21N- □ 0
ストローク 100mm単位 100～ 2500mm 100 ～ 800mm
最大速度 1000mm/s 1000mm/s
位置繰り返し精度 ± 0.05mm
リード 21mm 21mm
モータ出力 200W 200W
分解能 0.01mm

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ｅ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ）フレキダクト（２）

フレキダクト（１）

Ｍ６用六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）

Ｙ軸

Ｘ軸

Ｘ軸ストローク
１９００ｍｍ以上の形状

2440
24
.5

34

58
78 60

44

Ｔ溝Ｃは、Ｘ軸ストローク
１９００ｍｍ以上では使用不可

(1
09
.8)

0 (2
0)

78

21
8

18
6

72
1364075ストローク　Ｘ

13
0

13
0

スト
ロ
ー
ク
　
Ｙ

1003Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲
ＭＩＮ.30ストローク　Ｘ＋３１７

21
5.9

14
9.8
(1
69
.8)

30

149.9100.11

85
.4

78

29
.4

89
.8

102
13088

4.9
20
8.533
1.3
(3
51
.3)

92.2 ストローク　Ｙ＋３２０．１ MAX.80
157

R5
0

4.6 11
.4

4.4

Ｔ溝Ａ寸法

6
10.5

8

1.5

7.34.24.2

5

7.3

Ｔ溝Ｂ寸法

1.5 3.6
6

4.27.3 5

Ｔ溝Ｃ寸法 Ｔ溝Ｄ寸法

71.5
3.6

3.6
5.7 10.5

Ｔ溝Ｅ寸法

6.3

4.6
3

フレキダクト（１）断面 フレキダクト（２）断面
9.9

MAX.90

100

32
6.3
(3
46
.3)

6.5MIN.30

14

R50

（   ）内の数値は、Ｘ軸ストローク１９００ｍｍ以上に適応する

最大可搬質量
（kg）

Y軸ストローク
100mm 200mm 300mm 400mm 500mm 600mm 700mm 800mm
20.0 18.0 14.0 11.0 8.0 6.0 4.0 2.0

［セット形式］

2 軸目ストローク
10 ：100mm

～     
80 ：800mm

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P21参照

BA2－ L3－ A2C R C － 40 40 00－ 0F 1 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

10 ：100mm

～     
90 ：900mm
A0 ：1000mm

～  

H0 ：1700mm

1 軸目ストローク
J0 ：1800mm

～  

N0 ：2200mm
P0 ：2300mm

～

R0 ：2500mm

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ｅ）

フレキダクト（１）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｆ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝

Ｍ６用六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ）

フレキダクト（２）

Ｙ軸

Ｘ軸

Ｘ軸ストローク
１９００ｍｍ以上の形状

0 (2
0)

(1
09
.8)

MAX.90

85
.4

スト
ロ
ー
ク
　
Ｙ

13
0

ストローク　Ｘ7540136

21
5.9

ＭＩＮ.30 ストローク　Ｘ＋３１７
Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲

1
6.5

30

100
3

100.1149.9

18
6

21
8

78

9.9

72

13
0

MAX.80 ストローク　Ｙ＋320.1 92.2
157
100

20
8.5

4.9

130 88

89
.8

29
.4

102

78

R50

MIN.30

14

R5
0

14
9.8
(1
69
.8)

33
1.3
(3
51
.3)

32
6.3
(3
46
.3)

8100

68

68

24

116

８－Ｍ５深１５

２－φ５Ｈ７深５　穴ピッチ６８±0.02

８

R：右勝手

L：左勝手

組合わせ勝手
  R：右勝手
  L ：左勝手

Y軸スライダ部

スライダ部

スライダ部
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Ｘ
‐
Ｙ 

フ
レ
キ
ダ
ク
ト
仕
様

直交軸仕様

［仕様］

タイミングベルトタイプ
X軸：タイミングベルト駆動
　　　モータ折返し
Y軸：タイミングベルト駆動
　　　モータ折返し

X軸 Y軸
軸形式 BB50F-BT-M21N- □ 0 BB30E-B □ -M21N- □ 0
ストローク 100mm単位 200～ 2500mm 100 ～ 1000mm
最大速度 1000mm/s 1000mm/s
位置繰り返し精度 ± 0.05mm
リード 21mm 21mm
モータ出力 200W 100W
分解能 0.01mm

フレキダクト（２）

45
7.5

R50

4.5

フレキダクト（１）

29.4

21.2

MIN.30

Ｙ軸

Ｘ軸

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ） 

Ｘ軸ストローク
１９００ｍｍ以上の形状

1.5

4.2 7.35

3.6
8

13.5

8

Ｔ溝Ａ寸法 Ｔ溝Ｂ寸法

10

17

6.5 6

10.5
6 4.4

7

5

1.5
3.6

Ｔ溝Ｃ寸法 Ｔ溝Ｄ寸法

11
.44.2

7.3

4.6

8

(1
25
)

10
5

ＭＡＸ.60

ストローク　Ｙ＋３１７131.2 MAX.80
163

120
160

42
6.5

41

88

22
9.3
31
4

5.5

30

16
0

11
0

50

100

13
0

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ） 

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ） 

218.2

16
.5

21
5

25
0

ＭＩＮ.30ストローク　Ｘ＋３８１

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲

R50

3
100

100.1

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ） 

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ）

16
0

16
0

ス
ト
ロ
ー
ク
　
Ｙ

24
8

32
1

145ストローク　Ｘ 8889.8

85.4

78

15

（   ）内の数値は、Ｘ軸ストローク１９００ｍｍ以上に適応する

Ｔ溝Ｃは、Ｘ軸ストローク
１９００ｍｍ以上では使用不可

フレキダクト（１）断面

40
24
.5 58

78
44
60

フレキダクト（２）断面

34 24

最大可搬質量
（kg）

Y軸ストローク
100mm 200mm 300mm 400mm 500mm 600mm 700mm 800mm 900mm 1000mm
15.0 15.0 15.0 15.0 15.0 15.0 15.0 13.0 12.0 11.0

［セット形式］

2 軸目ストローク
10 ：100mm

～     
90 ：900mm
A0 ：1000mm

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P21参照

BA2－ L5－ A2A R C － 40 40 00－ 0F 1 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

20 ：200mm

～     
90 ：900mm
A0 ：1000mm

～  

H0 ：1700mm

1 軸目ストローク
J0 ：1800mm

～  

N0 ：2200mm
P0 ：2300mm

～

R0 ：2500mm

最大速度設定時の加減速時間：0.3sec 以上

21.2

4.5

29.4

フレキダクト（１）

45
7.5

R50

フレキダクト（２）

Ｙ軸

Ｘ軸

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ） 

Ｘ軸ストローク
１９００ｍｍ以上の形状

10
5

(1
25
)

16
0

ス
ト
ロ
ー
ク
　
Ｙ

16
0

88 89.8145

78

24
8

32
1

ＭＡＸ.60

ストローク　Ｘ

16
.5

21
5

ＭＩＮ.30

25
0

ストローク　Ｘ＋３８１

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲

218.2

100
3

100.1

R5
0

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ） 

85.4

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）

ＭＡＸ.80 ストローク　Ｙ＋３１７ 131.2
163

22
9.3

41

31
4 42
6.5

16
0

13
0

11
0

50

100

5.530

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ） 
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ） 

160
120

88

MIN.30

15

110

130

11
0

10

２－φ５Ｈ７深６　穴ピッチ１１０±0.02

４－Ｍ６深１５ 

１
６

R：右勝手

L：左勝手

組合わせ勝手
  R：右勝手
  L ：左勝手

Y軸スライダ部

スライダ部

スライダ部
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Ｘ
‐
Ｙ 

フ
レ
キ
ダ
ク
ト
仕
様

［仕様］

タイミングベルトタイプ
X軸：タイミングベルト駆動
　　　モータ折返し
Y軸：タイミングベルト駆動
　　　モータ折返し

X軸 Y軸
軸形式 BB50F-BT-M21N- □ 0 BB30F-B □ -M21N- □ 0
ストローク 100mm単位 200～ 2500mm 100 ～ 1000mm
最大速度 1000mm/s 1000mm/s
位置繰り返し精度 ± 0.05mm
リード 21mm 21mm
モータ出力 200W 200W
分解能 0.01mm

フレキダクト（２）

45
7.5

R50

4.5

フレキダクト（１）

29.4

21.2

MIN.30

Ｙ軸

Ｘ軸

フレキダクト（１）断面

24
.5

40

78
58

フレキダクト（２）断面

60
44

34 24

1.5

4.2 7.35

3.6
8

13.5

8

Ｔ溝Ａ寸法 Ｔ溝Ｂ寸法

10

17

6.5 6

10.5
6 4.4

7

5

1.5
3.6

Ｔ溝Ｃ寸法 Ｔ溝Ｄ寸法

11
.44.2

7.3

4.6

8

10
5

ＭＡＸ.60

ストローク　Ｙ＋３１７131.2 MAX.80
163

120
160

42
6.5

41

88

22
9.3
31
4

5.5

30

16
0

11
0

50

100

13
0

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ） 

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ） 

218.2

16
.5

21
5

25
0

ＭＩＮ.30ストローク　Ｘ＋３８１

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲

R50

3
100

100.1

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ） 

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ）

16
0

16
0

ス
ト
ロ
ー
ク
　
Ｙ

24
8

32
1

145ストローク　Ｘ 8889.8

85.4

78

15

１９００ｍｍ以上では使用不可
Ｔ溝Ｃは、Ｘ軸ストローク

（   ）内の数値は、Ｘ軸ストローク１９００ｍｍ以上に適応する

Ｘ軸ストローク
１９００ｍｍ以上の形状

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ） 

(1
25
)

最大可搬質量
（kg）

Y軸ストローク
100mm 200mm 300mm 400mm 500mm 600mm 700mm 800mm 900mm 1000mm
20.0 19.0 18.0 17.0 16.0 15.0 14.0 13.0 12.0 10.0

最大速度設定時の加減速時間：0.3sec 以上

［セット形式］

2 軸目ストローク
10 ：100mm

～     
90 ：900mm
A0 ：1000mm

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P21参照

BA2－ L5－ A2B R C － 40 40 00－ 0F 1 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

20 ：200mm

～     
90 ：900mm
A0 ：1000mm

～  

H0 ：1700mm

1 軸目ストローク
J0 ：1800mm

～  

N0 ：2200mm
P0 ：2300mm

～

R0 ：2500mm

21.2

4.5

29.4

フレキダクト（１）

45
7.5

R50

フレキダクト（２）

Ｙ軸

Ｘ軸

10
5

16
0

ス
ト
ロ
ー
ク
　
Ｙ

16
0

88 89.8145

78

24
8

32
1

ＭＡＸ.60

ストローク　Ｘ

16
.5

21
5

ＭＩＮ.30

25
0

ストローク　Ｘ＋３８１

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲

218.2

100
3

100.1

R5
0

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ） 

85.4

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）

ＭＡＸ.80 ストローク　Ｙ＋３１７ 131.2
163

22
9.3

41

31
4 42
6.5

16
0

13
0

11
0

50

100

5.530

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ） 
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ） 

160
120

88

MIN.30

15

Ｘ軸ストローク
１９００ｍｍ以上の形状

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ） 

(1
25
)

110

130

11
0

10

２－φ５Ｈ７深６　穴ピッチ１１０±0.02

４－Ｍ６深１５ 

１
６

R：右勝手

L：左勝手

組合わせ勝手
  R：右勝手
  L ：左勝手

Y軸スライダ部

スライダ部

スライダ部
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キ
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（注 2）回生放電ユニットABSU-2000 を使用した場合の可搬質量です。

最大可搬質量
（kg）（注 2）

Z軸ストローク
150mm 250mm 350mm 450mm
8.0 6.0 4.0 2.0

［仕様］

ボールネジタイプ
Ｘ軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

X 軸
700 1000
800 800

900 ～ 1000 600

Ｘ軸 Z軸
軸形式 BB10E-ST-M20N- □ 0 BB10E-ST-S10B- □ 5
ストローク 100mm単位 100～ 1000mm 150 ～ 450mm
最大速度 1200mm/s（注 1） 600mm/s
位置繰り返し精度 ± 0.01mm
ボールネジリード 20mm 10mm
モータ出力 100W 100Wブレーキ付
分解能 0.01mm

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

フレキダクト（１）

フレキダクト（２）

3
4.6

10.5
6.3

Ｔ溝Ａ寸法

Ｔ溝Ｂ寸法

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲

ストロークＸ　＋３９８

72

スト
ロ
ー
クＺ

MAX.100

60

30

78
90

5.5

85

フレキダクト（１）断面

フレキダクト（２）断面

78
90
.6

25
75

30 8545

5.5

7.34.2

1.5

60
44

34 24
28 19

24
36

ストローク　Ｘ

18
0

10
6

スト
ロ
ー
クＺ
　
＋４
９６

MI
N.
30

26
0

45

3.6
6

MIN.30

［セット形式］

2 軸目ストローク
15 ：150mm

～     
45 ：450mm

1軸目ストローク
10 ：100mm

～     
90 ：950mm
A0 ：1000mm

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P21参照

BA2－A1－ B2A S A － 40 45 00－ 0F 1 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

S：右勝手

M：左勝手

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

フレキダクト（１）

フレキダクト（２）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲

ストロークＸ　＋３９８

72

スト
ロ
ー
クＺ

MAX.100

60

30

78
90

5.5

85

78
90
.6

25
75

3085 45

5.5

ストローク　Ｘ

18
0

10
6

スト
ロ
ー
クＺ
　
＋４
９６

M
IN
.3
0

26
0

4 5
MIN.30

２－φ５Ｈ７ 深５
穴ピッチ６８±０．０２

5
6878

68

8４－Ｍ５深１５

・最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

組合わせ勝手
  S ：右勝手
  M：左勝手

Z軸スライダ部

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

スライダ部

スライダ部
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（注 2）回生放電ユニットABSU-2000 を使用した場合の可搬質量です。

最大可搬質量
（kg）（注 2）

Z軸ストローク
100mm 200mm 300mm 400mm 500mm 600mm 700mm
9.0 8.0 8.0 8.0 6.0 4.0 2.0

［仕様］

ボールネジタイプ
Ｘ軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

X 軸
750 1000
850 800

950 ～ 1050 600
Z 軸 700 500

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

Ｘ軸 Z軸
軸形式 BB30E-ST-M20N- □ 5 BB10E-ST-M10B- □ 0
ストローク 100mm単位 150～ 1050mm 100 ～ 700mm
最大速度 1200mm/s（注 1） 600mm/s（注 1）
位置繰り返し精度 ± 0.01mm
ボールネジリード 20mm 10mm
モータ出力 100W 100Wブレーキ付
分解能 0.01mm

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

フレキダクト（１）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

フレキダクト（２）

20
9.1

MAX.80

14

27
5

102

ストローク　Ｘ

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲
ストロークＸ+378

スト
ロ
ー
クＺ

128

33
5

スト
ロ
ー
クＺ
+4
40

188

12
0

MIN.20
14

(5
)

18
5

90

75 78

5.5

13
0

88

8
8 90
.6

24
.5

78
58

フレキダクト（１）断面

40

フレキダクト（２）断面

24
34

60
44 191130

1.5

7.34.2

Ｔ溝：Ｂ　詳細

3.6
64.4 11

.4

6
10.5

Ｔ溝：Ａ　詳細

8

4.6

5

3.6
1.5 7

7.3

5

Ｔ溝：Ｃ　詳細

4.2

3
4.6

10.5
6.3

Ｔ溝：Ｄ　詳細

［セット形式］

2 軸目ストローク
10 ：100mm

～     
70 ：700mm

1軸目ストローク
15 ：150mm

～     
95 ：950mm
A5 ：1050mm

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P21参照

BA2－A3－ B2A S A － 45 40 00－ 0F 1 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

S：右勝手

M：左勝手

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

フレキダクト（１）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

フレキダクト（２）

20
9.1

MAX.80
14

27
5

102

ストローク　Ｘ

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲
ストロークＸ+378

スト
ロ
ー
クＺ

128

33
5

スト
ロ
ー
クＺ
+4
40

188

12
0

MIN.20
14

(5
)

18
5

90

7578

5.5

13
0

88

8
890
.6

191 130

8
10
0

24
6811
6

68

２－φ５Ｈ７ 深５
穴ピッチ６８±０．０２

８－Ｍ５ 深１５

8

・最大速度設定時の加減速時間：0.6sec 以上

組合わせ勝手
  S ：右勝手
  M：左勝手

Z軸スライダ部

スライダ部

スライダ部
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最大可搬質量
（kg）（注 2）

Z軸ストローク
100mm 200mm 300mm 400mm 500mm 600mm 700mm 800mm 900mm
12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 10.0 4.0 2.0 2.0

［仕様］

ボールネジタイプ
Ｘ軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

X 軸
750 1000
850 800

950 ～ 1050 600

Z 軸
700 500
800 400
900 300

Ｘ軸 Z軸
軸形式 BB30F-ST-M20N- □ 0 BB10E-ST-M10B- □ 0
ストローク 100mm単位 100～ 1000mm 100 ～ 900mm
最大速度 1200mm/s（注 1） 600mm/s（注 1）
位置繰り返し精度 ± 0.01mm
ボールネジリード 20mm 10mm
モータ出力 200W 100Wブレーキ付
分解能 0.01mm

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

フレキダクト（１）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

フレキダクト（２）

20
9.1

14

27
5

102

ストローク　Ｘ

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲
ストロークＸ　＋４２８

スト
ロ
ー
クＺ

128

33
5

スト
ロ
ー
クＺ
+4
40

238

12
0

MIN.20
14

(5
)

18
5

90

75 78

5.5

13
0

88

8
8 90
.6

24
.5

78
58

フレキダクト（１）断面

40

フレキダクト（２）断面

24
34

60
44

130 255

1.5

7.34.2

Ｔ溝：Ｂ　詳細

3.6
6

4.4 11
.4

6
10.5

Ｔ溝：Ａ　詳細

8

4.6

5

3.6
1.5 7

7.3

5

Ｔ溝：Ｃ　詳細

4.2

3
4.6

10.5

                   

Ｔ溝：Ｄ　詳細 MAX.100

［セット形式］

2 軸目ストローク
10 ：100mm

～     
90 ：900mm

1軸目ストローク
10 ：100mm

～     
90 ：900mm
A0 ：1000mm

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P21参照

BA2－A3－ B2B S A － 40 40 00－ 0F 1 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

フレキダクト（１）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

フレキダクト（２）

20
9.1

14

27
5

102

ストローク　Ｘ

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲
ストロークＸ　＋４２８

スト
ロ
ー
クＺ

128

33
5

スト
ロ
ー
クＺ
+4
40

238

12
0

MIN.20
14

(5
)

18
5

90

7578

5.5

13
0

88

8
890
.6

130255

MAX.100

8
10
0

24
6811
6

68

8

２－φ５Ｈ７ 深５
穴ピッチ６８±０．０２

８－Ｍ５ 深１５

S：右勝手

M：左勝手

最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

（注 2）回生放電ユニットABSU-2000 を使用した場合の可搬質量です。

組合わせ勝手
  S ：右勝手
  M：左勝手

Z軸スライダ部

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

スライダ部

スライダ部
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（注 2）回生放電ユニットABSU-2000 を使用した場合の可搬質量です。

最大可搬質量
（kg）（注 2）

Z軸ストローク
150mm 250mm 350mm 450mm 550mm 650mm 750mm 850mm 950mm 1050mm
12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 8.0

［仕様］

ボールネジタイプ
Ｘ軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

X 軸

700 ～ 800 1100
900 ～ 1000 1000
1100 ～ 1200 700

1300 500
1400 400
1500 300

Z 軸
750 500
850 400

950 ～ 1050 300

Ｘ軸 Z軸
軸形式 BB50F-ST-M20N- □ 0 BB30E-ST-M10B- □ 5
ストローク 100mm単位 200～ 1500mm 150 ～ 1050mm
最大速度 1200mm/s（注 1） 600mm/s（注 1）
位置繰り返し精度 ± 0.01mm
ボールネジリード 20mm 10mm
モータ出力 200W 100Wブレーキ付
分解能 0.01mm

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）
Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

フレキダクト

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

フレキダクト（２）

Ｔ溝Ｄ寸法

Ｔ溝Ｅ寸法

Ｔ溝Ｂ寸法

Ｔ溝Ａ寸法

Ｔ溝Ｃ寸法

フレキダクト（２）断面

フレキダクト（１）断面
30

41
0

160
120MAX.130

10
5

15

ストロークＸ+393

40
50

31
0

MI
N.
20

90

180

ストロークＸ

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲

54
5.1

スト
ロ
ー
クＺ

182

15
4.7

15
162MIN.20

スト
ロ
ー
クＺ
+6
54

11
0

130

8

6
10.5

1.5
6
3.6

7.3 4.2

5
12

5
4.6

1.5

7.3

3.6

6

8

13.5
8

5

17

6.5

10

4.2

7 3.6
1.5

5

4.2
7.3

34
24

24
.5

40

78
58

60
44

135.3

55
2.5

63.5

［セット形式］

2 軸目ストローク
15 ：150mm

～     
95 ：950mm
A5 ：1050mm

1軸目ストローク
20 ：200mm

～     
90 ：900mm
A0 ：1000mm

～     
F0：1500mm

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P21参照

BA2－A5－ B2A S A － 40 45 00－ 0F 1 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）
Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

フレキダクト

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

フレキダクト（２）

30
41
0

160
120 MAX.130

10
5

15

ストローク　＋３９３

40
50

31
0

M
IN
.2
0

90

180

ストロークＸ

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲

54
5.1

スト
ロ
ー
クＺ

182

15
4.7

15
162 MIN.20

スト
ロ
ー
クＺ
　
＋６
０４

11
0

130135.3

55
2.5

63.5

10
11
0

13
0

110

２－φ６Ｈ７ 深６
穴ピッチ１１０±０．０２

４－Ｍ６ 深１５

16

S：右勝手

M：左勝手

最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

組合わせ勝手
  S ：右勝手
  M：左勝手

Z軸スライダ部

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

スライダ部

スライダ部
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（注 2）回生放電ユニットABSU-2000 を使用した場合の可搬質量です。

最大可搬質量
（kg）（注 2）

Z軸ストローク
100mm 200mm 300mm 400mm 500mm 600mm 700mm 800mm 900mm 1000mm
20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 16.0 13.0 9.0 7.0

［仕様］

ボールネジタイプ
Ｘ軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

X 軸

700 ～ 800 1100
900 ～ 1000 1000
1100 ～ 1200 700

1300 500
1400 400
1500 300

Z 軸
700 500
800 400

900 ～ 1000 300

Ｘ軸 Z軸
軸形式 BB50F-ST-M20N- □ 0 BB30F-ST-M10B- □ 0
ストローク 100mm単位 200～ 1500mm 100 ～ 1000mm
最大速度 1200mm/s（注 1） 600mm/s（注 1）
位置繰り返し精度 ± 0.01mm
ボールネジリード 20mm 10mm
モータ出力 200W 200Wブレーキ付
分解能 0.01mm

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）
Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

フレキダクト

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

フレキダクト（２）

30
41
0

160
120MAX.130

10
5

15

ストロークＸ+393

40
50

36
0

M
IN
.2
0

90

180

ストロークＸ

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲

54
5.1

スト
ロ
ー
クＺ

182

15
4.7

15
162MIN.20

スト
ロ
ー
クＺ
+6
54

11
0

130

8

6

Ｔ溝Ｄ寸法

10.5

1.5
6
3.6

7.3 4.2

5
5

Ｔ溝Ｅ寸法

4.6

1.5

7.3

3.6

6

Ｔ溝Ｂ寸法

8

13.5
8

5

17

Ｔ溝Ａ寸法

6.5

10

4.2

7 3.6
1.5

5

Ｔ溝Ｃ寸法

4.2
7.3

フレキダクト（２）断面

34
24

24
.5

40

フレキダクト（１）断面

78

60
44

55
2.5

63.5
135.3

12

58

［セット形式］

2 軸目ストローク
10 ：100mm

～     
90 ：900mm
A0 ：1000mm

1軸目ストローク
20 ：200mm

～     
90 ：900mm
A0 ：1000mm

～     
F0：1500mm

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P21参照

BA2－A5－ B2B S A － 40 40 00－ 0F 1 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

S：右勝手

M：左勝手

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）
Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

フレキダクト

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

フレキダクト（２）

30
41
0

160
120 MAX.130

10
5

15

ストロークＸ+393

40
50

36
0

M
IN
.2
0

90

180

ストロークＸ

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲

54
5.1

スト
ロ
ー
クＺ

182

15
4.7

15
162 MIN.20

スト
ロ
ー
クＺ
+6
54

11
0

130

55
2.5

63.5
135.3

10
11
0

13
0

110

２－φ６Ｈ７ 深６
穴ピッチ１１０±０．０２

４－Ｍ６ 深１５

16

最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

組合わせ勝手
  S ：右勝手
  M：左勝手

Z軸スライダ部

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

スライダ部

スライダ部
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最大可搬質量
（kg）（注 2）

Z軸ストローク
200mm 300mm 400mm 500mm 600mm 700mm 800mm 900mm 1000mm
25.0 25.0（23.0）25.0（21.0）25.0（19.0）23.0（17.,0）20.0（15.0）19.0（13.0）12.0（11.0） 10.0

［仕様］

ボールネジタイプ
Ｘ軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

X 軸

700 ～ 800 1100
900 ～ 1000 1000
1100 ～ 1200 700

1300 500
1400 400
1500 300

Z 軸
700 ～ 800 550
900 ～ 1000 500

Ｘ軸 Z軸
軸形式 BB50F-ST-M20N- □ 0 BB50F-ST-M10B- □ 0
ストローク 100mm単位 200～ 1500mm 200 ～ 1000mm
最大速度 1200mm/s（注 1） 600mm/s（注 1）
位置繰り返し精度 ± 0.01mm
ボールネジリード 20mm 10mm
モータ出力 200W 200Wブレーキ付
分解能 0.01mm

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）
Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

フレキダクト（１）

フレキダクト（２）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

120
160

30

46
054
5.1

10
5

ＭＡＸ．130

1515 Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲

162 180ＭＩＮ．20

15
4.7

50

スト
ロ
ー
ク
　
Ｚ

28
9

ＭＩ
Ｎ
．2
0 ストローク　Ｘ162

110

11
0

スト
ロ
ー
ク
　
Ｚ
　
＋６
１９

16
0

ストローク　Ｘ　＋３９３

1.5

7.3

3.6

6

Ｔ溝Ｂ寸法

8

13.5
8

5

17

Ｔ溝Ａ寸法

6.5

10

4.2

3.6
1.5

7 5

Ｔ溝Ｃ寸法

4.2
7.3

60
44

フレキダクト（２）断面

78
58

フレキダクト（１）断面

40
24
.5

24
34

55
2.5

150.3

63.5

［セット形式］

2 軸目ストローク
20 ：200mm

～     
90 ：900mm
A0 ：1000mm

1軸目ストローク
20 ：200mm

～     
90 ：900mm
A0 ：1000mm

～     
F0：1500mm

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P21参照

BA2－A5－ B2C S A － 40 40 00－ 0F 1 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

（注 2）回生放電ユニットABSU-2000 を使用した場合の可搬質量です。
X軸が 1000mm/s を超える速度でご使用の場合、最大可搬質量は（　）内数値になります。

最大速度設定時の加減速時間：0.6sec 以上

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）
Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

フレキダクト（１）

フレキダクト（２）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）
Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

120

160

30

46
0 54
5.1

10
5

ＭＡＸ．130

15 15Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲

162180 ＭＩＮ．20

15
4.7

50

スト
ロ
ー
ク
　
Ｚ

28
9

ＭＩ
Ｎ
．2
0ストローク　Ｘ 162

110

11
0

スト
ロ
ー
ク
　
Ｚ
　
＋６
１９

16
0

ストローク　Ｘ　＋３９３

55
2.5

150.3

63.5
４－Ｍ４ 深２０２－φ８Ｈ７ 深８

穴ピッチ１４０±０．０２

20
14
0

18
0

140

16

S：右勝手

M：左勝手

組合わせ勝手
  S ：右勝手
  M：左勝手

Z軸スライダ部

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

スライダ部

スライダ部
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最大速度設定時の加減速時間：0.5sec 以上

［仕様］

タイミングベルトタイプ
X軸：タイミングベルト駆動
　　　モータ折返し
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート

X軸 Z軸
軸形式 BB10E-B □ -M21N- □ 0 BB10E-ST-S10B- □ 5
ストローク 100mm単位 100～ 1800mm 150 ～ 450mm
最大速度 1000mm/s 600mm/s
位置繰り返し精度 ± 0.05mm ± 0.01mm
リード 21mm（ボールネジ換算リード） 10mm
モータ出力 100W 100Wブレーキ付
分解能 0.01mm

3.53.6

8.5

7.34.25 19
.5

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

フレキダクト（２）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｚ軸

Ｘ軸ストローク
１１００ｍｍ以上の形状

フレキダクト（１）

Ｘ軸

7.3
3

4.6

10.5

4.2

6.3

Ｔ溝Ａ寸法

Ｔ溝Ｂ寸法

1.5

スト
ロ
ー
クＺ

60 30

90

60
44

34 24
28 19

24
36

フレキダクト（１）断面

フレキダクト（２）断面

25

M
IN
.3
0

3.6
6

4

103Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲4.1

81
.53.5

MAX.130

17
6.5

39

100 MIN.30

85

68

36

Ｔ溝Ｃ寸法

78

12
9.6

108

32120

75

78

14
0

ストローク　Ｘ
31

31
6

ストロークＸ　＋３２０．１

18
0(
19
0)

72
026
0(
27
0)

(2
.6)

(8
1)

（   ）内の数値は、Ｘ軸ストローク１１００ｍｍ以上に適応する

10
6(
11
6)

75
(8
5)

スト
ロ
ー
クＺ
　
＋４
９６

（
スト
ロ
ー
クＺ
　
＋５
０６
）

15
0(
16
0)

最大可搬質量
（kg）

Z軸ストローク
150mm 250mm 350mm 450mm
7.0 6.0 4.0 2.0

［セット形式］

2 軸目ストローク
15 ：150mm

～     
45 ：450mm

1軸目ストローク
10：100mm

～     
90 ：900mm
A0  ：1000mm

～  

H0  ：1700mm
J0 ：1800mm

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P21参照

BA2－ L1－ B2A S S － 40 45 00－ 0F 1 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

フレキダクト（２）

Ｚ軸

Ｘ軸ストローク
１１００ｍｍ以上の形状

フレキダクト（１）

Ｘ軸

72

スト
ロ
ー
クＺ

60

30

90

25
75
(8
5) 18
0(
19
0)

10
6(
11
6)

スト
ロ
ー
クＺ
　
＋４
９６

26
0(
27
0)

ストロークＸ　＋３２０．１

103 Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲 4.1

81
.5 3.5

MAX.130

85

78

108

32 120

12
9.6

39

MIN.30

17
6.5

100

68

14
0

36

4

M
IN
.3
0

78
ストローク　Ｘ

75 31

31
6

（
スト
ロ
ー
クＺ
　
＋５
０６
）

0
(8
1)

(2
.6)

15
0(
16
0)

２－φ５Ｈ７ 深５
穴ピッチ６８±０．０２

5
6878

68

8４－Ｍ５深１５

S：右勝手

M：左勝手

組合わせ勝手
  S ：右勝手
  M：左勝手

Z軸スライダ部

スライダ部

スライダ部
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最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

［仕様］

タイミングベルトタイプ
X軸：タイミングベルト駆動
　　　モータ折返し
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート

X軸 Z軸
軸形式 BB10F-B □ -M21N- □ 0 BB10E-ST-S10B- □ 5
ストローク 100mm単位 100～ 1800mm 150 ～ 450mm
最大速度 1000mm/s 600mm/s
位置繰り返し精度 ± 0.05mm ± 0.01mm
リード 21mm（ボールネジ換算リード） 10mm
モータ出力 200W 100Wブレーキ付
分解能 0.01mm

3.53.6

8.5

7.34.25 19
.5

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

フレキダクト（２）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｚ軸

Ｘ軸ストローク
１１００ｍｍ以上の形状

フレキダクト（１）

Ｘ軸

7.3
3

4.6

10.5

4.2

6.3

Ｔ溝Ａ寸法

Ｔ溝Ｂ寸法

1.5

スト
ロ
ー
クＺ

60 30

90

60
44

34 24
28 19

24
36

フレキダクト（１）断面

フレキダクト（２）断面

25

M
IN
.3
0

3.6
6

4

103Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲4.1

81
.53.5

MAX.130

17
6.5

39

100 MIN.30

85

68

36

Ｔ溝Ｃ寸法

78

12
9.6

108

32120

75

78

14
0

ストローク　Ｘ
31

31
6

ストロークＸ　＋３２０．１

72
0

26
0(
27
0)

(2
.6)

(8
1)

（   ）内の数値は、Ｘ軸ストローク１１００ｍｍ以上に適応する

10
6(
11
6)

75
(8
5)

スト
ロ
ー
クＺ
　
＋４
９６

（
スト
ロ
ー
クＺ
　
＋５
０６
）

15
0(
16
0)

最大可搬質量
（kg）

Z軸ストローク
150mm 250mm 350mm 450mm
8.0 6.0 4.0 2.0

［セット形式］

2 軸目ストローク
15 ：150mm

～     
45 ：450mm

1軸目ストローク
10：100mm

～     
90 ：900mm
A0  ：1000mm

～  

H0  ：1700mm
J0 ：1800mm

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P21参照

BA2－ L1－ B2B S S － 40 45 00－ 0F 1 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

S：右勝手

M：左勝手

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

フレキダクト（２）

Ｚ軸

Ｘ軸ストローク
１１００ｍｍ以上の形状

Ｘ軸

フレキダクト（１）

スト
ロー
クＺ

60

30

90

25

103 Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲 4.1

81
.5

3.5

MAX.130

85

78

108

32 120

12
9.6

39

MIN.30

17
6.5

100

68

14
0

36

4

M
IN
.3
078

ストローク　Ｘ
75 31

31
6

ストロークＸ　＋３２０．１

15
0(
15
0)

75
(8
5)

スト
ロ
ー
クＺ
　
＋４
９６

（
スト
ロ
ー
クＺ
　
＋５
０６
）

(8
1)72

0 (2
.6)

18
0(
19
0)

26
0(
27
0)

２－φ５Ｈ７ 深５
穴ピッチ６８±０．０２

5
6878

68

8４－Ｍ５深１５

組合わせ勝手
  S ：右勝手
  M：左勝手

Z軸スライダ部

スライダ部

スライダ部
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最大速度設定時の加減速時間：0.5sec 以上

［仕様］

タイミングベルトタイプ
X軸：タイミングベルト駆動
　　　モータ折返し
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート

X軸 Ｚ軸
軸形式 BB30E-B □ -M21N- □ 0 BB10E-ST-M10B- □ 0
ストローク 100mm単位 100～ 2500mm 100 ～ 700mm
最大速度 1000mm/s 600mm/s（注 1）
位置繰り返し精度 ± 0.05mm ± 0.01mm
リード 21mm（ボールネジ換算リード） 10mm
モータ出力 100W 100Wブレーキ付
分解能 0.01mm

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

フレキダクト（２）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

Ｚ軸

Ｘ軸

Ｘ軸ストローク
１９００ｍｍ以上の形状

フレキダクト（１）

20
8.9

27
4.8
(2
94
.8)

102

ストローク　Ｘ

スト
ロ
ー
クＺ

128

11
9.8
(1
39
.8)

5

89
.8

75

78

13
0

91
.6

24
.5

78
58

フレキダクト（１）断面

40

フレキダクト（２）断面

24
34

60
44

M
IN
.3
0

4

38
.5

17
6.5

100 MIN.30

78
.4

119

130 33

103Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲14
MAX.90 ストロークＸ　＋３１７

22
4.8
(2
44
.8)

79.3

60

3.6

4.2 7.3

6

Ｔ溝：Ｅ　詳細

1.5

スト
ロ
ー
クＺ
　
＋５
５９
．８

29
.4

30

63.5

33
5

R50

0
85
.4

(2
0)

（   ）内の数値は、Ｘ軸ストローク１９００ｍｍ以上に適応する

（
スト
ロ
ー
クＺ
　
＋５
７９
．８
）

1.5

7.34.2

Ｔ溝：Ｂ　詳細

3.6
6

4.4 11
.4

6
10.5

Ｔ溝：Ａ　詳細

8

4.6

5

3.6
1.5 7

7.3

5

Ｔ溝：Ｃ　詳細

4.2

3
4.6

10.5
6.3

Ｔ溝：Ｄ　詳細

Ｔ溝Ｃは、Ｘ軸ストローク
１９００ｍｍ以上では使用不可

最大可搬質量
（kg）

Z軸ストローク
100mm 200mm 300mm 400mm 500mm 600mm 700mm
5.0 4.0 4.0 3.0 2.0 2.0 1.0

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)
Z 軸 700 500

［セット形式］

2 軸目ストローク
10 ：100mm

～     
70 ：700mm

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P21参照

BA2－ L3－ B2A S S － 40 40 00－ 0F 1 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

10 ：100mm

～     
90 ：900mm
A0 ：1000mm

～  

H0 ：1700mm

1 軸目ストローク
J0 ：1800mm

～  

N0 ：2200mm
P0 ：2300mm

～

R0 ：2500mm

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

フレキダクト（１）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

フレキダクト（２）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

Ｚ軸

Ｘ軸

Ｘ軸ストローク
１９００ｍｍ以上の形状

20
8.9

27
4.8
(2
94
.8)

102

ストローク　Ｘ

スト
ロ
ー
クＺ

128

11
9.8
(1
39
.8)

5
89
.8

75

78

13
0

91
.6

M
IN
.3
0

4

38
.5

17
6.5

100MIN.30

78
.4

119

13033

103 Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲 14
MAX.90ストロークＸ　＋３１７

85
.4 22
4.8
(2
44
.8)

79.3

60

スト
ロ
ー
クＺ
　
＋５
５９
．８

29
.4

30

63.5

33
5

R5
0

0 (2
0)

（
スト
ロ
ー
クＺ
　
＋５
７９
．８
）

8
10
0

24
6811
6

68

8

２－φ５Ｈ７ 深５
穴ピッチ６８±０．０２

８－Ｍ５ 深１５

S：右勝手

M：左勝手

組合わせ勝手
  S ：右勝手
  M：左勝手

Z軸スライダ部

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

スライダ部

スライダ部
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Ｘ
‐
Ｚ 

フ
レ
キ
ダ
ク
ト
仕
様

［仕様］

タイミングベルトタイプ
X軸：タイミングベルト駆動
　　　モータ折返し
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート

X軸 Z軸
軸形式 BB30F-B □ -M21N- □ 0 BB10E-ST-M10B- □ 0
ストローク 100mm単位 100～ 2500mm 100 ～ 900mm
最大速度 1000mm/s 600mm/s（注 1）
位置繰り返し精度 ± 0.05mm ± 0.01mm
リード 21mm（ボールネジ換算リード） 10mm
モータ出力 100W 100Wブレーキ付
分解能 0.01mm

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

フレキダクト（２）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

Ｚ軸

フレキダクト（１）

Ｘ軸

Ｘ軸ストローク
１９００ｍｍ以上の形状

20
8.9

102

ストローク　Ｘ
128

11
9.8
(1
39
.8)

89
.8

75

78

13
0

91
.6

24
.5

78
58

フレキダクト（１）断面

40

1.5

7.34.2

Ｔ溝：Ｂ　詳細

3.6
6

4.4 11
.46

10.5

Ｔ溝：Ａ　詳細

8

4.6

5

3.6
1.5 7

7.3

5

Ｔ溝：Ｃ　詳細

4.2

3
4.6

10.5
6.3

Ｔ溝：Ｄ　詳細

フレキダクト（２）断面

24
34

60
44

M
IN
.3
0

4

38
.5

17
6.5

100 MIN.30

78
.4

119

130 33

103Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲14
MAX.90 ストロークＸ　＋３１７

85
.4

79.3

60

3.6

4.2 7.3

6

Ｔ溝：Ｅ　詳細

1.5

スト
ロ
ー
クＺ
　
＋５
５９
．８

29
.4

30

63.5

R50

Ｔ溝Ｃは、Ｘ軸ストローク
１９００ｍｍ以上では使用不可

（   ）内の数値は、Ｘ軸ストローク１９００ｍｍ以上に適応する

5

(2
0)0

22
4.8
(2
44
.8)

スト
ロ
ー
クＺ

33
5

27
4.8
(2
94
.8)

（
スト
ロ
ー
クＺ
　
＋５
７９
．８
）

最大可搬質量
（kg）（注 2）

Z軸ストローク
100mm 200mm 300mm 400mm 500mm 600mm 700mm 800mm 900mm
12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 10.0 4.0 2.0 2.0

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

Z 軸
700 500
800 400
900 300

（注 2）回生放電ユニットABSU-2000 を使用した場合の可搬質量です。

［セット形式］

2 軸目ストローク
10 ：100mm

～     
90 ：900mm

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P21参照

BA2－ L3－ B2B S S － 40 40 00－ 0F 1 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

10 ：100mm

～     
90 ：900mm
A0 ：1000mm

～  

H0 ：1700mm

1 軸目ストローク

J0 ：1800mm

～  

N0 ：2200mm
P0 ：2300mm

～

R0 ：2500mm

S：右勝手

M：左勝手

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

フレキダクト（２）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

Ｚ軸

フレキダクト（１）

Ｘ軸

Ｘ軸ストローク
１９００ｍｍ以上の形状

20
8.9

102

ストローク　Ｘ
128

11
9.8
(1
39
.8)

89
.8

75

78

13
0

91
.6

M
IN
.3
0

4

38
.5

17
6.5

100MIN.30

78
.4

119

13033

103 Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲 14
MAX.90ストロークＸ　＋３１７

85
.4

79.3

60

スト
ロ
ー
クＺ
　
＋５
５９
．８

29
.4

30

63.5

R5
0

5

0 (2
0)

22
4.8
(2
44
.8)

スト
ロ
ー
クＺ

33
5

27
4.8
(2
94
.8)

(ス
ト
ロ
ー
クＺ
　
＋５
７９
．８
）

8
10
0

24
6811
6

68

8

２－φ５Ｈ７ 深５
穴ピッチ６８±０．０２

８－Ｍ５ 深１５

最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

組合わせ勝手
  S ：右勝手
  M：左勝手

Z軸スライダ部

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

スライダ部

スライダ部
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直交軸仕様
 

Ｘ
‐
Ｚ 

フ
レ
キ
ダ
ク
ト
仕
様

［仕様］

タイミングベルトタイプ
X軸：タイミングベルト駆動
　　　モータ折返し
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート

X軸 Z軸
軸形式 BB50F-B □ -M21N- □ 0 BB30E-ST-M10B- □ 5
ストローク 100mm単位 200～ 2500mm 150 ～ 1050mm
最大速度 1000mm/s 600mm/s（注 1）
位置繰り返し精度 ± 0.05mm ± 0.01mm
リード 21mm（ボールネジ換算リード） 10mm
モータ出力 200W 100Wブレーキ付
分解能 0.01mm

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

フレキダクト（１）

フレキダクト（２）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

Ｘ軸

Ｚ軸

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｆ）

180

60

フレキダクト（２）断面

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲

ストロークＸ

6.5
4.2

10

17

5

6

7.3

3.6

30

160
120

Ｔ溝Ａ寸法

88
13.5

24
.5

78

フレキダクト（１）断面

40

58

15

24

34

44

1.5

Ｔ溝Ｂ寸法

4.6
1.5

7.3
4.2

5

12

4.27.3

8

6

Ｔ溝Ｄ寸法

10.5

165

3.6

Ｔ溝Ｃ寸法

57

130

5

3.61.5

Ｔ溝Ｅ寸法

6

9063.5

100 MIN.30

17
6.5

38
.5

16
0

91
.6

41
0

30

42

103
ストロークＸ　＋３８１MAX.50

4.2
7.3

71.5
3.6

Ｔ溝：Ｆ　詳細

5

94 11
0 18
6

60

105.3

スト
ロ
ー
クＺ
　
＋４
１８

22
9.1

M
IN
.2
0

31
0

スト
ロ
ー
クＺ
　
＋６
０４

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｆ）

Ｘ軸ストローク
１９００ｍｍ以上の形状

Ｔ溝Ｆは、Ｘ軸ストローク
１９００ｍｍ以上では使用不可

スト
ロ
ー
クＺ

29
4

(1
25
)

10
5

（   ）内の数値は、Ｘ軸ストローク１９００ｍｍ以上に適応する

9

最大可搬質量
（kg）（注 2）

Z軸ストローク
150mm 250mm 350mm 450mm 550mm 650mm 750mm 850mm 950mm 1050mm
12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 8.0

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

Z 軸
750 500
850 400

950 ～ 1050 300

［セット形式］

2 軸目ストローク
15 ：150mm

～     
95 ：950mm
A5 ：1050mm

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P21参照

BA2－ L5－ B2A S S － 40 45 00－ 0F 1 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

20 ：200mm

～     
90 ：900mm
A0 ：1000mm

～  

H0 ：1700mm

1 軸目ストローク

J0 ：1800mm

～  

N0 ：2200mm
P0 ：2300mm

～

R0 ：2500mm

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｆ）

Ｘ軸

フレキダクト（１）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｚ軸

フレキダクト（２）

18
6

9
11
0

スト
ロ
ー
クＺ
　
＋４
６８

60

105.3
130

165

91
.6

38
.5

17
6.5

MIN.30 100

30

16
0

41
0

ストロークＸ　＋３８１

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲

42

103

94

180

MAX.50

15

22
9.1

30

160
120

90 63.5
ストロークＸ

36
0

M
IN
.2
0

スト
ロ
ー
クＺ
　
＋６
０４

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｆ）

Ｘ軸ストローク
１９００ｍｍ以上の形状

スト
ロ
ー
クＺ

29
4

10
5

(1
25
)

Ｔ溝Ｆは、Ｘ軸ストローク
１９００ｍｍ以上では使用不可

10
11
0

13
0

110

２－φ６Ｈ７ 深６
穴ピッチ１１０±０．０２

４－Ｍ６ 深１５

16

S：右勝手

M：左勝手

最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

（注 2）回生放電ユニットABSU-2000 を使用した場合の可搬質量です。

組合わせ勝手
  S ：右勝手
  M：左勝手

Z軸スライダ部

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

スライダ部

スライダ部
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Ｘ
‐
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フ
レ
キ
ダ
ク
ト
仕
様

［仕様］

タイミングベルトタイプ
X軸：タイミングベルト駆動
　　　モータ折返し
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート

X軸 Z軸
軸形式 BB50F-B □ -M21N- □ 0 BB30F-ST-M10B- □ 0
ストローク 100mm単位 200～ 2500mm 100 ～ 1000mm
最大速度 1000mm/s 600mm/s（注 1）
位置繰り返し精度 ± 0.05mm ± 0.01mm
リード 21mm（ボールネジ換算リード） 10mm
モータ出力 200W 200Wブレーキ付
分解能 0.01mm

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

フレキダクト（１）

フレキダクト（２）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

Ｘ軸

Ｚ軸

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｆ）

180

60

フレキダクト（２）断面

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲

ストロークＸ

6.5
4.2

10

17

5

6

7.3

3.6

30

160
120

Ｔ溝Ａ寸法

8

8
13.5

24
.5

78

フレキダクト（１）断面

40

58

15

24
34

44

1.5

Ｔ溝Ｂ寸法

4.6
1.5

7.3

4.2

5

12

4.27.3

8

6

Ｔ溝Ｄ寸法

10.5

165

3.6

Ｔ溝Ｃ寸法

57

130

5

3.61.5

Ｔ溝Ｅ寸法

6

9063.5

100 MIN.30

17
6.5

38
.5

16
0

91
.6

41
0

30

42

103

ストロークＸ　＋３８１MAX.50

4.2

7.3

71.5
3.6

Ｔ溝：Ｆ　詳細

5

94 11
0 18
6

60

105.3

スト
ロ
ー
クＺ
　
＋４
6８

22
9.1

36
0

スト
ロ
ー
クＺ
　
＋６
5４

M
IN
.2
0

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｆ）

Ｘ軸ストローク
１９００ｍｍ以上の形状

Ｔ溝Ｆは、Ｘ軸ストローク
１９００ｍｍ以上では使用不可

スト
ロ
ー
クＺ

(1
25
)29

4

10
5

（   ）内の数値は、Ｘ軸ストローク１９００ｍｍ以上に適応する

9

最大可搬質量
（kg）（注 2）

Z軸ストローク
100mm 200mm 300mm 400mm 500mm 600mm 700mm 800mm 900mm 1000mm
20.0 20.0 20.0 19.0 18.0 17.0 16.0 13.0 9.0 7.0

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

Z 軸
700 500
800 400

900 ～ 1000 300

（注 2）回生放電ユニットABSU-2000 を使用した場合の可搬質量です。

［セット形式］

2 軸目ストローク
10 ：100mm

～     
90 ：900mm
A0 ：1000mm

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P21参照

BA2－ L5－ B2B S S － 40 40 00－ 0F 1 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

20 ：200mm

～     
90 ：900mm
A0 ：1000mm

～  

H0 ：1700mm

1 軸目ストローク

J0 ：1800mm

～  

N0 ：2200mm
P0 ：2300mm

～

R0 ：2500mm

S：右勝手

M：左勝手
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｆ）

Ｘ軸

フレキダクト（１）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｇ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｚ軸

フレキダクト（２）

18
6

9
11
0

スト
ロ
ー
クＺ
　
＋４
６８

60

105.3
130

165

91
.6

38
.5

17
6.5

MIN.30 100

30

16
0

41
0

ストロークＸ　＋３８１

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲

42

103

94

180

MAX.50

15

22
9.1

30

160
120

90 63.5
ストロークＸ

36
0

M
IN
.2
0

スト
ロ
ー
クＺ
　
＋６
5４

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｆ）

Ｘ軸ストローク
１９００ｍｍ以上の形状

スト
ロ
ー
クＺ

29
4

10
5

(1
25
)

Ｔ溝Ｆは、Ｘ軸ストローク
１９００ｍｍ以上では使用不可

10
11
0

13
0

110

２－φ６Ｈ７ 深６
穴ピッチ１１０±０．０２

４－Ｍ６ 深１５

16

最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

組合わせ勝手
  S：右勝手
  M：左勝手

Z軸スライダ部

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

スライダ部

スライダ部
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直交軸仕様

最大速度設定時の加減速時間：0.3sec 以上

最大可搬質量
（kg）

Z軸ストローク
50mm 100mm 150mm 200mm 250mm 300mm 350mm 400mm 450mm 500mm
3.0 3.0 3.0 3.0 3.0 3.0 2.0 2.0 1.0 1.0

［仕様］

ボールネジタイプ
Y軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート

Y軸 Z軸
軸形式 BBT7D-ST-M12N- □□ BBT5D-ST-M06B- □□
ストローク（mm）
50ｍｍ単位

50～ 600、700 50 ～ 500

最大速度（mm/s） 800（注 1） 400（注 1）
位置繰り返し精度（mm） ± 0.02
ボールネジリード （mm） 12 6
モータ出力 50W 50W ブレーキ付
分解能（mm） 0.01

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

Y 軸
50 ～ 550 800
600 680
700 500

Z 軸 500 340

［セット形式］

2 軸目ストローク
05 ：50mm

～     
50 ：500mm

1軸目ストローク
05：50mm

～     
70 ：700mm

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P21参照

BA2－ T7－ H2AR A－ 40 40 00－ 0F 1 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

R：右勝手

L：左勝手

組合わせ勝手
  R ：右勝手
  L ：左勝手

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

(注 ) フレキダクト等の配線引き　　　
　　回し部品は含まれておりません。

64

25

スト
ロ
ー
ク
 Ｚ
＋２
６４
．５

Ｚ軸スライダ部詳細

(ノックピン位置公差)

115

45

10 56

40

スト
ロ
ー
ク
 Ｚ

45

ストローク Ｙ 185

ストローク Ｙ＋２６４

ピッチ１００×Ｂ
20
1.5

63

63

66

40

77

137

60

117

15
6

26

66

42

81

14
.5

9
14
.5

30

15
±
0.0
2

28±0.02

A-M4

ストローク　X（BBT7）
取り付け穴数　　A
取り付け穴間隔　B

50
4
1

100
6
2

150
6
2

200
8
3

250
8
3

300
10
4

350
10
4

400
12
5

450
12
5

500
14
6

550
14
6

600
16
7

700
18
8

4×M4深 7.5

4-φ3H7 深10

15
6

スト
ロー
ク
 Ｚ＋
２６
４．
５

115

45

25

64

56 10

20
1.5

ストローク Ｙ

45

スト
ロー
ク
 Ｚ

63

185

40

66

ピッチ１００×Ｂ

ストローク Ｙ＋２６４

60
137

77

40

117

63

A-M4
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最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

最大可搬質量
（kg）

Z軸ストローク
50mm 100mm 150mm 200mm 250mm 300mm 350mm 400mm 450mm 500mm 550mm 600mm
4.0 4.0 4.0 4.0 4.0 4.0 4.0 4.0 3.5 3.5 2 2

［仕様］

ボールネジタイプ
Y軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート

Y軸 Z軸
軸形式 BB10E-ST-S20N- □ 5 BBT7D-ST-M06B- □□
ストローク（mm）
Y軸 100ｍｍ Z軸 50ｍｍ単位

150 ～ 1050 50 ～ 600

最大速度（mm/s） 1200（注 1） 400（注 1）
位置繰り返し精度（mm） ± 0.01 ± 0.02
ボールネジリード （mm） 20 6
モータ出力 100W 50W ブレーキ付
分解能（mm） 0.01

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

Y 軸
700 1000
850 800

950 ～ 1050 600
Z 軸 600 340

［セット形式］

2 軸目ストローク
05 ：50mm

～     
60 ：600mm

1軸目ストローク
15：150mm

～     
95：950mm
A5：1050mm

 マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P21参照

BA2－A1－ H2ER A－ 45 40 00－ 0F 1 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

R：右勝手

L：左勝手

組合わせ勝手
  R ：右勝手
  L ：左勝手

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

34

5

3.6 5.7

4.6

6.310
.5

3

1.5 4.2
7.3

24

60
44

46

MAX.160

21
9.5

スト
ロ
ー
ク
 Ｚ

30

スト
ロ
ー
ク
 Ｚ
＋２
９５
．５

10
75

Ｔ溝：Ａ　詳細 Ｔ溝：Ｂ　詳細

60

50.45

Ｚ軸スライダ部詳細 18
0

78 60

63

ＭＩＮ．30

ストローク Ｙ＋３４８

274

フレキダクト断面

ストローク Ｙ

72

40

80

64

4xφ3H7 深10

31±0.05
（ﾉｯｸﾋﾟﾝ位置公差）

50

60 50 2111
0

4xM5 深10
23
31
78

34
±
0.
05

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

フレキダクト

Ｚ軸

Ｙ軸

R50

Ｔ溝：Ｂ　詳細Ｔ溝：Ａ　詳細

24

フレキダクト断面

34

60
44

スト
ロ
ー
ク
 Ｚ

21
9.5

MAX.160

46

75
10

スト
ロ
ー
ク
 Ｚ
＋２
９５
．５

30

60

50.45

60 78 18
0

63

274

ストローク Ｙ＋３４８

ＭＩＮ．30 ストローク Ｙ

64

80

40

72

31±0.05
（ﾉｯｸﾋﾟﾝ位置公差）

4xM5 深10

4xφ3H7 深10

50

34
±
0.
05

2111
0

60 50

78

Ｚ軸スライダ部詳細

31
23

Ｙ軸

Ｚ軸 Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

R50

5

1.54.2
7.3

3.65.7

6.3 10
.5

4.6 3
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（注 2）  回生放電ユニットABSU-2000 を使用した場合の可搬質量です。

最大可搬質量
（kg）（注 2）

Z軸ストローク
150mm 250mm 350mm 450mm 550mm
8.0 8.0 6.5 5.0 3.0

［仕様］

ボールネジタイプ
Y軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータ折返し

Y軸 Z軸
軸形式 BB10E-ST-M20N- □ 0 BB10E-U □ -S10B- □ 5
ストローク 100mm単位 100～ 1000mm 150 ～ 550mm
最大速度 1200mm/s（注 1） 600mm/s
位置繰り返し精度 ± 0.01mm
ボールネジリード 20mm 10mm
モータ出力 100W 100Wブレーキ付
分解能 0.01mm

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）

４－Ｍ４　深８

34 24

フレキダクト断面

44

165

15
75

60

ＭＡＸ．９０ ストローク　Ｙ　＋３９８

ストローク　Ｙ 289 4

ス
ト
ロ
ー
ク
　
Ｚ
　

105

74
17
8

ス
ト
ロ
ー
ク
　
Ｚ
　
＋
２
５
２

Ｍ
Ａ
Ｘ
．
13
0

50
14

76

8
8

60

5 Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲 4

78

78

72

72

1 73

10
8

6
3.6

Ｔ溝：Ａ　詳細

4.2 7.3

1.5

5

6.3
10.5

3

Ｔ溝：Ｂ　詳細

4.6

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

Ｙ軸
700 1000
800 800

900 ～ 1000 600

［セット形式］

2 軸目ストローク
15 ：150mm

～     
55 ：550mm

1軸目ストローク
10 ：100mm

～     
90 ：900mm
A0  ：1000mm

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P21参照

BA2－A1－ H2A R C － 40 45 00－ 0F 1 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）

４－Ｍ４　深８

165

15
75

60

ＭＡＸ．９０ストローク　Ｙ　＋３９８

ストローク　Ｙ2894

ス
ト
ロ
ー
ク
　
Ｚ
　

105

74
17
8

ス
ト
ロ
ー
ク
　
Ｚ
　
＋
２
５
２

Ｍ
Ａ
Ｘ
．
13
0

50
14

76

8
8

5Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲4

78

78

72

72

173

10
8

２－φ５Ｈ７ 深５
穴ピッチ６８±０．０２

5
6878

68

8４－Ｍ５深１５

最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

R：右勝手

L：左勝手

組合わせ勝手
  R ：右勝手
  L ：左勝手

Z軸スライダ部

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

スライダ部

スライダ部
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（注 2）回生放電ユニットABSU-2000 を使用した場合の可搬質量です。

最大可搬質量
（kg）（注 2）

Z軸ストローク
100mm 200mm 300mm 400mm 500mm 600mm 700mm 800mm
12.0 11.0 9.0 9.0 6.0 5.0 1.0 1.0

［仕様］ Y軸 Z軸
軸形式 BB30E-ST-M20N- □ 5 BB10E-U □ -M10B- □ 0
ストローク 100mm単位 150～ 1050mm 100 ～ 800mm
最大速度 1200mm/s（注 1） 600mm/s（注 1）
位置繰り返し精度 ± 0.01mm
ボールネジリード 20mm 10mm
モータ出力 100W 100Wブレーキ付き
分解能 0.01mm

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

フレキダクト（１）

フレキダクト（２）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝 E）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝 D）

1
69

34

60

フレキダクト（２）断面

44

24

10
2

181

90

16

72

50
33

91

14Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲14

76
8

ストローク　Ｙ　＋３７８

270ストローク　Ｙ108

ＭＡＸ．６０

ス
ト
ロ
ー
ク
　
Ｚ

10
5

12
8.1

ス
ト
ロ
ー
ク
　
Ｚ
　
＋
２
３
３
．
１

Ｍ
Ａ
Ｘ
．
７
０

13
0

78

8

24
.5

78

40

58

フレキダクト（１）断面

4.2
7.3

Ｔ溝Ｃ寸法

5

1.5

4.410.5

3.6
6

Ｔ溝Ｂ寸法

Ｔ溝Ａ寸法

5

4.6 11
.4

8

6

4.2 7.3
7

3.6
1.5

8.5

7.3

1.53.6
6

Ｔ溝：Ｄ　詳細

5

4.2

10.5
6.3

Ｔ溝：Ｅ　詳細

4.6
3

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

Ｙ軸
750 1000
850 800

950 ～ 1050 600

Ｚ軸
700 500
800 400

ボールネジタイプ
Y軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータ折返し

［セット形式］

2 軸目ストローク
10 ：100mm

～     
80 ：800mm

1軸目ストローク
15：150mm

～     
95 ：950mm
A5  ：1050mm

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P21参照

BA2－A3－ H2AR C－ 45 40 00－ 0F 1 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

フレキダクト（１）

フレキダクト（２）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝E）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝D）

1
69

10
2

181

90

16

72

50
33

91

14 Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲 14

76
8

ストローク　Ｙ　＋３７８

270 ストローク　Ｙ 108

ＭＡＸ．６０

ス
ト
ロ
ー
ク
　
Ｚ

10
5

12
8.1

ス
ト
ロ
ー
ク
　
Ｚ
　
＋
２
３
３
．
１

Ｍ
Ａ
Ｘ
．
７
０

13
0

78

8

8
10
0

24
6811
6

68

8

２－φ５Ｈ７ 深５
穴ピッチ６８±０．０２

８－Ｍ５ 深１５

R：右勝手

L：左勝手

最大速度設定時の加減速時間：0.48sec 以上

組合わせ勝手
  R ：右勝手
  L ：左勝手

Z軸スライダ部

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

スライダ部

スライダ部
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（注 2） 回生放電ユニットABSU-2000 を使用した場合の可搬質量です。

最大可搬質量
（kg）（注 2）

Z軸ストローク
100mm 200mm 300mm 400mm 500mm 600mm 700mm 800mm 900mm 1000mm
12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 10.0 5.0 4.0 4.0

［仕様］

ボールネジタイプ
Y軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータ折返し

Y軸 Z軸
軸形式 BB30F-ST-M20N- □ 0 BB10E-U □ -M10B- □ 0
ストローク 100mm単位 100～ 1000mm 100 ～ 1000mm
最大速度 1200mm/s（注 1） 600mm/s（注 1）
位置繰り返し精度 ± 0.01mm
ボールネジリード 20mm 10mm
モータ出力 200W 100Wブレーキ付
分解能 0.01mm

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

フレキダクト（１）

フレキダクト（２）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ｅ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ）

1
69

34

60

フレキダクト（２）断面

44

24

10
2

181

90

16

72

50
33

91

14Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲14

76
8

ストローク　Ｙ　＋４２８

320ストローク　Ｙ108

10
5

ス
ト
ロ
ー
ク
　
Ｚ
　
＋
２
３
３
．
１

Ｍ
Ａ
Ｘ
．
７
０

13
0

78

8

24
.5

78

40

58

フレキダクト（１）断面

4.2
7.3

Ｔ溝Ｃ寸法

5

1.5

4.410.5

3.6
6

Ｔ溝Ｂ寸法

Ｔ溝Ａ寸法

5

4.6 11
.4

8

6

4.2 7.3
7

3.6
1.5

8.5

7.3

1.53.6
6

Ｔ溝：Ｄ　詳細

5

4.2

10.5
6.3

Ｔ溝：Ｅ　詳細

4.6
3

MAX.100

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

Ｙ軸
700 1000
800 800

900 ～ 1000 600

Ｚ軸
700 500
800 400

900 ～ 1000 300

［セット形式］

2 軸目ストローク
10 ：100mm

～     
90  ：900mm
A0  ：1000mm

1軸目ストローク
10：100mm

～     
90 ：900mm
A0  ：1000mm

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P21参照

BA2－A3－ H2BR C－ 40 40 00－ 0F 1 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

フレキダクト（１）

フレキダクト（２）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ｅ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ）

1
69

10
2

181

90

16

72

50
33

91

14 Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲 14

76
8

ストローク　Ｙ　＋４２８

320 ストローク　Ｙ 108

10
5

ス
ト
ロ
ー
ク
　
Ｚ
　
＋
２
３
３
．
１

Ｍ
Ａ
Ｘ
．
７
０

13
0

78

8

8.5

MAX.100

8
10
0

24
6811
6

68

8

２－φ５Ｈ７ 深５
穴ピッチ６８±０．０２

８－Ｍ５ 深１５

R：右勝手

L：左勝手

組合わせ勝手
  R ：右勝手
  L ：左勝手

Z軸スライダ部

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

スライダ部

スライダ部
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最大可搬質量
（kg）（注 2）

Z軸ストローク
100mm 200mm 300mm 400mm 500mm 600mm 700mm 800mm 900mm 1000mm
12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0

［仕様］

ボールネジタイプ
Y軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータ折返し

Y軸 Z軸
軸形式 BB50F-ST-M20N- □ 0 BB30E-U □ -M10B- □ 0
ストローク 100mm単位 200～ 1500mm 100 ～ 1000mm
最大速度 1200mm/s（注 1） 600mm/s（注 1）
位置繰り返し精度 ± 0.01mm
ボールネジリード 20mm 10mm
モータ出力 200W 100Wブレーキ付
分解能 0.01mm

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ）

４－Ｍ４　深さ８

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ） 1
83

12
0

110
15
86

215

50
40

ＭＡＸ．５０ ストローク　Ｙ＋３９３

24
4.1

ス
ト
ロ
ー
ク
　
Ｚ

10
7

140 ストローク　Ｘ 252

Ｍ
Ａ
Ｘ
.80

ス
ト
ロ
ー
ク
　
Ｚ
　
＋
３
５
１
．
１

130

16
0

16 16
128

10
5

15 Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲 15

1.5

Ｔ溝Ｂ寸法

3.6

6

8
13.5

Ｔ溝Ａ寸法

10

5

10.5
6

4.4
11
.4

5 3.67

34
40

24
.5

フレキダクト（１）断面

78
58

Ｔ溝Ｃ寸法

24

フレキダクト（２）断面

44
60

Ｔ溝Ｄ寸法

4.2

4.2

4.68

7.3

7.3

1.5
17

8
6

3.8 105.2

11

15
5.3

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

Ｙ軸

700 ～ 800 1100
900 ～ 1000 1000
1100 ～ 1200 700

1300 500
1400 400
1500 300

Ｚ軸
700 500
800 400

900 ～ 1000 300

［セット形式］

2 軸目ストローク
10 ：100mm

～     
90：900mm
A0  ：1000mm

1軸目ストローク
20：200mm

～     
90 ：900mm
A0  ：1000mm

～     
F0  ：1500mm

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P21参照

BA2－A5－ H2AR C－ 40 40 00－ 0F 1 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ

４－Ｍ４　深さ８

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ）1
83

12
0

110
15
86

215

50
40

ＭＡＸ．５０ストローク　Ｙ＋３９３

24
4.1

ス
ト
ロ
ー
ク
　
Ｚ

10
7

140ストローク　Ｘ252

Ｍ
Ａ
Ｘ
.80

ス
ト
ロ
ー
ク
　
Ｚ
　
＋
３
５
１
．
１

11
0

10

13
0

130

16
0

1616
128

10
5

15Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲15

3.8105.2

11

15
5.3

13
0

11
0

110

16

10

４－Ｍ６ 深１５２－φ６Ｈ７ 深６
穴ピッチ１１０±０．０２

R：右勝手

L：左勝手

（注 2）回生放電ユニットABSU-2000 を使用した場合の可搬質量です。

最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

組合わせ勝手
  R ：右勝手
  L ：左勝手

Z軸スライダ部

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

スライダ部

スライダ部
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直交軸仕様

最大可搬質量
（kg）（注 2）

Z軸ストローク
100mm 200mm 300mm 400mm 500mm 600mm 700mm 800mm 900mm 1000mm
20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 19.0

［仕様］

ボールネジタイプ
Y軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータ折返し

Y軸 Z軸
軸形式 BB50F-ST-M20N- □ 0 BB30F-U □ -M10B- □ 0
ストローク 100mm単位 200～ 1500mm 100～ 1000mm
最大速度 1200mm/s（注 1） 600mm/s（注 1）
位置繰り返し精度 ± 0.01mm
ボールネジリード 20mm 10mm
モータ出力 200W 200Wブレーキ付
分解能 0.01mm

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ）

４－Ｍ４　深さ８

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ） 1
83

12
0

110
15
86

215

50
40

ＭＡＸ．５０ ストローク　Ｙ＋３９３

24
4.1

ス
ト
ロ
ー
ク
　
Ｚ

10
7

140 ストローク　Ｘ 252

Ｍ
Ａ
Ｘ
.80

ス
ト
ロ
ー
ク
　
Ｚ
　
＋
３
５
１
．
１

130

16
0

16 16
128

10
5

15 Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲 15

1.5

Ｔ溝Ｂ寸法

3.6

6

8
13.5

Ｔ溝Ａ寸法

10

5

10.5
6

4.4
11
.4

5 3.67

34
40

24
.5

フレキダクト（１）断面

78
58

Ｔ溝Ｃ寸法

24

フレキダクト（２）断面

44
60

Ｔ溝Ｄ寸法

4.2

4.2

4.68

7.3

7.3

1.5
17

8
6

3.8 105.2

11

15
5.3

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

Ｙ軸

700 ～ 800 1100
900 ～ 1000 1000
1100 ～ 1200 700

1300 500
1400 400
1500 300

Ｚ軸
700 500
800 400

900 ～ 1000 300

［セット形式］

2 軸目ストローク
10 ：100mm

～     
90 ：900mm
A0  ：1000mm

1軸目ストローク
20：200mm

～     
90 ：900mm
A0  ：1000mm

～     
F0  ：1500mm

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P21参照

BA2－A5－ H2BR C－ 40 40 00－ 0F 1 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ）

４－Ｍ４　深さ８

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ）1
83

12
0

110
15
86

215

50
40

ＭＡＸ．５０ストローク　Ｙ＋３９３

24
4.1

ス
ト
ロ
ー
ク
　
Ｚ

10
7

140ストローク　Ｘ252

Ｍ
Ａ
Ｘ
.80

ス
ト
ロ
ー
ク
　
Ｚ
　
＋
３
５
１
．
１

130

16
0

1616
128

10
5

15Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲15

3.8105.2

11

15
5.3

13
0

11
0

110

16

10

４－Ｍ６ 深１５２－φ６Ｈ７ 深６
穴ピッチ１１０±０．０２

R：右勝手

L：左勝手

（注 2） 回生放電ユニットABSU-2000 を使用した場合の可搬質量です。

最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

組合わせ勝手
  R ：右勝手
  L ：左勝手

Z軸スライダ部

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

スライダ部

スライダ部
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最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

最大可搬質量
（kg）

Z軸ストローク
50mm 100mm 150mm 200mm 250mm 300mm 350mm 400mm 450mm 500mm 550mm 600mm
4.0 4.0 4.0 4.0 4.0 4.0 4.0 4.0 3.5 3.5 2.0 2.0

［仕様］

タイミングベルトタイプ
Y軸：タイミングベルト駆動
　　　モータ折返し
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート

Y軸 Z軸
軸形式 BB10E-B □ -S21N- □ 5 BBT7D-ST-M06B- □□
ストローク（mm）
Y軸 100ｍｍ Z軸 50ｍｍ単位

150 ～ 1850 50 ～ 600

最大速度（mm/s） 1000 400（注 1）
位置繰り返し精度（mm） ± 0.05 ± 0.02
ボールネジリード （mm） 21（ボールネジ換算リード） 　6
モータ出力 100W 50W ブレーキ付
分解能（mm） 0.01

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)
Z 軸 600 340

［セット形式］

2 軸目ストローク
05 ：50mm

～     
60 ：600mm

1軸目ストローク
15：150mm

～     
95：950mm
A5：1050 ｍｍ

～

H5：1750 ｍｍ
J5 ：1850 ｍｍ

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P21参照

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

R：右勝手

L：左勝手

組合わせ勝手
  R ：右勝手
  L ：左勝手

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

Ｔ溝：Ｂ　詳細Ｔ溝：Ａ　詳細 Ｔ溝：Ｃ　詳細

34 24

フレキダクト断面

60
44

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

フレキダクト

Ｙ軸

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝
（Ｔ溝：Ｃ）

Ｚ軸

60

50.45

63

64

80

4031±0.05
（ﾉｯｸﾋﾟﾝ位置公差）

4xM5 深10

4xφ3H7 深10

50

34
±
0.
05

2111
0

60 50

78

Ｚ軸スライダ部詳細

31
23

10
.5

6.3

8.5

7.3

7.34.6 3.5

4.2

19
.5

5.7
1.5

4.2

3.6

3 3.6

5

スト
ロ
ー
ク
 Ｚ

ストローク Ｙ

21
9.5

46

78 6018
0

17
6.5

MIN.30176

78

1004.1 Ｍ６六角ボルトＴ溝範囲
3

3.5

ストローク　Ｙ＋２７０．１

スト
ロ
ー
ク
 Ｚ
＋２
９５
．５

30

10
75

MAX.105

R50

38
.5

Ｔ溝：Ｂ　詳細Ｔ溝：Ａ　詳細 Ｔ溝：Ｃ　詳細 フレキダクト断面
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

フレキダクト

Ｙ軸

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）60

50.45

63

64

40

80

31±0.05
（ﾉｯｸﾋﾟﾝ位置公差）

4xM5 深10

4xφ3H7 深10

50

34
±
0.
05

2111
0

60 50

78

Ｚ軸スライダ部詳細

31
23

10
.5

6.3

8.5

7.3

7.34.6 3.5

4.2

19
.5

5.7
1.5

4.2

3.6

3 3.6

5

34 24

60
44

Ｚ軸

MAX.105

4.1

46

21
9.5

スト
ロ
ー
ク
 Ｚ

スト
ロ
ー
ク
 Ｚ
＋２
９５
．５

18
0

60 78

75
10

30

38
.5

MIN.30

17
6.5

176 ストローク Ｙ

3.5
78

ストローク　Ｙ＋２７０．１

100

R50

Ｍ６六角ボルトＴ溝範囲
3

BA2－ L1－ H2JR S － 45 40 00－ 0F  1 3

（　）内の数値は、Y軸ストローク 1050mm以下に適応する
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直交軸仕様

最大速度設定時の加減速時間：0.48sec 以上

［仕様］

タイミングベルトタイプ
Y軸：タイミングベルト駆動
　　　モータ折返し
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータ折返し

Y軸 Z軸
軸形式 BB10E-B □ -M21N- □ 0 BB10E-U □ -S10B- □ 5
ストローク 100mm単位 100～ 1800mm 150 ～ 550mm
最大速度 1000mm/s 600mm/s
位置繰り返し精度 ± 0.05mm ± 0.01mm
リード 21mm（ボールネジ換算リード） 10mm
モータ出力 100W 100Wブレーキ付
分解能 0.01mm

最大可搬質量
（kg）

Z軸ストローク
150mm 250mm 350mm 450mm 550mm
8.0 8.0 6.0 5.0 3.0

［セット形式］

2 軸目ストローク
15 ：150mm

～     
55 ：550mm

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P21参照

BA2－ L1－ H2A R W－40 45 00－ 0F 1 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

1軸目ストローク
10：100mm

～     
90 ：900mm
A0  ：1000mm

～  

H0  ：1700mm
J0 ：1800mm

フレキダクト

フレキダクト

Ｙ軸

Ｚ軸

Ｙ軸ストローク
１１００ｍｍ以上の形状

78

ストローク　Ｙ 195

100
3

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲4.1

ストローク　Ｙ＋３２０．１

3.5
78

66

74160

スト
ロ
ー
ク
　
Ｚ＋
１８
２

75
72

15

(125.1)

30

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ）　

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ｅ）　

Ｔ溝Ｃ寸法

3.61.5

7.3 4.2 5.7

10.5

6.3

Ｔ溝Ｅ寸法

4.6
3

Ｔ溝Ｂ寸法

10
.5

6.3
1.5

5.7 3.6

Ｔ溝Ａ寸法

7.3
4.2

4.63

5

8.5

3.6

19
.5

7.34.2

3.5

Ｔ溝Ｄ寸法

10
8

44

フレキダクト断面

60

34 24

6078

35

R50

MAX.80

3.5

MA
X.
13
0

17
6

17
8

スト
ロ
ー
クＺ

(7
4)

スト
ロ
ー
クＺ
　
＋２
５２

MIN.30

3030

75(85)

165(175)

(8
1)72

0
(2
.6)

（   ）内の数値は、Ｙ軸ストローク１１００ｍｍ以上に適応する

11
.5

(2
1.5
)

R：右勝手

L：左勝手

フレキダクト

フレキダクト

Ｚ軸

Ｙ軸

Ｙ軸ストローク
１１００ｍｍ以上の形状

15
3.5

165(175)

75(85)75

ス
ト
ロ
ー
ク
　
Ｚ
＋
１
８
２

ス
ト
ロ
ー
ク
Ｚ

MAX.80

(7
4)

72

17
8 Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）

35
30

7860

17
6

(125.1)MIN.30

ス
ト
ロ
ー
ク
Ｚ
　
＋
２
５
２

195

MA
X.
13
0

ストローク　Ｙ

78

10
8

R50

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲

ストローク　Ｙ＋３２０．１

78
66

3.5

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ｅ）　

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ）　

100
3

16074

4.1

30 30

11
.5

(2
1.5
)

72
0
(2
.6)

(8
1)

４－Ｍ５深１５

２－φ５Ｈ７ 深５
穴ピッチ６８±０．０２

8

5
6878

68

組合わせ勝手
  R ：右勝手
  L ：左勝手

Z軸スライダ部

スライダ部

スライダ部
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［仕様］

タイミングベルトタイプ
Y軸：タイミングベルト駆動
　　　モータ折返し
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート

Y軸 Z軸
軸形式 BB30E-B □ -M21N- □ 0 BB10E-U □ -M10B- □ 0
ストローク 100mm単位 100～ 2500mm 100 ～ 800mm
最大速度 1000mm/s 600mm/s（注 1）
位置繰り返し精度 ± 0.05mm ± 0.01mm
リード 21mm（ボールネジ換算リード） 10mm
モータ出力 100W 100Wブレーキ付
分解能 0.01mm

最大可搬質量
（kg）

Z軸ストローク
100mm 200mm 300mm 400mm 500mm 600mm 700mm 800mm
6.0 6.0 5.0 4.0 4.0 3.0 1.0 1.0

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

Z 軸
700 500
800 400

最大速度設定時の加減速時間：0.48sec 以上

［セット形式］

2 軸目ストローク
10 ：100mm

～     
80 ：800mm

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P21参照

BA2－ L3－ H2A R W－40 40 00－ 0F 1 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

10 ：100mm

～     
90 ：900mm
A0 ：1000mm

～  

H0 ：1700mm

1 軸目ストローク
J0 ：1800mm

～  

N0 ：2200mm
P0 ：2300mm

～

R0 ：2500mm

フレキダクト（１）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝(Ｔ溝：Ｅ)

Ｍ６六角ボルト用T溝（Ｔ溝：Ｄ）

フレキダクト（２）

Ｙ軸

Ｚ軸

１９００ｍｍ以上では使用不可
Ｔ溝Ｃは、Ｘ軸ストローク

(125.8)

(109.8)

58
78

フレキダクト（１）断面

24
.5

40

7

5

Ｔ溝Ｃ寸法

3.6 1.5

6
10
.5

1.5
3.6 6

5

8

4.4 4.6

11.4

Ｔ溝Ａ寸法

Ｔ溝Ｂ寸法

7.3
4.2

4.2 7.3

ストローク　Ｙ

ストローク　Ｙ＋３１７

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲

ＭＡＸ.90 ＭＩＮ.30

100

201

3

38
5

Ｍ
６
六
角
ボ
ル
ト
用
Ｔ
溝
範
囲

ス
ト
ロ
ー
ク
Ｚ
　
＋
２
３
２

1.2
46.8

105.8

7589.8
29.4 72

10
2

13
0

30

3030

4860

10.5

7.34.2

1.53.6
5.7

Ｔ溝Ｅ寸法

3
4.6

6.3

Ｔ溝Ｄ寸法

16

69
1

R50

78

14

121

22
9.1

17
6.5

10
0

ス
ト
ロ
ー
ク
Ｚ

10
5

178

60

フレキダクト（２）断面

44

34
24

ス
ト
ロ
ー
ク
Ｚ
　
＋
２
３
４
．
１

85
.4

MA
X.
80

(2
0)

Ｘ軸ストローク
１９００ｍｍ以上の形状

         

180.8(200.8)

（   ）内の数値は、、Ｙ軸ストローク１９００ｍｍ以上に適応する

Ｍ４用六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｆ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｈ）
Ｍ６六角ボルト用T溝（Ｔ溝：Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝(Ｔ溝：Ｇ)

フレキダクト（２）

Ｚ軸

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝(Ｔ溝：Ｅ)

Ｙ軸フレキダクト（１）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ）

Ｘ軸ストローク
１９００ｍｍ以上の形状

MA
X.
80 (109.8)

(125.8)

0 (2
0)

10
0

ス
ト
ロ
ー
ク
Ｚ

14

ＭＡＸ.90

10
5

6048

85
.4

22
9.1

1
69

ＭＩＮ.30

ス
ト
ロ
ー
ク
Ｚ
　
＋
２
３
４
．
１

ストローク　Ｙ＋３１７

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲

ストローク　Ｙ

78

3

201

100

30

121
178

30

30

R50

ス
ト
ロ
ー
ク
Ｚ
　
＋
２
３
２

75

180.8(200.8)

Ｍ
６
六
角
ボ
ル
ト
用
Ｔ
溝
範
囲

17
6.5

13
0

10
2

16

725

89.8
29.4

38

105.8
46.8
1.2

8
10
0

24
6811
6

68

8

２－φ５Ｈ７ 深５
穴ピッチ６８±０．０２

８－Ｍ５ 深１５

R：右勝手

L：左勝手

組合わせ勝手
  R ：右勝手
  L ：左勝手

Z軸スライダ部

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

スライダ部

スライダ部



105

 

Ｙ
‐
Ｚ 

フ
レ
キ
ダ
ク
ト
仕
様

直交軸仕様

Ｍ６六角ボルト用T溝（Ｔ溝：Ｄ）

フレキダクト（２）

Ｚ軸

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝(Ｔ溝：Ｅ)

Ｙ軸フレキダクト（１）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ）

Ｘ軸ストローク
１９００ｍｍ以上の形状

MA
X.
80

0 (2
0)

(125.8)

(109.8)

10
0

ス
ト
ロ
ー
ク
Ｚ

14

ＭＡＸ.90

6048

85
.4

22
9.1

1
69

ＭＩＮ.30

ス
ト
ロ
ー
ク
Ｚ
　
＋
２
３
４
．
１

ストローク　Ｙ＋３１７

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲

ストローク　Ｙ

78

3

201

100

30

121
178

30

30

R50

ス
ト
ロ
ー
ク
Ｚ
　
＋
２
３
２

75

Ｍ
６
六
角
ボ
ル
ト
用
Ｔ
溝
範
囲

17
6.5

13
0

10
2

16

725

89.8
29.4

38

105.8
46.8
1.2

10
5

180.8(200.8)

8
10
0

24
6811
6

68

8

２－φ５Ｈ７ 深５
穴ピッチ６８±０．０２

８－Ｍ５ 深１５

［仕様］

タイミングベルトタイプ
Y軸：タイミングベルト駆動
　　　モータ折返し
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータ折返し

Y軸 Z軸
軸形式 BB30F-B □ -M21N- □ 0 BB10E-U □ -M10B- □ 0
ストローク 100mm単位 100～ 2500mm 100 ～ 1000mm
最大速度 1000mm/s 600mm/s（注 1）
位置繰り返し精度 ± 0.05mm ± 0.01mm
リード 21mm（ボールネジ換算リード） 10mm
モータ出力 200W 100Wブレーキ付
分解能 0.01mm

フレキダクト（１）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝(Ｔ溝：Ｅ)

Ｍ６六角ボルト用T溝（Ｔ溝：Ｄ）

フレキダクト（２）

Ｙ軸

Ｚ軸

１９００ｍｍ以上では使用不可
Ｔ溝Ｃは、Ｘ軸ストローク

(109.8)

58
78

フレキダクト（１）断面

24
.5

40

7

5

Ｔ溝Ｃ寸法

3.6 1.5

6
10
.5

1.5
3.6 6

5

8

4.4 4.6

11.4

Ｔ溝Ａ寸法

Ｔ溝Ｂ寸法

7.3
4.2

4.2 7.3

ストローク　Ｙ

ストローク　Ｙ＋３１７

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲

ＭＡＸ.90 ＭＩＮ.30

100

201

3

38
5

Ｍ
６
六
角
ボ
ル
ト
用
Ｔ
溝
範
囲

ス
ト
ロ
ー
ク
Ｚ
　
＋
２
３
２

1.2
46.8

105.8(125.8)

7589.8
29.4 72

10
2

13
0

30

3030

4860

10.5

7.34.2

1.53.6
5.7

Ｔ溝Ｅ寸法

3
4.6

6.3

Ｔ溝Ｄ寸法

16

69
1

R50

78

14

121

22
9.1

17
6.5

10
0

ス
ト
ロ
ー
ク
Ｚ

178

60

フレキダクト（２）断面

44

34
24 ス
ト
ロ
ー
ク
Ｚ
　
＋
２
３
４
．
１

85
.4

MA
X.
80

（   ）内の数値は、Ｙ軸ストローク１９００ｍｍ以上に適応する

180.8(200.8)

10
5

(2
0)

Ｘ軸ストローク
１９００ｍｍ以上の形状

0

最大可搬質量
（kg）（注 2）

Z軸ストローク
100mm 200mm 300mm 400mm 500mm 600mm 700mm 800mm 900mm 1000mm
12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 10.0 5.0 4.0 4.0

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

Z 軸
700 500
800 400

900 ～ 1000 300

（注 2）回生放電ユニットABSU-2000 を使用した場合の可搬質量です。

［セット形式］

2 軸目ストローク
10 ：100mm

～     
90 ：900mm
A0 ：1000mm

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P21参照

BA2－ L3－ H2B R W－40 40 00－ 0F 1 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

10 ：100mm

～     
90 ：900mm
A0 ：1000mm

～  

H0 ：1700mm

1 軸目ストローク
J0 ：1800mm

～  

N0 ：2200mm
P0 ：2300mm

～

R0 ：2500mm

R：右勝手

L：左勝手

最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

組合わせ勝手
  R ：右勝手
  L ：左勝手

Z軸スライダ部

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

スライダ部

スライダ部
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Ｙ
‐
Ｚ 

フ
レ
キ
ダ
ク
ト
仕
様

［仕様］

タイミングベルトタイプ
Y軸：タイミングベルト駆動
　　　モータ折返し
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータ折返し

Y軸 Z軸
軸形式 BB50F-B □ -M21N- □ 0 BB30E-U □ -M10B- □ 0
ストローク 100mm単位 200～ 2500mm 100 ～ 1000mm
最大速度 1000mm/s 600mm/s（注 1）
位置繰り返し精度 ± 0.05mm ± 0.01mm
リード 21mm（ボールネジ換算リード） 10mm
モータ出力 200W 100Wブレーキ付き
分解能 0.01mm

Ｙ軸

Ｚ軸

フレキダクト（１）

フレキダクト（２）

Ｙ軸ストローク
１９００ｍｍ以上の形状

40
24
.5

78
58

フレキダクト（１）断面

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ）

100
3

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲15

ストロークＹ＋３８１ＭＡＸ.85
235ストローク　Ｙ

130

ス
ト
ロ
ー
ク
　
Ｚ

24
4.1

ＭＩＮ.30

23
7

162

102

Ｍ
６
六
角
ボ
ル
ト
用
Ｔ
溝
範
囲

14

ス
ト
ロ
ー
ク
Ｚ
　
＋
２
６
２
．
３

12
0

16
0

4

110(130)
15

90
86

109

30

30

7

8

Ｔ溝Ｄ寸法

10.5
6

5
4.6

12

Ｔ溝Ｃ寸法

7.34.2

1.53.6

5

17

8 6.5

1.5
3.6

6

Ｔ溝Ｂ寸法

4.2
7.3

Ｔ溝Ａ寸法

5

13
.5 8 10

フレキダクト（２）断面

2434

44
60

17
6

1
83

15
5.3

207.5

10
7

ス
ト
ロ
ー
ク
Ｚ
　
＋
３
５
１
．
１

50

48
.3

MA
X.
80

R50

（   ）内の数値は、Ｙ軸ストローク１９００ｍｍ以上に適応する

215(235)

１９００ｍｍ以上では使用不可
Ｔ溝Ｃは、Ｙ軸ストローク

最大可搬質量
（kg）（注 2）

Z軸ストローク
100mm 200mm 300mm 400mm 500mm 600mm 700mm 800mm 900mm 1000mm
12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

Z 軸
700 500
800 400

900 ～ 1000 300

［セット形式］

2 軸目ストローク
10 ：100mm

～     
90 ：900mm
A0 ：1000mm

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P21参照

BA2－ L5－ H2A R W－40 40 00－ 0F 1 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

20 ：200mm

～     
90 ：900mm
A0 ：1000mm

～  

H0 ：1700mm

1 軸目ストローク
J0 ：1800mm

～  

N0 ：2200mm
P0 ：2300mm

～

R0 ：2500mm

R：右勝手

L：左勝手

フレキダクト（２）

Ｚ軸

フレキダクト（１）

Ｙ軸

Ｙ軸ストローク
１９００ｍｍ以上の形状

15

ス
ト
ロ
ー
ク
Ｚ
　
＋
３
５
１
．
１

207.5

ＭＩＮ.30
235

ス
ト
ロ
ー
ク
　
Ｚ

ＭＡＸ.85ストロークＹ＋３８１

ス
ト
ロ
ー
ク
Ｚ
　
＋
２
６
２
．
３

30

215(235)
90 110(130)

Ｍ
６
六
角
ボ
ル
ト
用
Ｔ
溝
範
囲

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ）

MA
X.
80

ストローク　Ｙ

10
7

130
86

14

100
3

1
15
5.3

23
7

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ）

83

24
4.1

162

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲
102

30

15

109

12
0

4

16
0

17
6

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ）

48
.3

50

R5
0

13
0

11
0

110

16

10

４－Ｍ６ 深１５２－φ６Ｈ７ 深６
穴ピッチ１１０±０．０２

（注 2）回生放電ユニットABSU-2000 を使用した場合の可搬質量です。

最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

組合わせ勝手
  R ：右勝手
  L ：左勝手

Z軸スライダ部

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

スライダ部

スライダ部
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Ｙ
‐
Ｚ 

フ
レ
キ
ダ
ク
ト
仕
様

直交軸仕様

［仕様］

タイミングベルトタイプ
Y軸：タイミングベルト駆動
　　　モータ折返し
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータ折返し

Y軸 Z軸
軸形式 BB50F-B □ -M21N- □ 0 BB30F-U □ -M10B- □ 0
ストローク 100mm単位 200～ 2500mm 100 ～ 1000mm
最大速度 1000mm/s 600mm/s（注 1）
位置繰り返し精度 ± 0.05mm ± 0.01mm
リード 21mm（ボールネジ換算リード） 10mm
モータ出力 200W 200Wブレーキ付
分解能 0.01mm

Ｙ軸

Ｚ軸

フレキダクト（１）

フレキダクト（２）

Ｙ軸ストローク
１９００ｍｍ以上の形状

40
24
.5

78
58

フレキダクト（１）断面

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ）

100
3

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲15

ストロークＹ＋３８１ＭＡＸ.85
235ストローク　Ｙ

130

ス
ト
ロ
ー
ク
　
Ｚ

24
4.1

ＭＩＮ.30

23
7

162

102

Ｍ
６
六
角
ボ
ル
ト
用
Ｔ
溝
範
囲

14
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ト
ロ
ー
ク
Ｚ
　
＋
２
６
２
．
３

12
0

16
0

4

110(130)
15

90
86

109

30

30

7

8

Ｔ溝Ｄ寸法

10.5
6

5
4.6

12

Ｔ溝Ｃ寸法

7.34.2

1.53.6

5

17

8 6.5

1.5
3.6

6

Ｔ溝Ｂ寸法

4.2
7.3

Ｔ溝Ａ寸法

5

13
.5 8 10

フレキダクト（２）断面

2434

44
60

17
6

1
83

15
5.3

207.5

ス
ト
ロ
ー
ク
Ｚ
　
＋
３
５
１
．
１

50

48
.3

MA
X.
80

R50

１９００ｍｍ以上では使用不可
Ｔ溝Ｃは、Ｙ軸ストローク

10
7

215(235)

（   ）内の数値は、Ｙ軸ストローク１９００ｍｍ以上に適応する

最大可搬質量
（kg）（注 2）

Z軸ストローク
100mm 200mm 300mm 400mm 500mm 600mm 700mm 800mm 900mm 1000mm
20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 19.0 17.0 16.0 15.0

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

Z 軸
700 500
800 400

900 ～ 1000 300

（注 2）回生放電ユニットABSU-2000 を使用した場合の可搬質量です。

［セット形式］

2 軸目ストローク
10 ：100mm

～     
90 ：900mm
A0 ：1000mm

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P21参照

BA2－ L5－ H2B R W－40 40 00－ 0F 1 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

20 ：200mm

～     
90 ：900mm
A0 ：1000mm

～  

H0 ：1700mm

1 軸目ストローク
J0 ：1800mm

～  

N0 ：2200mm
P0 ：2300mm

～

R0 ：2500mm

R：右勝手

L：左勝手

フレキダクト（２）

Ｚ軸

フレキダクト（１）

Ｙ軸

Ｙ軸ストローク
１９００ｍｍ以上の形状

15

ス
ト
ロ
ー
ク
Ｚ
　
＋
３
５
１
．
１

207.5

ＭＩＮ.30
235

ス
ト
ロ
ー
ク
　
Ｚ

ＭＡＸ.85ストロークＹ＋３８１

ス
ト
ロ
ー
ク
Ｚ
　
＋
２
６
２
．
３

30

90 110(130)

Ｍ
６
六
角
ボ
ル
ト
用
Ｔ
溝
範
囲

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ）

MA
X.
80

ストローク　Ｙ

130
86

14

100
3

1
15
5.3

23
7

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ）

83

24
4.1

162

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲
102

30

15

109

12
0

4

16
0

17
6

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ）

48
.3

50

R5
0

10
7

215(235)

13
0

11
0

110

16

10

４－Ｍ６ 深１５２－φ６Ｈ７ 深６
穴ピッチ１１０±０．０２

最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

組合わせ勝手
  R ：右勝手
  L ：左勝手

Z軸スライダ部

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

スライダ部

スライダ部
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Ｚ
‐
Ｙ 

フ
レ
キ
ダ
ク
ト
仕
様

［仕様］

ボールネジタイプ
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート
Y軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート

Z 軸 Y軸
軸形式 BB10E-ST-M05B- □ 0 BB10E-ST-S20N- □ 5
ストローク 100mm単位 100～ 1000mm 150 ～ 650mm
最大速度 300mm/s（注 1） 1200mm/s
位置繰り返し精度 ± 0.01mm
ボールネジリード 5mm 20mm
モータ出力 100Wブレーキ付 100W
分解能 0.01mm

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

フレキダクト（２）

フレキダクト（１）

7.3

3
4.6

10.5
6.3

Ｔ溝Ａ寸法

Ｔ溝Ｂ寸法

5.7
1.5

フレキダクト（１）断面

フレキダクト（２）断面

78

Ｍ
６
六
角
ボ
ル
ト
用
Ｔ
溝
範
囲

725
4

MA
X.
90 178

４－Ｍ４深８

ストローク　Ｙ 74

ス
ト
ロ
ー
ク
　
Ｚ

ＭＡＸ．４０

75

15 75

16
5

33
5

ス
ト
ロ
ー
ク
　
Ｚ
　
＋
44
0

14

50
33

60

4.2

60
44

34 24
28 19

24
36

4

全長（ストロークＹ　＋３９８）

72

78

78

50

5

8

76 11
6

8

MIN.30

3.6

MI
N.
30

最大可搬質量
（kg）（注 2）

Y軸ストローク
150mm 250mm 350mm 450mm 550mm 650mm
15.0 12.0 9.0 6.5 5.0 3.5

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

Z 軸
700 250
800 200

900 ～ 1000 150

［セット形式］

2 軸目ストローク
15 ：150mm

～     
65 ：650mm

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P21参照

BA2－A1－ C2A RA－ 40 45 00－ 0F 1 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

1軸目ストローク
10：100mm

～     
90 ：900mm
A0  ：1000mm

（注 2）回生放電ユニットABSU-2000 を使用した場合の可搬質量です。

R：右勝手

L：左勝手

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

フレキダクト（２）

フレキダクト（１）

78

Ｍ
６
六
角
ボ
ル
ト
用
Ｔ
溝
範
囲

72 5
4

MA
X.
90178

４－Ｍ４深８

ストローク　Ｙ74

ス
ト
ロ
ー
ク
　
Ｚ

ＭＡＸ．４０

75

1575

16
5

33
5

ス
ト
ロ
ー
ク
Ｚ
　
＋
４
４
０

14

50
33

60

4

全長（ストロークＹ　＋３９８）

72

78

78

50

5

8

7611
6

8

MIN.30

MI
N.
30

４－Ｍ５　深１５ ２－φ５Ｈ７　深５

穴ピッチ　６８±０．０２

68

78

8

685

最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

組合わせ勝手
  R ：右勝手
  L ：左勝手

Y軸スライダ部

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

スライダ部

スライダ部
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Ｚ
‐
Ｙ 

フ
レ
キ
ダ
ク
ト
仕
様

直交軸仕様

［仕様］

ボールネジタイプ
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート
Y軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート

Z 軸 Y軸
軸形式 BB30E-ST-M05B- □ 5 BB10E-ST-M20N- □ 0
ストローク 100mm単位 150～ 1050mm 100～ 900mm
最大速度 300mm/s（注 1） 1200mm/s（注 1）
位置繰り返し精度 ± 0.01mm
ボールネジリード 5mm 20mm
モータ出力 100Wブレーキ付 100W
分解能 0.01mm

50

13090

5013
0

8.5

102

5.5

MAX.40

293

88
78

12
4

31
0

11

スト
ロー
ク
　Ｚ

24
5

170

MA
X.
16
0

スト
ロー
ク
　Ｚ
　
＋
41
8

60 16
88

180

ストローク　Ｙ　＋398

16 90
75

18
1

55

1511
7

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

ＢＡ１０－ＢＸ－Ｆ３０

ＢＡ１０－ＴＴ－Ｌ※※

ＢＡ１０－ＦＤ－Ｍ※※

４－Ｍ４深８

４－Ｍ４深８

ＢＡ１０－ＢＸ－Ｆ１０

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：D）

ＢＡ１０－ＦＤ－Ｓ※※

Ｔ溝：Ｃ　詳細

Ｔ溝：Ａ　詳細

Ｔ溝：D　詳細

Ｔ溝：Ｂ　詳細

8

6
10.5

4.6
5

12

5

1.5
6

7.34.2

3.6

4.2
7.3

3.6
1.5 7

3
4.6

6.3
10.5

5

MIN.30

MI
N.
20

最大可搬質量
（kg）（注 2）

Y軸ストローク
100mm 200mm 300mm 400mm 500mm 600mm 700mm 800mm 900mm
15.0 15.0 14.0 12.0 9.0 7.0 5.0 3.0 1.0

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

Z 軸
750 250
850 200

950 ～ 1050 150

Y 軸
700 1000
800 800

900 ～ 1000 600

［セット形式］

2 軸目ストローク
10 ：100mm

～     
90 ：900mm

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P21参照

BA2－A3－ C2A RA－ 45 40 00－ 0F 1 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

1軸目ストローク
15：150mm

～     
95 ：950mm
A5  ：1050mm

（注 2）回生放電ユニットABSU-2000 を使用した場合の可搬質量です。

R：右勝手

L：左勝手

50

130 90

50 13
0

8.5

102

5.5

MAX.40

293

88
78

12
4

31
0

11

ス
ト
ロ
ー
ク
　
Ｚ

24
5

170

MA
X.
16
0

ス
ト
ロ
ー
ク
　
Ｚ
　
＋
41
8

6016
88

180

ストローク　Ｙ　＋398

1690
75

18
1

55

15 11
7

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

ＢＡ１０－ＢＸ－Ｆ３０

ＢＡ１０－ＴＴ－Ｌ※※

ＢＡ１０－ＦＤ－Ｍ※※

４－Ｍ４深８

４－Ｍ４深８

ＢＡ１０－ＢＸ－Ｆ１０

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：D）

ＢＡ１０－ＦＤ－Ｓ※※

８－Ｍ５　深１５ ２－φ５Ｈ７　深５
穴ピッチ　６８±０．０２

8

116

76 68
8

8100

2468

MI
N.
20

MIN.30

最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

組合わせ勝手
  R ：右勝手
  L ：左勝手

Y軸スライダ部

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

スライダ部

スライダ部
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フ
レ
キ
ダ
ク
ト
仕
様

［仕様］

ボールネジタイプ
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート
Y軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート

Z 軸 Y軸
軸形式 BB30F-ST-M05B- □ 0 BB10E-ST-M20N- □ 0
ストローク 100mm単位 100～ 1000mm 100 ～ 900mm
最大速度 300mm/s（注 1） 1200mm/s（注 1）
位置繰り返し精度 ± 0.01mm
ボールネジリード 5mm 20mm
モータ出力 200Wブレーキ付 100W
分解能 0.01mm

13090

Ｔ溝：Ｃ　詳細

Ｔ溝：Ａ　詳細

Ｔ溝：D　詳細

Ｔ溝：Ｂ　詳細

5013
0

MAX.40

293

88
78

12
4

31
0

11

スト
ロー
ク
　Ｚ

24
5

170

MA
X.
16
0

スト
ロー
ク
　Ｚ
　
＋
41
8

60 16
88

8

6
10.5

4.6
5

12

5

1.5
6

7.34.2

3.6

4.2
7.3

3.6
1.5 7

3
4.6

6.3
10.5

55

1511
7

5
ＢＡ１０－ＢＸ－Ｆ３０

ＢＡ１０－ＴＴ－Ｌ※※

ＢＡ１０－ＦＤ－Ｍ※※

４－Ｍ４深８

ＢＡ１０－ＢＸ－Ｆ１０

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：D）

ＢＡ１０－ＦＤ－Ｓ※※

MI
N.
20

180

ストローク　Ｙ　＋398

16 90
75

18
1

MIN.30
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

最大可搬質量
（kg）（注 2）

Y軸ストローク
100mm 200mm 300mm 400mm 500mm 600mm 700mm 800mm 900mm
15.0 15.0 15.0 12.0 9.0 7.0 5.0 3.0 1.0

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

Z 軸
700 250
800 200

900 ～ 1000 150

Y 軸
700 1000
800 800

900 ～ 1000 600

［セット形式］

2 軸目ストローク
10 ：100mm

～     
90 ：900mm

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P21参照

BA2－A3－ C2B RA－ 40 40 00－ 0F 1 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

1軸目ストローク
10：100mm

～     
90 ：900mm
A0  ：1000mm

R：右勝手

L：左勝手

130 90

50 13
0

MAX.40

293

88
78

12
4

36
0

MA
X.
16
0

スト
ロ
ー
ク
　
Ｚ
　
＋
46
8

6016
88

55

11

29
5

11
715

170

スト
ロー
ク
　ＺＢＡ１０－ＢＸ－Ｆ３０

ＢＡ１０－ＴＴ－Ｌ※※

ＢＡ１０－ＦＤ－Ｍ※※

４－Ｍ４深８

ＢＡ１０－ＢＸ－Ｆ１０

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：D）

ＢＡ１０－ＦＤ－Ｓ※※

M
IN
.2
0

２－φ５Ｈ７　深５
穴ピッチ　６８±０．０２

8

116

76 68
8

8100

2468

８－Ｍ５　深１５

180

ストローク　Ｙ　＋398

1690
75

18
1

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

MIN.30

（注 2）回生放電ユニットABSU-2000 を使用した場合の可搬質量です。

最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

組合わせ勝手
  R ：右勝手
  L ：左勝手

Y軸スライダ部

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

スライダ部

スライダ部
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Ｚ
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Ｙ 

フ
レ
キ
ダ
ク
ト
仕
様

直交軸仕様

［仕様］

ボールネジタイプ
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート
Y軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート

Z 軸 Y軸
軸形式 BB50F-ST-M05B- □ 0 BB30E-ST-M20N- □ 5
ストローク 100mm単位 200～ 1500mm 150 ～ 1050mm
最大速度 300mm/s（注 1） 1200mm/s（注 1）
位置繰り返し精度 ± 0.01mm
ボールネジリード 5mm 20mm
モータ出力 200Wブレーキ付 100W
分解能 0.01mm

M
AX
.5
0

ストローク　Ｙ 108

14
0

スト
ロ
ー
ク
　
Ｚ11
0

11010

130

13
0

160

16
16

12
8
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15
15

1.53.6

6

8
13.5

5

10.5
6

4.4
11
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5

3.67

3440
24
.5

78
58

24

44
60

4.2

4.2 4.68

7.3

7.3

1.5
17
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6

183

スト
ロ
ー
ク
　
Ｚ＋
43
0

28
9

ストローク　Ｙ＋378

Ｍ８
六
角
ボ
ルト
用
Ｔ
溝
範
囲

15
90

11
0

21
5

11
0

12
8

10

M
IN
.2
0

MIN.20

Ｔ溝Ｂ寸法Ｔ溝Ａ寸法

フレキダクト（１）断面

Ｔ溝Ｃ寸法

フレキダクト（２）断面

Ｔ溝Ｄ寸法

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

フレキダクト（２）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

２－φ５Ｈ７深５　穴ピッチ６８±０．０２

４－Ｍ６　深１５

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ） フレキダクト（１）

MAX.90

最大可搬質量
（kg）（注 2）

Y軸ストローク
150mm 250mm 350mm 450mm 550mm 650mm 750mm 850mm 950mm 1050mm
20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 18.0 14.0 11.0 7.0

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

Z 軸

700 ～ 800 280
900 ～ 1000 250
1100 ～ 1200 180

1300 130
1400 100
1500 80

Ｙ軸
750 1000
850 800

950 ～ 1050 600

［セット形式］

2 軸目ストローク
15 ：150mm

～     
95 ：950mm
A5  ：1050mm

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P21参照

BA2－A5－ C2A RA－ 40 45 00－ 0F 1 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

1軸目ストローク
20：200mm

～     
90 ：900mm
A0  ：1000mm

～

F0 ：1500mm

R：右勝手

L：左勝手

M
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5 3.67

3440
24
.5

78
58

24

44
60

4.2
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Ｍ８
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用
Ｔ
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範
囲

15

90
11
0

21
5

11
0

12
8

10

MIN.20

M
IN
.2
0

Ｔ溝Ｂ寸法Ｔ溝Ａ寸法

フレキダクト（１）断面

Ｔ溝Ｃ寸法

フレキダクト（２）断面

Ｔ溝Ｄ寸法

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）
Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

フレキダクト（１）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）
４－Ｍ６　深１５
２－φ５Ｈ７深５　穴ピッチ６８±0.02

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

フレキダクト（２）

MAX.90

（注 2）回生放電ユニットABSU-2000 を使用した場合の可搬質量です。

最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

組合わせ勝手
  R ：右勝手
  L ：左勝手

Y軸スライダ部

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

スライダ部

スライダ部
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フ
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キ
ダ
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ト
仕
様

［仕様］

ボールネジタイプ
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート
Y軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート

Z 軸 Y軸
軸形式 BB50F-ST-M05B- □ 0 BB30F-ST-M20N- □ 0
ストローク 100mm単位 200～ 1500mm 100 ～ 1000mm
最大速度 300mm/s（注 1） 1200mm/s（注 1）
位置繰り返し精度 ± 0.01mm
ボールネジリード 5mm 20mm
モータ出力 200Wブレーキ付 200W
分解能 0.01mm

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

フレキダクト（２）

フレキダクト（１）

183

スト
ロ
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ストローク　Ｙ＋378
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Ｔ溝Ｂ寸法
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Ｔ溝Ａ寸法
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フレキダクト（１）断面
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58

Ｔ溝Ｃ寸法

Ｔ溝Ｄ寸法

4.2

4.2

4.68

7.3

1.5
17
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1.53.6

6
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M
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MIN.20 MAX.90

34
24

フレキダクト（２）断面

44
60

最大可搬質量
（kg）（注 2）

Y軸ストローク
100mm 200mm 300mm 400mm 500mm 600mm 700mm 800mm 900mm 1000mm
38.0 37.0 36.0 34.0 29.0 23.0 18.0 14.0 11.0 7.0

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

Z 軸

700 ～ 800 280
900 ～ 1000 250
1100 ～ 1200 180

1300 130
1400 100
1500 80

Ｙ軸
700 1000
800 800

900 ～ 1000 600

［セット形式］

2 軸目ストローク
10 ：100mm

～     
90 ：900mm
A0  ：1000mm

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P21参照

BA2－A5－ C2B RA－ 40 40 00－ 0F 1 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

1軸目ストローク
20：200mm

～     
90 ：900mm
A0  ：1000mm

～    
F0  ：1500mm

R：右勝手

L：左勝手

ストローク　Ｙ
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160
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15

1 83
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ストローク　Ｙ＋428

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ
８
六
角
ボ
ル
ト
用
Ｔ
溝
範
囲

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ） Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

15
90

11
0

21
5

フレキダクト（２）

フレキダクト（１）

320

MAX.90

MA
X.
50

MI
N.
20

MIN.20

２－φ６Ｈ７　深６
穴ピッチ　１１０±０．０２

４－Ｍ６　深１５

10 110

130

16

11
0
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8

（注 2）回生放電ユニットABSU-2000 を使用した場合の可搬質量です。

最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

組合わせ勝手
  R ：右勝手
  L ：左勝手

Y軸スライダ部

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

スライダ部

スライダ部
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最大可搬質量
（kg）（注 2）

Y軸ストローク
150mm 250mm 350mm 450mm 550mm 650mm
15.0 12.0 9.0 6.0 5.0 3.0

［仕様］

タイミングベルトタイプ
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート
Y軸：タイミングベルト駆動
　　　モータ折返し

Z 軸 Y軸
軸形式 BB10E-ST-M05B- □ 0 BB10E-B □ -S21N- □ 5
ストローク 100mm単位 100～ 1000mm 150 ～ 650mm
最大速度 300mm/s（注 1） 1000mm/s
位置繰り返し精度 ± 0.01mm ± 0.05mm
リード 5mm 21mm（ボールネジ換算リード）
モータ出力 100Wブレーキ付 100W
分解能 0.01mm

フレキダクト（２）

フレキダクト（１）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｚ軸

Ｙ軸

60
44

34 24
28 19

24
36

フレキダクト（１）断面

フレキダクト（２）断面

78

Ｍ
６
六
角
ボ
ル
ト
用
Ｔ
溝
範
囲

725
4

MA
X.
90 178 ストローク Ｙ (94.1)

ス
ト
ロ
ー
ク
 Ｚ

15
75

33
5

ス
ト
ロ
ー
ク
 Ｚ
　
＋
４
４
０

60

MI
N.
3010
.56.3

8.57.3

7.3

4.6

3.5

19
.5

5.7
1.54.2

Ｔ溝：Ｂ　詳細

3.6

3

Ｔ溝：Ａ　詳細

3.6

5

Ｔ溝：Ｃ　詳細

MAX.60

ストローク Ｙ　＋２７０．１

30

81
.5

4

100

17
2

78

176

30

16
5

MIN.30

17
6.5

ストロークＹ　＋２７２．１

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

Z 軸
700 250
800 200

900 ～ 1000 150

［セット形式］

2 軸目ストローク
15 ：150mm

～     
65 ：650mm

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P21参照

BA2－A1－ L2A R L －  40 45 00－ 0F 1 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

1軸目ストローク
10：100mm

～     
90 ：900mm
A0  ：1000mm

（注 2）回生放電ユニットABSU-2000 を使用した場合の可搬質量です。

最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

フレキダクト（２）

フレキダクト（１）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｚ軸

Ｙ軸

78

Ｍ
６
六
角
ボ
ル
ト
用
Ｔ
溝
範
囲

72 5
4

MA
X.
90178ストローク Ｙ(94.1)

ス
ト
ロ
ー
ク
 Ｚ

15
75

33
5

ス
ト
ロ
ー
ク
 Ｚ
　
＋
４
４
０

60

MI
N.
30

MAX.60

ストローク Ｙ　＋２７０．１

30

81
.5

4

100

17
2

78

176

30

16
5

17
6.5

MIN.30

ストロークＹ　＋２７２．１

68

78

8 685

8

76

２－φ５Ｈ７　深５
穴ピッチ　６８±０．０２

４－Ｍ５　深１５

R：右勝手

L：左勝手

組合わせ勝手
  R ：右勝手
  L ：左勝手

Y軸スライダ部

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

スライダ部

スライダ部
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フ
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キ
ダ
ク
ト
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様

［仕様］

タイミングベルトタイプ
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート
Y軸：タイミングベルト駆動
　　　モータ折返し

Z 軸 Y軸
軸形式 BB30E-ST-M05B- □ 5 BB10E-B □ -M21N- □ 0
ストローク 100mm単位 150～ 1050mm 100 ～ 800mm
最大速度 300mm/s（注 1） 1000mm/s
位置繰り返し精度 ± 0.01mm ± 0.05mm
リード 5mm 21mm（ボールネジ換算リード）
モータ出力 100Wブレーキ付 100W
分解能 0.01mm

フレキダクト（１）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

フレキダクト（２）

Ｚ軸

Ｙ軸

90
16

ス
ト
ロ
ー
ク
 Ｚ
＋
４
１
８

172.1

MA
X.
22
5

MI
N.
20

13090

Ｍ
６
六
角
ボ
ル
ト
用
Ｔ
溝
範
囲

14
14

10
.5

6.3

7.3

4.6

5.7
1.5

4.2

Ｔ溝：Ｅ　詳細

3.6

3

Ｔ溝：D　詳細

10.5

5

7.34.2

12
4.6

Ｔ溝：Ａ　詳細

5

6

Ｔ溝：Ｂ　詳細

1.53.6
6

8

7.3
4.27

1.5
3.6

Ｔ溝：Ｃ　詳細

5

102

30

100

18
8

81
.5

ス
ト
ロ
ー
ク
 Ｚ

31
0

ストローク Ｙ153

55

ストローク Ｙ＋３２０．１

195

11
7

15 14
3

78

17
6.5

86

13
3.5

フレキダクト（２）断面

60
44

2434
40

24
.5 58

78

フレキダクト（１）断面

MIN.30

18
1

111

MAX.75

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

Z 軸
750 250
850 200

950 ～ 1050 150

最大可搬質量
（kg）（注 2）

Y軸ストローク
100mm 200mm 300mm 400mm 500mm 600mm 700mm 800mm
15.0 15.0 15.0 12.0 8.0 6.0 4.0 1.0

（注 2）回生放電ユニットABSU-2000 を使用した場合の可搬質量です。

［セット形式］

2 軸目ストローク
10 ：100mm

～     
80 ：800mm

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P21参照

BA2－A3－ L2A R L －  45 40 00－ 0F 1 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

1軸目ストローク
15：150mm

～     
95 ：950mm
A5  ：1050mm

R：右勝手

L：左勝手

フレキダクト（１）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

フレキダクト（２）

Ｚ軸

Ｙ軸

90
16

ス
ト
ロ
ー
ク
 Ｚ
＋
４
１
８

MA
X.
22
5
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N.
20

130 90

Ｍ
６
六
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ト
用
Ｔ
溝
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囲

14
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102

30

100

18
8
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ス
ト
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ー
ク
 Ｚ
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0

ストローク Ｙ 153

55

ストローク Ｙ＋３２０．１

195

11
7

1514
3

78

17
6.5

86

13
3.5

MAX.75

MIN.30

172.1

18
1

111

８－Ｍ５　深１５ ２－φ５Ｈ７　深５
穴ピッチ　６８±０．０２8

116

76 68
8

8100

2468

最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

組合わせ勝手
  R ：右勝手
  L ：左勝手

Y軸スライダ部

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

スライダ部

スライダ部
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フ
レ
キ
ダ
ク
ト
仕
様

直交軸仕様

［仕様］

タイミングベルトタイプ
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート
Y軸：タイミングベルト駆動
　　　モータ折返し

Z 軸 Y軸
軸形式 BB30F-ST-M05B- □ 0 BB10E-B □ -M21N- □ 0
ストローク 100mm単位 100～ 1000mm 100 ～ 900mm
最大速度 300mm/s（注 1） 1000mm/s
位置繰り返し精度 ± 0.01mm ± 0.05mm
リード 5mm 21mm（ボールネジ換算リード）
モータ出力 200Wブレーキ付 100W
分解能 0.01mm

フレキダクト（１）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

フレキダクト（２）

Ｚ軸

Ｙ軸

90
16

ス
ト
ロ
ー
ク
 Ｚ
＋
４
６
８

172.1

MI
N.
20

13090

Ｍ
６
六
角
ボ
ル
ト
用
Ｔ
溝
範
囲

14
14

10
.5

6.3

7.3

4.6

5.7
1.5

4.2

Ｔ溝：Ｅ　詳細

3.6

3

Ｔ溝：D　詳細

10.5

5

7.34.2

12
4.6

Ｔ溝：Ａ　詳細

5

6

Ｔ溝：Ｂ　詳細

1.53.6
6

8

7.3
4.27

1.5
3.6

Ｔ溝：Ｃ　詳細

5

102

30

100

18
8

81
.5

ス
ト
ロ
ー
ク
 Ｚ

36
0

ストローク Ｙ153

55

ストローク Ｙ＋３２０．１

195

11
7

15

14
3

78

17
6.5

86

12
6.5

MAX.75

MIN.30

MA
X.
19
0

34 24

フレキダクト（２）断面

40

フレキダクト（１）断面

78
58

24
.5

44
60

18
1

111

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

Z 軸
700 250
800 200

900 ～ 1000 150

最大可搬質量
（kg）（注 2）

Y軸ストローク
100mm 200mm 300mm 400mm 500mm 600mm 700mm 800mm 900mm
15.0 15.0 15.0 12.0 9.0 7.0 5.0 3.0 1.0

［セット形式］

2 軸目ストローク
10 ：100mm

～     
90 ：900mm

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P21参照

BA2－A3－ L2B R L －  40 40 00－ 0F 1 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

1軸目ストローク
10：100mm

～     
90 ：900mm
A0  ：1000mm

R：右勝手

L：左勝手

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

Ｙ軸

フレキダクト（２）

Ｚ軸

フレキダクト（１）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ） Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

14
Ｍ
６
六
角
ボ
ル
ト
用
Ｔ
溝
範
囲

36
0

ストローク Ｙ

14
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3

78

ス
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ー
ク
 Ｚ

86
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6.5

111
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6.5

MIN.30195
90
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ストローク Ｙ＋３２０．１

18
1 90
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8
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.5

100
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ス
ト
ロ
ー
ク
 Ｚ
＋
４
６
８

MA
X.
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0

MI
N.
20
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172.1

16

MAX.75

８－Ｍ５　深１５ ２－φ５Ｈ７　深５
穴ピッチ　６８±０．０２8

116

76 68
8

8100

2468

（注 2）回生放電ユニットABSU-2000 を使用した場合の可搬質量です。

最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

組合わせ勝手
  R ：右勝手
  L ：左勝手

Y軸スライダ部

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

スライダ部

スライダ部
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フ
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キ
ダ
ク
ト
仕
様

［仕様］

タイミングベルトタイプ
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート
Y軸：タイミングベルト駆動
　　　モータ折返し

Z 軸 Y軸
軸形式 BB30F-ST-M05B- □ 0 BB10F-B □ -M21N- □ 0
ストローク 100mm単位 100～ 1000mm 100 ～ 900mm
最大速度 300mm/s（注 1） 1000mm/s
位置繰り返し精度 ± 0.01mm ± 0.05mm
リード 5mm 21mm（ボールネジ換算リード）
モータ出力 200Wブレーキ付 200W
分解能 0.01mm

フレキダクト（１）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

フレキダクト（２）

Ｚ軸

Ｙ軸

90
16

ス
ト
ロ
ー
ク
 Ｚ
＋
４
６
８

172.1

MI
N.
20

13090

Ｍ
６
六
角
ボ
ル
ト
用
Ｔ
溝
範
囲

14
14

10
.5

6.3

7.3

4.6

5.7
1.5

4.2

Ｔ溝：Ｅ　詳細

3.6

3

Ｔ溝：D　詳細

10.5

5

7.34.2

12
4.6

Ｔ溝：Ａ　詳細

5

6

Ｔ溝：Ｂ　詳細

1.53.6
6

8

7.3
4.27

1.5
3.6

Ｔ溝：Ｃ　詳細

5
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100
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ス
ト
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ク
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0

ストローク Ｙ153

55

ストローク Ｙ＋３２０．１

195
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MAX.75

MIN.30
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34 24

フレキダクト（２）断面

40

フレキダクト（１）断面

78
58

24
.5

44
60

18
1

111

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

Z 軸
700 250
800 200

900 ～ 1000 150

最大可搬質量
（kg）（注 2）

Z軸ストローク
100mm 200mm 300mm 400mm 500mm 600mm 700mm 800mm 900mm
20.0 19.0 15.0 12.0 9.0 7.0 5.0 3.0 1.0

（注 2）回生放電ユニットABSU-2000 を使用した場合の可搬質量です。

［セット形式］

2 軸目ストローク
10 ：100mm

～     
90 ：900mm

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P21参照

BA2－A3－ L2C R L －  40 40 00－ 0F 1 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

1軸目ストローク
10：100mm

～     
90 ：900mm
A0  ：1000mm

R：右勝手

L：左勝手

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

Ｙ軸

フレキダクト（２）

Ｚ軸

フレキダクト（１）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ） Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

14
Ｍ
６
六
角
ボ
ル
ト
用
Ｔ
溝
範
囲

36
0

ストローク Ｙ
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ス
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ク
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90

102

ストローク Ｙ＋３２０．１

18
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100

55

ス
ト
ロ
ー
ク
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＋
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MA
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８－Ｍ５　深１５ ２－φ５Ｈ７　深５
穴ピッチ　６８±０．０２8

116

76 68
8

8100

2468

最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

組合わせ勝手
  R ：右勝手
  L ：左勝手

Y軸スライダ部

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

スライダ部

スライダ部
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直交軸仕様

［仕様］

タイミングベルトタイプ
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート
Y軸：タイミングベルト駆動
　　　モータ折返し

Z 軸 Y軸
軸形式 BB50F-ST-M05B- □ 0 BB30E-B □ -M21N- □ 0
ストローク 100mm単位 200～ 1500mm 100 ～ 1000mm
最大速度 300mm/s（注 1） 1000mm/s
位置繰り返し精度 ± 0.01mm ± 0.05mm
リード 5mm 21mm（ボールネジ換算リード）
モータ出力 200Wブレーキ付 100W
分解能 0.01mm

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ） Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

フレキダクト（１）

フレキダクト（２）

Ｚ軸

Ｙ軸

1.5
3.6 5

13.5

3.6 1.5

Ｔ溝：Ａ　詳細

Ｔ溝：Ｂ　詳細

Ｔ溝：Ｃ　詳細
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7.34.2
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フレキダクト（２）断面
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フレキダクト（１）断面
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Ｔ溝：Ｄ　詳細
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17
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ストロークＹ　＋３６０．１

最大可搬質量
（kg）（注 2）

Y軸ストローク
100mm 200mm 300mm 400mm 500mm 600mm 700mm 800mm 900mm 1000mm
15.0 15.0 15.0 15.0 15.0 15.0 15.0 14.0 11.0 7.0

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

Z 軸

700 ～ 800 280
900 ～ 1000 250
1100 ～ 1200 180

1300 130
1400 100
1500 80

［セット形式］

2 軸目ストローク
10 ：100mm

～     
90 ：900mm
A0  ：1000mm

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P21参照

BA2－A5－ L2A RL －  40 40 00－ 0F 1 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

1軸目ストローク
20：200mm

～     
90 ：900mm
A0  ：1000mm

～    
F0  ：1500mm

R：右勝手

L：左勝手

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

フレキダクト（１）

フレキダクト（２）

Z軸

Ｙ軸

120

30

11
0

15

100

201
ストローク Ｙ　＋３１７

29.4

MI
N.
20

15

110
160

245ストローク Ｙ

MAX.80

13
0

28
9

ス
ト
ロ
ー
ク
 Ｚ

Ｍ
８
六
角
ボ
ル
ト
用
Ｔ
溝
範
囲

15

ス
ト
ロ
ー
ク
 Ｚ
　
＋
４
３
０

MA
X.
60

10
2

20
8

21
4.8

MIN.30

17
6.5

78
.4

ストロークＹ　＋３６０．１

２－φ６Ｈ７　深６
穴ピッチ　１１０±０．０２

４－Ｍ６　深１５

10 110
130

16

11
0

12
8

（注 2）回生放電ユニットABSU-2000 を使用した場合の可搬質量です。

最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

組合わせ勝手
  R ：右勝手
  L ：左勝手

Y軸スライダ部

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

スライダ部

スライダ部
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Ｚ
‐
Ｙ 

フ
レ
キ
ダ
ク
ト
仕
様

［仕様］

タイミングベルトタイプ
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート
Y軸：タイミングベルト駆動
　　　モータ折返し

Z 軸 Y軸
軸形式 BB50F-ST-M05B- □ 0 BB30F-B □ -M21N- □ 0
ストローク 100mm単位 200～ 1500mm 100 ～ 1000mm
最大速度 300mm/s（注 1） 1000mm/s
位置繰り返し精度 ± 0.01mm ± 0.05mm
リード 5mm 21mm（ボールネジ換算リード）
モータ出力 200Wブレーキ付 200W
分解能 0.01mm

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ） Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

フレキダクト（１）

フレキダクト（２）

Ｚ軸

Ｙ軸

1.5
3.6 5

13.5

3.6 1.5

Ｔ溝：Ａ　詳細

Ｔ溝：Ｂ　詳細

Ｔ溝：Ｃ　詳細

17

10

8

6.5
8

7.34.2

6

5

7

7.3
4.2

フレキダクト（２）断面

2434
40

24
.5 58

78

フレキダクト（１）断面

60
44

11.4
4.44.6

10
.5

Ｔ溝：Ｄ　詳細

8 6

120

30
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15
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201

ストローク Ｙ　＋３１７
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15

110 160

244.1 ストローク Ｙ

MAX.80
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ク
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Ｍ
８
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用
Ｔ
溝
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ト
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ク
 Ｚ
　
＋
４
３
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MA
X.
60

10
2

20
7.5

MIN.30

17
6.5

ストロークＹ　＋３６０．１

最大可搬質量
（kg）（注 2）

Y軸ストローク
100mm 200mm 300mm 400mm 500mm 600mm 700mm 800mm 900mm 1000mm
37.0 36.0 35.0 34.0 29.0 23.0 18.0 14.0 11.0 7.0

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

Z 軸

700 ～ 800 280
900 ～ 1000 250
1100 ～ 1200 180
1300 130
1400 100
1500 80

（注 2）回生放電ユニットABSU-2000 を使用した場合の可搬質量です。

［セット形式］

2 軸目ストローク
10 ：100mm

～     
90 ：900mm
A0  ：1000mm

マスターユニット
０：コントローラなし
１：CA20-M10
その他 P21参照

BA2－A5－ L2B R L －  40 40 00－ 0F 1 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

1軸目ストローク
20：200mm

～     
90 ：900mm
A0  ：1000mm

～    
F0  ：1500mm

R：右勝手

L：左勝手

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

フレキダクト（１）

フレキダクト（２）

Z軸

Ｙ軸

120

30

11
0

15

100

201
ストローク Ｙ　＋３１７

29.4

MI
N.
20

15

110
160

245ストローク Ｙ

MAX.80

13
0

28
9

ス
ト
ロ
ー
ク
 Ｚ

Ｍ
８
六
角
ボ
ル
ト
用
Ｔ
溝
範
囲

15

ス
ト
ロ
ー
ク
 Ｚ
　
＋
４
３
０

MA
X.
60

10
2

20
8

21
4.8

MIN.30

17
6.5

78
.4

ストロークＹ　＋３６０．１

２－φ６Ｈ７　深６
穴ピッチ　１１０±０．０２

４－Ｍ６　深１５

10 110
130

16

11
0

12
8

最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

組合わせ勝手
  R ：右勝手
  L ：左勝手

Y軸スライダ部

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

スライダ部

スライダ部
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Ｘ
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フ
レ
キ
ダ
ク
ト
仕
様

直交軸仕様

組合わせ勝手
  R：右勝手
  L ：左勝手

2軸目ストローク
05：50mm

～     
30 ：300mm

マスターユニット
０：コントローラなし
その他P21参照

1軸目ストローク
15：150mm

～     
95：950mm
A5：1050mm

最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

［仕様］

ボールネジタイプ
X軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート
Y軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート

X軸 Y軸 Z軸
軸形式 BB10E-ST-S20N- □ 5 BBT7D-ST-M12N- □□ BBT5D-ST-M06B- □□
ストローク（mm）
X軸 100ｍｍ Y,Z 軸 50ｍｍ単位

150 ～ 1050 50 ～ 300 50 ～ 300

最大速度（mm/s） 1200（注 1） 800 400
位置繰り返し精度（mm） ± 0.01 ± 0.02
ボールネジリード （mm） 20 12 6
モータ出力 100W 50W 50Wブレーキ付
分解能（mm） 0.01

3軸目ストローク
05：50mm

～     
30 ：300mm

［セット形式］

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

R：右勝手

L：左勝手

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

X 軸
750 1000
850 800

950 ～ 1050 600

最大可搬質量
（kg）

Y軸ストローク
50mm 100mm 150mm 200mm 250mm 300mm

Ｚ軸
ストローク

50,100mm 3.0 3.0 2.5 2.5 0.7 0.7
150,200mm 3.0 3.0 2.5 2.5 0.5 0.5
250,300mm 3.0 3.0 2.5 2.5 0.3 0.3

44
60

フレキダクト断面

スト
ロー
ク
 Ｚ＋
２６
４．
５

20
1.5

スト
ロー
ク
 Ｚ

Ｔ溝：Ｂ　詳細

7.34.2

1.5

38
9.5

66
45

78
60

30

5.5

75

16
6.6

91

163

45

64

Ｚ軸スライダ部詳細

(ノックピン位置公差)

5.74.6

Ｔ溝：Ａ　詳細
10.5
6.3

2434

3

5

3.6

53.6 56
10
28 23460

45

六角ボルト用Ｔ溝範囲
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5

ストローク Ｘ＋３４８
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8

72
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4
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ク
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ク
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ク
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９０
．２
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6.2

26
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9
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.5
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28±0.02
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±
0.0
2

66

Ｘ軸

Ｙ軸

フレキダクト

Ｚ軸

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

MAX.260
5

４xＭ４ 深７．５４xφ３Ｈ７ 深７．５  

フレキダクト断面

44
60

Ｔ溝：Ａ　詳細
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2434
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Ｔ溝：Ｂ　詳細
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六角ボルト用Ｔ溝範囲
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ク
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ストローク Ｘ
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75
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フレキダクト

Ｚ軸
Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｚ軸スライダ部詳細

４xφ３Ｈ７ 深７．５  

28±0.02

30

42

14
.5

981

(ノックピン位置公差)
6

14
.5

26
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４xＭ４ 深７．５
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±
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02

5
MAX.260

BA2－A1－ A3D R A－ 45 30 30－ 0F 2 3
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Ｘ
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‐
Ｚ 

フ
レ
キ
ダ
ク
ト
仕
様

組合わせ勝手
  R：右勝手
  L ：左勝手

2軸目ストローク
05：50mm

～     
30 ：300mm

マスターユニット
０：コントローラなし
２：CA10-M00B
その他 P21参照

1軸目ストローク
15：150mm

～     
95：950mm
A5：1050mm

最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

［仕様］

ボールネジタイプ
X軸：ボールネジ駆動
　　　モータ折返し
Y軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート

X軸 Y軸 Z軸
軸形式 BB10E-U □ -S20N- □ 5 BBT7D-ST-M12N- □□ BBT5D-ST-M06B- □□
ストローク（mm）
X軸 100ｍｍ Y,Z 軸 50ｍｍ単位

150 ～ 1050 50 ～ 300 50 ～ 300

最大速度（mm/s） 1200（注 1） 800 400
位置繰り返し精度（mm） ± 0.01 ± 0.02
ボールネジリード （mm） 20 12 6
モータ出力 100W 50W 50Wブレーキ付
分解能（mm） 0.01

3軸目ストローク
05：50mm

～     
30 ：300mm

［セット形式］

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

R：右勝手

L：左勝手

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

X 軸
750 1000
850 800

950 ～ 1050 600

最大可搬質量
（kg）

Y軸ストローク
50mm 100mm 150mm 200mm 250mm 300mm

Ｚ軸
ストローク

50,100mm 3.0 3.0 2.5 2.5 0.7 0.7
150,200mm 3.0 3.0 2.5 2.5 0.5 0.5
250,300mm 3.0 3.0 2.5 2.5 0.3 0.3

スト
ロ
ー
ク
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．５
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6.6

38
9.5

163

60

5.7

5

4.2

3
4.6

10.5

4.2
7.3

Ｔ溝：Ｃ　詳細

Ｔ溝：Ａ　詳細
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Ｔ溝：Ｄ　詳細
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Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｘ軸

Ｙ軸

Ｚ軸

フレキダクト

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｚ軸スライダ部詳細
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Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

フレキダクト

Ｚ軸
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Ｚ軸スライダ部詳細
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ダ
ク
ト
仕
様

直交軸仕様

組合わせ勝手
  R：右勝手
  L ：左勝手

2軸目ストローク
15：150mm

～     
45 ：450mm

マスターユニット
０：コントローラなし
２：CA10-M00B
その他 P21参照

1軸目ストローク
10：100mm

～     
90：900mm
A0：1000mm

最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

［仕様］

ボールネジタイプ
X軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート
Y軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート

3 軸目ストローク
05：50mm

～     
30 ：300mm

［セット形式］ BA2－A1－ A3FR A－ 40 45 30－ 0F 2 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

R：右勝手

L：左勝手

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

X 軸
700 1000
800 800

900 ～ 1000 600

最大可搬質量
（kg）

Y軸ストローク
150mm 250mm 350mm 450mm

Ｚ軸
ストローク

50,100mm 4.0 3.5 2.5 1
150,200mm 4.0 2.5 2 0.6
250,300mm 3.5 2.5 1.5 0.2
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フレキダクト（２）断面
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フレキダクト（２）

フレキダクト（１）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ） Ｚ軸

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）
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フレキダクト（１）断面

Ｔ溝：Ａ　詳細

2434
4.6

3

5.7

フレキダクト（２）断面

24
36

28
19

Ｔ溝：Ｂ　詳細

4.27.3

1.5 3.6

ＭＡＸ.８０

80
40

ＭＩＮ.２０ストローク Ｙ＋３４８

40
5.5

24
0.1

14
0

75

30

64 174

78
60 5.5

78

75 63
10

4

29
2

4

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲

ストローク Ｘ＋３９８

5

ＭＡＸ.１１０

21
6.5

スト
ロ
ー
ク
 Ｚ
＋２
９５
．５

スト
ロ
ー
ク
 Ｚ

72

410
235

10
0

ストローク　Ｘ

スト
ロ
ー
ク
 Ｙ

30
9.9

72

12
7

12
9.6

31±0.05
（ﾉｯｸﾋﾟﾝ位置公差）

31
23

117
50

Ｚ軸スライダ部詳細

11
0

5060 21

34
±
0.
05

4xM5 深9

4xφ3H7 深10

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

フレキダクト（１）

フレキダクト（２）

Ｘ軸

Ｙ軸

Ｚ軸

R37

X 軸 Y軸 Z軸
軸形式 BB10E-ST-M20N- □ 0 BB10E-ST-S20N- □ 5 BBT7D-ST-M06B- □□
ストローク（mm）
X,Y 軸 100 ｍｍ Z軸 50ｍｍ単位

100 ～ 1000 150 ～ 450 50 ～ 300

最大速度（mm/s） 1200（注 1） 1200 400
位置繰り返し精度（mm） ± 0.01 ± 0.01 ± 0.02
ボールネジリード （mm） 20 20 6
モータ出力 100W 100W 50Wブレーキ付
分解能（mm） 0.01
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Ｘ
‐
Ｙ
‐
Ｚ 

フ
レ
キ
ダ
ク
ト
仕
様

組合わせ勝手
  R：右勝手
  L ：左勝手

2軸目ストローク
15：150mm

～     
45 ：450mm

マスターユニット
０：コントローラなし
２：CA10-M00B
その他 P21参照

1軸目ストローク
10：100mm

～     
90：900mm
A0：1000mm

最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

［仕様］

ボールネジタイプ
X軸：ボールネジ駆動
　　　モータ折返し
Y軸：ボールネジ駆動
　　　モータ折返し
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート

X軸 Y軸 Z軸
軸形式 BB10E-U □ -M20N- □ 0 BB10E-U □ -S20N- □ 5 BBT7D-ST-M06B- □□
ストローク（mm）
X,Y 軸 100 ｍｍ Z軸 50ｍｍ単位

100 ～ 1000 150 ～ 450 50 ～ 300

最大速度（mm/s） 1200（注 1） 1200 400
位置繰り返し精度（mm） ± 0.01 ± 0.01 ± 0.02
ボールネジリード （mm） 20 20 6
モータ出力 100W 100W 50Wブレーキ付
分解能（mm） 0.01

3軸目ストローク
05：50mm

～     
30 ：300mm

［セット形式］ BA2－A1－ A3F R F－ 40 45 30－ 0F 2 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

R：右勝手

L：左勝手

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

X 軸
700 1000
800 800

900 ～ 1000 600

最大可搬質量
（kg）

Y軸ストローク
150mm 250mm 350mm 300mm

Ｚ軸
ストローク

50,100mm 4.0 3.5 2.5 1
150,200mm 4.0 2.5 2 0.6
250,300mm 3.5 2.5 1.5 0.2

78

ＭＡＸ.７０

32

ストローク Ｙ＋３０６

ストローク Ｙ＋１８２

185.2

フレキダクト（１）断面 フレキダクト（２）断面

60

130

78

40
5.5

20
0.1

75

30

14
0

5.5

80

40

1.5

Ｔ溝：Ｂ　詳細

4.2 7.3

28 19

4.6

44
60

2434

3

10.5

Ｔ溝：Ａ　詳細

6.3
5.7
3.6

1.53.6 4.2 7.3

1.5

7.5

Ｔ溝：Ｄ　詳細

24
36

Ｔ溝：Ｃ　詳細

7.34.2

3.6

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲

ストローク Ｘ＋２３２

30
3

MAX.120

21
6.5

スト
ロ
ー
ク
 Ｚ
＋２
９５
．５

R50

スト
ロ
ー
ク
 Ｚ

63 75
10

72
13
0.6

244

30

6930

12
7

ストローク Ｘ

10
0

72

64

スト
ロー
ク
 Ｙ

Ｚ軸スライダ部詳細

31±0.05
（ﾉｯｸﾋﾟﾝ位置公差）

31
23

117
50

11
0

5060 21

34
±
0.0
5

4xM5 深9

4xφ3H7 深10

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

フレキダクト（２）

Ｘ軸

Ｙ軸

Ｚ軸

注意．フレキトレイ Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝
（Ｔ溝：Ｄ）

フレキダクト（１）
R37

12
7

スト
ロ
ー
ク
 Ｙ

10
0

スト
ロ
ー
ク
 Ｚ

21
6.5

スト
ロ
ー
ク
 Ｚ
＋２
９５
．５

MAX.120

10

7.3 4.2

3.61.5

4.27.3

1.5 3.6

Ｔ溝：Ｄ　詳細

7.5

Ｔ溝：Ｃ　詳細

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲

ストローク Ｘ＋２３２

63

30
3

72

75

R50

Ｔ溝：Ａ　詳細

5.7

Ｔ溝：Ｂ　詳細

3.6

7.3 4.2

1.5

10.5
6.33

4.6

244

69 72

30

30

13
0.6

32

ストローク Ｙ＋３０６

ストローク Ｙ＋１８２

185.2

80

ＭＡＸ.７０

75

305.5

14
0

78

130

40
5.5

20
0.1

64

78

60

40

28 19

フレキダクト（２）断面

36
24

2434

フレキダクト（１）断面

60
44

ストローク　Ｘ

4xM5 深9

4xφ3H7 深10

34
±
0.
05

31±0.05
（ﾉｯｸﾋﾟﾝ位置公差）

50
Ｚ軸スライダ部詳細

506011
0

23

117
31

21

注意．フレキトレイ
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝
（Ｔ溝：Ｄ）

Ｘ軸

Ｙ軸

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）
フレキダクト（２）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｚ軸

フレキダクト（１）
R37
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Ｘ
‐
Ｙ
‐
Ｚ 

フ
レ
キ
ダ
ク
ト
仕
様

直交軸仕様

組合わせ勝手
  R：右勝手
  L ：左勝手

2軸目ストローク
15：150mm

～     
75 ：750mm

マスターユニット
０：コントローラなし
２：CA10-M00B
その他 P21参照

1軸目ストローク
10：100mm

～     
90：900mm
A0：1000mm

最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

［仕様］

ボールネジタイプ
X軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート
Y軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート

X軸 Y軸 Z軸
軸形式 BB30F-ST-M20N- □ 0 BB10E-ST-S20N- □ 5 BBT7D-ST-M06B- □□
ストローク（mm）
X,Y 軸 100 ｍｍ Z軸 50ｍｍ単位

100 ～ 1000 150 ～ 750 50 ～ 300

最大速度（mm/s） 1200（注 1） 1200（注 1） 400
位置繰り返し精度（mm） ± 0.01 ± 0.01 ± 0.02
ボールネジリード （mm） 20 20 6
モータ出力 200W 100W 50Wブレーキ付
分解能（mm） 0.01

3軸目ストローク
05：50mm

～     
30 ：300mm

［セット形式］ BA2－A3－ A3N R A－40 45 30－ 0F 2 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

R：右勝手

L：左勝手

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

X 軸
700 1000
800 800

900 ～ 1000 600
Y 軸 750 1000

最大可搬質量
（kg）

Y軸ストローク
150mm 250 ｍｍ 350mm 450 ｍｍ 550mm 650mm 750mm

Ｚ軸
ストローク

50,100mm 4.0 4.0 4.0 4.0 3.9 3.4 1.6
150,200mm 4.0 4.0 4.0 4.0 3.7 3.1 1.3
250,300mm 4.0 4.0 4.0 4.0 3.5 2.8 1

MAX.125ストローク Ｙ＋３４８MIN.20

25
0

90

30

165

130

41
5.5

102

5.5

15
0

フレキダクト（１）断面

24
.5

40

58
78

44
60

フレキダクト（２）断面

2434

78

56 3.610.5

Ｔ溝：Ｂ　詳細

5.7

10
.56.3

Ｔ溝：Ｄ　詳細

Ｔ溝：Ａ　詳細

4.6 3

5 3.6

Ｔ溝：Ｅ　詳細

Ｔ溝：Ｃ　詳細

1.5

7.3
4.2

5

3.6

8

6

4.6 12
5

4.2
7.2

4.2 7.3

1.5

1.5 7

10
7563

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲

33
2

MIN.20

14

ストローク　Ｘ＋３７８MAX.80

スト
ロ
ー
ク
 Ｚ
＋２
９５
．５

21
6.5

スト
ロ
ー
ク
 Ｚ

14

86

440

103.3

16
990
.6

255

11
0

ストローク　Ｘ

スト
ロ
ー
ク
 Ｙ

40

9.9

72

16
3

フレキダクト（２）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

フレキダクト（１）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

80

40

64

4xφ3H7 深10

4xM5 深9

34
±
0.
05

11
0

5060

Ｚ軸スライダ部詳細

50

23
31
117

21

31±0.05
（ﾉｯｸﾋﾟﾝ位置公差）

R50

R50

フレキダクト（１）断面

24
.5

40

58
78

44
60

フレキダクト（２）断面

2434

56 3.610.5

Ｔ溝：Ｂ　詳細

5.7

10
.5 6.3

Ｔ溝：Ｄ　詳細

Ｔ溝：Ａ　詳細

4.63

53.6

Ｔ溝：Ｅ　詳細

Ｔ溝：Ｃ　詳細

1.5

7.3
4.2

5

3.6

8

6

4.612
5

4.2
7.2

4.27.3

1.5

1.57

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）
Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

フレキダクト（１）

フレキダクト（２）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）
Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

MAX.125

25
0

90

30

41
5.5

15
0

MIN.20ストローク Ｙ＋３４８

78

165

64

130
102

5.5

80

40

40

スト
ロ
ー
ク
 Ｙ

440

255

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲

33
2

MIN.20

14

ストローク　Ｘ＋３７８

スト
ロ
ー
ク
 Ｚ
＋２
９５
．５

21
6.5

75

14

MAX.80

スト
ロ
ー
ク
 Ｚ

ストローク　Ｘ
10

63

9.9

72

86
16
9 90
.6

16
3

11
0

103.3

4xφ3H7 深10

4xM5 深9

34
±
0.
05

11
0

5060

Ｚ軸スライダ部詳細

50

23
31
117

21

31±0.05
（ﾉｯｸﾋﾟﾝ位置公差）

R50
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フ
レ
キ
ダ
ク
ト
仕
様

組合わせ勝手
  R：右勝手
  L ：左勝手

2軸目ストローク
15：150mm

～     
75 ：750mm

マスターユニット
０：コントローラなし
２：CA10-M00B
その他 P21参照

1軸目ストローク
10：100mm

～     
90：900mm
A0：1000mm

最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

［仕様］

ボールネジタイプ
X軸：ボールネジ駆動
　　　モータ折返し
Y軸：ボールネジ駆動
　　　モータ折返し
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート

X軸 Y軸 Z軸
軸形式 BB30F-U □ -M20N- □ 0 BB10E-U □ -S20N- □ 5 BBT7D-ST-M06B- □□
ストローク（mm）
X,Y 軸 100 ｍｍ Z軸 50ｍｍ単位

100 ～ 1000 150 ～ 750 50 ～ 300

最大速度（mm/s） 1200（注 1） 1200（注 1） 400
位置繰り返し精度（mm） ± 0.01 ± 0.01 ± 0.02
ボールネジリード （mm） 20 20 6
モータ出力 200W 100W 50Wブレーキ付
分解能（mm） 0.01

3軸目ストローク
05：50mm

～     
30 ：300mm

［セット形式］ BA2－A3－ A3N R F － 40 45 30－ 0F 2 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

R：右勝手

L：左勝手

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

X 軸
700 1000
800 800

900 ～ 1000 600
Y 軸 750 1000

最大可搬質量
（kg）

Y軸ストローク
150mm 250 ｍｍ 350mm 450 ｍｍ 550mm 650mm 750mm

Ｚ軸
ストローク

50,100mm 4.0 4.0 4.0 4.0 3.9 3.4 1.6
150,200mm 4.0 4.0 4.0 4.0 3.7 3.1 1.3
250,300mm 4.0 4.0 4.0 4.0 3.5 2.8 1

41
5.5

スト
ロ
ー
ク
 Ｚ
＋２
９５
．５

21
6.5

スト
ロ
ー
ク
 Ｚ

63
10
75

ＭＡＸ.１３５ストローク Ｙ＋２３２66

20
9.1

185.2

78 33
2

ストローク Ｘ＋２６３ 45.7
Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲

ＭＡＸ.90

14 2.6

192.4

87.7

11
0

ストローク Ｘ

スト
ロー
ク
 Ｙ

4072

16
2 88

102
130

15
0

90

2
84

27
1

162

86

9.9

Ｔ溝：Ｄ　詳細

1.5
3.6

4.2
7.3

5

Ｔ溝：Ｃ　詳細

4.2
7.2

10.5

7.34.2

8

4.6 5

Ｔ溝：Ｂ　詳細

3.656

Ｔ溝：Ａ　詳細

12

1.5
6 3.6

1.5 7

フレキダクト（１）断面

24
.5

40

58
78

44
60

フレキダクト（２）断面

2434

10
.5

Ｔ溝：Ｅ　詳細

6.3

34.6

7.34.2

7.5
1.5

5.7

Ｔ溝：Ｇ　詳細

Ｔ溝：Ｆ　詳細

1.5

7.3

5

4.2

3.6

3.6

30

261

注意．フレキトレイ

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

Ｘ軸

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｇ）

Ｙ軸

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｆ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

フレキダクト（１）

Ｚ軸

フレキダクト（２）Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

40

80

64

Ｚ軸スライダ部詳細

60 5011
0

31±0.05
（ﾉｯｸﾋﾟﾝ位置公差）

34
±
0.
05

4xM5 深9

50
117
31
23

4xφ3H7 深10

21

R5
0

Ｔ溝：Ｄ　詳細

1.5
3.6

4.2
7.3

5

Ｔ溝：Ｃ　詳細

4.2
7.2

10.5

7.3 4.2

8

4.6 5

Ｔ溝：Ｂ　詳細

3.65 6

Ｔ溝：Ａ　詳細

12

1.5
6

3.6
1.57

フレキダクト（１）断面

24
.5

40

58
78

44
60

フレキダクト（２）断面

2434

10
.5

Ｔ溝：Ｅ　詳細

6.3

3 4.6

7.3 4.2

7.5
1.5

5.7

Ｔ溝：Ｇ　詳細

Ｔ溝：Ｆ　詳細

1.5

7.3

5

4.2

3.6

3.6

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

Ｘ軸

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｇ）

Ｙ軸

注意．フレキトレイ

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｆ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

フレキダクト（１）

Ｚ軸

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）
Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

ストローク Ｙ＋２３２ＭＡＸ.１３５

80

40

185.2

66

27
1

20
9.1

41
5.5

130
102

84 90 15
0

30 2

16264

75
10

63

86

2.6
45.7 ストローク Ｘ＋２６３

33
2

ＭＡＸ.90

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲

21
6.5

スト
ロ
ー
ク
 Ｚ
＋２
９５
．５

スト
ロ
ー
ク
 Ｚ

14

78

261
87.7

192.4

11
0

ストローク Ｘ

スト
ロ
ー
ク
 Ｙ

40 72
9.9

16
288

4xφ3H7 深10

4xM5 深9

34
±
0.
05

11
0

5060

Ｚ軸スライダ部詳細
50

23
31
117

21

31±0.05
（ﾉｯｸﾋﾟﾝ位置公差）

R50
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Ｘ
‐
Ｙ
‐
Ｚ 

フ
レ
キ
ダ
ク
ト
仕
様

直交軸仕様

最大速度設定時の加減速時間：0.48sec 以上

［仕様］

ボールネジタイプ
X軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート
Y軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータ折返し

X軸 Y軸 Z軸
軸形式 BB30E-ST-M20N- □ 5 BB10E-ST-M20N- □ 0 BB10E-U □ -S10B- □ 5
ストローク 100mm単位 150～ 1050mm 100 ～ 500mm 150 ～ 350mm
最大速度 1200mm/s（注 1） 1200mm/s 600mm/s
位置繰り返し精度 ± 0.01mm
ボールネジリード  20mm 20mm 10mm
モータ出力 100W 100W 100Wブレーキ付
分解能 0.01mm

最大可搬質量
（kg）

Ｙ軸ストローク
100mm 200mm 300mm 400mm 500mm

Ｚ軸
ストローク

150mm 7.0 6.0 5.0 4.0 2.0
250mm 6.0 5.0 4.0 4.0 2.0
350mm 5.0 5.0 3.0 3.0 1.0

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

X 軸
750 1000
850 800

950 ～ 1050 600

Ｔ溝：Ｂ　詳細

Ｔ溝：Ｄ　詳細

Ｔ溝：Ｅ　詳細Ｔ溝：Ａ　詳細

Ｔ溝：Ｃ　詳細

36

フレキダクト（３）断面

24

1928

フレキダクト（１）断面

フレキダクト（２）断面
フレキダクト（１）

フレキダクト（２）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

フレキダクト（３）

13
0

13
0

ス
ト
ロ
ー
ク
Ｙ

ストロークＸ 165
72

40 205

9.9

60

72
75 335

14Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲14
ＭＡＸ.７０ ストロークＸ　＋３７８ ＭＩＮ.２０

86
ス
ト
ロ
ー
ク
Ｚ

27
0

Ｍ
Ａ
Ｘ
.ス
ト
ロ
ー
ク
Ｚ
／
2　
＋
５
６
０

1051.3

208.7

35
1.1

R50

R38
.5

78
116102

9015
025
0.1
37
8

ス
ト
ロ
ー
ク
Ｚ
　
＋
１
８
２

ＭＩＮ.２０ ストロークＹ ＋４０３ ＭＡＸ.６０

R5
0

36
60121

18
6

15
5.6

76

10.5
6.3

10.5

34

7.34.2

4.6
3

5.7

3.6 1.5

78
58

24
.5

40

7.34.2

1.5

12

8

4.6
56

5

6
3.6

7.2
4.2

5

1.5 7
3.6

44
60

24

16
8.2

78

2 軸目ストローク
10：100mm

～     
50：500mm

マスターユニット
０：コントローラなし
２：CA10-M00B
その他 P21参照

1軸目ストローク
15 ：150mm

～     
95 ：950mm
A5  ：1050mm

3軸目ストローク
15：150mm

～     
35：350mm

［セット形式］ BA2－A3－A3AR B － 45 40 35－ 0F 2 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

フレキダクト（１）

フレキダクト（２）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

フレキダクト（３）

13
0

13
0

ス
ト
ロ
ー
ク
Ｙ

ストロークＸ165
72

40205

9.9

60

72
75335

14 Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲 14
ＭＡＸ.70ストロークＸ　＋３７８ＭＩＮ.２０

86
ス
ト
ロ
ー
ク
Ｚ

27
0

Ｍ
Ａ
Ｘ
.ス
ト
ロ
ー
ク
Ｚ
／
2　
＋
５
６
０

105 1.3

208.7

35
1.1 R5
0

R38.5

78
116 102

90 15
0 25
0.1
37
8

ス
ト
ロ
ー
ク
Ｚ
　
＋
１
８
２

ＭＩＮ.２０ストロークＹ ＋４０３ ＭＡＸ.６０

R50

36
60 121

18
6

15
5.6

76

16
8.2

78

68

6878

8

４－Ｍ５深１５　

２－φ５Ｈ７深５

穴ピッチ６８±０．０２

5

R：右勝手

L：左勝手

Z軸スライダ部

組合わせ勝手
  R：右勝手
  L ：左勝手

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

スライダ部

スライダ部
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Ｘ
‐
Ｙ
‐
Ｚ 

フ
レ
キ
ダ
ク
ト
仕
様

［仕様］

ボールネジタイプ
X軸：ボールネジ駆動
　　　モータ折返し
Y軸：ボールネジ駆動
　　　モータ折返し
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータ折返し

X軸 Y軸 Z軸
軸形式 BB30E-U□ -M20N-□ 0 BB10E-U□ -M20N-□ 0 BB10E-U □ -S10B- □ 5
ストローク 100mm単位 100～ 1000mm 100 ～ 500mm 150 ～ 350mm
最大速度 1200mm/s（注 1） 1200mm/s 600mm/s
位置繰り返し精度 ± 0.01mm
ボールネジリード 20mm 20mm 10mm
モータ出力 100W 100W 100Wブレーキ付
分解能 0.01mm

最大可搬質量
（kg）

Ｙ軸ストローク
100mm 200mm 300mm 400mm 500mm

Ｚ軸
ストローク

150mm 7.0 6.0 5.0 4.0 2.0
250mm 6.0 5.0 4.0 4.0 2.0
350mm 5.0 5.0 3.0 3.0 1.0

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

X 軸
700 1000
800 800

900 ～ 1000 600

フレキダクト（３）断面

Ｔ溝：Ａ　詳細

Ｔ溝：Ｄ　詳細

フレキダクト（１）断面

フレキダクト（２）断面Ｔ溝：Ｃ　詳細

Ｔ溝：Ｂ　詳細

Ｔ溝：Ｅ　詳細

ス
ト
ロ
ー
ク
Ｚ
　
＋
１
８
２10
8

ＭＡＸ.１００

ス
ト
ロ
ー
ク
Ｚ

20
9.1

37
8

7826
102

ストロークＹ　＋３９７
121 78

78

15

ＭＡＸ.９０

35
1.1

15
0

9086

59
0

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲
ストロークＸ　＋２６３

14
75

45.7
2.6

292.7ストロークＸ
75

16
2

ス
ト
ロ
ー
ク
Ｙ

13
0

13
0

88

6.3
10.5

3
4.6

8

6
10.5

4.6
5

12

5

7.3
4.2

58
78

40
24
.5

7.34.2

1.5
6

3.6

5

2434

44
60

1.5 7

3.6

19
28

24
36

フレキダクト（３）

フレキダクト（１）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）
フレキダクト（２）Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）
Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

5 7.34.2

　　　　
3.6 1.5

最大速度設定時の加減速時間：0.48sec 以上

2 軸目ストローク
10：100mm

～     
50：500mm

マスターユニット
０：コントローラなし
２：CA10-M00B
その他 P21参照

1軸目ストローク
10 ：100mm

～     
90 ：900mm
A0  ：1000mm

3軸目ストローク
15：150mm

～     
35：350mm

［セット形式］ BA2－A3－A3AR E － 40 40 35－ 0F 2 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

R：右勝手

L：左勝手

ス
ト
ロ
ー
ク
Ｚ
　
＋
１
８
２ 10
8

ＭＡＸ.１００

ス
ト
ロ
ー
ク
Ｚ

20
9.1

37
8

78 26
102

ストロークＹ　＋３９７
12178

78

15

ＭＡＸ.９０

35
1.1

15
0

90 86

59
0

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲
ストロークＸ　＋２６３

14
75

45.7
2.6

292.7 ストロークＸ
75

16
2

ス
ト
ロ
ー
ク
Ｙ

13
0

13
0

88

フレキダクト（３）

フレキダクト（１）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）
フレキダクト（２） Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

68

6878

8

４－Ｍ５深１５　

２－φ５Ｈ７深５

穴ピッチ６８±０．０２

5

Z 軸スライダ部

組合わせ勝手
  R：右勝手
  L ：左勝手

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

スライダ部

スライダ部
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Ｘ
‐
Ｙ
‐
Ｚ 

フ
レ
キ
ダ
ク
ト
仕
様

直交軸仕様

［仕様］

ボールネジタイプ
X軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート
Y軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータ折返し

X軸 Y軸 Z軸
軸形式 BB30F-ST-M20N- □ 0 BB10E-ST-M20N- □ 0 BB10E-U □ -S10B- □ 5
ストローク 100mm単位 100～ 1000mm 100 ～ 500mm 150 ～ 350mm
最大速度 1200mm/s（注 1） 1200mm/s 600mm/s
位置繰り返し精度 ± 0.01mm
ボールネジリード 20mm 20mm 10mm
モータ出力 200W 100W 100Wブレーキ付
分解能 0.01mm

最大可搬質量
（kg）

Ｙ軸ストローク
100mm 200mm 300mm 400mm 500mm

Ｚ軸
ストローク

150mm 7.0 7.0 7.0 4.0 2.0
250mm 7.0 7.0 6.0 4.0 1.0
350mm 6.0 6.0 6.0 3.0 1.0

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

X 軸
700 1000
800 800

900 ～ 1000 600

Ｔ溝：Ｂ　詳細

Ｔ溝：Ｄ　詳細

Ｔ溝：Ｅ　詳細Ｔ溝：Ａ　詳細

Ｔ溝：Ｃ　詳細 フレキダクト（１）

フレキダクト（２）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

フレキダクト（３）

13
0

13
0

ス
ト
ロ
ー
ク
Ｙ

ストロークＸ 165
72

40 255

9.9

60

72
75 335

14Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲14
ストロークＸ　＋４２８ ＭＩＮ.２０
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ス
ト
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ク
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0

Ｍ
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.ス
ト
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Ｚ
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０
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35
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ＭＩＮ.２０ ストロークＹ ＋４０３ 

68

ＭＡＸ.６０

R5
0

36
60121
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6

15
5.6

76

10.5
6.3

10.5

4.6
3

7.34.2

1.5

12

8

4.6
56

5

6
3.6

7.2
4.2

5

1.5 7
3.6

16
8.2

78

MAX.70

36

フレキダクト（３）断面

24

1928

フレキダクト（１）断面

フレキダクト（２）断面

34

78
58

24
.5

40

44
60

24

7.34.2

5.7
3.6 1.5

最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

2 軸目ストローク
10：100mm

～     
50：500mm

マスターユニット
０：コントローラなし
２：CA10-M00B
その他 P21参照

1軸目ストローク
10 ：100mm

～     
90 ：900mm
A0  ：1000mm

3軸目ストローク
15：150mm

～     
35：350mm

［セット形式］ BA2－A3－A3BR B － 40 40 35－ 0F2 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

R：右勝手

L：左勝手

フレキダクト（１）

フレキダクト（２）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

フレキダクト（３）

13
0

13
0

ス
ト
ロ
ー
ク
Ｙ

ストロークＸ165
72

40255

9.9

60

72
75335

14 Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲 14
ストロークＸ　＋４２８ＭＩＮ.２０
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ス
ト
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ー
ク
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27
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Ｍ
Ａ
Ｘ
.ス
ト
ロ
ー
ク
Ｚ
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０

105 1.3
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116 102

90 15
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0.1
37
8

ス
ト
ロ
ー
ク
Ｚ
　
＋
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ＭＩＮ.２０ストロークＹ ＋４０３ ＭＡＸ.６０

R50

36
60 121
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6

15
5.6

76

16
8.2

78

MAX.70

68

6878

8

４－Ｍ５深１５　

２－φ５Ｈ７深５

穴ピッチ６８±０．０２

5

Z 軸スライダ部

組合わせ勝手
  R：右勝手
  L ：左勝手

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

スライダ部

スライダ部
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Ｘ
‐
Ｙ
‐
Ｚ 

フ
レ
キ
ダ
ク
ト
仕
様

［仕様］

ボールネジタイプ
X軸：ボールネジ駆動
　　　モータ折返し
Y軸：ボールネジ駆動
　　　モータ折返し
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータ折返し

X軸 Y軸 Z軸
軸形式 BB30F-U□ -M20N-□ 0 BB10E-U□ -M20N-□ 0 BB10E-U □ -S10B- □ 5
ストローク 100mm単位 100～ 1000mm 100 ～ 500mm 150 ～ 350mm
最大速度 1200mm/s（注 1） 1200mm/s 600mm/s
位置繰り返し精度 ± 0.01mm
ボールネジリード） 20mm 20mm 10mm
モータ出力 200W 100W 100Wブレーキ付
分解能 0.01mm

最大可搬質量
（kg）

Ｙ軸ストローク
100mm 200mm 300mm 400mm 500mm

Ｚ軸
ストローク

150mm 7.0 7.0 7.0 4.0 2.0
250mm 7.0 7.0 6.0 4.0 1.0
350mm 6.0 6.0 6.0 3.0 1.0

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

X 軸
700 1000
800 800

900 ～ 1000 600

フレキダクト（３）断面

Ｔ溝：Ａ　詳細

Ｔ溝：Ｄ　詳細

フレキダクト（１）断面

フレキダクト（２）断面Ｔ溝：Ｃ　詳細

Ｔ溝：Ｂ　詳細

Ｔ溝：Ｅ　詳細

スト
ロ
ー
ク
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＋
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スト
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Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲
ストロークＸ　＋２６３
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292.7ストロークＸ
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4.6

8

6
10.5

4.6
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7.34.2

1.5
6
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2434
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60
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3.6

19
28

24
36

フレキダクト（３）

フレキダクト（１）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）
Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

フレキダクト（２）Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）
Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

5 7.34.2

5.7
3.6 1.5

最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

2 軸目ストローク
10：100mm

～     
50：500mm

マスターユニット
０：コントローラなし
２：CA10-M00B
その他 P21参照

1軸目ストローク
10 ：100mm

～     
90 ：900mm
A0  ：1000mm

3軸目ストローク
15：150mm

～     
35：350mm

［セット形式］ BA2－A3－A3B R E － 40 40 35－ 0F 2 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

R：右勝手

L：左勝手

スト
ロ
ー
ク
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１８
２

M
A
X
. ス
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ストロークＹ　＋３９７

12178
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ＭＡＸ.９０
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90 86

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲
ストロークＸ　＋２６３

14
75

45.7

2.6

292.7 ストロークＸ
75

16
2

スト
ロ
ー
ク
Ｙ

13
0

13
0

88

フレキダクト（３）

フレキダクト（１）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）
フレキダクト（２） Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

68

6878

8

４－Ｍ５深１５　

２－φ５Ｈ７深５

穴ピッチ６８±０．０２

5

Z 軸スライダ部

組合わせ勝手
  R：右勝手
  L ：左勝手

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

スライダ部

スライダ部
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Ｘ
‐
Ｙ
‐
Ｚ 

フ
レ
キ
ダ
ク
ト
仕
様

直交軸仕様

［仕様］

ボールネジタイプ
X軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート
Y軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート

X軸 Y軸 Z軸
軸形式 BB50F-ST-M20N- □ 0 BB30E-ST-M20N- □ 5 BB10E-ST-M05B- □ 0
ストローク 100mm単位 200～ 1500mm 150 ～ 1050mm 100 ～ 300mm
最大速度 1200mm/s（注 1） 1200mm/s（注 1） 300mm/s
位置繰り返し精度 ± 0.01mm
ボールネジリード 20mm 20mm 5mm
モータ出力 200W 100W 100Wブレーキ付
分解能 0.01mm

最大可搬質量
（kg）

Ｙ軸ストローク
150mm 250mm 350mm 450mm 550mm 650mm 750mm 850mm 950mm 1050mm

Ｚ軸
ストローク

100mm 11.0 11.0 11.0 11.0 11.0 11.0 11.0 10.0 8.0 5.0
200mm 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 7.0 4.0
300mm 9.0 9.0 9.0 9.0 9.0 9.0 9.0 9.0 6.0 4.0

4.6

7.35

10

Ｔ溝：Ｂ　詳細

8
13.5

Ｔ溝：Ａ　詳細

3.6

Ｔ溝：Ｃ　詳細

5

4.2
7.3

8

10.5

Ｔ溝：Ｄ　詳細

6

Ｔ溝：Ｅ　詳細

24
.5

40
2434

フレキダクト（３）断面

1928

36
24

フレキダクト（１）断面
78

58

フレキダクト（２）断面
60

44

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

フレキダクト（１）

フレキダクト（３）

フレキダクト（２）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）
Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

16
011
0

16
0

ス
ト
ロ
ー
ク
　
Ｙ

ストローク　Ｘ 181 88 162
86

32
1

76

30

1051.3

10
5ス
ト
ロ
ー
ク
Ｚ

33
0

Ｍ
Ａ
Ｘ
.ス
ト
ロ
ー
ク
Ｚ
／
２
　
＋
６
５
０

15Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲15
ＭＡＸ.１００ ストロークＸ　＋３９３ ＭＩＮ.２０

35675
7278

130

30
11
025

037
6.1

ス
ト
ロ
ー
ク
Ｚ
　
＋
４
４
４

36
60

ＭＡＸ.６０ストロークＹ　＋３７８ＭＩＮ.２０

13
0

78

22.4
60

15
4.7

47
6.1

226.2

R50

R50

R38
.5

12
5

4.2

6.5

6
1.5

17
8

7
1.5

3.6

66
9

7.24.2

5.7
3.6 1.5

最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

Ｘ軸

700 ～ 800 1100
900 ～ 1000 1000
1100 ～ 1200 700

1300 500
1400 400
1500 300

Ｙ軸
750 1000
850 800

950 ～ 1050 600

2軸目ストローク
15：150mm

～     
65 ：650mm
A5  ：1050mm

マスターユニット
０：コントローラなし
２：CA10-M00B
その他 P21参照

1軸目ストローク
20 ：200mm

～     
90 ：900mm
A0  ：1000mm

～

F0  ：1500mm

3軸目ストローク
10：100mm

～     
30：300mm

［セット形式］ BA2－A5－A3AR A － 40 45 30－ 0F 2 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

R：右勝手

L：左勝手

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

フレキダクト（１）

フレキダクト（３）

フレキダクト（２）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）
Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

16
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ストローク　Ｘ18188162
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15 Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲 15
ＭＡＸ.１００ストロークＸ　＋３９３ＭＩＮ.２０

356 75
72 78
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ＭＡＸ.６０ ストロークＹ　＋３７８ ＭＩＮ.２０

13
0

78

22.4
60

15
4.7

47
6.1

226.2

R50

R50

R38.5

66
5

２－φ５Ｈ７深５

穴ピッチ６８±０．０２

68

8
10
0

24
6811
6

8

８－Ｍ５　深１５

Z 軸スライダ部

組合わせ勝手
  R：右勝手
  L ：左勝手

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

スライダ部

スライダ部
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Ｘ
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‐
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フ
レ
キ
ダ
ク
ト
仕
様

［仕様］

ボールネジタイプ
X軸：ボールネジ駆動
　　　モータ折返し
Y軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート

X軸 Y軸 Z軸
軸形式 BB50F-U□ -M20N-□ 0 BB30E-ST-M20N- □ 5 BB10E-ST-M05B- □ 0
ストローク 100mm単位 200～ 1500mm 150 ～ 1050mm 100 ～ 300mm
最大速度 1200mm/s（注 1） 1200mm/s（注 1） 300mm/s
位置繰り返し精度 ± 0.01mm
ボールネジリード 20mm 20mm 5mm
モータ出力 200W 100W 100Wブレーキ付
分解能 0.01mm

最大可搬質量
（kg）

Ｙ軸ストローク
150mm 250mm 350mm 450mm 550mm 650mm 750mm 850mm 950mm 1050mm

Ｚ軸
ストローク

100mm 11.0 11.0 11.0 11.0 11.0 11.0 11.0 10.0 8.0 5.0
200mm 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 7.0 4.0
300mm 9.0 9.0 9.0 9.0 9.0 9.0 9.0 9.0 6.0 4.0

30

76

40
24
.5

34 24

24
36

フレキダクト（３）断面

19
28

Ｔ溝：Ａ　詳細

Ｔ溝：Ｃ　詳細

Ｔ溝：Ｂ　詳細

Ｔ溝：Ｄ　詳細

Ｔ溝：Ｅ　詳細

Ｔ溝：Ｆ　詳細

フレキダクト（１）断面

58

78

フレキダクト（２）断面
60

44
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0
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0

ス
ト
ロ
ー
ク
Ｙ

195

2.6

92.7ストローク　Ｘ 181 88

60
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Ｘ
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ＭＡＸ．１００

47
6.1

159.5

ストロークＸ　＋３２６

75

72

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲15

10
5

48.3

15
4.7

289.3

105
R38.
51.3

3025
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6.1

66
9
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ー
ク
Ｚ
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４
４
４

2
11
0

84

130

78

ＭＩＮ.20 ＭＡＸ.60ストロークＹ　＋３７８

R50
78

36

60

13
0

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

フレキダクト（２）

R50

フレキダクト（１）

フレキダクト（３）
Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｆ）

6.5

10

17
8 8

13.5

5

4.2
7.3

4.2 7.3

3.6
6

1.5

5

7
3.6

1.5

8

4.612
5 6

3.6

4.2

7.3

1.5

10.5

7.24.2

5.7
3.6 1.5

最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

Ｘ軸

700 ～ 800 1100
900 ～ 1000 1000
1100 ～ 1200 700

1300 500
1400 400
1500 300

Ｙ軸
750 1000
850 800

950 ～ 1050 600

2軸目ストローク
15：150mm

～     
65 ：650mm
A5  ：1050mm

マスターユニット
０：コントローラなし
２：CA10-M00B
その他 P21参照

1軸目ストローク
20 ：200mm

～     
90 ：900mm
A0  ：1000mm

～

F0  ：1500mm

3軸目ストローク
10：100mm

～     
30：300mm

［セット形式］ BA2－A5－A3AR G － 40 45 30－ 0F 2 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

R：右勝手

L：左勝手

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

30

76
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ス
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ー
ク
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92.7 ストローク　Ｘ18188
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ク
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ＭＡＸ．１００

47
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159.5

ストロークＸ　＋３２６

75

72

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲 15

10
5

48.3

15
4.7

289.3

105R38.5
1.3

30 25
0 37
6.1

66
9

ス
ト
ロ
ー
ク
Ｚ
　
＋
４
４
４

2

11
0

84

130

78

ＭＩＮ.２０ＭＡＸ.６０ ストロークＹ　＋３７８

R50
78

36

60

13
0

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

フレキダクト（２）

２－φ５Ｈ７深５
穴ピッチ６８±０．０２

８－Ｍ５　深さ１５

R50

フレキダクト（１）

フレキダクト（３）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｆ）

２－φ５Ｈ７深５

穴ピッチ６８±０．０２

68

8
10
0

24
6811
6

8

８－Ｍ５　深１５

Z 軸スライダ部

組合わせ勝手
  R：右勝手
  L ：左勝手

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

スライダ部

スライダ部
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Ｘ
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フ
レ
キ
ダ
ク
ト
仕
様

直交軸仕様

［仕様］

ボールネジタイプ
X軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート
Y軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート

X軸 Y軸 Z軸
軸形式 BB50F-ST-M20N- □ 0 BB30F-ST-M20N- □ 0 BB10E-ST-M05B- □ 0
ストローク 100mm単位 200～ 1500mm 100 ～ 1000mm 100 ～ 300mm
最大速度 1200mm/s（注 1） 1200mm/s（注 1） 300mm/s
位置繰り返し精度 ± 0.01mm
ボールネジリード 20mm 20mm 5mm
モータ出力 200W 200W 100Wブレーキ付
分解能 0.01mm

最大可搬質量
（kg）

Ｙ軸ストローク
100mm 200mm 300mm 400mm 500mm 600mm 700mm 800mm 900mm 1000mm

Ｚ軸
ストローク

100mm 15.0 15.0 15.0 15.0 15.0 15.0 14.0 11.0 8.0 5.0
200mm 15.0 15.0 15.0 15.0 15.0 15.0 13.0 10.0 7.0 5.0
300mm 15.0 15.0 15.0 15.0 15.0 15.0 12.0 10.0 7.0 4.0

Ｔ溝：Ｅ　詳細Ｔ溝：Ａ　詳細

Ｔ溝：Ｂ　詳細

Ｔ溝：Ｃ　詳細

Ｔ溝：Ｄ　詳細

フレキダクト（３）断面

フレキダクト（１）断面

フレキダクト（２）断面

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

フレキダクト（１）

フレキダクト（３）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

フレキダクト（２）

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

8
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15Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲
ストロークＸ　＋３９３
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R50

MAX.100

注１：Ｘ軸ストローク１１００ｍｍ以上は、Ｘ軸フレームカバー上にフレキトレイが取り付きます

7.34.2

5.7
3.6 1.5

最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

Ｘ軸

700 ～ 800 1100
900 ～ 1000 1000
1100 ～ 1200 700

1300 500
1400 400
1500 300

Ｙ軸
700 1000
800 800

900 ～ 1000 600

2軸目ストローク
10：100mm

～     
90：900mm
A0：1000mm

マスターユニット
０：コントローラなし
２：CA10-M00B
その他 P21参照

1軸目ストローク
20 ：200mm

～     
90 ：900mm
A0  ：1000mm

～

F0  ：1500mm

3軸目ストローク
10：100mm

～     
30：300mm

［セット形式］ BA2－A5－A3B R A － 40 40 30－ 0F 2 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

R：右勝手

L：左勝手

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

フレキダクト（１）

フレキダクト（３）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

フレキダクト（２）

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）
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８－Ｍ５　深１５

Z 軸スライダ部

組合わせ勝手
  R：右勝手
  L ：左勝手

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

スライダ部

スライダ部
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フ
レ
キ
ダ
ク
ト
仕
様

［仕様］

ボールネジタイプ
X軸：ボールネジ駆動
　　　モータ折返し
Y軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート

X軸 Y軸 Z軸
軸形式 BB50F-U□ -M20N-□ 0 BB30F-ST-M20N- □ 0 BB10E-ST-M05B- □ 0
ストローク 100mm単位 200～ 1500mm 100 ～ 1000mm 100 ～ 300mm
最大速度 1200mm/s（注 1） 1200mm/s（注 1） 300mm/s
位置繰り返し精度 ± 0.01mm
ボールネジリード 20mm 20mm 5mm
モータ出力 200W 200W 100Wブレーキ付
分解能 0.01mm

最大可搬質量
（kg）

Ｙ軸ストローク
100mm 200mm 300mm 400mm 500mm 600mm 700mm 800mm 900mm 1000mm

Ｚ軸
ストローク

100mm 15.0 15.0 15.0 15.0 15.0 15.0 14.0 11.0 8.0 5.0
200mm 15.0 15.0 15.0 15.0 15.0 15.0 13.0 10.0 7.0 5.0
300mm 15.0 15.0 15.0 15.0 15.0 15.0 12.0 10.0 7.0 4.0

3076
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24
.5

34 24

24
36

フレキダクト（３）断面

19
28

Ｔ溝：Ａ　詳細

Ｔ溝：Ｃ　詳細

Ｔ溝：Ｂ　詳細

Ｔ溝：Ｄ　詳細

Ｔ溝：Ｅ　詳細

Ｔ溝：Ｆ　詳細

フレキダクト（１）断面
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フレキダクト（２）断面
60

44

16
0

16
0

ス
ト
ロ
ー
ク
Ｙ

195

2.6

92.7ストローク　Ｘ 181 88
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.ス
ト
ロ
ー
ク
Ｚ
／
２
　
＋
６
５
０

ＭＡＸ．１００

47
6.1

159.5

ストロークＸ　＋３２６

75

72

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲15

10
5

48.3

15
4.7

289.3

105
R38.
51.3

3025
037
6.1

66
9

ス
ト
ロ
ー
ク
Ｚ
　
＋
４
４
４

2
11
0

84

130

78

ＭＩＮ.20 ストロークＹ　＋４２８

R50
78

36

60

13
0

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

フレキダクト（２）

R50

フレキダクト（１）

フレキダクト（３）
Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｆ）

6.5

10

17
8 8

13.5

5

4.2
7.3

4.2 7.3

3.6
6

1.5

5

7
3.6

1.5

8

4.612
5 6

3.6

4.2

7.3

1.5

10.5

MAX.100

7.24.2

5.7
3.6 1.5

最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

Ｘ軸

700 ～ 800 1100
900 ～ 1000 1000
1100 ～ 1200 700

1300 500
1400 400
1500 300

Ｙ軸
700 1000
800 800

900 ～ 1000 600

2軸目ストローク
10：100mm

～     
90：900mm
A0：1000mm

マスターユニット
０：コントローラなし
２：CA10-M00B
その他 P21参照

1軸目ストローク
20 ：200mm

～     
90 ：900mm
A0  ：1000mm

～

F0  ：1500mm

3軸目ストローク
10：100mm

～     
30：300mm

［セット形式］ BA2－A5－A3BR G － 40 40 30－ 0F 2 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

R：右勝手

L：左勝手

30

76

16
0

16
0

ス
ト
ロ
ー
ク
Ｙ

195

2.6

92.7 ストローク　Ｘ18188

60

86

16
0

32
1

22.4

17
7

ス
ト
ロ
ー
ク
Ｚ

33
0

Ｍ
Ａ
Ｘ
.ス
ト
ロ
ー
ク
Ｚ
／
２
　
　
＋
６
５
０

ＭＡＸ．１００

47
6.1

159.5

ストロークＸ　＋３２６

75

72

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲 15

10
5

48.3

15
4.7

289.3

105R38.5
1.3

30 25
0 37
6.1

66
9

ス
ト
ロ
ー
ク
Ｚ
　
＋
４
４
４

2
11
0

84

130

78

ＭＩＮ.20ストロークＹ　＋４２８

R50
78

36

60

13
0

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

フレキダクト（２）

R50

フレキダクト（１）

フレキダクト（３）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｆ）

MAX.100

２－φ５Ｈ７深５

穴ピッチ６８±０．０２

68

8
10
0

24
6811
6

8

８－Ｍ５　深１５

Z 軸スライダ部

組合わせ勝手
  R：右勝手
  L ：左勝手

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

スライダ部

スライダ部
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フ
レ
キ
ダ
ク
ト
仕
様

直交軸仕様

組合わせ勝手
  R：右勝手
  L ：左勝手

2軸目ストローク
20：200mm

～     
90 ：900mm
A0：1000mm

マスターユニット
０：コントローラなし
２：CA10-M00B
その他 P21参照

1軸目ストローク
20：200mm

～     
90：900mm
A0：1000mm

～  

F0：1500mm 

（注）最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

［仕様］

ボールネジタイプ
X軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート
Y軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート

X軸 Y軸 Z軸
軸形式 BB50G-ST-M20N- □ 0 BB50F-ST-M20N- □ 0 BB30F-ST-M05B- □ 0
ストローク（mm）100ｍｍ単位 200 ～ 1500 200 ～ 1000 100 ～ 300
最大速度（mm/s） 1200（注 1） 1200（注 1） 300
位置繰り返し精度（mm） ± 0.01
ボールネジリード （mm） 20 20 5
モータ出力 400W 200W 200Wブレーキ付
分解能（mm） 0.01

3軸目ストローク
10：100mm

～     
30 ：300mm

［セット形式］ BA2－A5－ A3GR A－ 40 40 20－ 0F 2 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

X 軸

700 ～ 800 1100
900 ～ 1000 1000
1100 ～ 1200 700

1300 500
1400 400
1500 300

Y 軸
700 ～ 800 1100
900 ～ 1000 1000

最大可搬質量
（kg）

Y軸ストローク
100mm 200mm 300mm 400mm 500mm 600mm 700mm 800mm 900mm 1000mm

Ｚ軸
ストローク

100mm 40.0 40.0 40.0 32.5 26.0 20.5 16.0 11.5 8.0 1.3
200mm 40.0 40.0 38.5 31.0 24.5 19.5 14.5 10.5 7.0 ー
300mm 40.0 40.0 37.0 29.5 23.5 18.0 13.5 9.5 5.5 ー

X軸に回生放電ユニットABSU-4000,Z 軸に回生放電ユニットABSU-2000 が必要になります。

5 4.2 7.3

24
.5

40

フレキダクト（１）（２）断面

Ｔ溝：Ｂ 詳細

1.53.6

6

78

58

Ｚスライダ部詳細

5

4.2

7.3

6.5

10

8

17

Ｔ溝：Ａ 詳細

13.5

8

7

Ｔ溝：Ｃ 詳細

3.6
1.5

56

10.5

124.6

8

Ｔ溝：Ｄ 詳細

128
110

16 16

13
0

11
0

10

フレキダクト（３）断面

34 24 44

60

ストロークＸ

六角ボルト用Ｔ溝範囲

ストロークＸ＋４３０

50
9.1

15

78

ＭＩＮ．20

15
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ＭＩ
Ｎ
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ク
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ロ
ー
ク
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＋４
０６
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ロ
ー
ク
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5
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ク
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MAX.110

MAX.70ストロークＹ＋３９３
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12030
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R50

199198105
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ロ
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R5
0130
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5

R50

Ｍ
ＡＸ
．ス
ト
ロ
ー
クＺ
／
２
+４
１０

13
5 
(注
１
)

51
3

207.5

36
0

85

32
1

Ｍ4六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）
Ｍ4六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ8六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

フレキダクト（３）

Ｚ軸

フレキダクト（２）
Ｍ4六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

フレキダクト（１）
Ｍ8六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）
Ｍ4六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｙ軸

Ｘ軸

Ｍ4六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｍ4六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

（
注
１
)

Ｍ6六角ボルト用Ｔ溝
（Ｔ溝：Ｄ）

4-Ｍ6深15

2-φ6Ｈ7深6 
穴ピッチ110±0.02

R: 右勝手

L: 左勝手

54.27.3

24
.5

40

フレキダクト（１）（２）断面

Ｔ溝：Ｂ 詳細

1.5 3.6

6
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58

Ｚスライダ部詳細
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7.3

6.5
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8
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Ｔ溝：Ａ 詳細

13.5

8

7

Ｔ溝：Ｃ 詳細
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5 6
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8

Ｔ溝：Ｄ 詳細
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1616

13
0
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0
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フレキダクト（３）断面

342444
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ストロークＸ

六角ボルト用Ｔ溝範囲
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130

10
5

R50

Ｍ
ＡＸ
．ス
ト
ロ
ー
クＺ
／
２
+４
１０

13
5 
(注
１
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207.5
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注
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1

Ｍ6六角ボルト用Ｔ溝

Ｘ軸

Ｙ軸

Ｍ4六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｍ4六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ8六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）
Ｍ4六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ4六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

フレキダクト（１）

フレキダクト（３）

Ｚ軸

フレキダクト（２）

2-φ6Ｈ7深6 
穴ピッチ110±0.02

4-Ｍ6深15

Ｍ8六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ4六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ4六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）
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フ
レ
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ダ
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ト
仕
様

組合わせ勝手
  R：右勝手
  L ：左勝手

2軸目ストローク
20：200mm

～     
90 ：900mm
A0：1000mm

～     
F0 ：1500mm

マスターユニット
０：コントローラなし
６：CA20-M00-0V
その他 P21参照

1軸目ストローク
20：200mm

～     
90：900mm
A0：1000mm

～  

H0：1700mm 

最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

［仕様］

ボールネジタイプ
X軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート
Y軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート

X軸 Y軸 Z軸
軸形式 BB60J-ST-M20N- □ 0 BB50G-ST-M20N- □ 0 BB30F-ST-M05B- □ 0
ストローク（mm）100ｍｍ単位 200 ～ 1700 200 ～ 1500 100 ～ 300
最大速度（mm/s） 900（注 1） 1200（注 1） 300
位置繰り返し精度（mm） ± 0.01
ボールネジリード （mm） 20 20 5
モータ出力 750W 400W 200Wブレーキ付
分解能（mm） 0.01

3軸目ストローク
10：100mm

～     
30 ：300mm

［セット形式］ BA2－A6－ A3NR A－ 40 40 20－ 0F 6 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります

全ての軸に回生放電ユニットが必要になります。
 1）X軸：回生放電ユニット　形式：RGH200A 30Ω
 2）Y軸：回生放電ユニット　形式：ABSU-4000
 3）Z軸：回生放電ユニット　形式：ABSU-2000

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

X 軸

1100 700
1200 600
1300 500

1400 ～ 1500 400
1600 ～ 1700 300

Y 軸

700 ～ 800 1100
900 ～ 1000 1000
1100 ～ 1200 700

1300 500
1400 400
1500 300

最大可搬質量
（kg）

Y軸ストローク
100mm 200mm 300mm 400mm 500mm 600mm 700mm 800mm 900mm 1000mm 1100mm 1200mm 1300mm 1400mm 1500mm

Ｚ軸
ストローク

100mm 40.0 40.0 40.0 40.0 40.0 40.0 40.0 40.0 35.0 30.0 21.3 14.3 9.3 5.3 2.3
200mm 40.0 40.0 40.0 40.0 40.0 40.0 40.0 39.5 34.0 28.5 20.1 13.1 8.1 4.1 1.1
300mm 40.0 40.0 40.0 40.0 40.0 40.0 40.0 38.0 32.5 27.5 18.9 11.9 6.9 2.9 ー

R: 右勝手

L:左勝手

フレキダクトリンク(3)

R50

Ｔ溝：Ｃ 詳細

Ｔ溝：Ｂ 詳細

Ｔ溝：Ａ 詳細

フレキダクト(1)(2) 断面

フレキダクト(3) 断面

Ｚ軸スライダ部 詳細

Ｔ溝：Ｄ 詳細

(注
１
)

(注
１
)

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝(Ｔ溝：Ｂ)Ｍ４六角ナット用Ｔ溝(Ｔ溝：Ｃ)

フレキダクトリンク(1)

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝(Ｔ溝：Ａ)

R50

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝(Ｔ溝：Ｃ)

Ｍ４六角ナット用
Ｔ溝(Ｔ溝：Ｂ)

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝(Ｔ溝：Ｄ)

ＥxM8深16(裏より)

Ｙ軸

Ｘ軸

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝(Ｔ溝：Ａ)
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝(Ｔ溝：Ｂ)

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝(Ｔ溝：Ｃ)

フレキダクトリンク(2)

R50

Ｚ軸

4xM6深15

2xØ6H7深6 穴ピッチ110±0.02

ストロークＸ(BB60) 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700
取付穴数 Ｅ 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30 32 34 36 38 40 42
取付穴間隔 Ｆ 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20

3014
0
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29
6
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0

ストロークＹ+430

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲 22
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0
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ー
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3.61.5

4.2

5
7.3

6

4.2

3.6
1.5

5
7.3

7

6

5
4.6

12

8

10.5

2xØ6H7深6 穴ピッチ110±0.02

4xM6深15

Ｚ軸

R50

フレキダクトリンク(2)

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｘ軸

Ｙ軸

ＥxM8深16（裏より）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

R50

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

フレキダクトリンク（1）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

(注
１)

(注
１)

Ｔ溝：Ｄ 詳細

Ｚ軸スライダ部 詳細

フレキダクト（3） 断面

フレキダクト（1）（2） 断面

Ｔ溝：Ａ 詳細

Ｔ溝：Ｂ 詳細

Ｔ溝：Ｃ 詳細

R50

フレキダクトリンク（3）
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MIN.30 ストロークＸ+488
22 Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲
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030

ストロークＸ(BB60) 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700
取付穴数 Ｅ 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30 32 34 36 38 40 42
取付穴間隔 Ｆ 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20
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ト
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様

直交軸仕様

組合わせ勝手
  R：右勝手
  L ：左勝手

2軸目ストローク
15：150mm

～     
45 ：450mm

マスターユニット
０：コントローラなし
２：CA10-M00B
その他 P21参照

1軸目ストローク
10：100mm

～     
90：900mm
A0：1000mm

～     
H0：1700mm
J0：1800mm

3軸目ストローク
05：50mm

～     
30 ：300mm

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

最大速度設定時の加減速時間：0.3sec 以上

［仕様］

タイミングベルトタイプ
X軸：タイミングベルト駆動
　　　モータ折返し
Y軸：タイミングベルト駆動
　　　モータ折返し
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート

X軸 Y軸 Z軸
軸形式 BB10F-BT-M21N- □ 0 BB10E-B □ -S21N- □ 5 BBT7D-ST-M06B- □□
ストローク（mm）
X,Y 軸 100 ｍｍ Z軸 50ｍｍ単位

100 ～ 1800 150 ～ 450 50 ～ 300

最大速度（mm/s） 1000 1000 400
位置繰り返し精度（mm） ± 0.05 ± 0.05 ± 0.02
ボールネジリード （mm） 21（ボールネジ換算リード） 21（ボールネジ換算リード） 6
モータ出力 200W 100W 50Wブレーキ付
分解能（mm） 0.01

［セット形式］ BA2－ L1－ A3P R C－ 40 45 30－ 0F 2 3

R：右勝手

L：左勝手

最大可搬質量
（kg）

Y軸ストローク
150mm 250mm 350mm 450mm

Ｚ軸
ストローク

50,100mm 4.0 3.5 2.5 1
150,200mm 4.0 2.5 2 0.6
250,300mm 3.5 2.5 1.5 0.2

フレキダクト（２）断面フレキダクト（１）断面

Ｚ軸スライダ部詳細

Ｔ溝：Ａ　詳細 Ｔ溝：Ｂ　詳細

Ｔ溝：Ｃ　詳細
ＭＡＸ.90

40
5.5

31
6.5

ストローク　Ｙ＋２７０．１

75

16
6.6

5.530

7888

60

60.2

136

78

14
0 18
9

4

100

ストローク　Ｘ＋３２０．１ ＭＩＮ．30

21
5

171

21
6.5

R50

4.1

ＭＡＸ.200

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲

スト
ロ
ー
ク
 Ｚ

3

63 78
4
312

12
0

13
7

137

12
7

ストローク　Ｘ

スト
ロ
ー
ク
　
Ｙ

10
0

30

30

72

78

72

80

40

64

23
31

50

60 50 2111
0

スト
ロ
ー
ク
 Ｚ
＋２
９５
．５

39

34
±
0.
05

31±0.05
（ﾉｯｸﾋﾟﾝ位置公差）

4xφ3H7 深10

4xM5 深9

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｘ軸

Ｙ軸

Ｚ軸

フレキダクト（１）
フレキダクト（２）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

R3
7

60

2434

36
44

1928

24

3.63

10.5
6.3

5 7.3

19
.5

4.2

8.5

3.6 3.5

4.6

1.5
5.7

4.2 7.3

フレキダクト（２）断面フレキダクト（１）断面

24

Ｔ溝：Ａ　詳細 Ｔ溝：Ｂ　詳細

Ｔ溝：Ｃ　詳細ＭＡＸ.90

40

80 136

60.2ストローク　Ｙ＋２７０．１

16
6.6

75

31
6.5 40
5.5

64

8878

305.560

78

4
78 63171

21
5

ＭＩＮ．30

4
18
9

14
0

スト
ロ
ー
ク
 Ｚ
＋２
９５
．５

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲

R5
0 21
6.5

ストローク　Ｘ＋３２０．１

72

スト
ロ
ー
ク
 Ｚ

ＭＡＸ.200

4.1
3

100

78

13
7

12
0

30

スト
ロ
ー
ク
　
Ｙ

137

312 ストローク　Ｘ

30

72

12
7

10
0

4xM5 深9

4xφ3H7 深10

215060

34
±
0.
05

11
0

50

Ｚ軸スライダ部詳細

23
31
39

31±0.05
（ﾉｯｸﾋﾟﾝ位置公差）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

フレキダクト（２）

R37

Ｚ軸

フレキダクト（１）

Ｙ軸

Ｘ軸

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

60

2434

36
44

1928

3.63

10.5
6.3

57.3

19
.5

4.2

8.5

3.63.5

4.6

1.5
5.7

4.27.3

（　）内の数値は、X軸ストローク 1000mm以下に適応する
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Ｘ
‐
Ｙ
‐
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フ
レ
キ
ダ
ク
ト
仕
様

組合わせ勝手
  R：右勝手
  L ：左勝手

2軸目ストローク
15：150mm

～     
85 ：850mm

マスターユニット
０：コントローラなし
２：CA10-M00B
その他 P21参照

1軸目ストローク
10：100mm

～     
90：900mm
A0：1000mm

～     
H0：1700mm

3 軸目ストローク
05：50mm

～     
30 ：300mm

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

J0：1800mm

～     
N0：2200mm
P0：2300mm

～     
R0：2500mm

最大速度設定時の加減速時間：0.3sec 以上

［仕様］

タイミングベルトタイプ
X軸：タイミングベルト駆動
　　　モータ折返し
Y軸：タイミングベルト駆動
　　　モータ折返し
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート　
　　　　　　　　　　　　
　　　

X軸 Y軸 Z軸
軸形式 BB30F-BT-M21N- □ 0 BB10E-B □ -S21N- □ 5 BBT7D-ST-M06B- □□
ストローク（mm）
X,Y 軸 100 ｍｍ Z軸 50ｍｍ単位

100 ～ 2500 150 ～ 850 50 ～ 300

最大速度（mm/s） 1000 1000 400
位置繰り返し精度（mm） ± 0.05 ± 0.05 ± 0.02
ボールネジリード （mm） 21（ボールネジ換算リード） 21（ボールネジ換算リード） 6
モータ出力 200W 100W 50Wブレーキ付
分解能（mm） 0.01

［セット形式］ BA2－ L3－ A3N R C－ 40 45 30－ 0F 2 3

R：右勝手

L：左勝手

最大可搬質量
（kg）

Y軸ストローク
150mm 250mm 350mm 450mm 550mm 650mm 750mm

Ｚ軸
ストローク

50,100mm 4.0 4.0 4.0 4.0 3.9 3.4 1.6
150,200mm 4.0 4.0 4.0 4.0 3.7 3.1 1.3
250,300mm 4.0 4.0 4.0 4.0 3.5 2.8 1

フレキダクト（２）断面

フレキダクト（１）断面 Ｔ溝：Ａ　詳細 Ｔ溝：Ｂ　詳細

Ｔ溝：Ｃ　詳細 Ｔ溝：Ｆ　詳細
Ｔ溝：Ｄ　詳細

Ｔ溝：Ｅ　詳細

フレキダクト（２）

Ｍ６用六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

321
72 13640

ストローク　Ｘ

22
1

18
6

15
3

スト
ロ
ー
ク
　
Ｙ

11
1

10

78

19
5.8

3
100

ストローク　Ｘ＋３１７

0.9

14
9.8

14 Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲
MAX.90

R50

21
9.5

スト
ロ
ー
ク
 Ｚ

ＭＩＮ.30

21
5

149.963 111.1

85
.4

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｆ）

Ｘ軸

Ｙ軸

40
80

64

スト
ロ
ー
ク
 Ｚ
＋２
９５
．５

4xφ3H7 深10

4xM5 深9

34
±
0.
05

11
0

5060

Ｚ軸スライダ部詳細

50

23
31
117

21

31±0.05
（ﾉｯｸﾋﾟﾝ位置公差）

フレキダクト（１）

Ｚ軸

41
5.3

ＭＡＸ.105ストローク　Ｙ＋２７０．１92.2

32
6.3

100

33
1.3

20
8.5

4.9

13088

89
.8

102

78

R50

29
.4

7.3 4.2

6
1.5

10.5
6 4.4

11
.4

4.6

8

5.7
3.6

3.6
1.5 7

3.6

7.3

1.5

5

5

7.3
4.2

4.2

5

8.5

3.53.6

3
4.6

10.5
6.3

4.2 7.3

19
.5

24
.5

40
34

78
58

44
60

24

Ｔ溝：Ｂ　詳細Ｔ溝：Ａ　詳細

Ｔ溝：Ｃ　詳細

Ｔ溝：Ｅ　詳細

Ｔ溝：Ｄ　詳細 フレキダクト（２）断面

フレキダクト（１）断面

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

Ｘ軸

Ｙ軸

Ｚ軸
フレキダクト（１）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

フレキダクト（２）

Ｍ６用六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ） Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

40
80

64

63111.1149.9

4xφ3H7 深10

4xM5 深9

34
±
0.
05

11
0

5060

117
50

Ｚ軸スライダ部詳細

21

23
31

31±0.05
（ﾉｯｸﾋﾟﾝ位置公差）7.34.2

6
1.5

10.5
6

4.4
11
.4

4.6

8

5.7 3.6

3.6

7.3

1.5

5

4.2

5

8.5

3.5 3.6

3 4.6

10
.5 6.3

4.27.3
19
.5

24
.5

40
34

78
58

44
60

24

ＭＡＸ.105

スト
ロ
ー
ク
 Ｚ
＋２
９５
．５

ストローク　Ｙ＋２７０．１ 92.2

43
5.3

34
6.3

35
1.3

20
8.5

4.9

88130

102

10
9.8

29
.4

100

78

R50

ＭＩＮ.30

0.9
21
5

17
0

14
3

100 Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲

ストローク　Ｘ＋３１７ MAX.90

21
6.5

R5
0

スト
ロ
ー
ク
 Ｚ

10
5.4

78

22
1

18
6

スト
ロ
ー
ク
　
Ｙ

136 ストローク　Ｘ40 145
72

10

15
3

11
1

（　）内の数値は、X軸ストローク 1800mm以下に適応する
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Ｘ
‐
Ｙ
‐
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フ
レ
キ
ダ
ク
ト
仕
様

直交軸仕様

［仕様］

タイミングベルトタイプ
X軸：タイミングベルト駆動
　　　モータ折返し
Y軸：タイミングベルト駆動
　　　モータ折返し
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータ折返し

X軸 Y軸 Z軸
軸形式 BB30F-BT-M21N- □ 0 BB10E-B□ -M21N-□ 0 BB10E-U □ -S10B- □ 5
ストローク 100mm単位 100～ 2500mm 100 ～ 500mm 150 ～ 350mm
最大速度 1000mm/s 1000mm/s 600mm/s
位置繰り返し精度 ± 0.05mm ± 0.05mm ± 0.01mm
リード 21mm（ボールネジ換算リード） 21mm（ボールネジ換算リード） 10mm
モータ出力 200W 100W 100Wブレーキ付
分解能 0.01mm

最大可搬質量
（kg）

Ｙ軸ストローク
100mm 200mm 300mm 400mm 500mm

Ｚ軸
ストローク

150mm 8.0 8.0 7.0 4.0 2.0
250mm 7.0 7.0 6.0 4.0 1.0
350mm 6.0 6.0 6.0 3.0 1.0

フレキダクト２

フレキダクト３

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ｅ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ）

Ｙ軸

Ｘ軸

Ｚ軸フレキダクト１

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）　
Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ）　

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ）　

21
5.9

14
9.8
(1
69
.8)

26672

100Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲

ＭＩＮ.30ストローク　Ｘ＋３１７ＭＡＸ.80

1.3 105

136407590ストローク　Ｘ
72

9.9

78

21
8

18
6

13
0

13
0

スト
ロー
ク
　Ｙ

139.7

R38.5

102

13088

ＭＡＸ.80ストローク　Ｙ＋３２０．１92.2

60
36

1164.9
20
8.5

29
.4

89
.8

R50

R5
0

121

3
14

MIN.30

スト
ロー
ク
　Ｚ
＋１
８２

37
7.8
(3
97
.8)

32
6.3
(3
46
.3)

23
0.8
(2
50
.8)

(1
09
.8)

(2
0)

Ｘ軸ストローク
１９００ｍｍ以上の形状

0
85
.4

スト
ロー
ク
　Ｚ

34
9.9
(3
69
.9)

10
8

ＭＡ
Ｘ.
スト
ロー
ク
　Ｚ
／２
 ＋
６０
０

74

78

フレキダクト（１）断面

40
24
.5 58

60

フレキダクト（２）断面

34 24

44

36

フレキダクト（３）断面

28 19

24

10.5
6 4.4

Ｔ溝Ａ寸法

8

11
.4

Ｔ溝Ｂ寸法

3.6

4.2 7.3

6

5

5 3.6

Ｔ溝Ｃ寸法

4.2

7

7.3

Ｔ溝Ｄ寸法

3.6
5.7

7.34.2

6.3 10
.5

Ｔ溝Ｅ寸法

4.6

1.5

4.6

1.5

1.5

3

Ｔ溝Ｃは、Ｘ軸ストローク
１９００ｍｍ以上では使用不可

最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

2 軸目ストローク
10：100mm

～     
50：500mm

マスターユニット
０：コントローラなし
２：CA10-M00B
その他 P21参照

3軸目ストローク
15：150mm

～     
35：350mm

［セット形式］ BA2－ L3－A3B R D － 40 45 30－ 0F 2 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

1軸目ストローク
10 ：100mm

～     
90 ：900mm
A0  ：1000mm

～

H0  ：1700mm

J0 ：1800mm

～     
N0 ：2200mm
P0  ：2300mm

～

R0  ：2500mm

R：右勝手

L：左勝手

フレキダクト２

フレキダクト３

フレキダクト１

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）

Ｍ６六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ｅ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ） Ｚ軸

Ｙ軸

Ｘ軸

Ｘ軸ストローク
１９００ｍｍ以上の形状

74
ＭＡ
Ｘ.
スト
ロー
ク
　Ｚ
／２
＋６
００

ＭＡＸ.80
60

36

92.2ストローク　Ｙ＋３２０．１
121

20
8.5

29
.4

89
.8

102

130 88

4.9

116

R50

1.3105

R38.5

21
5.9

14
9.8
(1
69
.8)

ＭＩＮ.30 ストローク　Ｘ＋３１７ ＭＡＸ.80

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲

10
8

スト
ロー
ク
　ＺR5
0

266 72

100

139.7

78
21
8

18
6

136 40 75 90

スト
ロー
ク
　Ｙ

ストローク　Ｘ
72

9.9

13
0

13
0

スト
ロー
クＺ
　
＋１
８２

3
14

MIN.30

34
9.9
(3
69
.9)

85
.4

0 (2
0)

(1
09
.8)

37
7.8
(3
97
.8)

32
6.3
(3
46
.3)

23
0.8
(2
50
.8)

４－Ｍ５深１５　

２－φ５Ｈ７深５
穴ピッチ６８±０．０２

5

68

8

78 68

Z 軸スライダ部

組合わせ勝手
  R：右勝手
  L ：左勝手

（　）内の数値は、X軸ストローク 1900mm以下に適応する

スライダ部

スライダ部
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Ｘ
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‐
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フ
レ
キ
ダ
ク
ト
仕
様

［仕様］

タイミングベルトタイプ
X軸：タイミングベルト駆動
　　　モータ折返し
Y軸：タイミングベルト駆動
　　　モータ折返し
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート

X軸 Y軸 Z軸
軸形式 BB50F-BT-M21N- □ 0 BB30E-B□ -M21N-□ 0 BB10E-ST-M05B- □ 0
ストローク 100mm単位 200～ 2500mm 100 ～ 1000mm 100 ～ 300mm
最大速度 1000mm/s 1000mm/s 300mm/s
位置繰り返し精度 ± 0.05mm ± 0.05mm ± 0.01mm
リード 21mm（ボールネジ換算リード） 21mm（ボールネジ換算リード） 5mm
モータ出力 200W 100W 100Wブレーキ付
分解能 0.01mm

最大可搬質量
（kg）

Ｙ軸ストローク
100mm 200mm 300mm 400mm 500mm 600mm 700mm 800mm 900mm 1000mm

Ｚ軸
ストローク

100mm 7.0 7.0 7.0 7.0 7.0 7.0 7.0 7.0 6.0 5.0
200mm 7.0 7.0 7.0 7.0 7.0 7.0 7.0 7.0 5.0 4.0
300mm 6.0 6.0 6.0 6.0 6.0 6.0 6.0 6.0 5.0 4.0

フレキダクト（１）

フレキダクト（２）
六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ）

Ｘ軸

Ｙ軸

Ｚ軸

32
1

85.4

14588105.875ストローク　Ｘ

16
0

16
0

スト
ロ
ー
ク
　
Ｙ

16
.5

21
5

25
0

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲 100
ＭＩＮ.30ストローク　Ｘ＋３８１

3

スト
ロ
ー
ク
　
Ｚ

33
9

10
5

120
160

30

16
0

13
0

36

MAX.80

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ） 

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ） 

10

13.5
8

Ｔ溝Ａ寸法

17

4.2

Ｔ溝Ｃ寸法

5

7.3

7

6.5
8

5 4.2 7.3

6

1.5

Ｔ溝Ｂ寸法

3.6

8

4.6
4.4

1.5

10.5
6

Ｔ溝Ｄ寸法

3.6

7.34.2

1.5

Ｔ溝Ｆ寸法

3.6
5.7

4.6

Ｔ溝Ｅ寸法

6.3
10.5

3

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ｅ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｆ）

11
.4

R50

R38.5

88

60

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）

Ｍ
ＡＸ
．ス
ト
ロ
ー
ク
　
Ｚ
／
２＋
６０
０

75

1.3 105

338.875

24
8

5.5

36

スト
ロ
ー
ク
　
Ｚ＋
３９
８

フレキダクト（３）
208

130
78

47
6.1

22.2

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ） 

78

MAX.60

11
0
50

ストロークＹ　＋３１７131.2

15

MIN.30

R50

(1
25
)

42
6.5

22
9.331
4

27
2

Ｘ軸ストローク
１９００ｍｍ以上の形状

Ｔ溝Ｃは、Ｘ軸ストローク
１９００ｍｍ以上では使用不可

（   ）内の数値は、Ｘ軸ストローク１９００ｍｍ以上に適応する

フレキダクト（２）断面

フレキダクト（１）断面

フレキダクト（３）断面

78
5824

.5
40

44
60

2434

24
36

1928

最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

2 軸目ストローク
10：100mm

～     
90：900mm
A0：1000mm

マスターユニット
０：コントローラなし
２：CA10-M00B
その他 P21参照

3軸目ストローク
10：100mm

～     
30：300mm

［セット形式］ BA2－ L5－A3A R C － 40 40 30－ 0F 2 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

1軸目ストローク
20 ：200mm

～     
90 ：900mm
A0  ：1000mm

～

H0  ：1700mm

J0 ：1800mm

～     
N0 ：2200mm
P0  ：2300mm

～

R0  ：2500mm

フレキダクト（１）

フレキダクト（２）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（T溝Ｃ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（T溝Ｂ）

Ｚ軸

Ｙ軸

Ｘ軸32
1

85.4

145 88 105.8 75 ストローク　Ｘ

16
0

16
0

ス
ト
ロ
ー
ク
　
Ｙ

16
.5

21
5

25
0

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲100
ＭＩＮ.30 ストローク　Ｘ＋３８１

3

ス
ト
ロ
ー
ク
　
Ｚ

33
9

10
5

120
160

30

16
0

13
0

36

MAX.80

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ） 

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ｅ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｆ）

R50

R38.5

88

60

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）

Ｍ
Ａ
Ｘ
．
ス
ト
ロ
ー
ク
　
Ｚ
／
２
＋
６
０
０

75

1.3105

338.8 75

ストローク　Ｙ＋３１７ 131.2

24
8

5.5

36

ス
ト
ロ
ー
ク
　
Ｚ
＋
３
９
８

フレキダクト（３）

208

130
78

47
6.1

22.2

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ） 

78

MAX.60

11
0
50

15

MIN.30

R5
0

Ｘ軸ストローク
１９００ｍｍ以上の形状

27
2 31
4

22
9.3

42
6.5

(1
25
)

２－φ５Ｈ７深５

穴ピッチ６８±０．０２

68

8
10
0

24
6811
6

8

８－Ｍ５　深１５

R：右勝手

L：左勝手

Z軸スライダ部

組合わせ勝手
  R：右勝手
  L ：左勝手

スライダ部

スライダ部
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Ｘ
‐
Ｙ
‐
Ｚ 

フ
レ
キ
ダ
ク
ト
仕
様

直交軸仕様

［仕様］

タイミングベルトタイプ
X軸：タイミングベルト駆動
　　　モータ折返し
Y軸：タイミングベルト駆動
　　　モータ折返し
Z軸：ボールネジ駆動
　　　モータストレート

X軸 Y軸 Z軸
軸形式 BB50F-BT-M21N- □ 0 BB30F-B □ -M21N- □ 0 BB10E-ST-M05B- □ 0
ストローク 100mm単位 200～ 2500mm 100 ～ 1000mm 100 ～ 300mm
最大速度 1000mm/s 1000mm/s 300mm/s
位置繰り返し精度 ± 0.05mm ± 0.05mm ± 0.01mm
リード 21mm（ボールネジ換算リード） 21mm（ボールネジ換算リード） 5mm
モータ出力 200W 200W 100Wブレーキ付
分解能 0.01mm

最大可搬質量
（kg）

Ｙ軸ストローク
100mm 200mm 300mm 400mm 500mm 600mm 700mm 800mm 900mm 1000mm

Ｚ軸
ストローク

100mm 14.0 13.0 12.0 11.0 9.0 8.0 6.0 6.0 5.0 4.0
200mm 13.0 12.0 11.0 10.0 8.0 7.0 6.0 6.0 5.0 4.0
300mm 13.0 12.0 11.0 9.0 7.0 6.0 5.0 5.0 4.0 3.0

フレキダクト（１）

フレキダクト（２）
六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ）

Ｘ軸

Ｙ軸

Ｚ軸

32
1

85.4

14588105.875ストローク　Ｘ

16
0

16
0

スト
ロ
ー
ク
　
Ｙ

16
.5

21
5

25
0

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲 100
ＭＩＮ.30ストローク　Ｘ＋３８１

3

スト
ロ
ー
ク
　
Ｚ

33
9

10
5

120
160

30

16
0

13
0

36

MAX.80

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ） 

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ） 

10

13.5
8

Ｔ溝Ａ寸法

17

4.2

Ｔ溝Ｃ寸法

5

7.3

7

6.5
8

5 4.2 7.3

6

1.5

Ｔ溝Ｂ寸法

3.6

8

4.6
4.4

1.5

10.5
6

Ｔ溝Ｄ寸法

3.6

7.34.2

1.5

Ｔ溝Ｆ寸法

3.6
5.7

4.6

Ｔ溝Ｅ寸法

6.3
10.5

3

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ｅ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｆ）

フレキダクト（２）断面

フレキダクト（１）断面

フレキダクト（３）断面

11
.4

78
5824

.5
40

44
60

2434

24
36

1928

R50

R38.5

88

60

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）

Ｍ
ＡＸ
．ス
ト
ロ
ー
ク
　
Ｚ
／
２＋
６０
０

75

1.3 105

338.875

24
8

5.5

36

スト
ロ
ー
ク
　
Ｚ＋
３９
８

フレキダクト（３）
208

130
78

47
6.1

22.2

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ） 

78

MAX.60

11
0
50

ストロークＹ　＋３１７131.2

15

MIN.30

R50

(1
25
)

42
6.5

22
9.331
4

27
2

Ｘ軸ストローク
１９００ｍｍ以上の形状

Ｔ溝Ｃは、Ｘ軸ストローク
１９００ｍｍ以上では使用不可

（   ）内の数値は、Ｘ軸ストローク１９００ｍｍ以上に適応する

最大速度設定時の加減速時間：0.36sec 以上

2 軸目ストローク
10：100mm

～     
90：900mm
A0：1000mm

マスターユニット
０：コントローラなし
２：CA10-M00B
その他 P21参照

3軸目ストローク
10：100mm

～     
30：300mm

［セット形式］

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

1軸目ストローク
20 ：200mm

～     
90 ：900mm
A0  ：1000mm

～

H0  ：1700mm

J0 ：1800mm

～     
N0 ：2200mm
P0  ：2300mm

～

R0  ：2500mm

フレキダクト（１）

フレキダクト（２）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（T溝Ｃ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（T溝Ｂ）

Ｚ軸

Ｙ軸

Ｘ軸32
1

85.4

145 88 105.8 75 ストローク　Ｘ

16
0

16
0

ス
ト
ロ
ー
ク
　
Ｙ

16
.5

21
5

25
0

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲100
ＭＩＮ.30 ストローク　Ｘ＋３８１

3

ス
ト
ロ
ー
ク
　
Ｚ

33
9

10
5

120
160

30

16
0

13
0

36

MAX.80

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ） 

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ｅ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｆ）

R50

R38.5

88

60

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）

Ｍ
Ａ
Ｘ
．
ス
ト
ロ
ー
ク
　
Ｚ
／
２
＋
６
０
０

75

1.3105

338.8 75

ストローク　Ｙ＋３１７ 131.2

24
8

5.5

36

ス
ト
ロ
ー
ク
　
Ｚ
＋
３
９
８

フレキダクト（３）

208

130
78

47
6.1

22.2

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｃ） 

78

MAX.60

11
0
50

15

MIN.30

R5
0

Ｘ軸ストローク
１９００ｍｍ以上の形状

27
2 31
4

22
9.3

42
6.5

(1
25
)

２－φ５Ｈ７深５

穴ピッチ６８±０．０２

68

8
10
0

24
6811
6

8

８－Ｍ５　深１５

R：右勝手

L：左勝手

Z軸スライダ部

組合わせ勝手
  R：右勝手
  L ：左勝手

BA2－ L5－A3B R C － 40 40 30－ 0F 2 3

スライダ部

スライダ部
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2 軸目ストローク
15：150mm

～     
95：950mm
A5：1050mm

マスターユニット
０：コントローラなし
２：CA10-M00B
その他 P21参照

1軸目ストローク
20 ：200mm

～     
90 ：900mm
A0  ：1000mm

～     
F0  ：1500mm

3軸目ストローク
10：100mm

～     
30：300mm

［セット形式］ BA2－A5－A4AR A－ 40 45 30－ RF 2 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

組合わせ勝手
  R ：右勝手
  L ：左勝手

 

Ｘ
‐
Ｙ
‐
Ｚ
‐
Ｒ 
フ
レ
キ
ダ
ク
ト
仕
様

Ｔ溝：Ａ　詳細

10

13.5
8

7.3
4.2

5

Ｔ溝：Ｃ　詳細Ｔ溝：Ｂ　詳細

57.3

3.6

Ｔ溝：Ｄ　詳細

4.6 8

10.5

6

Ｔ溝：Ｅ　詳細

7.34.2

36
24

フレキダクト（３）断面

28 1934 2440
24
.5

フレキダクト（２）断面

58

78
フレキダクト（１）断面

60
24

フレキダクト（２）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）
Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

フレキダクト（３）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

フレキダクト（１）

16
011
0

16
0

スト
ロー
ク
　Ｙ

1628818160ストローク　Ｘ
86

30

32
1

226.2

15
4.7

47
6.1

1051.3

R50

10
5

スト
ロー
ク
　Ｚ

25
3

25
5

Ｚス
トロ
ーク
Ｚ／
２　
＋６
５０

35672
15

15

131.2 ストロークＸ　＋３９３ ＭＩＮ.２０

ＭＡＸ.１００ Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲
78
130

30
11
025

037
6.1

66
9

スト
ロー
クＺ
　
＋４
４４

ＭＡＸ.６０ストロークＹ　＋３７８ＭＩＮ.２０
60

36

78

13
0

R50

R38
.5

8
6.5

17

4.2

1.5 3.6
6

1.5
7 5

12

1.53.6
5.7

フレキダクト（２）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）
Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

フレキダクト（３）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

フレキダクト（１）

16
0 11
0

16
0

スト
ロー
ク
　Ｙ

162 88 181 60 ストローク　Ｘ
86

30

32
1

226.2

15
4.7

47
6.1

105 1.3

R5
0

10
5

スト
ロー
ク
　Ｚ

25
3

25
5

Ｚス
トロ
ーク
Ｚ／
２　
＋６
５０

356 72
15

15

131.2ストロークＸ　＋３９３ＭＩＮ.２０

ＭＡＸ.１００Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲 78
130

30
11
0 25

0 37
6.1

66
9

スト
ロー
クＺ
　
＋４
４４

ＭＡＸ.６０ ストロークＹ　＋３７８ ＭＩＮ.２０
60

36

78

13
0

R50

R38.5

33.2

φ１０

２２

Ｃ０
.５

最大速度設定時の加減速時間 0.36sec 以上

［仕様］

ハーモニックドライブタイプ
X軸：ボールネジ駆動　モータストレート
Y軸：ボールネジ駆動　モータストレート
Z軸：ボールネジ駆動　モータストレート
R軸：ハーモニックドライブ

X軸 Y軸 Z軸 R軸
軸形式 BB50F-ST-M20N- □ 0 BB30E-ST-M20N- □ 5 BB10E-ST-M05B- □ 0 BB00D-RH-A
ストローク 100mm単位 200 ～ 1500mm 150 ～ 1050mm 100 ～ 300mm 360°
最大速度 1200mm/s（注1）1200mm/s（注1） 300mm/s 360°/s
位置繰り返し精度 ± 0.01mm ± 0.01mm ± 0.01mm ± 0.025°
ボールネジリード  20mm 20mm 5mm 1/50（減速比）
モータ出力 200W 100W 100Wブレーキ付 50W
分解能 0.01mm（R軸 0.01°）

最大可搬質量
（kg）

Ｙ軸ストローク
150mm 250mm 350mm 450mm 550mm 650mm 750mm 850mm 950mm 1050mm

Ｚ軸
ストローク

100mm 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 3.0
200mm 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 4.0 2.0
300mm 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 4.0 1.0

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

Ｘ軸

700 ～ 800 1100
900 ～ 1000 1000
1100 ～ 1200 700

1300 500
1400 400
1500 300

Ｙ軸
750 1000
850 800

950 ～ 1050 600

R：右勝手

L：左勝手

R軸詳細

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります



141

 

Ｘ
‐
Ｙ
‐
Ｚ
‐
Ｒ 

フ
レ
キ
ダ
ク
ト
仕
様　

省
ス
ペ
ー
ス

直交軸仕様

フレキダクト（３）断面

Ｔ溝：Ｂ　詳細Ｔ溝：Ａ　詳細 Ｔ溝：Ｅ　詳細Ｔ溝：Ｃ　詳細 Ｔ溝：Ｄ　詳細

フレキダクト（１）断面 フレキダクト（２）断面

ＭＡＸ.６０

36

ストロークＹ　＋３７８ＭＩＮ.２０

60

86
30

スト
ロー
クＺ
　
＋４
４４

66
9

25
037
6.1

11
0

130

78

78 R50

13
0

R38.
5

1051.3

25
4.6

ストロークＸ　＋３２６

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲

131.2

10
5

スト
ロー
クＺ

25
3

ＭＡＸ.１００
15

15
4.7

75 2.6

45.7

286.7

156.9

11
0

60ストロークＸ

スト
ロー
クＹ

16
0

30

92.7

60

88181

86

22.4

25
7

2.6193

47
6.1

32
1

24
.5

40

78

58

1928

24
36

2434

60

44

6
3.6

5

1.5

17
8 8

13.5

6.5

10

7.3 4.2

5.7
3.6 1.5

12
57

6

10.53.6

5

1.5 4.2
7.3 84.6 4.2 7.3

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）
Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

フレキダクト（１）

R50

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

フレキダクト（３）

16
0

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

フレキダクト（２）

33.2

ＭＡ
Ｘ.
スト
ロー
クＺ
／２
　
＋６
５０

ＭＡＸ.６０

36

ストロークＹ　＋３７８ ＭＩＮ.２０

60

86
30

スト
ロー
クＺ
　
＋４
４４

66
9

25
0 37
6.1

11
0

130

78

78R50

13
0

R38.5
105 1.3

25
4.6

ストロークＸ　＋３２６

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲

131.2

10
5

スト
ロー
クＺ
25
3

ＭＡＸ.１００
15

15
4.7

752.6

45.7

286.7

156.9

11
0

60 ストロークＸ

スト
ロー
クＹ

16
0

30

92.7

60

88 181

86

22.4

25
7

2.6 193

47
6.1

32
1

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）
Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

フレキダクト（１）

R5
0

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

フレキダクト（３）

16
0

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

フレキダクト（２）

ＭＡ
Ｘ.
スト
ロー
クＺ
／２
　
＋６
５０

φ10

22

Ｃ０.５

最大速度設定時の加減速時間 0.36sec 以上

［仕様］

ハーモニックドライブタイプ
X軸：ボールネジ駆動　モータ折返し
Y軸：ボールネジ駆動　モータストレート
Z軸：ボールネジ駆動　モータストレート
R軸：ハーモニックドライブ

X軸 Y軸 Z軸 R軸
軸形式 BB50F-U□ -M20N-□ 0 BB30E-ST-M20N- □ 5 BB10E-ST-M05B- □ 0 BA00D-RH-A
ストローク 100mm単位 200 ～ 1500mm 150 ～ 1050mm 100 ～ 300mm 360°
最大速度 1200mm/s（注1）1200mm/s（注1） 300mm/s 360°/s
位置繰り返し精度 ± 0.01mm ± 0.01mm ± 0.01mm ± 0.025°
ボールネジリード  20mm 20mm 5mm 1/50（減速比）
モータ出力 200W 100W 100Wブレーキ付 50W
分解能 0.01mm（R軸 0.01°）

最大可搬質量
（kg）

Ｙ軸ストローク
150mm 250mm 350mm 450mm 550mm 650mm 750mm 850mm 950mm 1050mm

Ｚ軸
ストローク

100mm 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 3.0
200mm 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 4.0 2.0
300mm 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 4.0 1.0

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

Ｘ軸

700 ～ 800 1100
900 ～ 1000 1000
1100 ～ 1200 700

1300 500
1400 400
1500 300

Ｙ軸
750 1000
850 800

950 ～ 1050 600

2軸目ストローク
15：150mm

～     
95：950mm
A5：1050mm

マスターユニット
０：コントローラなし
２：CA10-M00B
その他 P21参照

1軸目ストローク
20 ：200mm

～     
90 ：900mm
A0  ：1000mm

～     
F0  ：1500mm

3軸目ストローク
10：100mm

～     
30：300mm

［セット形式］ BA2－A5－A4AR G－ 40 45 30－ RF 2 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

R：右勝手

L：左勝手

組合わせ勝手
  R ：右勝手
  L ：左勝手

R軸詳細

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります
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最大速度設定時の加減速時間 0.36sec 以上

［仕様］

ハーモニックドライブタイプ
X軸：ボールネジ駆動　モータストレート
Y軸：ボールネジ駆動　モータストレート
Z軸：ボールネジ駆動　モータストレート
R軸：ハーモニックドライブ

X軸 Y軸 Z軸 R軸
軸形式 BB50F-ST-M20N-□ 0 BB30F-ST-M20N- □ 0 BB10E-ST-M05B- □ 0 BB00D-RH-A
ストローク 100mm単位 200 ～ 1500mm 100 ～ 1000mm 100 ～ 300mm 360°
最大速度 1200mm/s（注1）1200mm/s（注1） 300mm/s 360°/s
位置繰り返し精度 ± 0.01mm ± 0.01mm ± 0.01mm ± 0.025°
ボールネジリード  20mm 20mm 5mm 1/50（減速比）
モータ出力 200W 200W 100Wブレーキ付 50W
分解能 0.01mm（R軸 0.01°）

Ｔ溝：Ｂ　詳細Ｔ溝：Ａ　詳細 Ｔ溝：Ｄ　詳細Ｔ溝：Ｃ　詳細 Ｔ溝：Ｅ　詳細

フレキダクト（３）断面フレキダクト（１）断面 フレキダクト（２）断面

フレキダクト（２）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

フレキダクト（１）

フレキダクト（３）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

7.34.2

6
1.5

176.5
8

13.5
8

10

3.6

5 4.6

87.3

10.5

6

4.2

5

7

3.6
1.5

5
12

5.7

3.6 1.5

7.34.2

36

24

28 19

24
.5

78
58

60

4434 24

40

78

130

13
0

60
36

78

30

11
025

037
6.1

66
9

スト
ロー
クＺ
　
＋４
４４

ストロークＹ　＋４２８ MAX.60MIN.20

R50

120

10
5

スト
ロー
ク
　Ｚ

25
3

25
6

ＭＡ
Ｘ．
　
スト
ロー
クＺ
／２
　
＋６
５０

R50

15
4.7

47
6.1

225.2

33.2

1051.3

R38.5

356
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ロー
クＹ

ストロークＸ 1628818160
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22.4
60

32
1

30

最大可搬質量
（kg）

Ｙ軸ストローク
100mm 200mm 300mm 400mm 500mm 600mm 700mm 800mm 900mm 1000mm

Ｚ軸
ストローク

100mm 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 3.0
200mm 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 2.0
300mm 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 4.0 1.0

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

Ｘ軸

700 ～ 800 1100
900 ～ 1000 1000
1100 ～ 1200 700

1300 500
1400 400
1500 300

Ｙ軸
700 1000
800 800

900 ～ 1000 600

2軸目ストローク
10：100mm

～     
90：900mm
A0：1000mm

マスターユニット
０：コントローラなし
２：CA10-M00B
その他 P21参照

1軸目ストローク
20 ：200mm

～     
90 ：900mm
A0  ：1000mm

～     
F0  ：1500mm

3軸目ストローク
10：100mm

～     
30：300mm

［セット形式］ BA2－A5－A4B R A－ 40 40 30－ RF 2 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

フレキダクト（２）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

フレキダクト（１）

フレキダクト（３）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）
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R：右勝手

L：左勝手

組合わせ勝手
  R ：右勝手
  L ：左勝手

R軸詳細

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります
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フレキダクト（３）断面

Ｔ溝：Ｂ　詳細Ｔ溝：Ａ　詳細 Ｔ溝：Ｅ　詳細Ｔ溝：Ｃ　詳細 Ｔ溝：Ｄ　詳細

フレキダクト（１）断面 フレキダクト（２）断面
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Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）
Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

フレキダクト（１）

R50

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

フレキダクト（３）
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0

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

フレキダクト（２）
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Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

フレキダクト（１）

R5
0

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

フレキダクト（３）

16
0

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

フレキダクト（２）

33.2

ＭＡ
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スト
ロー
クＺ
／２
　
＋６
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MAX.100

φ10

22

Ｃ０.５

最大速度設定時の加減速時間 0.36sec 以上

［仕様］

ハーモニックドライブタイプ
X軸：ボールネジ駆動　モータ折返し
Y軸：ボールネジ駆動　モータストレート
Z軸：ボールネジ駆動　モータストレート
R軸：ハーモニックドライブ

X軸 Y軸 Z軸 R軸
軸形式 BB50F-U□ -M20N-□ 0 BB30F-ST-M20N- □ 0 BB10E-ST-M05B- □ 0 BB00D-RH-A
ストローク 100mm単位 200 ～ 1500mm 100 ～ 1000mm 100 ～ 300mm 360°
最大速度 1200mm/s（注1）1200mm/s（注1） 300mm/s 360°/s
位置繰り返し精度 ± 0.01mm ± 0.01mm ± 0.01mm ± 0.025°
ボールネジリード  20mm 20mm 5mm 1/50（減速比）
モータ出力 200W 200W 100Wブレーキ付 50W
分解能 0.01mm（R軸 0.01°）

最大可搬質量
（kg）

Ｙ軸ストローク
100mm 200mm 300mm 400mm 500mm 600mm 700mm 800mm 900mm 1000mm

Ｚ軸
ストローク

100mm 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 3.0
200mm 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 2.0
300mm 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 4.0 1.0

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

Ｘ軸

700 ～ 800 1100
900 ～ 1000 1000
1100 ～ 1200 700

1300 500
1400 400
1500 300

Ｙ軸
700 1000
800 800

900 ～ 1000 600

2軸目ストローク
10：100mm

～     
90：900mm
A0：1000mm

マスターユニット
０：コントローラなし
２：CA10-M00B
その他 P21参照

1軸目ストローク
20 ：200mm

～     
90 ：900mm
A0  ：1000mm

～     
F0  ：1500mm

3軸目ストローク
10：100mm

～     
30：300mm

［セット形式］ BA2－A5－A4B R G－ 40 40 30－ RF 2 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

R：右勝手

L：左勝手

組合わせ勝手
  R ：右勝手
  L ：左勝手

R軸詳細

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります
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Ｔ溝：Ａ　詳細
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Ｔ溝：Ｃ　詳細Ｔ溝：Ｂ　詳細
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Ｔ溝：Ｄ　詳細
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Ｔ溝：Ｅ　詳細
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フレキダクト（３）断面
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フレキダクト（２）断面
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フレキダクト（２）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）
Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

フレキダクト（３）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）
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フレキダクト（２）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）
Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

フレキダクト（３）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）
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最大速度設定時の加減速時間 0.36sec 以上

［仕様］

遊星ギアタイプ
X軸：ボールネジ駆動　モータストレート
Y軸：ボールネジ駆動　モータストレート
Z軸：ボールネジ駆動　モータストレート
R軸：遊星ギア

X軸 Y軸 Z軸 R軸
軸形式 BB50F-ST-M20N- □ 0 BB30E-ST-M20N- □ 5 BB10E-ST-M05B- □ 0 BB00D-RP-A
ストローク 100mm単位 200 ～ 1500mm 150 ～ 1050mm 100 ～ 300mm 360°
最大速度 1200mm/s（注1）1200mm/s（注1） 300mm/s 857°/s
位置繰り返し精度 ± 0.01mm ± 0.01mm ± 0.01mm ± 0.125°
ボールネジリード  20mm 20mm 5mm 1/21（減速比）
モータ出力 200W 100W 100Wブレーキ付 50W
分解能 0.01mm（R軸 0.01°）

最大可搬質量
（kg）

Ｙ軸ストローク
150mm 250mm 350mm 450mm 550mm 650mm 750mm 850mm 950mm 1050mm

Ｚ軸
ストローク

100mm 8.0 8.0 8.0 8.0 8.0 8.0 8.0 7.0 5.0 3.0
200mm 6.0 6.0 6.0 6.0 6.0 6.0 6.0 6.0 4.0 2.0
300mm 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 4.0 1.0

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

Ｘ軸

700 ～ 800 1100
900 ～ 1000 1000
1100 ～ 1200 700

1300 500
1400 400
1500 300

Ｙ軸
750 1000
850 800

950 ～ 1050 600

2軸目ストローク
15：150mm

～     
95：950mm
A5：1050mm

マスターユニット
０：コントローラなし
２：CA10-M00B
その他 P21参照

1軸目ストローク
20 ：200mm

～     
90 ：900mm
A0  ：1000mm

～     
F0  ：1500mm

3軸目ストローク
10：100mm

～     
30：300mm

［セット形式］ BA2－A5－A4AR A－ 40 45 30－ UF 2 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

R：右勝手

L：左勝手

組合わせ勝手
  R ：右勝手
  L ：左勝手

R軸詳細

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります
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最大速度設定時の加減速時間 0.36sec 以上

［仕様］

遊星ギアタイプ
X軸：ボールネジ駆動　モータ折返し
Y軸：ボールネジ駆動　モータストレート
Z軸：ボールネジ駆動　モータストレート
R軸：遊星ギア

X軸 Y軸 Z軸 R軸
軸形式 BB50F-U□ -M20N-□ 0 BB30E-ST-M20N- □ 5 BB10E-ST-M05B- □ 0 BB00D-RP-A
ストローク 100mm単位 200 ～ 1500mm 150 ～ 1050mm 100 ～ 300mm 360°
最大速度 1200mm/s（注1）1200mm/s（注1） 300mm/s 857°/s
位置繰り返し精度 ± 0.01mm ± 0.01mm ± 0.01mm ± 0.125°
ボールネジリード  20mm 20mm 5mm 1/21（減速比）
モータ出力 200W 100W 100Wブレーキ付 50W
分解能 0.01mm（R軸 0.01°）

フレキダクト（３）断面

Ｔ溝：Ｂ　詳細Ｔ溝：Ａ　詳細 Ｔ溝：Ｅ　詳細Ｔ溝：Ｃ　詳細 Ｔ溝：Ｄ　詳細

フレキダクト（１）断面 フレキダクト（２）断面
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8

4.6 4.2 7.3

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）
Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

フレキダクト（１）

R50

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

フレキダクト（３）

16
0

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

フレキダクト（２）

33.2

ＭＡ
Ｘ.
スト
ロー
クＺ
／２
　
＋６
５０

最大可搬質量
（kg）

Ｙ軸ストローク
150mm 250mm 350mm 450mm 550mm 650mm 750mm 850mm 950mm 1050mm

Ｚ軸
ストローク

100mm 8.0 8.0 8.0 8.0 8.0 8.0 8.0 7.0 5.0 3.0
200mm 6.0 6.0 6.0 6.0 6.0 6.0 6.0 6.0 4.0 2.0
300mm 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 4.0 1.0

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

Ｘ軸

700 ～ 800 1100
900 ～ 1000 1000
1100 ～ 1200 700

1300 500
1400 400
1500 300

Ｙ軸
750 1000
850 800

950 ～ 1050 600

2軸目ストローク
15：150mm

～     
95：950mm
A5：1050mm

マスターユニット
０：コントローラなし
２：CA10-M00B
その他 P21参照

1軸目ストローク
20 ：200mm

～     
90 ：900mm
A0  ：1000mm

～     
F0  ：1500mm

3軸目ストローク
10：100mm

～     
30：300mm

［セット形式］ BA2－A5－A4AR G－ 40 45 30－ UF 2 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

ＭＡＸ.６０

36

ストロークＹ　＋３７８ ＭＩＮ.２０

60

86

30

スト
ロー
クＺ
　
＋４
４４

66
9

25
0 37
6.1

11
0

130

78

78R50

13
0

R38.5
105 1.3

25
4.6

ストロークＸ　＋３２６

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲

131.2

10
5

スト
ロー
クＺ
25
3

ＭＡＸ.１００
15

15
4.7

752.6

45.7

286.7

156.9

11
0

60 ストロークＸ

スト
ロー
クＹ

16
0

30

92.7

60

88 181

86

22.4

25
7

2.6 193

47
6.1

32
1

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）
Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

フレキダクト（１）

R5
0

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

フレキダクト（３）

16
0

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

フレキダクト（２）

ＭＡ
Ｘ.
スト
ロー
クＺ
／２
　
＋６
５０

φ10

22

Ｃ０.５

R：右勝手

L：左勝手

組合わせ勝手
  R ：右勝手
  L ：左勝手

R軸詳細

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります
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Ｘ
‐
Ｙ
‐
Ｚ
‐
Ｒ 
フ
レ
キ
ダ
ク
ト
仕
様

［仕様］

遊星ギアタイプ
X軸：ボールネジ駆動　モータストレート
Y軸：ボールネジ駆動　モータストレート
Z軸：ボールネジ駆動　モータストレート
R軸：遊星ギア

X軸 Y軸 Z軸 R軸
軸形式 BB50F-ST-M20N-□ 0 BB30F-ST-M20N- □ 0 BB10E-ST-M05B- □ 0 BB00D-RP-A
ストローク 100mm単位 200 ～ 1500mm 100 ～ 1000mm 100 ～ 300mm 360°
最大速度 1200mm/s（注1）1200mm/s（注1） 300mm/s 857°/s
位置繰り返し精度 ± 0.01mm ± 0.01mm ± 0.01mm ± 0.125°
ボールネジリード  20mm 20mm 5mm 1/21（減速比）
モータ出力 200W 200W 100Wブレーキ付 50W
分解能 0.01mm（R軸 0.01°）

Ｔ溝：Ｂ　詳細Ｔ溝：Ａ　詳細 Ｔ溝：Ｄ　詳細Ｔ溝：Ｃ　詳細 Ｔ溝：Ｅ　詳細

フレキダクト（３）断面フレキダクト（１）断面 フレキダクト（２）断面

フレキダクト（２）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

フレキダクト（１）

フレキダクト（３）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

7.34.2

6
1.5

176.5
8

13.5
8

10

3.6

5 4.6

87.3

10.5

6

4.2

5

7

3.6
1.5

5
12

5.7

3.6 1.5

7.34.2

36

24

28 19

24
.5

78
58

60
4434 24

40

78

130

13
0

60

36

78

30

11
025

037
6.1

66
9

スト
ロー
クＺ
　
＋４
４４

ストロークＹ　＋４２８ MAX.60MIN.20

R50

120

10
5

スト
ロー
ク
　Ｚ

25
3

25
6

ＭＡ
Ｘ．
　
スト
ロー
クＺ
／２
　
＋６
５０

R50

15
4.7

47
6.1

225.2

33.2

1051.3

R38.5

356
Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲 1515

131.2

MAX.100

ストロークＸ　＋３９３ MIN.20

75

16
0

16
0

16
0

スト
ロー
クＹ

ストロークＸ 1628818160

90

22.4
60

32
1

30

最大可搬質量
（kg）

Ｙ軸ストローク
100mm 200mm 300mm 400mm 500mm 600mm 700mm 800mm 900mm 1000mm

Ｚ軸
ストローク

100mm 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 8.0 5.0 3.0
200mm 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 7.0 5.0 2.0
300mm 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 7.0 4.0 2.0

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

Ｘ軸

700 ～ 800 1100
900 ～ 1000 1000
1100 ～ 1200 700

1300 500
1400 400
1500 300

Ｙ軸
700 1000
800 800

900 ～ 1000 600

2軸目ストローク
10：100mm

～     
90：900mm
A0：1000mm

マスターユニット
０：コントローラなし
２：CA10-M00B
その他 P21参照

1軸目ストローク
20 ：200mm

～     
90 ：900mm
A0  ：1000mm

～     
F0  ：1500mm

3軸目ストローク
10：100mm

～     
30：300mm

［セット形式］ BA2－A5－A4B R A－ 40 40 30－ UF2 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

フレキダクト（２）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

フレキダクト（１）

フレキダクト（３）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

22

φ10
C0.5

78

130

13
0

60

36

78

30

11
0 25

0 37
6.1

66
9

スト
ロー
クＺ
　
＋４
４４

ストロークＹ　＋４２８MAX.60 MIN.20

R50

120

10
5

スト
ロー
ク
　Ｚ

25
3

25
6

ＭＡ
Ｘ．
　
スト
ロー
クＺ
／２
　
＋６
５０

R5
0

15
4.7

47
6.1

225.2

33.2

105 1.3
R38.5

356
Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲15 15

131.2

MAX.100

ストロークＸ　＋３９３MIN.20

75

16
0

16
0

16
0

スト
ロー
クＹ

ストロークＸ162 88 181 60

90

22.4
60

32
1

30

R：右勝手

L：左勝手

最大速度設定時の加減速時間 0.36sec 以上

組合わせ勝手
  R ：右勝手
  L ：左勝手

R軸詳細

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります



147

 

Ｘ
‐
Ｙ
‐
Ｚ
‐
Ｒ 

フ
レ
キ
ダ
ク
ト
仕
様　

省
ス
ペ
ー
ス

直交軸仕様

フレキダクト（３）断面

Ｔ溝：Ｂ　詳細Ｔ溝：Ａ　詳細 Ｔ溝：Ｅ　詳細Ｔ溝：Ｃ　詳細 Ｔ溝：Ｄ　詳細

フレキダクト（１）断面 フレキダクト（２）断面
36

ストロークＹ　＋４２８ＭＩＮ.２０

60

86
30

スト
ロー
クＺ
　
＋４
４４

66
9

25
037
6.1

11
0

130

78

78 R50

13
0

R38.
5

1051.3

25
4.6

ストロークＸ　＋３２６
Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲

131.2

10
5

スト
ロー
クＺ

25
3

ＭＡＸ.１００
15

15
4.7

75 2.6

45.7

286.7

156.9

16
0

60ストロークＸ

スト
ロー
クＹ
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60

88181

86

22.4

25
7

2.6193
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6.1
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1

24
.5
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58

1928

24
36

2434

60
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6
3.6

5

1.5

17
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13.5

6.5
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7.3 4.2

5.7
3.6 1.5

12
57

6

10.53.6

5

1.5 4.2
7.3

84.6 4.2 7.3

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）
Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）
Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

フレキダクト（１）

R50

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

フレキダクト（３）

16
0

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

フレキダクト（２）

33.2

ＭＡ
Ｘ.
スト
ロー
クＺ
／２
　
＋６
５０

MAX.100

36

ストロークＹ　＋４２８ ＭＩＮ.２０

60

86

30

スト
ロー
クＺ
　
＋４
４４

66
9

25
0 37
6.1

11
0

130

78

78R50

13
0

R38.5
105 1.3

25
4.6

ストロークＸ　＋３２６

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲
131.2

10
5

スト
ロー
クＺ

25
3

ＭＡＸ.１００
15

15
4.7

752.6

45.7

286.7

156.9

16
0

60 ストロークＸ

スト
ロー
クＹ

16
0

30

92.7

60

88 181

86

22.4

25
7

2.6 193

47
6.1

32
1

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｃ）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｂ）

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ａ）

フレキダクト（１）

R5
0

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｄ）

フレキダクト（３）

16
0

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝：Ｅ）

フレキダクト（２）

33.2

ＭＡ
Ｘ.
スト
ロー
クＺ
／２
　
＋６
５０

MAX.100
φ10

22

Ｃ０.５

最大速度設定時の加減速時間 0.36sec 以上

［仕様］

遊星ギアタイプ
X軸：ボールネジ駆動　モータ折返し
Y軸：ボールネジ駆動　モータストレート
Z軸：ボールネジ駆動　モータストレート
R軸：遊星ギア

X軸 Y軸 Z軸 R軸
軸形式 BB50F-U□ -M20N-□ 0 BB30F-ST-M20N- □ 0 BB10E-ST-M05B- □ 0 BB00D-RP-A
ストローク 100mm単位 200 ～ 1500mm 100 ～ 1000mm 100 ～ 300mm 360°
最大速度 1200mm/s（注 1）1200mm/s（注1） 300mm/s 857°/s
位置繰り返し精度 ± 0.01mm ± 0.01mm ± 0.01mm ± 0.125°
ボールネジリード  20mm 20mm 5mm 1/21（減速比）
モータ出力 200W 200W 100Wブレーキ付 50W
分解能 0.01mm（R軸 0.01°）

最大可搬質量
（kg）

Ｙ軸ストローク
100mm 200mm 300mm 400mm 500mm 600mm 700mm 800mm 900mm 1000mm

Ｚ軸
ストローク

100mm 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 8.0 5.0 3.0
200mm 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 7.0 5.0 2.0
300mm 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 7.0 4.0 2.0

ストローク (mm) 最大速度 (mm/s)

Ｘ軸

700 ～ 800 1100
900 ～ 1000 1000
1100 ～ 1200 700

1300 500
1400 400
1500 300

Ｙ軸
700 1000
800 800

900 ～ 1000 600

2軸目ストローク
10：100mm

～     
90：900mm
A0：1000mm

マスターユニット
０：コントローラなし
２：CA10-M00B
その他 P21参照

1軸目ストローク
20 ：200mm

～     
90 ：900mm
A0  ：1000mm

～     
F0  ：1500mm

3軸目ストローク
10：100mm

～     
30：300mm

［セット形式］ BA2－A5－A4B R G－ 40 40 30－ UF2 3

ケーブル長
3：3m 9：9m
5：5m B：11m
7：7m D：13m

R：右勝手

L：左勝手

組合わせ勝手
  R ：右勝手
  L ：左勝手

R軸詳細

( 注 1) 下記ストロークの場合、
 最大速度が異なります
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簡
易
防
塵
仕
様

軸内部への異物侵入を防止する簡易防塵軸
粉塵の多い作業環境からボールネジ、リニアガイドを保護します。

［特長］
● 標準軸をベースに開発。蛇腹折構造で長寿命
● エアーパージで、粉塵に対するシール性を更に高めることも可能です。
● 設置スペースに合わせ、ストレート軸とモータ折返し軸を準備
● 折返し軸は右折返し、左折返し、下折返し軸があります。
● 軸取付姿勢は水平上向き、水平横向き及び、垂直に対応します。
● 防塵性、防水性を等級分類した IP 規格「IP30」相当品

簡易防塵仕様

［寸法図］モータストレート軸

●ストロークは基本ストロークでご指示願います。

BB10  E  -  S T  -  M  20  N  -  4 0  -  D

  モータ仕様
E: アブソリュート仕様

  軸形状
ST  : ストレート軸
UR : モータ右折返し軸
UL  :  モータ左折返し軸
UU : モータ下折返し軸

  スライダ形
M  : 中スライダ
S  : 短スライダ

  リード
20  : 20mm
10  : 10mm
05  :    5mm

  ブレーキ
N : ブレーキ無し
B  : ブレーキ付き

  軸バリエーション
　 D: 簡易防塵軸短スライダ

15: 150mm
25: 250mm

A5:1050mm～

基本ストローク
中スライダ
10: 100mm
20: 200mm

A0:1000mm

～

［形式表示］

BB10 簡易防塵軸
外形寸法以外の仕様は、BB10 標準軸と同じです。26～ 27ページをご覧下さい。

８－Ｍ５　深１５

２－φ５Ｈ７　深５　穴ピッチ６８±０．０２
４－φ４．２穴　（肉厚５）

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ）

４－φ４．２穴　深３（P.C.D.40）

４－Ｍ４　深８

２－φ５Ｈ７　深５　穴ピッチ６８±０．０２

４－Ｍ５　深１５

４－Ｍ４　深８

有効ストローク　Ｘ
全長　Ｌ

Ｍ6六角ボルト用Ｔ溝範囲

Ｔ溝：Ｂ   詳細

75
4.
2
7.
3

5.7

10
43

15
30

3060
70
78

4.
6

10.5

8

76
68

Ｔ溝：Ａ   詳細

6.3 3.6

72

26
11

5

54
.5

Ａ

8.
5

24
8

50 33

68
100
116

φ
34穴

φ
55

4

36

1

3 1.5

8.
5 1450

Ａ78
68 5

中スライダ形 短スライダ形

 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
 65 133 217 285 369 453 521 605 673 757
 498 598 698 798 898 998 1098 1198 1298 1398
 540 640 740 840 940 1040 1140 1240 1340 1440
 253 269 277 293 301 309 325 333 349 357
 295 311 319 335 343 351 367 375 391 399
 

中スライダ形
基本ストローク（mm）
有効ストロークX（mm）

ブレーキ無
ブレーキ付
ブレーキ無
ブレーキ付

L（mm）

A（mm）

 150 250 350 450 550 650 750 850 950 1050
 99 183 251 335 403 487 555 639 707 791
 498 598 698 798 898 998 1098 1198 1298 1398
 540 640 740 840 940 1040 1140 1240 1340 1440
 261 269 285 293 309 317 333 341 357 365
 303 311 327 335 351 359 375 383 399 407
 

短スライダ形
基本ストローク（mm）
有効ストロークX（mm）

ブレーキ無
ブレーキ付
ブレーキ無
ブレーキ付

L（mm）

A（mm）

BB10E-ST

★他の軸形状の寸法図については、最寄りの営業所までお問い合せください。

蛇腹

スライダ
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簡
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［寸法図］モータストレート軸
●ストロークは基本ストロークでご指示願います。

BB30　E　-　S T　-　M　2 0　N　-　4 0　-　D

  モータ仕様
E: アブソリュート 100W
F: アブソリュート 200W

  軸形状
ST  : ストレート軸
UR : モータ右折返し軸
UL  :  モータ左折返し軸
UU : モータ下折返し軸

  スライダ形
M  : 中スライダ
L  : 長スライダ

  リード
20  : 20mm
10  : 10mm
05  :   5mm

  ブレーキ
N : ブレーキ無し
B  : ブレーキ付き

  軸バリエーション
　 D: 簡易防塵軸

基本ストローク
　　※標準軸の基本ス
　　　トロークをご参
　　　照下さい。

［形式表示］

BB30 簡易防塵軸
外形寸法以外の仕様は、BB30 標準軸と同じです。28～ 31ページをご覧下さい。

●ストロークは基本ストロークでご指示願います。

BB50　F　-　S T　-　M　2 0　N　-　4 0　-　D

  モータ仕様
F: アブソリュート 200W
G: アブソリュート 400W

  軸形状
ST  : ストレート軸
UR : モータ右折返し軸
UL  :  モータ左折返し軸
UU : モータ下折返し軸

  スライダ形
M  : 中スライダ
L  : 長スライダ

  リード
20  : 20mm
10  : 10mm
05  :   5mm

  ブレーキ
N : ブレーキ無し
B  : ブレーキ付き

  軸バリエーション
　 D: 簡易防塵軸長スライダ

25: 250mm

A5:1050mm
E5:1450mm

BB50 簡易防塵軸
外形寸法以外の仕様は、BB50標準軸と同じです。32～ 35ページをご覧下さい。

［寸法図］モータストレート軸

★他の軸形状の寸法図については、最寄りの営業所までお問い合せください。

★他の軸形状の寸法図については、最寄りの営業所までお問い合せください。

基本ストローク
中スライダ
20: 200mm

A0:1000mm
F0:1500mm

～ ～

Ｔ溝：Ｂ　詳細Ｔ溝：Ａ　詳細

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲

全長 Ｌ

ストローク Ｘ

90

102

30

110
128

16

3

78 67

10110

130 Ａ

11

4050 MIN.20

3

130

39

φ34
φ47

42

6

4.6

8

1.53.6

5 7.34.2

6
10.5

12

5

180

160 10

Ａ

110

11

6550

35

［形式表示］

４－Ｍ８ 深20

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝

２－φ８Ｈ７ 深８ 穴ピッチ140±0.02

４－Ｍ４ 深８ ４－Ｍ４ 深８

２－φ８Ｈ７ 深８ 穴ピッチ140±0.02

８－Ｍ８ 深20

コントローラケーブル（別売品）

140
180

全長 Ｌ

7.
3

4.
2

6

Ｔ溝：Ｂ 詳細

140
158

16

120
160

11
0 30

17

13.5

Ｔ溝：Ａ 詳細

10

8

5

有効ストローク　Ｘ A
20

（Ｔ溝Ｂ）

（Ｔ溝Ａ）

Ｍ８六角ボルト用Ｔ溝範囲3 3

MIN.20 φ３４穴

45
.5

（Ｐ．Ｃ．Ｄ．３９）
４－φ３．５穴50 6511

97 86

8
6.
5

1.53.6

11 9050

20
A230

190
140 45

中スライダ形 長スライダ形

中スライダ形 長スライダ形

基本ストローク（ｍｍ） 150 250 350 450 550 650 750 850 950 1050
有効ストローク（ｍｍ） 150 250 350 450 550 650 750 850 950 1050

Ｌ（ｍｍ）
ﾌﾞﾚｰｷ無し 536 651 765 879 993 1107 1222 1336 1450 1570
ﾌﾞﾚｰｷ付き 576 691 805 919 1033 1147 1262 1376 1490 1604

Ａ（ｍｍ）
ﾌﾞﾚｰｷ無し 194 194 194 194 194 194 194 194 194 200
ﾌﾞﾚｰｷ付き 234 234 234 234 234 234 234 234 234 234

基本ストローク（ｍｍ） 150 250 350 450 550 650 750 850 950 1050
有効ストローク（ｍｍ） 150 250 350 450 550 650 750 850 950 1050

Ｌ（ｍｍ）
ﾌﾞﾚｰｷ無し 536 651 765 879 993 1107 1228 1356 1484 1612
ﾌﾞﾚｰｷ付き 576 691 805 919 1033 1147 1262 1376 1490 1612

Ａ（ｍｍ）
ﾌﾞﾚｰｷ無し 144 144 144 144 144 144 150 164 178 192
ﾌﾞﾚｰｷ付き 184 184 184 184 184 184 184 184 184 192

中スライダ形 長スライダ形

基本ストローク（ｍｍ）200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500
有効ストローク（ｍｍ）200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500

Ｌ（ｍｍ）
ﾌﾞﾚｰｷ無し 597 712 826 940 1054 1168 1286 1414 1542 1656 1784 1914 2042 2170
ﾌﾞﾚｰｷ付き 634 749 863 977 1091 1205 1320 1434 1548 1655 1784 1914 2042 2170

Ａ（ｍｍ）
ﾌﾞﾚｰｷ無し 150 150 150 150 150 150 153 167 181 188 202 217 231 245
ﾌﾞﾚｰｷ付き 187 187 187 187 187 187 187 187 187 187 202 217 231 245

基本ストローク（ｍｍ）250 350 450 550 650 750 850 950 1050 1150 1250 1350 1450
有効ストローク（ｍｍ）250 350 450 550 650 750 850 950 1050 1150 1250 1350 1450

Ｌ（ｍｍ）
ﾌﾞﾚｰｷ無し 705 819 933 1047 1161 1279 1400 1528 1656 1770 1898 2028 2156
ﾌﾞﾚｰｷ付き 742 856 970 1084 1198 1313 1427 1541 1655 1770 1898 2028 2156

Ａ（ｍｍ）
ﾌﾞﾚｰｷ無し 150 150 150 150 150 153 160 174 188 195 207 224 238
ﾌﾞﾚｰｷ付き 187 187 187 187 187 187 187 187 187 195 209 224 238

中スライダ形 長スライダ形

BB30E-ST

BB50F-ST



152

 

ク
リ
ー
ン
ル
ー
ム

クリーン度『クラス 10』（          ）対応ロボット0.1 μ m

クリーンルーム仕様

［特長］
●クリーンルーム仕様専用の設計で、クラス 10（0.1 μ m）を実現します。
●クラス 10で高速！最大速度 1200mm/s（ストローク 600mm以下）が可能です。
●ステンレスシートを使用した密閉構造、少ない吸引量でクリーンを確保できます。
●直交２軸X-Y テーブル形の組合せも可能です。

［軸形式］

軸形式
10
30
50

モータ容量
E：100W
F：200W
G：400W

リード
20：20mm
10：10mm
5：5mm

ストロ
10：100mm

～

90：900mm
A0：1000mm

～

F0：1500mm

ーク
15：150mm

～

95：950mm
A5：105mm

BD  10 E － ST － M  20  N － A0－ C

ブレーキ
N：ブレーキ無
B：ブレーキ有

軸型式 ＢＤ10Ｅ ＢＤ50Ｆ ＢＤ50ＧＢＤ30Ｅ ＢＤ30Ｆ

ﾘｰﾄﾞ20mm

ﾘｰﾄﾞ10mm

ﾘｰﾄﾞ5mm

ﾘｰﾄﾞ20mm

ﾘｰﾄﾞ10mm

ﾘｰﾄﾞ5mm

駆動方式

ガイド構造

　バキューム吸引量[Nl/min]

　フレーム表面処理

　位置繰返し精度（ｍｍ）

　分解能（ｍｍ）

　静的許容モーメント(N・m)

　カバー方式

　使用グリース

　軸組合せ形態

　適応マスターユニット

クリーン度（１cF当たりの発塵量）

モータ（ACｻｰﾎﾞﾓｰﾀｱﾌﾞｿﾘｭｰﾄ）

　ストローク(mm)100mm単位

最大可搬質量
（ｋg）

（注１）

　最大速度   
(mm/s)

400W　

クラス１０（0.1μm）

リニアガイド（リテーナ式）

100 W　

研削ボールネジＣ7級　（ネジ外径　ＢＤ10，ＢＤ30：15mm、ＢＤ50：20mm）

200W　

700 800 750 850 700 800 1300 1400 1500 1300 1400 1500100～　
600

900、
1000

150～
650

950、
1050

100～
600

900、
1000

200～
600

700、
800

900、
1000

1100、
1200

200～
600

700、
800

900、
1000

1100、
1200

800 600 800 600 800 600 700 500 400 300 700 500 400 3001200 1100 10001200 11001200 1000 1200 10001200 1000 1000

200 150 600 550 500 350 250 200 150600 500 400 300 600 500 400 300600 500 400 300 600 550 500 350 250

300 250 200 150 300 250 200 150300 250 200 150 300 280 250 180 130 100 80 300 280 250 180 130 100 80

水平：１００　　　　　　垂直：１５（５０）

水平：６０　（注２）　　　垂直：３（１２）　（注３）

水平：１００　　　　　　垂直：８（２５） 水平：（１５０）　　垂直：（５０）

水平：（１００）　　垂直：（２５）水平：３０　垂直：３（５）水平：２０　垂直：３（５） 水平：４０　　垂直：３（１０）

水平：８０　　垂直：８（２０）

水平：１００  垂直：１５（４０）

水平：３０　垂直：８（１２）

水平：５０　垂直：１５（２２）  水平：（１５０）　　垂直：（６０）

水平：５５　垂直：８（１２）

水平：８０  垂直：１５（２２）

低発塵グリース（ボールネジ、リニアガイド、ベアリングに塗布）

CA20-M□0，CA20-M00，CA10-M00B，CA10-M01B

±0.01

0.01

100（110）　注４

押出材：アルマイト処理

60（70）　注４

ＭＲ：59　ＭＰ：59　ＭＹ：54

ステンレスシート

ＭＲ：220　ＭＰ：122　ＭＹ：175 ＭＲ：330　ＭＰ：292　ＭＹ：345

80（90）　注４

単軸または直交Ｘ̶Ｙテーブル形　スライダ上向き水平設置

＜注記＞ ＊垂直軸として使用する場合は、ブレーキ付タイプをご選定下さい。
 ＊最大可搬質量は、スライダ真上に負荷した場合の数値です。
 ＊最大可搬質量（  ）内の数値は、垂直使用時「回生放電ユニット」を取付けた時の数値です。
 （注 1）加減速時間：0.36sec 以上の場合の値です。
 （注 2）電源電圧 110 ～ 120V、220 ～ 240V で、可搬質量 50kg 以上の場合は、回生放電ユニットABSU-2000 が必要です。
           1000mm/s を越える速度でご使用の場合は、50kg になります。
 （注 3）1000mm/s を越える速度でご使用の場合は、回生放電ユニット使用時で 7kg になります。
 （注 4）（  ）内は速度 1000mm/s を超え 1200mm/s 以下の場合の吸引量になります。

［仕様］

BD10
BD30

BD50
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［寸法図］

BD10E

BD30 □

このエアーホース（φ１２）は
お客様にて用意願います

35.5

95

60
80

78
1111

30

6.3

10.5

3
4.
6

4.
2 7.
3

1.53.6

5.7

Ｔ溝：Ａ　詳細

Ｔ溝：Ｂ　詳細

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝範囲 33

ストローク　+394 （ブレーキ付：434）

202.5（ブレーキ付：242.5）170ストローク（１００～１０００　１００ｍｍ刻み）(21.5)

100
80

2935

6

4-φ
5H7 深

5

４－Ｍ５　深１５

50 10

２×Ｍ４　深サ１０

68

80
.1

73

Ｍ４六角ナット用Ｔ溝（Ｔ溝Ｂ）

Ｍ６六角ボルト用Ｔ溝（Ｔ溝Ａ）

220（ブレーキ付：260）40

75②

  

3 M8六角ボルト用Ｔ溝範囲 3

11

62.5502ｘ2ｘM4 深10

8

5
4.
6

12

6

10.5

  

5

4.
2

7.
3

3.6 1.5

6

128

110

16

102

130

94

30

M4六角ナット用Ｔ溝(Ｔ溝Ｂ)

M8六角ボルト用Ｔ溝(Ｔ溝Ａ)

72

110

51.5

32.5

4ｘM6 深15

4ｘφ6H7 深6 穴ピッチ110±0.02

175

ＭＡＸ．12

BD30Ｆ：全長(ストローク+386(ブレーキ付：424))

BD30Ｅ：全長(ストローク+336(ブレーキ付：374))

BD30E：ストローク(150～1050、100刻み)

BD30F：ストローク(100～1000、100刻み)

BD30Ｅ：134.5(ブレーキ付：172.5)

BD30Ｆ：184.5(ブレーキ付：222.5)

BD50 □
10

8
6.
5

16

8

13.5

Ｔ溝：Ａ 詳細

Ｔ溝：Ｂ 詳細

5 4.
2

7.
3

3.6 1.5

6

158

140

16

120

160

11
030

120

140

57.5

47.5

4ｘM8 深20

4ｘφ8H7 深8 穴ピッチ140±0.02

ストローク（100～1500、100刻み） 235

1111

92.5502ｘ2ｘM4 深10

ＭＡＸ．16

M4六角ナット用Ｔ溝(Ｔ溝Ｂ)

M8六角ボルト用Ｔ溝(Ｔ溝Ａ)

3 M8六角ボルト用Ｔ溝範囲 3

BD50Ｆ：全長(ストローク+370(ブレーキ付：405))
BD50Ｇ：全長(ストローク+405(ブレーキ付：440))

BD50Ｆ：108.5(ブレーキ付：143.5)
BD50Ｇ：143.5(ブレーキ付：178.5)





軸関係部品

構成部品
 組合せ用ブラケット ・・・・・・・・156
 コントローラケーブル ・・・・・・・164 
 CNボックス ・・・・・・・・・・・164
 CNボックススパナ ・・・・・・・・167
 フレキシブルチューブ ・・・・・・・168
 フレキダクト ・・・・・・・・・・・169
 チューブトレイ ・・・・・・・・・・170
 フレキトレイ ・・・・・・・・・・・170

オプション品
 サポートガイド ・・・・・・・・・・171
 原点変更センサ ・・・・・・・・・・173 
 スリーブコーン ・・・・・・・・・・173 
 ケーブルグリップ ・・・・・・・・・174
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組合せ形態 3 基軸 ２軸目 ブラケット形式 図面掲載ページ
BBT7 BBT5 BAT7T5-BK-P06 P160
BB10 BBT7 BA1T7-BK-P06 P160
BB10 BBT7 BA1T7-BK-P06S P161
BB10 BBT5 BA1T5-BK-P06 P161
BB10 BB10 BA10-BK-P06 P161
BB30 BB10 BA31-BK-P06 P161
BB50 BB30 BA53-BK-P06 P161

組合せ形態 1 基軸 ２軸目 ブラケット形式 図面掲載ページ
BBT7 BBT5 BAT7T5-BK-L02 P158
BB10 BBT7 BA1T7-BK-L02 P158
BB10 BBT5 BA1T5-BK-L02 P158
BB10 BB10 BA10-BK-L02 P158
BB30 BB10 BA31-BK-L02 P158
BB50 BB30 BA53-BK-L02 P158
BB30 BB30 BA33-BK-L02 P159
BB50 BB50 BA55-BK-L02 P159
BB60 BB50 BA65-BK-L02 P163

組合せ形態 2 基軸 ２軸目 ブラケット形式 図面掲載ページ
BBT7 BBT5 BAT7T5-BK-L03 P159
BB10 BBT7 BA1T7-BK-L03 P159
BB10 BBT5 BA1T5-BK-L03 P159
BB10 BB10 BA10-BK-L03 P159
BB30 BB10 BA31-BK-L03 P160
BB50 BB30 BA53-BK-L03 P160
BB30 BB30 BA33-BK-L03 P160
BB50 BB50 BA55-BK-L03 P160
BB60 BB50 BA65-BK-L03 P163

軸組合せ用ブラケット
［用途］
軸本体を直交形に組合せる場合の結合部品として使用します。様々な組み合せ形態に対応出来るブラケットを、数多くご用意しています。
組合わせに使用するボルト・ナット類は付属されています。

［形式］ BA10     -     BK     -     L   0 2     

組合わせ

T７T５：ＢＢ T７軸とＢＢ T５軸の組合せ
１T５：ＢＢ１０軸とＢＢ T５軸の組合せ
１T７：ＢＢ１０軸とＢＢ T７軸の組合せ
１０：ＢＢ１０軸とＢＢ１０軸の組合せ
３１：ＢＢ３０軸とＢＢ１０軸の組合せ
５３：ＢＢ５０軸とＢＢ３０軸の組合せ
３３：ＢＢ３０軸とＢＢ３０軸の組合せ
５５：ＢＢ５０軸とＢＢ５０軸の組合せ

ブラケット形態

Ｌ：Ｌ形ブラケット

Ｐ：プレート形ブラケット

組合せ形態

[組合せ別適用ブラケット ]参照

X-Y 右勝手
Y軸スライダ反モータ側

X-Y 左勝手
Y軸スライダモータ側

［組合せ形態別ブラケット形式］

X-Y左勝手
Y軸スライダ反モータ側

X-Y 右勝手
Y軸スライダモータ側

X-Yテーブル Y-Z Z-Y

Ｘ－Ｙテーブル
軸移動

ＹーＺ軸移動 Ｚ－Ｙ軸移動

組合せ形態 4 基軸 ２軸目 ブラケット形式 図面掲載ページ
BB10 BB10 BA10-BK-P07 P161
BB30 BB10 BA31-BK-P07 P162
BB50 BB30 BA53-BK-P07 P162
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組合せ形態 8

Ｘ－Ｙ軸移動右勝手　 Ｘ－Ｙ軸移動左勝手　

X-Z　Z軸横向き

X-Z

X-Y-Z 右勝手
Y軸スライダ反モータ側

組合せ形態 ３ Y-Z 参照

組合せ形態 １ X-Y 参照

組合せ形態 ３ Y-Z 参照

組合せ形態 2 X-Y 参照
X-Y-Z 左勝手
Y軸スライダ反モータ側

組合せ形態 7 基軸 ２軸目 ブラケット形式 図面掲載ページ
BB10 BB10 BA10-BK-L05 P163

組合せ形態 6 基軸 ２軸目 ブラケット形式 図面掲載ページ
BB10 BB10 BA11-BK-L01 P162
BB30 BB10 BA31-BK-L01 P162
BB50 BB30 BA53-BK-L01 P162
BB30 BB30 BA33-BK-L01 P163
BB50 BB50 BA55-BK-L01 P163

組合せ形態 5 基軸 ２軸目 ブラケット形式 図面掲載ページ
BB10 BB10 BA10-BK-L04 P162
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軸組合せ用ブラケット　寸法図

［BAT7T5-BK-L02］材質：アルミ合金　質量 0.5kg ［BA1T7-BK-L02］材質：アルミ合金　質量 0.8kg

［BA1T5-BK-L02］材質：アルミ合金　質量 0.8kg ［BA10-BK-L02］材質：アルミ合金　質量 0.9kg

160

90 60 （10）C40

4－6 .6 キリ
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50
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［BA31-BK-L02］材質：アルミ合金　質量 1.9kg ［BA53-BK-L02］材質：アルミ合金　質量 8.5kg
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軸組合せ用ブラケット　寸法図

［BAT7T5-BK-L03］材質：アルミ合金　質量 0.5kg ［BA1T7-BK-L03］材質：アルミ合金　質量 0.8kg

［BA1T5-BK-L03］材質：アルミ合金　質量 0.8kg ［BA10-BK-L03］材質：アルミ合金　質量 0.9kg

10
0

8

10
0

68

80

6（6）
4－5.5 キリ

（
8）

（
16
）

R1
0

60 90(10)
160

10
360

35

4－6.6キリ

C4
0

（11）
30

14 17

18
50

22
32

（
11
）

85

（116（押出材寸法） ）

（
　
加
工
範
囲
）

6
5
0

（
18
）

50

3－M4深サ10

25

［BA33-BK-L02］材質：アルミ合金　質量 5.9kg ［BA55-BK-L02］材質：アルミ合金　質量 10kg
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軸組合せ用ブラケット　寸法図

※ ２軸目ストローク：150mm以上用

［BAT7T5-BK-P06］材質：アルミ合金　質量 0.3kg ［BA1T7-BK-P06］材質：アルミ合金　質量 0.5kg

［BA33-BK-L03］材質：アルミ合金　質量 5.9kg ［BA55-BK-L03］材質：アルミ合金　質量 10kg
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［BA31-BK-L03］材質：アルミ合金　質量 1.9kg ［BA53-BK-L03］材質：アルミ合金　質量 8.5kg
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軸組合せ用ブラケット　寸法図
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※ ２軸目ストローク：100mm以下用

［BA10-BK-P07］材質：アルミ合金　質量 0.5kg
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［BA1T5-BK-P06］材質：アルミ合金　質量 0.5kg

［BA10-BK-P06］材質：アルミ合金　質量 0.6kg ［BA31-BK-P06］材質：アルミ合金　質量 0.9kg

［BA53-BK-P06］材質：アルミ合金　質量 1.5kg
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［BA1T7-BK-P06S］材質：アルミ合金　質量 0.5kg
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軸組合せ用ブラケット　寸法図

［BA53-BK-L01］材質：アルミ合金　質量 4.5kg
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［BA53-BK-P07］材質：アルミ合金　質量 1.3kg

［BA10-BK-L04］材質：アルミ合金　質量 0.7kg ［BA11-BK-L01］材質：アルミ合金　質量 1.8kg

［BA31-BK-L01］材質：アルミ合金　質量 2.1kg
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［BA31-BK-P07］材質：アルミ合金　質量 0.7kg
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［BA55-BK-L01］材質：アルミ合金　質量 5.0kg

［BA10-BK-L05］材質：アルミ合金　質量 0.7kg
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軸組合せ用ブラケット　寸法図

［BA33-BK-L01］材質：アルミ合金　質量 2.1kg
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＊コントローラケーブルはモータ線とエンコーダ線各１本がセットとなります。
　このケーブルには２本線用ケーブルグリップ１個が付属します。
＊直交２軸でご使用になる場合、２軸目への配線はフレキシブルチューブ又はフレキダクト（別途注文）に通してご使用く
　ださい。
＊特殊な組合わせのケーブル長については、その都度ご検討ください。

［寸法図］

＊CNボックスにはキャップの他、取付けに必要な金具や、グロメット、ケーブル固定金具等がセットで付属されます。
＊コントローラケーブルはボックス内を通過するだけで、コネクタでの中継はされません。
＊ご注文は１個単位からできます。

［寸法図］

材質：（ボックス部）アルミ
　　　（キャップ部）ABS樹脂

外被径 7.5mm 許容最小曲げ半径 =50mm
付属品：ケーブルグリップ（2本線用）1個

外被径 7.0mm

コントローラケーブル
［用途］

ケーブルグリップ

軸本体とコントローラ間を接続するケーブルです。動力線とエンコーダ信号線
の2系統からなり、耐屈曲性のあるロボットケーブル2本で構成されています。
直交 2軸で使用する場合は、2軸目のケーブル長は一般的に、第一軸目のケー
ブルより 2メートル長いものを選定します。
このケーブルは軸本体専用で、ユーザ用ケーブルは含まれていません。

ＣＮボックス
［用途］

フレキシブルチューブやフレキダクトを取付する際にチューブ・ダクトの両端を
固定するのに使用します。取付は軸本体部側面やフレームカバー上部、モーター
カバーの T溝を使い行います。
CNボックスは軸本体以外に、ユーザの装置部分に取付けることも可能です。
単軸でご使用の場合、本品を使わない接続も可能です。

［形式］

［形式］

73

4－φ4.2穴4－
φ
34

38

73

33

66

P.
C
.D
.4
0±
0.
1
5

7

プラグ：10120-3000VE(3M）
シェルキット：10320-52A0-008(3M）

ハウジング：51030-0730（モレックス）
メスターミナル：50083-8160（モレックス） ハウジング：5557-10R（モレックス）

メスターミナル：5556TL（モレックス） ハウジング：5557-04R（モレックス）

ハウジング：5557-02R（モレックス）
メスターミナル：5556TL（モレックス）

ハウジング：ELP-03V（JST）
コンタクト：SLF-01T-1.3E（JST ）

14.0 39.0 ケーブル長
ケーブル長

12.7
10

33
.3

11
.6

40

5.5
9

17.78

14.8

5.
8

22.2
30

15 15

40

9.6

11.6

5.4

10
.6

（45.5）

八角対辺42

19

エンコーダケーブル モータケーブル

ケーブルグリップ

コントローラ
ケーブル

BB10     -     CC     -     M   ＊＊    -     R     

ケーブル長（mm）
　3000 　  9000
　5000 　11000
　7000 　13000

30：3000mm 90 ：    9000mm
50：5000mm B0 ： 11000mm
70：7000mm D0 ： 13000mm

ケーブル長

付属品：ケーブルグリップ（2線用）2個

BA10     -     B X     -     B  20   

CNボックス B：フレキシブルチューブ用
B10：1軸 2軸目用
B20：1軸 2軸目用
B30：3軸仕様の基本軸用

F：フレキダクト用
F10：基本軸用
F20：3軸仕様の 2軸目用
F30：最終軸用

［BA10-BX-B10］ フレキシブルチューブMサイズ（BA10-FT-M □□）専用
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［BA10-BX-B20］フレキシブルチューブ Lサイズ（BA10-FT-L □□）専用
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［BA10-BX-B30］フレキシブルチューブ Lサイズ（BA10-FT-L □□）専用
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［寸法図］

付　　属　　品 数 量
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.3

78.3 4.5 25

6.5

φ
3
0

φ
3
5

1.5

φ
3
0

9.91.6

33
.3

［BA10-BX-F10］フレキダクト（BA10-FD- □□□）専用

4－φ3.2穴

φ35穴

8－M4

2－M4

2－長穴

2－φ30.1穴

2－4. 5キリ

JI
S
　
B
　
02
02

G1（雌ネジ）
JIS　B　0202

付　　属　　品 数量

１

１

1組

２

２

十字穴付ナベ小ネジ
六角ナット

M4×8
M4

２
２

No.

１

２

３

４

５

６
７

36

89

P.C
.D
.40

28

79

30
.4

2.6 2.6

7.7 89

205.6 2.6

27
.5

40 26

23
.5

42
.6

12.8

20 20

99.2

180

53.2

18012.8

4.5 4 .5

46

59
16
.5

38

41

43
.6

9

1.6 9.9

φ
35

42

45
.5

4 15

33
.3

1.6 9.9

φ
30

25

φ
30

φ
35

6.5

1.5

24
.5

G1（
雌ネ
ジ）

58
.5

2.
6

［BA10-BX-F20］フレキダクト（BA10-FD- □□□）専用
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［BA10-BX-F30］フレキダクト（BA10-FD- □□□）専用　

JI
S
　
B
　
02
02

G1（雌ネジ）
JIS　B　0202

付　　属　　品 数 量

1

1

1組

2

2

十字穴付ナベ小ネジ
六角ナット

M4×8
M4

2
2

No.

1

2

3

4

5

6
7

25

33
.3

φ
30

φ
35

1.5

6.5

1.6 9.9

φ
30

42

45
.5

4 15

41

9

43
.6

38

1.6 9.9

φ
35

G1（
雌ネ
ジ）

φ35穴

4－φ3.2穴

2－φ30.1穴

4－M4

2－長穴

2－φ4.5穴

P.C
.D
.40

30
.4

36

89 2.6
58
.5

2
.6

2.6 104.4 2.6

8012.2

42.2 20

4.5

42
.6

23
.5

59

46

16
.5

8012.2

24
.5

27
.5

40 26

4.5

CNボックス及び軸本体にケーブルグリップの樹脂ナットを締め付ける時に使用する専用スパナです。

2－C1

141

115

15 25

5

R10

20

30

10

（
18
.6
）

R2
2R26

60

R2

21.9
20.75

2
20
.7
5

28

16

41
.2
 ±
0.
1

t t
t

2－
C1

2－C1

［寸法図］

［形式］
CGSP  -  41

CNボックススパナ

［用途］
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フレキ

直交軸に組合せる際、コントローラケーブルを渡すために使用します。また、ツーリング
の信号線や、空圧配管類を通すこともできます。
本チューブは縦配置（　）や、横配置（　）*Mサイズのみ として使用することができます。
本チューブの配管には専用のCNボックス（別売）が必要です。

UU

5430
.5

36
.5

24

18

チューブ長
A

A

43
（28） 41

（六角対辺）

20

39.5

150mm以上

R70以上

R1
2R9

（2面
幅）

樹脂ナット

G1－1／4
（2面幅）

（
2面
幅）

60
.2

59.5

34

φ
41
.9

29 16チューブ長さ

33
.1

40

55.5

51.
5

56.
3

54
.4

＊２個の専用コネクタと、ケーブルをチューブ入口で固定するためのクランプ及びバンドが付属します。
＊チューブ断面は楕円形です。したがってチューブ・コネクタ間で回転させることはできません。
＊チューブはカッターナイフで容易に切断できます。チューブの施工の際は、十分な曲率を持たせた配管としてください。
＊直交 2軸での軸間用のフレキシブルチューブの長さは、1軸目のストロークの 3倍が目安です。
＊第 2軸目のスライダ部（軸移動形の場合は先端部）への配管用については、敷設の形態に合わせ、適宣お選びください。

［寸法図］

BA10     -     F T     -     M     2 0     

フレキシブルチューブ
［用途］

コネクタ コネクタ10：1000mm 20 ：2000mm
15：1500mm 25： 2500mm
   30： 3000mm

バージョン
無記入

［形式］

フレキシブルチューブ チ ュ ー ブ 長

10 ：1000mm
20： 2000mm
30： 3000mm

バージョン
無記入

フレキシブルチューブ チ ュ ー ブ 長

＊２個の専用コネクタが付属されます。
＊チューブはカッターナイフで容易に切断できます。チューブの施工の際は、十分な曲率を持たせた配管としてください。
＊直交 2軸での軸間用のフレキシブルチューブの長さは、1軸目のストロークの 3倍が目安です。

［寸法図］
材質：（チューブ部）ナイロン
　　　（コネクタ部）ナイロン

＊許容最小曲率半径 = 90mm（固定時）
  180mm（稼動時）
＊コネクタは取り外しができます。

BA10     -     F T     -     L      2 0     ［形式］

チューブ長（mm）
　 1000
　 2000
　 3000

チューブ長（mm）
　 1000            2500
　 1500            3000
　2000

材質：（チューブ部）ナイロン
　　　（コネクタ部）ナイロン

＊許容最小曲率半径 =70mm
＊コネクタは取り外しができます。

サイズ

サイズ
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 1 軸目 2 軸目 リンクサイズ 基本長さ mm（B）
BB30-ST BB10-ST M（Lも使用可） 585
BB30-UR/UL BB10-UR/UL M（Lも使用可） 360
BB50-ST BB30-ST L（Mも使用可） 630
BB50-UR/UL BB30-ST L（Mも使用可） 540
BB30-ST BB10-ST M（Lも使用可） 630
BB30-UR/UL BB10-UR/UL M（Lも使用可） 360
BB50-ST BB30-ST L（Mも使用可） 765
BB50-UR/UL BB30-UR/UL L（Mも使用可） 675

組合せ

X－ Y

X－ Z

　リンクサイズを決めます。
　フレキダクト全長（L）を算出します。　　  フレキダクト全長（L） =  基本長さ（B）＋  X 軸ストローク（X）
　リンク数（A）を算出します。　　                リンク数（A）＝  フレキダクト全長（L）÷  リンクのピッチ（C）

　　　　　　　　　　　   （注）リンク数の端数は切り上げます。

1
2
3

＊フレキダクトは中に通す配管、配線に対し余裕をもったサイズをお選びください。
＊リンク数の選定は、選定方法を参考に余裕をもった個数をお選びください。

［寸法図］

［用途］

［形式］

フレキダクトは可動部に供給するコントローラケーブルを渡すのに使用し
ます。また、ユーザが取付けるツーリングの信号線や空圧配管類を通すこと
もできます。ダクト取付けには専用のCNボックス（別売）が必要です。

フレキダクト

Ａ

Ａ

24

36

28 19

50 32

415

15 4

50

39

208

36

28

39

208

36

R3
7

断面Ａ－Ａ

L

［BA10-FD-S ※※］

A

A

断面A－A

4ーφ7

4ーφ7

44

24

24

40

8

20
20

35
.6

55
.6

17

60

34

60 45

17

40

824

52 32

20
20 60

R5
0

4－φ7穴

4－φ7穴

A

A

58

24
.5

72 44

22
22

24 88

40

20

60

20

60 4522

68 40

22

24 88

78

R5
0

断面A－A

［BA10-FD-M※※］ ［BA10-FD-L ※※］

S -10 ～ 34
M -10 ～ 50
L -10 ～ 50

フレキダクト リンク数リンクサイズ
S ： リンク内幅 24× 19mm
M ： リンク内幅 44× 24mm
L ： リンク内幅 58× 24.5mm

［1 － 2軸間のフレキダクト選定方法］

BA10     -     F D     -     M     2 0

＊代表的な組合せ例です。その他の組合せについてはお問い合わせください。

 リンクサイズ ピッチ mm（C）
 S 32
 M 45
 L 45
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A－φ4.5穴

C5

C5

C5
C5

R3

R3

1.2

88

1.2

22
1.
2

20 B×ピッチ200

全長　L

(20)

9

17

［寸法図］

［用途］

チューブトレイ

バージョン
無記入

23：230mm  A3： 1030mm
43：430mm  C3： 1230mm
63：630mm
83：830mm

付属品：L形金具、取付ネジ

［形式］

1

44

1

16

20
1

L

65
65

C5

ピッチ100×B
65

C5

C－角穴
100

φ6. 4

R5 R5

90
。

フレキシブルチューブを横配置（　）で使用する際に、フレキシブルチューブを
支える受け皿（トレイ）です。
取付は軸本体側面にある 4mmの T溝を使い固定します。
このトレイの効用は、フレキシブルチューブを支えるだけでなく、横方向への動
きを防ぎます。

U

チューブトレイ ト レ イ 長 さ

［寸法図］

［用途］

フレキトレイ

材質：ステンレス

付属品：ボタンボルト
 六角ナット

［形式］

フレキダクトを支える受け皿（トレイ）です。
取付は軸本体側面にある 4mmの T溝を使い固定します。
このトレイの効用は、横方向への動きを防ぎます。

24：240mm  84：840mm
44：440mm A4 ： 1040mm
64：640mm

フレキトレイ ト レ イ 長 さ

BA10     -     T T     -     L     2 4

L（mm） A B
    240 2 1
    440 3 2
    640 4 3
    840 5 4
  1040 6 5

BA10     -     T T     -     M    2 3 

材質：ステンレス

L（mm） B C
    230 1 2
    430 3 4
    630 5 6
    830 7 8
  1030 9 10
  1230 11 12

軸本
体

チューブトレイ

軸本
体

フレキトレイ
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サポートガイド
［用途］
Ｙ軸先端サポート用のガイドレールです。Ｙ軸先端に取付けることで、
Ｘ軸にかかるモーメントを低減させ、また、Ｙ軸のたわみ量も小さくなります。
剛性が必要な作業や、Ｙ軸が長いストローク必要な作業で、ご使用ください。

［形式］

　組合わせ
10：BB10（X軸）－ BB10（Y軸）
31：BB30（X軸）－ BB10（Y軸）
53：BB50（X軸）－ BB30（Y軸）

BA 10－ SG－M 40

10 ：100mm

～     
F0  ：1500mm

X軸ストローク

X軸

X軸

Y軸（ ストローク 450  mm）
5kg

450mm

5kg

たわみ量
Y軸

たわみ量
サポートガイド無し 0.4mm
サポートガイド有り 0.07mm

■ たわみ量 ■
右図の様にY軸スライダを先端位置にして、
スライダに 5kg の荷重を取付けた時のたわみ量。
X軸：BB10E-ST-M、Y軸：BB10E-ST-S（450mmストローク）の場合

［可搬質量］
Ｘ軸にかかるモーメントを低減できるため、組合せ可搬質量がアップできます。
組合せた機種によって異なりますので、詳細は、弊社営業所にお問い合わせ下さい。

［外形寸法図］

アングル金具

押さえプレート

スト
ロ
ー
ク

Y
＋
20
2

60

ストロークX＋ 176

ピッチ 60 ×D

C－付属ボルト

45

C－M45 42

25
46

14
0 17
6

15

B

28

サポートガイド

ストロークX（mm） 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500
B（mm） 17.6 7.6 27.6 17.6 7.6 27.6 17.6 7.6 27.6 17.6 7.6 27.6 17.6 7.6 27.6
C（本数） 5 7 8 10 12 13 15 17 18 20 22 23 25 27 28
D 4 6 7 9 11 12 14 16 17 19 21 22 24 26 27

  C の数値は、固定用ボルトの付属本数です。

BA10-SG
X軸：BB10 □ - □□ -M □□ N- □□
Y軸：BB10 □ - □□ -M □□ N- □□
ボールネジ駆動、タイミングベルト駆動共通



172

 
オ
プ
シ
ョ
ン
品

押えプレート

Ｃ－Ｍ４
付属ボルト

アングル金具

Ｌ形金具

ストロークＸ + E

18
6

ＢＤ×ピッチ６０

15
0

60

A

スト
ロ
ー
ク
Ｙ
+2
63

425

25
46
.5

Ｌ形金具

押えプレート

Ｃ－Ｍ４
付属ボルト

アングル金具スト
ロ
ー
ク
Ｙ
+3
05

ストロークＸ + 176 30

ＢＤ×ピッチ６０
60

25
0 31
5

46
.5

25

425

ストロークX（mm） 100 200(150) 300(250) 400(350) 500(450) 600(550) 700(650) 800(750) 900(850) 1000(950) 1100(1050) 1200 1300 1400 1500

A（mm） 17.1（42.1）
B（mm） 17.6 7.6 27.6 17.6 7.6 27.6 17.6 7.6 27.6 17.6 7.6 27.6 17.6 7.6 27.6
C（本数） 5 7 8 10 12 13 15 17 18 20 22 23 25 27 28
D 4 6 7 9 11 12 14 16 17 19 21 22 24 26 27

E（mm） 176（226）

BA31-SG
X軸：BB30 □ - □□ -M □□ N- □□
Y軸：BB10 □ - □□ -M □□ N- □□
ボールネジ駆動、タイミングベルト駆動共通

BA53-SG
X軸：BB50 □ - □□ -M □□ N- □□
Y軸：BB30 □ - □□ -M □□ N- □□
ボールネジ駆動、タイミングベルト駆動共通

ストロークX（mm） 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500
B（mm） 17.6 7.6 27.6 17.6 7.6 27.6 17.6 7.6 27.6 17.6 7.6 27.6 17.6 7.6 27.6
C（本数） 5 7 8 10 12 13 15 17 18 20 22 23 25 27 28
D 4 6 7 9 11 12 14 16 17 19 21 22 24 26 27

 （　）内数値は、X軸が BB30E-ST タイプ（ボールネジ駆動）のみに適用
  C の数値は、固定用ボルトの付属本数です。

  C の数値は、固定用ボルトの付属本数です。
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原点変更センサ
［用途］
軸スライダの原点復帰位置を、反モータ側や軸ストロークの
途中に変更するための原点センサです。作業原点が反モータ
側にある場合など、効率的な原点出しが行なえます。
また、軸移動組合せでご使用の場合は、反モータ側を原点と
するため、本品が必要です。

［形式］

適用軸
10：ボールネジ駆動軸
20：タイミングベルト駆動軸

HBS-BA 10

［寸法図］

24.64.54.5 14

6

2.5

23

7

約２１５０

14
.5

5.6

14
.83.
5

２－φ３．２×４穴

ハウジング：ＥＬＲ-０３Ｖ（ＪＳＴ)
コンタクト：ＬＬＭ－０１Ｔ－１．３Ｅ（ＪＳＴ)

(φ27
)

ＬＳ

HBS-BA10

スライダ

モータ側 反モータ側

標準原点位置 原点変更センサー

＜反モータ側を原点とする場合＞

★コントローラ内パラメータ（モータ回転方向）の変更が必要です。

＜軸ストロークの途中を原点とする場合＞

スライダ

モータ側 　　　使用ストローク 反モータ側

標準原点位置 原点変更センサー

★スライダが原点よりモータ側に約３mm以上行かないように、必ずストッパーを設けてください。

ハウジング：ＥＬＲ-０３Ｖ（ＪＳＴ)
コンタクト：ＬＬＭ－０１Ｔ－１．３Ｅ（ＪＳＴ)

取りつけ穴

検出面

Ｌ

24.6

(φ27
)

14
.8

5.6

8

25 3

16 55.5

約３２００
約１９５０

HBS-BA20L
HBS-BA20

　Ｌ（ｍｍ）
ケーブル長さ形式

Ｍ３皿ねじ用

ＬＳ

HBS-BA20、HBS-BA20L

［寸法図］

スリーブコーン

＊使用する配線類の径に合わせ、4段階に口径が変えられます。

［用途］

バージョン
無記入

BA10     -    S C    -     A     0 2   ［形式］

42

C
TG
28

電
線
管
ネ
ジ

C
TG
28

電
線
管
ネ
ジ

φ
43

φ
37

36 ナベコネジ
（M4×30）2面幅

59
39 15
31
23

2段目
1段目

3段目

40
2面幅

7

4段目

フレキシブルチューブにユーザの配線や配管を通して使用する際、CNボックスの穴に取付け、配線や、配管類を固定するのに使用します。
CNボックスへの取付は、コントローラケーブル、フレキシブルチューブに使用する以外の穴を使います。
ユーザ配線類とコントローラケーブルは、CNボックス内で合流や分岐をします。

スリーブコーン

1段目
2段目
3段目
4段目

適合電線管径（mm）
φ 9～ 11
φ 11～ 14
φ 14～ 17
φ 17～ 19

材質：（本体）軟質塩化ビニール
　　　（ネジ）ポリカーボネット
　　　（ナット）ナイロン
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［寸法図］

＊コントローラケーブルを通し易くするため、２つ割りにできます。
＊コントローラケーブルに 2本線用が 1個、CNボックスに 2本線用が 2個付属しています。

ケーブルグリップ
［用途］

バージョン
無記入

［形式］

φ
37
.9

G
1（
雄
ネ
ジ
）

JI
S
　
B
　
02
02

40

G
1（
雄
ネ
ジ
）

JI
S
　
B
　
02
02

40

19

15

八
角
形
対
辺
42

八
角
形
対
辺
42

R4.8

R4.8

R4
.3

R4
.3

2分割部 3 9

19.2

19

153

17.2

2

軸本体や、CNボックスの入口部において、コントローラケーブルが抜けたり、チューブ内での移動を防止するために使用します。
本品はコントローラケーブルを固定するためのものです。ユーザのケーブル固定にはスリーブコーンをお使いください。
ケーブルグリップには単軸分 2本線用と、2軸分が通せる 4本線用があります。

ケーブルグリップ

2：2本線用
4：4本線用

BA10     -     C G     -     M   2   2

ケーブル数

2本線用　　　　　　　　　　　　　　4本線用

材質：ナイロン
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コントローラ
マスターユニット ・・・・・・・・・・176
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［形式］
バージョン
無記入

10 ： 50 ～ 200W
40 ： 400W
 

モータ容量

CA20     -      M        10　　

マスターユニット
＊単軸仕様や２軸仕様時のマスターユニットとして使用します。１軸分のドライバ基板も内蔵しています。
＊プログラムは、従来からのコンポアーム言語を使用し、簡単教示が行なえます。
＊供給電源は、生産のグローバル化に対処できるマルチ電源（AC100V ～ 120V、200V～ 240V）を採用しています。
＊マスターユニット専用の機能として、外部のパルス発生器から供給されるパルスによって、移動量や速度を制御できる「パル
ス列入力モード」を搭載しております。

＊シーケンシャルモードにて、最大４タスク可能なマルチタスク機能（制御軸数：４タスク）も装備していますので、
 複数の仕事を同時に行なうことが可能です。
＊ティーチングペンダントは、TPH-2A もしくは、TPH-4Cを使用します。

対応する軸タイプ
CA20-M10：BBT3D、BBT4D、BBT5D、BBT5E、BBT7D、BB10E、BB10F、BB30E、BB30F、BB50F
CA20-M40：BB50G、BB60G
各軸タイプのボールネジ駆動、タイミングベルト駆動とも対応可能です。

CA20-M10 CA20-M40

［システム構成］

単軸仕様

2軸仕様

軸本体 マスターユニット
CA20-M□□

拡張入出力ユニット
CA20-EX-A20

回生放電ユニット
ABSU- □ 000

ティーチングペンダント
TPH-2A
TPH-4C

軸本体 マスターユニット
CA20-M□□

スレーブユニット
CA20-S □□

拡張入出力ユニット
CA20-EX-A20

ティーチングペンダント
TPH-2A
TPH-4C

コントローラ
ケーブル

回生放電ユニット
ABSU- □ 000

コントローラ
ケーブル

リンク
ケーブル

２軸使用時 CA20-M10

スレーブユニット

 基本ユニット　  機能拡張ユニット
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［入出力仕様］
コントローラ形式　　　CA20-M10・CA20-M40

入力仕様

入力定格 DC24V　10mA/1 点

絶縁方式 双方向入力フォトカプラ

電源 外部より供給（DC24V）

出力仕様

出力形態 トランジスタ出力（オープンコレクタ）

出力容量

（DC24V）

システム出力　MAX300mA/1 点

汎用出力　MAX300mA/1 点

パネル側コネクタピン配置 No. 入出力 信号名 No. 入出力 信号名
1 ＋COM1 19 COM3
2 出力 汎用出力ポート　1-1 20 入力 汎用入力ポート　1-1
3 出力 汎用出力ポート　1-2 21 入力 汎用入力ポート　1-2
4 出力 汎用出力ポート　1-3 22 入力 汎用入力ポート　1-3
5 出力 汎用出力ポート　1-4 23 入力 汎用入力ポート　1-4
6 － COM1 24 NC
7 非常停止出力　（N. O） 25 非常停止入力
8 非常停止出力　（COM） 26 非常停止入力
9 非常停止出力　（N. C） 27 COM4 COM4
10 NC 28 入力 原点復帰 　　－
11 出力 運転中 　　－ 29 入力 スタート サーボオン
12 出力 異常 異常 30 入力 ストップ カウンタクリア
13 出力 位置決め完了 位置決め完了 31 入力 リセット リセット
14 出力 原点復帰完了 　　－ 32 NC
15 出力 原点 LS 原点 LS 33

入力
＋CLK／±CLK （＋）

16 出力 Z相信号 Z相信号 34 　　　↑　　　 （－）
17 － COM2 － COM2 35

入力
－CLK／ SIGN （＋）

18 NC 36 　　　↑ （－）

［入出力ピン番号と信号名］
コントローラ形式　　　CA20-M10・CA20-M40

太線部はパルス列入力にした時の信号です。 NC・・・No  Connection

＊入出力の接続法については技術資料 224～ 227 ページをご覧ください。

35
36
17
182

1
20
19

（BOTTOM VIEW）

注 1）CA20-M40 を使用する場合は、必ず回生放電ユニットABSU-4000 を使用してください。

［一般仕様］

＊入出力コネクタ接続用のプラグが 1個付属されていますが、プラグ付入出力ケーブルもオプションとして取り揃えています。

コントローラ形式 CA20-M10 CA20-M40注１）

制 御 軸 数 1軸またはスレーブユニット接続で 2軸同時制御可
モ ー タ 容 量 50W 100W 200W 400W
駆 動 方 式 ACサーボモータ
制 御 方 式 PTP, セミクローズドループ制御
教 示 方 式 リモートティーチング、ダイレクトティーチングまたはMDI
速 度 設 定 10段階（可変）
加 速 度 設 定 20段階（可変）
動 作 モ ー ド シーケンシャル（マルチタスク）、パレタイジング、外部ポイント指定、イージー、パルス列入力
運 転 方 式 ステップ、連続、単動
C P U 形 式 32ビット　RISC  SH7145

自 己 診 断 機 能 ウォッチドックタイマによるCPU異常、メモリ異常、ドライバ異常
 電源電圧異常、プログラム異常、他

プ ロ グ ラ ム 数 シーケンシャル 8、パレタイジング 8
プ ロ グ ラ ム
ス テ ッ プ 数

最大 2000 ステップ　+　座標テーブル各タスク 999　×　4
（全タスク計）  （スレーブ接続時）

記 憶 方 式 FRAM
カ ウ ン タ 数 99
タ イ マ 数 9
異 常 表 示 異常表示灯点灯（前面パネル）、ティーチングペンダント
外 部 入 力 システム入力：4点　　汎用入力：4点
外 部 出 力 システム出力： 4 点　　汎用出力： 4 点
通 信 機 能 ティーチングペンダント用× 1チャンネル（RS-232C）

電 源 AC100V～ 120V, AC200V ～ 240V, ± 10%  50/60Hz
100V 系、200V系は前面端子台ショートバーによる切り替え

AC200V～ 230V,
± 10%  50/60Hz

電源容量（1 軸当り） 100VA 160VA 450VA 700VA
耐 ノ イ ズ 性 1500Vp-p　パルス幅 1μ s（ノイズシュミレータによる）
環 境 条 件 室内静置温度 0～ 40℃　      湿度 30%～ 90%RH  結露なきこと　      腐食性ガスのないこと 

寸 法 55（W）× 160（H）× 134（D）
（取付金具含まず）

85（W）×160（H）×134（D）
（取付金具含まず）

質 量 0.93kg 1.36kg
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［寸法図］
コントローラ形式　　　CA20-M10 コントローラ形式　　　CA20-M40

［各部名称］

①状態表示ＬＥＤ

③ティーチングペンダント　
　コネクタ

④エンコーダ入力コネクタ

⑤入出力コネクタ

⑥回生出力
　コネクタ

④モータ出力
　　コネクタ

電圧切替端子

電源入力

ＬＧ
ＦＧ

②通信コネクタ

⑦端子台

ＳＷ２ＳＷ１ＢＡＴ

２１

バッテリーホルダ

⑧バッテリー入力
　コネクタ

⑨終端抵抗設定
　　　スイッチ

⑩ステーションNo.
　設定スイッチ

⑪拡張入出力
　接続コネクタ

⑦端子台
　電源入力端子、電源電圧切り替え端子、FG（フレームグランド）及び LG（ライン
グランド）  　端子を設けてあります。

⑧バッテリ入力コネクタ
　エンコーダバックアップ用リチウムバッテリーを接続するコネクタです。アブソ
リュートエンコーダを使用する時に使用します。

⑨終端抵抗設定スイッチ
　スレーブユニット接続時の通信用終端抵抗を設定する為のスイッチです。
⑩ステーションNo. 設定スイッチ
　スレーブユニットを接続し複数軸を制御する時の各スレーブユニットのステー
ションNo. を設定するスイッチです。マスターユニットは“0”を設定します ｡

⑪拡張入出力接続コネクタ
　拡張入出力ユニット（オプション）を接続するコネクタです。ふたを外し、接続
します。

①状態表示 LED
　コントローラの状態を表示する LEDで、電源ONで緑色に点灯し ､
 エラー発生時に赤色の点灯をします ｡
②通信コネクタ
　スレーブユニット接続用のリンクケーブルを接続するコネクタです。
③ティーチングペンダントコネクタ
　ティーチングペンダントまたはパソコン接続用の通信ケーブル（オプ
ション）を接続するコネクタです。

④モータ出力コネクタ及びエンコーダ入力コネクタ
　コントローラケーブルを接続します。
⑤入出力コネクタ
　外部制御機器（シーケンサ等）を接続します。
⑥回生出力コネクタ
　回生放電ユニット（オプション）を接続するコネクタです。ふたを外し、
接続します。

リチウムバッテリー
ハーネス

A

B

A矢視

B矢視
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マスターユニット（ＣＣ -Link、Device Net 対応）

● 本ユニットは、マスターユニットＣＡ２０－Ｍ１０、ＣＡ２０－Ｍ 4０にネットワーク機能を追加したコントローラです。

● 外部機器とのインターフェースにＣＣ－Ｌｉｎｋ、Device Net が使用可能です。

● ＣＣ－Ｌｉｎｋインターフェースを通して、各入出力や座標テーブル、ステータス及び JOG動作のデータ通信が行えます。

● Device Net インターフェースを通して、各入出力、JOG動作のデータ通信が行えます。

● ネットワーク機能以外のご使用方法は、ＣＡ２０－Ｍ１０と同じです。

● ティーチングペンダントは、ＴＰＨ－４Ｃを使用します。

［形式］

制御形態

 10 ： 50 ～ 200W
 40 ： 400W

モータ容量

M ： マスターユニット

CA20     -      M       10      -      C　C　

Field ･ Bus インターフェース

CC：CC-Link
DV：DeviceNet

ＣＡ２０－Ｍ１０－ＣＣ
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コントローラ形式 ＣＡ２０－Ｍ１０－□□ ＣＡ２０－Ｍ 4０－□□
制　御　軸　数 １軸またはスレーブユニット接続で２軸同時制御可
モ　ー　タ　容　量 ５０W １００W ２００W ４００W
駆　動　方　式 ＡＣサーボモータ
制　御　方　式 ＰＴＰ制御、セミクローズドループ制御
教　示　方　式 リモートティーチング、ダイレクトティーチング又はＭＤＩ
速　度　設　定 １０段階（可変）
加　速　度　設　定 ２０段階（可変）
動　作　モ　ー　ド シーケンシャル（マルチタスク）、パレタイジング、外部ポイント指定、イージー
運　転　方　式 ステップ、連続、単動
Ｃ　Ｐ　Ｕ　形　式 ３２ビット　ＲＩＳＣ　ＳＨ７１４５

自　己　診　断　機　能 ウォッチドックタイマによるＣＰＵ異常、メモリ異常、
ドライバ異常、電源電圧異常、プログラム異常、他

プ　ロ　グ　ラ　ム　数 シーケンシャル８、パレタイジング８
プ　ロ　グ　ラ　ム
ス　テ　ッ　プ　数

最大２０００ステップ＋座標テーブル各タスク９９９×４
（全タスク計）　　         　（スレーブ接続時）

記　憶　方　式 ＦＲＡＭ
カ　ウ　ン　タ　数 ９９
タ　イ　マ　数 ９
異　常　表　示 異常表示灯点灯（前面パネル）、ティーチングペンダント表示
外　部　入　力 システム入力：４点　　汎用入力：４点
外　部　出　力 システム出力：４点　　汎用出力：４点
通　信　機　能 ティーチングペンダント用×１チャンネル（ＲＳ - ２３２Ｃ）

電　　　源 ＡＣ１００Ｖ～１２０Ｖ、ＡＣ２００Ｖ～２４０Ｖ、±１０％　５０／６０Ｈｚ ＡＣ２００Ｖ～２３０Ｖ
１００Ｖ系、２００Ｖ系は前面端子台ショートバーによる切り替え ±１０％　５０／６０Ｈｚ

電源容量（１軸当り） １００ＶＡ １６０ＶＡ ４５０ＶＡ ７0０ＶＡ
耐　ノ　イ　ズ　性 １５００Ｖｐ－ｐ　　パルス幅　１μｓ（ノイズシュミレータによる）
環　境　条　件 室内静置温度０～４０℃　　　湿度３０％～９０％ＲＨ　結露無きこと　　　腐食ガスのないこと

寸　　　法 ９０（Ｗ）　×　１６０（Ｈ）　×　１３８（Ｄ） １２０（Ｗ）×１６０（Ｈ）１３８（Ｄ）
（取付金具含まず） （取付金具含まず）

質　　　量 1.43 Ｋｇ 1.86 Ｋｇ

[ 一般仕様 ]

［入出力仕様］
入力仕様

入力定格 DC24V　10mA/1 点

絶縁方式 双方向入力フォトカプラ

電源 外部より供給（DC24V）

出力仕様

出力形態 トランジスタ出力（オープンコレクタ）

出力容量

（DC24V）

システム出力　MAX300mA/1 点

汎用出力　MAX300mA/1 点

パネル側コネクタピン配置 No. 入出力 信号名 No. 入出力 信号名
1 ＋COM1 19 COM3
2 出力 汎用出力ポート　1-1 20 入力 汎用入力ポート　1-1
3 出力 汎用出力ポート　1-2 21 入力 汎用入力ポート　1-2
4 出力 汎用出力ポート　1-3 22 入力 汎用入力ポート　1-3
5 出力 汎用出力ポート　1-4 23 入力 汎用入力ポート　1-4
6 － COM1 24 NC
7 非常停止出力　（N. O） 25 非常停止入力
8 非常停止出力　（COM） 26 非常停止入力
9 非常停止出力　（N. C） 27 COM4 COM4
10 NC 28 入力 原点復帰 　　－
11 出力 運転中 　　－ 29 入力 スタート サーボオン
12 出力 異常 異常 30 入力 ストップ カウンタクリア
13 出力 位置決め完了 位置決め完了 31 入力 リセット リセット
14 出力 原点復帰完了 　　－ 32 NC
15 出力 原点 LS 原点 LS 33

入力
＋CLK／±CLK （＋）

16 出力 Z相信号 Z相信号 34 　　　↑　　　 （－）
17 － COM2 － COM2 35

入力
－CLK／ SIGN （＋）

18 NC 36 　　　↑ （－）

［入出力ピン番号と信号名］

太線部はパルス列入力にした時の信号です。 NC・・・No  Connection

35
36
17
182

1
20
19

（BOTTOM VIEW）

＊入出力コネクタ接続用のプラグが 1個付属されていますが、プラグ付入出力ケーブルもオプションとして取り揃えています。
＊出力No.2 ～ 5、11～ 16、入力No.33 ～ 36は使用不可です。
＊入力No.20 ～ 23、28～ 31はパラメータで使用の選択を行います。

＊入出力の接続法については技術資料 228～ 230 ページをご覧ください。
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項目 仕様
伝送仕様 CC-Link Ver1.10
通信速度 10M / 5M / 2.5M / 625k / 156kbps（パラメータにより設定）
局タイプ リモートデバイス局
占有局数 4局固定（RX/RY各 128 点　RWw/RWr　各 16点）
局番設定 1～ 64（パラメータにより設定）

入出力点数

システム入力 4点 /システム出力 4点
汎用入力 64点 /汎用出力 64点
JOG入力 8点 /JOG出力 8点
ハンドシェイク入力 1点 /ハンドシェイク出力 2点
データ選択入力 4点 / データ選択確認出力 4点

データ通信機能 座標テーブル送受信、現在位置モニタ、エラーコード要求、ステータス要求等

［CC-Link インターフェース仕様］

＊入力・出力はロボットコントローラ側から見た方向です。

［入出力信号一覧］
信号方向　CC-Link マスタ局　←　CA20-M10・M40-CC 信号方向　CC-Link マスタ局　→　CA20-M10・M40-CC
デバイスNo.（入力） 信号名 デバイスNo.（出力） 信号名

RXn0 運転中出力 RYn0 原点復帰入力（※２）
RXn1 異常出力 RYn1 スタート入力（※２）
RXn2 位置決め完了出力 RYn2 ストップ入力（※２）
RXn3 原点復帰完了出力 RYn3 リセット入力（※２）

RXn4 ～ RXn7 使用禁止 RYn4 ～ RYn7 使用禁止
RXn8 ～ RXnF 汎用出力ポート 1－ 1～ 8 RYn8 ～ RYn Ｆ 汎用入力ポート 1－ 1～ 8（※２）

RX(n+1)0 ～ RX(n+1)7 汎用出力ポート 2－ 1～ 8 RY(n+1)0 ～ RY(n+1)7 汎用入力ポート 2－ 1～ 8
RX(n+1)8 ～ RX(n+1)F 汎用出力ポート 3－ 1～ 8 RY(n+1)8 ～ RY(n+1)F 汎用入力ポート 3－ 1～ 8
RX(n+2)0 ～ RX(n+2)7 汎用出力ポート 4－ 1～ 8 RY(n+2)0 ～ RY(n+2)7 汎用入力ポート 4－ 1～ 8
RX(n+2)8 ～ RX(n+2)F 汎用出力ポート 5－ 1～ 8 RY(n+2)8 ～ RY(n+2)F 汎用入力ポート 5－ 1～ 8
RX(n+3)0 ～ RX(n+3)7 汎用出力ポート 6－ 1～ 8 RY(n+3)0 ～ RY(n+3)7 汎用入力ポート 6－ 1～ 8
RX(n+3)8 ～ RX(n+3)F 汎用出力ポート 7－ 1～ 8 RY(n+3)8 ～ RY(n+3)F 汎用入力ポート 7－ 1～ 8
RX(n+4)0 ～ RX(n+4)7 汎用出力ポート 8－ 1～ 8 RY(n+4)0 ～ RY(n+4)7 汎用入力ポート 8－ 1～ 8
RX(n+4)8 ～ RX(n+4)F ＪＯＧ出力 RY(n+4)8 ～ RY(n+4)F ＪＯＧ入力
RX(n+5)0 ～ RX(n+5)7

リザーブ
RY(n+5)0 ～ RY(n+5)7

リザーブRX(n+5)8 ～ RX(n+5)F RY(n+5)8 ～ RY(n+5)F
RX(n+6)0 ～ RX(n+6)7 RY(n+6)0 ～ RY(n+6)7

RX(n+6)8 コマンド処理完了（※ 1) RY(n+6)8 コマンド処理要求（※ 1)
RX(n+6)9 コマンドエラー（※ 1) RY(n+6)9 使用禁止

RX(n+6)A ～ RX(n+6)B 使用禁止 RY(n+6)A ～ RY(n+6)B 使用禁止
RX(n+6)C ～ RX(n+6)F データ選択確認出力 RY(n+6)C ～ RY(n+6)F データ選択入力
RX(n+7)0 ～ RX(n+7)7 使用禁止 RY(n+7)0 ～ RY(n+7)7 使用禁止
RX(n+7)8 ～ RX(n+7)F 使用禁止 RY(n+7)8 ～ RY(n+7)F 使用禁止

ｎ：局番設定によりマスターユニットに付けられたアドレス
（※ 1）データ通信のハンドシェイク信号
（※ 2）システム入力、汎用入力ポート 1はパラメータで使用の選択を行います。

［CC-Link 状態表示 LED］

名称 色 点灯／消灯 内容

RD 緑
点灯 データ受信中
消灯 データ非受信

SD 緑
点灯 データ送信中
消灯 データ非送信

ERR 赤
点灯 CRCエラー、異常速度、

異常局番設定
消灯 正常動作中

RUN 緑
点灯 正常動作中

消灯 タイムアウトまたは
ネットワーク停止中

＊入出力の接続法については技術資料 228ページをご覧ください。
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［DeviceNet 仕様］
項目 仕様

通信プロトコル DeviceNet 準拠
サポートコネクション Ｉ／Ｏコネクション（ポーリング）
通信速度 125k / 250k / 500kbps（パラメータにより設定）
局番設定 0～ 63（パラメータにより設定）

ケーブル長さ

通信速度 太ケーブル 細ケーブル
125k 500m

100m    250k 250m
500k 100m

占有点数 送信 :128 点  受信 :128 点

入出力点数

( ※１）

システム入力 4点 / システム出力 4点
汎用入力 64点 / 汎用出力 64点
JOG入力 8点 / JOG出力 8点

ベンダＩＤ 733 (TOSHIBA-MACHINE CO.,LTD.)
デバイスタイプ 0 (Generic Device)
プロダクトコード 4 (CA20-M10-DN)

※ 入力・出力はロボットコントローラ側から見た方向です

名称 色 点灯／消灯 原因・対策

MS

緑
●点灯 正常 正常状態

★点滅 未設定状態 マスターユニットの設定値の異常です。設定を確認し立ち上げ直してください。又はス
タンバイ状態です。マスターユニットが正常に立ち上がっているか確認してください。

赤
●点灯 致命的な故障

ハード異常が発生しています。
（DPRAM, 内部 ROM, 内部 RAM,EEPROM,CAN異常 ,WDT異常等）
立ち上げ直してください。再発する場合は、ユニット交換してください。

★点滅 軽微な故障 ユーザ設定が異常及び、ユーザ側割り込みタイムアウトが発生しています。設定を確
認し直し立ち上げ直してください。

緑／赤 ○消灯 電源供給無 電源が供給されていない、初期化中等です。
電源供給を確認してください。

NS

緑

●点灯 正常 オンライン状態で、１つ以上のコネクション確立（稼動）しています。

★点滅 コネクション待ち
マスターユニットが正常に立ち上がっていません。
（マスターユニットのＩ／Ｏエリアの構成異常も含まれます）
マスターユニットが正常に立ち上がっているか確認してください。

赤

●点灯 致命的な通信異常
通信異常が発生しています。（ノードアドレス重複、busoff 検知、通信速度不一致等）
接続状態、ノイズの状態、ノードアドレス設定、通信速度設定等の確認をし、立ち上
げ直してください。

★点滅 軽微な通信異常
マスターユニットとの通信がタイムアウトしています。
マスターユニットの状態及び、接続状態、ノイズの状態、ノードアドレス設定、通信
速度設定等の確認をし、立ち上げ直してください。

緑／赤 ○消灯 電源供給無 電源供給が無いか、WDT異常、ボーレートチェック中、ノードアドレス重複チェッ
ク中等です。電源供給を確認してください。

信号方向　　DeviceNet マスタ局　←　CA20-M10・M40-DN 信号方向　　DeviceNet マスタ局　→　CA20-M10・M40-DN（※１）
入力デバイスNo.（オフセット※２） 信号名 出力デバイスNo.（オフセット※２） 信号名

+0 運転中出力 +0 原点復帰入力（※ 3）
+1 異常出力 +1 スタート入力（※ 3）
+2 位置決め完了出力 +2 ストップ入力（※ 3）
+3 原点復帰完了出力 +3 リセット入力（※ 3）

+4～ +7 使用禁止 +4～ +7 使用禁止
+8～ +15 汎用出力ポート 1－ 1～ 8 +8 ～ +15 汎用入力ポート 1－ 1～ 8（※ 3）
+16 ～ +23 汎用出力ポート 2－ 1～ 8 +16 ～ +23 汎用入力ポート 2－ 1～ 8
+24 ～ +31 汎用出力ポート 3－ 1～ 8 +24 ～ +31 汎用入力ポート 3－ 1～ 8
+32 ～ +39 汎用出力ポート 4－ 1～ 8 +32 ～ +39 汎用入力ポート 4－ 1～ 8
+40 ～ +47 汎用出力ポート 5－ 1～ 8 +40 ～ +47 汎用入力ポート 5－ 1～ 8
+48 ～ +55 汎用出力ポート 6－ 1～ 8 +48 ～ +55 汎用入力ポート 6－ 1～ 8
+56 ～ +63 汎用出力ポート 7－ 1～ 8 +56 ～ +63 汎用入力ポート 7－ 1～ 8
+64 ～ +71 汎用出力ポート 8－ 1～ 8 +64 ～ +71 汎用入力ポート 8－ 1～ 8
+72 ～ +79 ＪＯＧ出力 +72～ +79 ＪＯＧ入力
+80～ +127 リザーブ +80～ +127 リザーブ

［入出力信号一覧］

［DeviceNet 状態表示 LED］

＊入出力の接続法については技術資料 229～ 230 ページをご覧ください。

（※ 1） Device Net の通信が途切れた場合は、ストップ入力は 1にセット、その他は 0にクリアされます。但し、T/P操作時はストップ入力も 0にクリアされます。
（※ 2）先頭デバイスからのオフセット量。（単位：ビット）
（※ 3）システム入力、汎用入力ポート 1はパラメータで使用の選択を行います。

※ LEDの点灯間隔は、点灯 0.5 秒、消灯 0.5 秒です
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［各部名称］

［寸法図］

① 状態表示ＬＥＤ

③ ティーチングペンダント
　　コネクタ

④ エンコーダ入力コネクタ

⑤ 入出力コネクタ

⑥ 回生出力
 コネクタ 

④ モータ出力
 コネクタ

電圧切替端子

電源入力

ＬＧ
ＦＧ

② 通信コネクタ

⑦ 端子台

リチウムバッテリー
ハーネス

　　　CA20-M10-CC

134

17
4

90
35 3510

 5  5  5

18
5

16
0

　　　CA20-M10-DN

ＳＷ２ＳＷ１ＢＡＴ

２１

⑩ ステーションNo.設定スイッチ⑨ 終端抵抗設定スイッチ

バッテリーホルダ

⑧ バッテリー入力コネクタ

A矢視

A

⑪ CC-Link 通信端子台

⑫ CC-Link 状態表示LED ⑬ Device Net コネクタ

⑭ Device Net 状態表示LED

⑪ CC-Link 通信端子台

 データリンクするためのCC-Link 専用ケーブルを接続する端子台です。

⑫ CC-Link 状態表示 LED

 CC-Link の状態を表示します。

⑬ Device Net コネクタ

 データリンクするためのDevice Net 専用ケーブルを接続するコネクタです。

⑭ Device Net 状態表示 LED

 Device Net の状態を表示します。

※ ①～⑩の各部の説明は
 178 ページをご覧ください。

CA20-M10/M40-CC CA20-M10/M40-DN
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高機能マスターユニット　CA10-M00B

対応する軸タイプ
BBT3D、BBT4D、BBT5D、BBT5E、BBT7D、BB10E、BB10F、BB30E、BB30F、BB50F、BB50G、BB60G
各軸タイプのボールネジ駆動、タイミングベルト駆動とも対応可能です。

CA10 ーM00B

4軸使用時

［システム構成］

1～ 4軸仕様

単軸

回生放電ユニット
ABSU- □ 000

ティーチングペンダント
TPH-4C

2 軸

3軸

4軸

拡張入出力ユニット
CA10-EX-B40

（高機能マスターユニット用）

高機能マスターユニット
CA10-M00B

スレーブユニット CA20-S□□
（軸数分必要。4軸の場合 4台）

拡張入出力ユニット
CA20-EX-A20

（スレーブユニット用）

コントローラ
ケーブル

リンク
ケーブル

［形式］ CA 10     -      M       00       B　　
バージョン制御形態

M ： マスターユニット

＊最大４軸同時制御が可能で、単軸仕様から４軸仕様時のマスターユニットとして使用します。
＊本ユニットは、軸駆動用のドライバ基板を内蔵しておりませんので、軸数分のドライバユニット（スレーブユニット）が
　必要です。
＊２次元、３次元の直線補間と円弧補間や、パス機能を装備していますので、軌跡を重視した作業にご使用できます。
＊ロボット移動中に、指定した座標で汎用出力制御のON、OFFが可能です。（命令語：OUTS）
＊指定座標に向かう途中、RS232C通信より受信した座標データに目標位置を変更することができます。（命令語：RSMV）
＊シーケンシャルモードにて、入出力の制御が、最大４タスク可能なマルチタスク機能を装備しています。
　（軸動作は１タスクのみとなります）
＊ティーチングペンダントは、TPH-4C を使用します。

リンク
ケーブル

リンク
ケーブル

リンク
ケーブル

 基本ユニット　  機能拡張ユニット

CA10-M00B

スレーブユニット
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［一般仕様］

（注1）マルチタスク最大４タスク（制御軸数は 1タスク）となります。　（注 2）使用するモードにより変化します。

＊入出力コネクタ接続用のプラグが 1個付属されていますが、プラグ付入出力ケーブルもオプションとして取り揃えています。

［入出力仕様］
コントローラ形式　　　CA10-M00B

（注 1）：+COM1,+COM2及び -COM1と -COM2は内部で接続されていません。

［入出力ピン番号と信号名］
コントローラ形式　　　CA10-M00B ＊入出力の接続法については技術資料 231～ 232 ページをご覧ください。

入力仕様

入力定格 DC24V　10mA/1 点

絶縁方式 フォトカプラ

電源 外部より供給（DC24V）

出力仕様

出力形態 トランジスタ出力（オープンコレクタ）

出力容量

（DC24V）

システム出力　MAX20mA/1 点

汎用出力　MAX300mA/1 点

パネル側コネクタピン配置 No. 入出力 信号名 No. 入出力 信号名
1 ＋COM1 26 入力 汎用入力ポート　1-1
2 出力 汎用出力ポート　1-1 27 入力 汎用入力ポート　1-2
3 出力 汎用出力ポート　1-2 28 入力 汎用入力ポート　1-3
4 出力 汎用出力ポート　1-3 29 入力 汎用入力ポート　1-4
5 出力 汎用出力ポート　1-4 30 入力 汎用入力ポート　1-5
6 出力 汎用出力ポート　1-5 31 入力 汎用入力ポート　1-6
7 出力 汎用出力ポート　1-6 32 入力 汎用入力ポート　1-7
8 出力 汎用出力ポート　1-7 33 入力 汎用入力ポート　1-8
9 出力 汎用出力ポート　1-8 34 入力 汎用入力ポート　2-1
10 出力 汎用出力ポート　2-1 35 入力 汎用入力ポート　2-2
11 出力 汎用出力ポート　2-2 36 入力 汎用入力ポート　2-3
12 出力 汎用出力ポート　2-3 37 入力 汎用入力ポート　2-4
13 出力 汎用出力ポート　2-4 38 入力 汎用入力ポート　2-5
14 － COM1 39 入力 汎用入力ポート　2-6
15 － COM1 40 入力 汎用入力ポート　2-7
16 ＋ COM2 41 入力 汎用入力ポート　2-8
17 出力 運転中出力 42 入力 汎用入力ポート　3-1
18 出力 異常出力 43 入力 汎用入力ポート　3-2
19 出力 位置決め完了出力 44 入力 汎用入力ポート　3-3
20 出力 原点復帰完了出力 45 入力 汎用入力ポート　3-4
21 入力 原点復帰入力 46 非常停止入力
22 入力 スタート入力 47 非常停止入力
23 入力 ストップ入力 48 非常停止出力　（NO）
24 入力 リセット入力 49 非常停止出力　（COM）
25 － COM2 50 非常停止出力　（NC）

（BOTTOM VIEW）

50 
49
25
242

1
27
26

コントローラ形式 CA10-M00B

制御軸数 スレーブユニット接続で、1軸～ 4軸
同時制御

制御方式 CP制御、PTP制御、
セミクローズドループ制御

補間機能 3次  元直線補間、3次元円弧補

エンコーダ信号 ラインドライバ通信方式

教示方式 リモートティーチング、
ダイレクトティーチング又はMDI

速度・加速 速度 10段階（可変）
加速度 20段階（可変）

運転方式 ステップ、連続、単動

動作モード
シーケンシャル（マルチタスク）（注１）
パレタイジング、イージー、
外部ポイント指定

プログラム数 シーケンシャル 16、
パレタイジング 16、イージー 8

ステップ数 最大 2500 ステップ（注 2）

座標テーブル 各タスク　999

カウンタ数 99

タイマ数 9

記憶方式 EEPROM（バッテリ無し）

CPU形式 32ビット（RISC・CPU  SH7051 ）

自己診断機能
CPU異常、メモリ異常、
ドライバ異常、電源電圧異常、
プログラム異常、他

異常表示 エラー LED表示、
ティーチングペンダントに表示

外部入力 システム入力：4点　汎用入力：20点

外部出力 システム出力：4点　汎用出力：12点

通信機能 1CH（RS-232C）
ティーチングペンダント共用

拡張入出力 拡張ユニット 入力：24点 出力：16点
マスターユニットに 1ユニット接続可

外部駆動電源 出力電源無し（外部より供給

非常停止入出力 無電圧入力（接点入力）リレーC接点
出力

電源電圧 DC24V± 10％ -0.5A（外部より供給）

耐ノイズ性 1500Vp-p パルス幅 1μ s
( ノイズシミュレータによる )

環境条件
室内静置温度：0℃～ 40℃  
湿度 30～ 90％ RH　結露無きこと
腐食性ガス無きこと

寸　法 25（W）× 160（H）× 134（D）
取付金具含まず

質　量 0.4kg
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Ｌ形ブラケット正面側取付

ＯＰＴＩＯＮ

ＣＡ１０－Ｍ００

ＣＯＭＭ

ＴＥＡ
Ｃ
Ｈ

Ｉ／
Ｏ

Ｆ

Ｄ
Ｃ
２４

ＰＯＷＥＲ

ＥＲＲＯＲ

Ｇ
Ｒ

Ｉ

ＭＩＮ．

C3

２－Ｍ３

２－Ｍ３

リンクケーブル

ティーチングペンダント用コネクタ

入出力信号用コネクタ

Ｌ形ブラケット背面側取付

注記
１．Ｌ形ブラケットは、正面側取付、背面側取付兼用品を１組（２個）添付します。

端子台ネジサイズＭ４

壁面

壁面

25
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4
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［寸法図］
コントローラ形式　　　CA10-M00B

［各部名称］

①状態表示ＬＥＤ

③ティーチングペンダント　
　コネクタ

④入出力コネクタ

②通信コネクタ

⑤端子台

＋

ー
電源入力（DC24V）

FG

①状態表示 LED

　コントローラの状態を表示する LEDで、電源ONで緑色に点灯し、

エラー発生時に赤色の点灯をします。

②通信コネクタ

　スレーブユニット接続用のリンクケーブルを接続するコネクタです。

③ティーチングペンダントコネクタ

　ティーチングペンダントまたはパソコン接続用の通信ケーブル (オプ

ション ) を接続するコネクタです。

④入出力コネクタ

　外部制御機器 ( シーケンサ等 ) を接続します。

⑤端子台

　電源入力端子、FG( フレームグランド ) 端子を設けてあります。



187

制御系部品
 

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ

高機能マスターユニット　CA10-M01B-CC
＊本ユニットは、高機能マスターユニットCA10-M00B に CC-Link を追加したコンローラです。
＊外部機器とのインターフェースをCC-Link を使用して行なうことができます。
＊CC-Link インターフェースを通して、各入出力や座標テーブル、ステータス及び JOG動作のデータ通信がおこなえます。
＊RS232Cインターフェースは、２チャンネル標準装備（１つはティーチングペンダント用）しています。
＊ネットワーク機能以外のご使用方法は、CA10-M00B と同じです。
＊ティーチングペンダントは、TPH-4C を使用します。

対応する軸タイプ
BBT3D、BBT4D、BBT5D、BBT5E、BBT7D、BB10E、BB10F、BB30E、BB30F、BB50F、BB50G、BB60G
各軸タイプのボールネジ駆動、タイミングベルト駆動とも対応可能です。

CA10-M01B-CC

［システム構成］

1～ 4軸仕様

単軸

回生放電ユニット
ABSU- □ 000

ティーチングペンダント
TPH-4C

4 軸使用時

2軸

3軸

4軸

高機能マスターユニット
CA10-M01B

スレーブユニットCA20-S□□
（軸数分必要。4軸の場合 4台）

拡張入出力ユニット
CA20-EX-A20

（スレーブユニット用）

コントローラ
ケーブル

［形式］ CA 10     -      M       01       B     -      CC　

バージョン制御形態

M ： マスターユニット

CCリンク対応

リンク
ケーブル

 基本ユニット　  機能拡張ユニット

リンク
ケーブル

リンク
ケーブル

リンク
ケーブル

CA10-M01B-CC

スレーブユニット



188

 

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ

［一般仕様］

（注1）マルチタスク最大４タスク（制御軸数は 1タスク）となります。　（注 2）使用するモードにより変化します。

項目 仕様
伝送仕様 CC-Link Ver1.10

通信速度 10M/5M/2.5M/625k/156kbps
( ロータリースイッチにより設定 )

局タイプ リモートデバイス局
占有局数 4局固定（RX/RY各 128 点　RWw/RWr　各 16点）
局番設定 1～ 64（ロータリースイッチにより設定）

入出力点数

システム入力 4点 /システム出力 4点
汎用入力 64点 /汎用出力 64点
JOG入力 8点 /JOG出力 8点
ハンドシェイク入力 1点 /ハンドシェイク出力 2点

データ通信機能 座標テーブル送受信、現在位置モニタ、エラーコード要求、ステータス要求等

［CC-Link インターフェース仕様］

［入出力信号一覧］
＊入出力の接続法については技術資料 233～ 234 ページをご覧ください。

信号方向　　CC-Link マスタ局　←　CA10-M01-CC 信号方向　　CC-Link マスタ局　→　CA10-M01-CC
デバイスNo.（入力） 信号名 デバイスNo.（出力） 信号名

RXn0 運転中出力 RYn0 原点復帰入力
RXn1 異常出力 RYn1 スタート入力
RXn2 位置決め完了出力 RYn2 ストップ入力
RXn3 原点復帰完了出力 RYn3 リセット入力

RXn4 ～ RXn7 － RYn4 ～ RYn7 －
RXn8 ～ RXnF 汎用出力ポート 1－ 1～ 8 RYn8 ～ RYn Ｆ 汎用入力ポート 1－ 1～ 8

RX(n+1)0 ～ RX(n+1)7 汎用出力ポート 2－ 1～ 8 RY(n+1)0 ～ RY(n+1)7 汎用入力ポート 2－ 1～ 8
RX(n+1)8 ～ RX(n+1)F 汎用出力ポート 3－ 1～ 8 RY(n+1)8 ～ RY(n+1)F 汎用入力ポート 3－ 1～ 8
RX(n+2)0 ～ RX(n+2)7 汎用出力ポート 4－ 1～ 8 RY(n+2)0 ～ RY(n+2)7 汎用入力ポート 4－ 1～ 8
RX(n+2)8 ～ RX(n+2)F 汎用出力ポート 5－ 1～ 8 RY(n+2)8 ～ RY(n+2)F 汎用入力ポート 5－ 1～ 8
RX(n+3)0 ～ RX(n+3)7 汎用出力ポート 6－ 1～ 8 RY(n+3)0 ～ RY(n+3)7 汎用入力ポート 6－ 1～ 8
RX(n+3)8 ～ RX(n+3)F 汎用出力ポート 7－ 1～ 8 RY(n+3)8 ～ RY(n+3)F 汎用入力ポート 7－ 1～ 8
RX(n+4)0 ～ RX(n+4)7 汎用出力ポート 8－ 1～ 8 RY(n+4)0 ～ RY(n+4)7 汎用入力ポート 8－ 1～ 8
RX(n+4)8 ～ RX(n+4)F ＪＯＧ出力 RY(n+4)8 ～ RY(n+4)F ＪＯＧ入力
RX(n+5)0 ～ RX(n+5)7

リザーブ
RY(n+5)0 ～ RY(n+5)7

リザーブRX(n+5)8 ～ RX(n+5)F RY(n+5)8 ～ RY(n+5)F
RX(n+6)0 ～ RX(n+6)7 RY(n+6)0 ～ RY(n+6)7

RX(n+6)8 コマンド処理完了（※） RY(n+6)8 コマンド処理要求（※）
RX(n+6)9 コマンドエラー（※） RY(n+6) ９ －

RX(n+6)A ～ RX(n+6)F － RY(n+6)A ～ RY(n+6)F －
RX(n+7)0 ～ RX(n+7)7 － RY(n+7)0 ～ RY(n+7)7 －
RX(n+7)8 ～ RX(n+7)F － RY(n+7)8 ～ RY(n+7)F －

 n：局番設定によりマスターユニットに付けられたアドレス
（※）データ通信のハンドシェイク信号

コントローラ形式 CA10-M01B-CC

制御軸数 スレーブユニット接続で、1軸～ 4軸
同時制御

制御方式 CP制御、PTP制御、
セミクローズドループ制御

補間機能 3次元直線補間、3次元円弧補

エンコーダ信号 ラインドライバ通信方式

教示方式 リモートティーチング、
ダイレクトティーチング又はMDI

速度・加速 速度 10段階（可変）
加速度 20段階（可変）

運転方式 ステップ、連続、単動

動作モード
シーケンシャル（マルチタスク）（注１）
パレタイジング、イージー、
外部ポイント指定

プログラム数 シーケンシャル 16、
パレタイジング 16、イージー 8

ステップ数 最大 2500 ステップ（注 2）

座標テーブル 各タスク　999

カウンタ数 99

タイマ数 9

記憶方式 EEPROM（バッテリ無し）

CPU形式 32ビット（RISC・CPU  SH7051 ）

自己診断機能
CPU異常、メモリ異常、
ドライバ異常、電源電圧異常、
プログラム異常、他

異常表示 エラー LED表示、
ティーチングペンダントに表示

外部入力 CC-Link インターフェース仕様参照

外部出力 CC-Link インターフェース仕様参照

通信機能 ティーチングペンダント用 ×1チャンネル
RS-232C用 × 1チャンネル

外部駆動電源 出力電源無し（外部より供給）

非常停止入出力 無電圧入力（接点入力）リレーC接点
出力

電源電圧 DC24V± 10％ -0.5A（外部より供給）

耐ノイズ性 1500Vp-p パルス幅 1μ s
( ノイズシミュレータによる )

環境条件
室内静置温度：0℃～ 40℃  
湿度 30～ 90％ RH　結露無きこと
腐食性ガス無きこと

寸　法 47（W）× 160（H）× 130 （D）
取付金具含まず

質　量 0.8kg
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［寸法図］
コントローラ形式　　　CA10-M01B-CC
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［各部名称］

⑥ＣＣ -Ｌｉｎｋコネクタ

⑧局番設定スイッチ（×１０）
⑨局番設定スイッチ（×１）

⑦ボーレート設定スイッチ

FG

①状態表示ＬＥＤ

②通信コネクタ

③モードスイッチ

④シリアルポート
　コネクタ

⑤電源接続端子台

⑩ＣＣ - Ｌｉｎｋ状態表示ＬＥＤ

電源入力（DC24V）
＋

ー

⑪ティーチングペンダントコネクタ

⑫非常停止コネクタ

① 状態表示 LED
　コントローラの状態を表示する LEDで、電源
ONで緑色に点灯し、エラー発生時に赤色の点
灯をします。

② 通信コネクタ
　スレーブユニット接続用のリンクケーブルを接
続するコネクタです。

③ モードスイッチ
　本機では使用しません。

④ シリアルポートコネクタ
　パソコン接続用の通信ケーブル（オプション）
を接続するコネクタです。

⑤ 電源接続端子台
　電源入力端子、FG( フレームグランド ) 端子を
設けてあります。

⑥ CC-Link コネクタ
　データリンクするためのCC-Link 専用ケーブ
ルを接続するコネクタです。

　コントローラに差し込む電線側コネクタは標準
で付属しています。

⑦ ボーレート設定スイッチ
　CC-Link の伝送速度を設定します。

⑧、⑨　局番設定スイッチ（× 10、× 1）
　ユニットの局番を設定します。

⑩ CC-Link 状態表示 LED
　CC-Link の状態を表示します。

⑪ ティーチングペンダントコネクタ
　ティーチングペンダントを接続するコネクタで
す。

⑫ 非常停止コネクタ
　非常停止信号の入力、出力に使用します。
　コントローラに差し込む電線側コネクタは標準
で付属しています。
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高機能マスターユニット　　CA20ーM00/CA20－M01

CA20－M00/CA20－M01　共通の特徴
BAⅡ全シリーズ、リニアコンポアームとも接続可能

＊最大４軸同時制御が可能

＊高荷重搬送用途で必要な、XX-Y( ガントリータイプ）２軸同期制御が可能（注 1）（注 2）

＊外部機器とのインターフェースにＣＣ－Ｌｉｎｋ、Device Net が使用可能

＊ＣＣ－Ｌｉｎｋインターフェースを通して各入出力や座標テーブル、ステータス及びＪＯＧ動作のデータ通信がおこなえます。

＊Device Net インターフェースを通して各入出力、JOG動作のデータ通信がおこなえます。

＊２次元、３次元の直線補間と円弧補間やパス機能を装備、軌跡を重視した作業が可能

＊ロボット移動中に指定した座標で汎用出力制御のＯＮ、ＯＦＦが可能（命令語：ＯＵＴＳ）

＊指定座標に向かう途中、ＲＳ２３２Ｃ通信より受信した座標データに目標位置を変更可能（命令語：ＲＳＭＶ）

＊シーケンシャルモードにて、入出力の制御が最大４タスク可能なマルチタスク機能を装備（軸動作は１タスクのみ）

＊本コントローラはメモリーカードユニットの取り付けはできません。
　(注 1) 対応可能な軸タイプは、BB10E、BB30E、BB50F、BB50G、BB60G、BB60J のボールネジタイプです。

　( 注 2) パレタイジングモードやＭＶＭ , ＭＶＣ , ＭＶＣＰコマンドは使用できません。

　　　

CA20－M00
＊ティーチングペンダントは、ＴＰＨ－４Ｃを使用

［形式］

制御形態

M ： マスターユニット

CA20     -      M       00      -      0　0　

Field ･ Bus インターフェース

0：なし
C：CC-Link
D：DeviceNet

VL ･ Busインターフェース

0：なし
V：あり

ＣＡ２０－Ｍ００－００ ＣＡ２０－Ｍ００－ＣＶ
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CA20－M01
＊外部安全回路を追加することにより、「安全カテゴリー 3」に適合

＊ティーチングペンダントは、イネーブルスイッチ付「ＴＰＸ－ 4Ａ」を使用

［形式］

制御形態

0：  なし
C： CC-Link
D： DeviceNet

FIELD・Bus インターフェース

M ： マスターユニット

CA 20     -      M       01        0    0 

0：  なし
V： あり

VL・Bus インターフェース

コントローラ
CA20-M01
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[ ＣＡ２０－Ｍ００/ＣＡ２０－Ｍ０１　システム構成 ]

VLBus-V
光通信

VLALX
-025P2-KVM

VLASX
-025P2-SVM

マスターユニット

BB50G、BB60G

CA20-S10CA20-S40

リンクケーブル

スレーブユニットスレーブユニット

BB60Jリニアコンポアーム
BC70F

サーボアンプ

TPH-4C

ティーチングペンダント

CA20-M00

リンクケーブル

サーボアンプ

モータ容量
750W

モータ容量
400W

モータ容量
50～200W

BB50F～小型軸

TPX-4A

CA20-M01
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コントローラ形式 ＣＡ２０－Ｍ００/ＣＡ２０－Ｍ０１
制御軸数 スレーブユニット接続で、１軸～４軸

同期制御

　
　
　
　
　
　
　

自己診断機能
ウォッチドックタイマによる
ＣＰＵ異常、メモリ異常
ドライバ異常、電源電圧異常、
プログラム異常、他制御方式 ＣＰ制御、ＰＴＰ制御

セミクローズドループ制御
補間機能 ３次元直線補間、３次元円弧補間

異常表示 異常表示灯点灯（前面パネル）
ティーチングペンダント表示エンコーダ信号 ラインドライバ通信方式

教示方式 リモートティーチング、
ダイレクトティーチング又はＭＤＩ

外部入力 システム入力：４点　汎用入力：２０点（注 3）
外部出力 システム出力：４点　汎用出力：１２点（注 3）

速度・加速 速度１０段階（可変）
加速度２０段階（可変）

通信機能
VL-Bus インターフェース無し
　1CH（RS232C）ティーチペンダント用
VL-Bus インターフェース有り
　2CH（RS232C）1CHはティーチペンダント用

運転方式 ステップ、連続、単動

動作モード
シーケンシャル（マルチタスク）　（注１）
パレタイジング、イージー
外部ポイント指定

外部駆動電源 出力電源なし（外部より供給）

非常停止入出力 無電圧入力（接点入力）、リレーＣ接点
出力

プログラム数 シーケンシャル１６、
パレタイジング１６、イージー８

耐ノイズ性 １５００Ｖｐ‐ｐ　パルス幅１μｓ
（ノイズシュミレーターによる）ステップ数 最大 2500 ステップ　（注２）

座標テーブル 各タスク　９９９
環境条件

室内設置場所　温度：０℃～４０℃
湿度　３０～９０％ＲＨ　結露無きこと
腐食性ガス無きこと

カウンタ数 ９９
タイマ数 ９
記憶方式 FRAM

寸　法 ６５（Ｗ）×１７０（Ｈ）×１５０（Ｄ）
取付金具含まずＣＰＵ形式 ３２ビット（ＲＩＳＣ・ＣＰＵ　ＳＨ７０８５）

電源電圧 ＤＣ２４Ｖ±１０％　０．５Ａ（外部より供給） 質　量 １．２Ｋｇ（オプション基板含まず）

[ 一般仕様 ]

（注 1）マルチタスク最大４タスク（制御軸数は１タスク）となります。
（注 2）使用するモードにより変化します。
（注 3）Field・Bus インターフェース仕様ご選定の場合は 194～ 195 ページのインターフェース仕様をご参照下さい。

［入出力仕様］

［入出力ピン番号と信号名］

入力仕様

入力定格 DC24V　7mA/1 点

絶縁方式 フォトカプラ

電源 外部より供給（DC24V）

出力仕様

出力形態 トランジスタ出力（オープンコレクタ）

出力容量

（DC24V）

システム出力　MAX20mA/1 点

汎用出力　MAX300mA/1 点

パネル側コネクタピン配置 No. 信号名 No. 信号名

1 ＋ COM1（注 1） 26 汎用入力ポート　1-1
2 汎用出力ポート　1-1 27 汎用入力ポート　1-2
3 汎用出力ポート　1-2 28 汎用入力ポート　1-3
4 汎用出力ポート　1-3 29 汎用入力ポート　1-4
5 汎用出力ポート　1-4 30 汎用入力ポート　1-5
6 汎用出力ポート　1-5 31 汎用入力ポート　1-6
7 汎用出力ポート　1-6 32 汎用入力ポート　1-7
8 汎用出力ポート　1-7 33 汎用入力ポート　1-8
9 汎用出力ポート　1-8 34 汎用入力ポート　2-1
10 汎用出力ポート　2-1 35 汎用入力ポート　2-2
11 汎用出力ポート　2-2 36 汎用入力ポート　2-3
12 汎用出力ポート　2-3 37 汎用入力ポート　2-4
13 汎用出力ポート　2-4 38 汎用入力ポート　2-5
14 － COM1（注 1） 39 汎用入力ポート　2-6
15 － COM1（注 1） 40 汎用入力ポート　2-7
16 ＋ COM2（注 1） 41 汎用入力ポート　2-8
17 運転中出力 42 汎用入力ポート　3-1
18 異常出力 43 汎用入力ポート　3-2
19 位置決め完了出力 44 汎用入力ポート　3-3
20 原点復帰完了出力 45 汎用入力ポート　3-4
21 原点復帰入力 46 非常停止入力
22 スタート入力 47 非常停止入力
23 ストップ入力 48 非常停止出力　（N.O）
24 リセット入力 49 非常停止出力　（COM）
25 － COM2（注 1） 50 非常停止出力　（N.C）

（BOTTOM VIEW）

50 
49
25
242

1
27
26

（注 1）：+COM1,+COM2及び -COM1と -COM2は内部で接続されていません。    
＊入出力コネクタ接続用のプラグが１個付属されていますが、プラグ付入出力ケーブルもオプションとして取り揃えています。

＊入出力の接続法については技術資料 231～ 232 ページをご覧ください。
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項目 仕様
伝送仕様 CC-Link Ver1.10
通信速度 10M / 5M / 2.5M / 625k / 156kbps（パラメータにより設定）
局タイプ リモートデバイス局
占有局数 4局固定（RX/RY各 128 点　RWw/RWr　各 16点）
局番設定 1～ 64（パラメータにより設定）

入出力点数

システム入力 4点 /システム出力 4点
汎用入力 64点 /汎用出力 64点
JOG入力 8点 /JOG出力 8点
ハンドシェイク入力 1点 /ハンドシェイク出力 2点
データ選択入力 4点 / データ選択確認出力 4点

データ通信機能 座標テーブル送受信、現在位置モニタ、エラーコード要求、ステータス要求等

［CC-Link インターフェース仕様］

＊入力・出力はロボットコントローラ側から見た方向です。

［入出力信号一覧］
信号方向　　CC-Link マスタ局　←　CA20-M00/M01 信号方向　　CC-Link マスタ局　→　CA20-M00/M01
デバイスNo.（入力） 信号名 デバイスNo.（出力） 信号名

RXn0 運転中出力 RYn0 原点復帰入力（※ 2）
RXn1 異常出力 RYn1 スタート入力（※ 2）
RXn2 位置決め完了出力 RYn2 ストップ入力（※ 2）
RXn3 原点復帰完了出力 RYn3 リセット入力（※ 2）

RXn4 ～ RXn7 使用禁止 RYn4 ～ RYn7 使用禁止
RXn8 ～ RXnF 汎用出力ポート 1－ 1～ 8 RYn8 ～ RYn Ｆ 汎用入力ポート 1－ 1～ 8（※ 2）

RX(n+1)0 ～ RX(n+1)7 汎用出力ポート 2－ 1～ 8 RY(n+1)0 ～ RY(n+1)7 汎用入力ポート 2－ 1～ 8（※ 2）
RX(n+1)8 ～ RX(n+1)F 汎用出力ポート 3－ 1～ 8 RY(n+1)8 ～ RY(n+1)F 汎用入力ポート 3－ 1～ 8（※ 2）
RX(n+2)0 ～ RX(n+2)7 汎用出力ポート 4－ 1～ 8 RY(n+2)0 ～ RY(n+2)7 汎用入力ポート 4－ 1～ 8
RX(n+2)8 ～ RX(n+2)F 汎用出力ポート 5－ 1～ 8 RY(n+2)8 ～ RY(n+2)F 汎用入力ポート 5－ 1～ 8
RX(n+3)0 ～ RX(n+3)7 汎用出力ポート 6－ 1～ 8 RY(n+3)0 ～ RY(n+3)7 汎用入力ポート 6－ 1～ 8
RX(n+3)8 ～ RX(n+3)F 汎用出力ポート 7－ 1～ 8 RY(n+3)8 ～ RY(n+3)F 汎用入力ポート 7－ 1～ 8
RX(n+4)0 ～ RX(n+4)7 汎用出力ポート 8－ 1～ 8 RY(n+4)0 ～ RY(n+4)7 汎用入力ポート 8－ 1～ 8
RX(n+4)8 ～ RX(n+4)F ＪＯＧ出力 RY(n+4)8 ～ RY(n+4)F ＪＯＧ入力
RX(n+5)0 ～ RX(n+5)7

リザーブ
RY(n+5)0 ～ RY(n+5)7

リザーブRX(n+5)8 ～ RX(n+5)F RY(n+5)8 ～ RY(n+5)F
RX(n+6)0 ～ RX(n+6)7 RY(n+6)0 ～ RY(n+6)7

RX(n+6)8 コマンド処理完了（※ 1) RY(n+6)8 コマンド処理要求（※ 1)
RX(n+6)9 コマンドエラー（※ 1) RY(n+6)9 使用禁止

RX(n+6)A ～ RX(n+6)B 使用禁止 RY(n+6)A ～ RY(n+6)B 使用禁止
RX(n+6)C ～ RX(n+6)F データ選択確認出力 RY(n+6)C ～ RY(n+6)F データ選択入力
RX(n+7)0 ～ RX(n+7)7 使用禁止 RY(n+7)0 ～ RY(n+7)7 使用禁止
RX(n+7)8 ～ RX(n+7)F 使用禁止 RY(n+7)8 ～ RY(n+7)F 使用禁止

ｎ：局番設定によりマスターユニットに付けられたアドレス
（※ 1）データ通信のハンドシェイク信号
（※ 2）システム入力、汎用入力ポート 1～ 3はパラメータで使用の選択を行います。

［CC-Link 状態表示 LED］

名称 色 点灯／消灯 内容

RUN 緑
点灯 正常動作中

消灯 タイムアウトまたは
ネットワーク停止中

ERR 赤
点灯 CRCエラー、異常速度、

異常局番設定
消灯 正常動作中

SD 緑
点灯 データ送信中
消灯 データ非送信

RD 緑 点灯 データ受信中
消灯 データ非受信

＊入出力の接続法については技術資料 235ページをご覧ください。
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項目 仕様
通信プロトコル DeviceNet 準拠
サポートコネクション Ｉ／Ｏコネクション（ポーリング）
通信速度 125k / 250k / 500kbps（パラメータにより設定）
局番設定 0～ 63（パラメータにより設定）

ケーブル長さ
通信速度 太ケーブル 細ケーブル
125k 500m

100m250k 250m
500k 100m

占有点数 送信 :128 点  受信 :128 点

入出力点数
システム入力 4点 / システム出力 4点
汎用入力 64点 / 汎用出力 64点
JOG入力 8点 / JOG出力 8点

ベンダＩＤ 733 (TOSHIBA-MACHINE CO.,LTD.)
デバイスタイプ 0 (Generic Device)
プロダクトコード 5 (CA20-M00)

［DeviceNet インターフェース仕様］

［入出力信号一覧］

※ 入力・出力はロボットコントローラ側から見た方向です。

信号方向　DeviceNet マスタ局　←　CA20-M00/M01 信号方向　DeviceNet マスタ局　→　CA20-M00/M01（※１）
入力デバイスNo.（オフセット※２） 信号名 出力デバイスNo.（オフセット※２） 信号名

+0 運転中出力 +0 原点復帰入力（※ 3）
+1 異常出力 +1 スタート入力（※ 3）
+2 位置決め完了出力 +2 ストップ入力（※ 3）
+3 原点復帰完了出力 +3 リセット入力（※ 3）

+4～ +7 使用禁止 +4～ +7 使用禁止
+8～ +15 汎用出力ポート 1－ 1～ 8 +8 ～ +15 汎用入力ポート 1－ 1～ 8（※ 3）
+16 ～ +23 汎用出力ポート 2－ 1～ 8 +16 ～ +23 汎用入力ポート 2－ 1～ 8（※ 3）
+24 ～ +31 汎用出力ポート 3－ 1～ 8 +24 ～ +31 汎用入力ポート 3－ 1～ 8（※ 3）
+32 ～ +39 汎用出力ポート 4－ 1～ 8 +32 ～ +39 汎用入力ポート 4－ 1～ 8
+40 ～ +47 汎用出力ポート 5－ 1～ 8 +40 ～ +47 汎用入力ポート 5－ 1～ 8
+48 ～ +55 汎用出力ポート 6－ 1～ 8 +48 ～ +55 汎用入力ポート 6－ 1～ 8
+56 ～ +63 汎用出力ポート 7－ 1～ 8 +56 ～ +63 汎用入力ポート 7－ 1～ 8
+64 ～ +71 汎用出力ポート 8－ 1～ 8 +64 ～ +71 汎用入力ポート 8－ 1～ 8
+72 ～ +79 ＪＯＧ出力 +72～ +79 ＪＯＧ入力
+80～ +127 リザーブ +80～ +127 リザーブ

（※１）DeviceNet の通信が途切れた場合はストップ入力は１にセット、その他は０にクリアされます。
　　　 但し、Ｔ／Ｐ操作時はストップ入力も０にクリアされます。
（※ 2）先頭デバイスからのオフセット量。（単位：ビット）
（※ 3）システム入力、汎用入力ポート 1～ 3は、パラメータで使用の選択を行います。

＊入出力の接続法については技術資料 236ページをご覧ください。

名称 色 点灯／消灯 原因・対策

MS

緑
●点灯 正常 正常状態

★点滅 未設定状態 マスターユニットの設定値の異常です。設定を確認し立ち上げ直してください。又はスタンバ
イ状態です。マスターユニットが正常に立ち上がっているか確認してください。

赤
●点灯 致命的な故障

ハード異常が発生しています。
（DPRAM, 内部 ROM, 内部 RAM,EEPROM,CAN異常 ,WDT異常等）
立ち上げ直してください。再発する場合は、ユニット交換してください。

★点滅 軽微な故障 ユーザ設定が異常及び、ユーザ側割り込みタイムアウトが発生しています。設定を確認し直し
立ち上げ直してください。

緑／赤 ○消灯 電源供給無 電源が供給されていない、初期化中等です。電源供給を確認してください。

NS

緑
●点灯 正常 オンライン状態で、１つ以上のコネクション確立（稼動）しています。

★点滅 コネクション待ち
マスターユニットが正常に立ち上がっていません。（マスターユニットのＩ／Ｏエリアの構成異
常も含まれます）
マスターユニットが正常に立ち上がっているか確認してください。

赤
●点灯 致命的な通信異常

通信異常が発生しています。（ノードアドレス重複、busoff 検知、通信速度不一致等）
接続状態、ノイズの状態、ノードアドレス設定、通信速度設定等の確認をし、立ち上げ直して
ください。

★点滅 軽微な通信異常
マスターユニットとの通信がタイムアウトしています。
マスターユニットの状態及び、接続状態、ノイズの状態、ノードアドレス設定、通信速度設定
等の確認をし、立ち上げ直してください。

緑／赤 ○消灯 電源供給無 電源供給が無いか、WDT異常、ボーレートチェック中、ノードアドレス重複チェック中等です。
電源供給を確認してください。

［DeviceNet 状態表示 LED］

※ LEDの点灯間隔は、点灯 0.5 秒、消灯 0.5 秒です。
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④ ティーチングペンダントコネクタ

① 状態表示LED
② 通信コネクタ

③ モードスイッチ
本機では全てOFFにてご使用ください

④ ティーチングペンダントコネクタ
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⑯ DeviceNet 接続コネクタ
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①状態表示 LED
 コントローラの状態を表示する LED で、電源ONで緑色に点灯し、
 エラー発生時に赤色の点灯をします。

②通信コネクタ
 スレーブユニット接続用のリンクケーブルを接続するコネクタです。

③モードスイッチ
 本機では使用しません。全てOFFにてご使用ください。

④ティーチングペンダントコネクタ
　ティーチングペンダントまたはパソコン接続用の通信ケーブル（オプ
ション）を接続するコネクタです。

⑤入出力コネクタ
 外部制御機器（シーケンサ等）を接続します。

⑥電源用端子台
 電源入力端子、FG（フレームグランド）端子を設けてあります。

⑦セーフティコネクタ
 安全回路を接続するコネクタです。安全回路は技術資料 240 ページを
参照してください。

⑧電源用コネクタ
 電源を接続するコネクタです。

⑨CC-Link 状態表示 LED（オプション）
 CC-Link の状態を表示します。

⑩CC-Link 通信端子台（オプション）
 データリンクするためのCC-Link 専用ケーブルを接続する端子台です。

⑪光通信送信用コネクタ（TD）（オプション）
 BSサーボアンプ接続用の光通信ケーブルを接続する端子台です。

⑫光通信受信用コネクタ（SD）（オプション）
 BSサーボアンプ接続用の光通信ケーブルを接続する端子台です。

⑬終端抵抗設定スイッチ（オプション）
 シリアルポート使用時の通信用終端抵抗を接続するためのスイッチです。

⑭シリアルポートコネクタ（オプション）
 パソコン接続用の通信ケーブル（オプション）を接続するコネクタです。

⑮BSモータ用非常停止コネクタ（オプション）
 BSサーボアンプに対して非常停止信号を出力するコネクタです。

⑯DeviceNet 接続コネクタ（オプション）
 データリンクするためのDeviceNet 専用ケーブルを接続するコネクタです。

⑰DeviceNet 状態表示 LED（オプション）
 DeviceNet の状態を表示します。

［寸法図］

［各部名称］

※ 上図はCA20-M00 となっていますが、外形寸法はCA20-M01 も同等です。
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＊スレーブユニットには入出力コネクタ接続用プラグが 1個付属されていますが、別途プラグ付入出力ケーブルもオプションとして取り揃えています。

［形式］
バージョン
無記入10 ： 50 ～ 200W

40 ： 400W
 

モータ容量

［一般仕様］

スレーブユニット
＊マスターユニットと高機能マスターユニットを制御する際の補器として使用します。
＊本ユニットは、１軸分駆動用のドライバが内蔵されています。
＊供給電源は、生産のグローバル化に対処できるマルチ電源（AC100V ～ 120V、200V～ 240V）を採用しています。

対応する軸タイプ
CA20-S10：BBT3D、BBT4D、BBT5D、BBT5E、BBT7D、BB10E、BB10F、BB30E、BB30F、BB50F
CA20-S40：BB50G、BB60G
各軸タイプのボールネジ駆動、タイミングベルト駆動とも対応可能です。

CA20-S10 CA20-S40

CA20  -  S     10        

［入出力仕様］
コントローラ形式　　　CA20-S10・CA20-S40

入力仕様

入力定格 DC24V　10mA/1 点

絶縁方式 双方向入力フォトカプラ

電源 外部より供給（DC24V）

出力仕様

出力形態 トランジスタ出力（オープンコレクタ）

出力容量

（DC24V）
汎用出力 1-1 ～ 1-8　MAX300mA/1 点

  1 軸（マスターユニットと接続による）
 50W 100W 200W 400W 
 AC サーボモータ
 異常表示灯点灯（前面パネル）

ティーチングペンダント（マスターユニットに接続）
 8 点
 8 点
  AC100V ～ 120V, AC200V ～ 240V, ± 10%  50/60Hz   AC200V ～ 230V,
 100V 系、200V系は前面端子台ショートバーにより切り替え ± 10%  50/60Hz

 100VA 160VA 450VA 700VA
  　1500Vp-p　パルス幅 1μ s（ノイズシュミレータによる）

　 室内静置温度 0～ 40℃　   　湿度 30%～ 90%RH 結露なきこと　     腐食性ガスのないこと

 55（W）× 160（H）× 134（D） 85（W）× 160（H）× 134（D）
 （取付金具含まず） （取付金具含まず）
 0.91kg 1.34kg 
 

コントローラ形式 CA20-S10 CA20-S40注1）　

注1）CA20-S40を使用する場合は、必ず回生放電ユニットABSU-4000を使用してください。

制 御 軸 数
モ ー タ 容 量
駆 動 方 式
異 常 表 示

外 部 入 力
外　 部　 出　 力
電 源

電源容量（1 軸当り）
耐 ノ イ ズ 性
環 境 条 件
寸 法

質 量
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パネル側コネクタピン配置 No. 入出力 信号名 No. 入出力 信号名
1 ＋COM1 19 COM3
2 出力 汎用出力ポート　1-1 20 入力 汎用入力ポート　1-1
3 出力 汎用出力ポート　1-2 21 入力 汎用入力ポート　1-2
4 出力 汎用出力ポート　1-3 22 入力 汎用入力ポート　1-3
5 出力 汎用出力ポート　1-4 23 入力 汎用入力ポート　1-4
6 － COM1 24 NC
7 非常停止出力　（N. O） 25 NC
8 非常停止出力 26 NC
9 非常停止出力　（N. C） 27 COM4
10 NC 28 入力 汎用入力ポート　1-5
11 出力 汎用出力ポート　1-5 29 入力 汎用入力ポート　1-6
12 出力 汎用出力ポート　1-6 30 入力 汎用入力ポート　1-7
13 出力 汎用出力ポート　1-7 31 入力 汎用入力ポート　1-8
14 出力 汎用出力ポート　1-8 32 NC
15 NC 33 NC
16 NC 34 NC
17 － COM2 35 NC
18 NC 36 NC

［入出力ピン番号と信号名］
コントローラ形式 CA20-S10・CA20-S40

NC・・・No  Connection

＊入出力の接続法については技術資料 237ページをご覧ください。

（BOTTOM VIEW）

50
49
25
242

1
27
26

４－Ｍ３

４－Ｍ３

バッテリ入力コネクタ

端子台ネジサイズ
Ｍ４

15
.5

24

6

24
15
.5

6

17
4

100

3.3 130

5.
5

C3

112

　占有寸法）
（ケーブル接続時の

MIN.80 100

18
5

16
0

55

73
12
.5

5
35

12
.5

10
5

壁面

壁面

30
以
上

30
以
上

ＳＷ２ＳＷ１ＢＡＴ

２１

４－Ｍ３

バッテリ入力コネクタ ４－Ｍ３

端子台ネジサイズ
Ｍ４

16
0

18
5

73

17
4

12
.5 55

24
15
.5

100 6

Ａ 壁面

MIN.80

　占有寸法）
（ケーブル接続時の

5.
5

10 35

12
.5 5 5

C3

3.3 130
112

Ａ

壁面

24
15
.5

6100

30

109

Ａ寸法：３０ｍｍ以上とする。
　　　　但し、ＡＢＳＵ－４００と並列する場合は
　　　　冷却ファンのスペースを考慮願います。

ＳＷ１ＢＡＴ ＳＷ２

２１

［寸法図］
コントローラ形式　　　CA20-S10 コントローラ形式　　　CA20-S40

［各部名称］

ＳＷ２ＳＷ１ＢＡＴ

２１

バッテリーホルダ

バッテリー入力　
コネクタ
終端抵抗設定　
スイッチ

ステーションNo. 設定スイッチ

拡張入出力
接続コネクタ

状態表示ＬＥＤ

エンコーダ入力コネクタ

入出力コネクタ

回生出力コネクタ

モータ出力コネクタ

電圧切替端子

電源入力

ＬＧ
ＦＧ

通信コネクタ

端子台

リチウムバッテリー
ハーネス

A

B

A矢視

B矢視

※各部の説明は 178ページのマスターユニットをご参照ください
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VLASX-025P2

外形寸法

各部の名称

180

160

110

100

170

表示操作部

CN6 電源部コネクタ

チャージランプ

CN7 反流吸収・MCコネクタ

CN8 モータアーマチュアコネクタ

軸番号スイッチ

ディップスイッチ

CN3 光通信受信コネクタ 

CN4 光通信送信コネクタ 

CN1 RS232C コネクタ 

CN2 入出力信号コネクタ

CN5 モータセンサコネクタ

CN9 ABS 電池接続コネクタ(底部)

アース端子
必ず接地してください。

制御軸数 1軸 ( マスターユニットと接続による )

モータ容量 750W

駆動方式 ACサーボモータ

異常表示 異常表示灯 ( 前面パネル )
ﾃｨｰﾁﾝｸﾞﾍﾟﾝﾀﾞﾝﾄ ( ﾏｽﾀｰﾕﾆｯﾄに接続 )

外部入力 なし

外部出力 なし

電源 1相　AC200V～ 230V

電源容量 50VA（制御回路）、1.7KVA（主回路）

環境条件
室内静置温度 0～ 40℃

湿度 30％～ 90％ RH結露なきこと
腐食性ガスのないこと

寸法 110× 170 × 180

質量 2.3 ㎏



200

 

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ

65
45

1
9
5

1
8
4

1
7
0

5　DC24V　電源部端子 9　AC200V　電源部端子

8　CN6　電源部コネクタ

7　CN7　MCコネクタ

6　EXT.R　反流吸収端子

3　BK. モータブレーキコネクタ

4　ORG. リミットSWコネクタ

1　CN2　入出力信号コネクタ

2　BS アンプ用非常停止
　　　　　入出力コネクタ

BS中継モジュール（オプション）
本モジュールは、BSサーボアンプに必要な外部回路（メインコンダクター、ブレーキ解除用リレー等）をモジュールにしたも
のです。

BSIFU ユニット
外形寸法・各部の名称

① CN2入出力信号コネクタ

 CN2ケーブルを接続するコネクタです。

②　BSアンプ用非常停止入出力コネクタ

 EMGケーブルを接続するコネクタです。IN側にCA20-M00 / M01又は前軸からのケーブルを接続し、OUT側に後軸へのケー

ブルを接続します。

③　ＢＫ．モータブレーキコネクタ

 モータの保持ブレーキを接続します。

④ ＯＲＧ．リミットＳＷコネクタ

 原点センサを接続します。

⑤ DC24V 電源部端子

 DC24V電源入力用端子台です。FG（フレームグランド）端子を設けてあります。

⑥　EXT.R 反流吸収端子

 外部反流吸収抵抗を接続する端子台です。

⑦ CN7 MCコネクタ

 CN7ケーブルを接続するコネクタです。

⑧ CN6 電源部コネクタ

 CN6ケーブルを接続するコネクタです。

⑨ AC200V 電源部端子

 AC200V 電源入力用端子台です。FG（フレームグランド）端子を設けてあります。
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［寸法図］

リンクケーブル

＊リンクケーブルは、他の信号線と束ねたり、同じワイヤダクト内に収めたりしないでください。
＊リンクケーブルには両端プラグ処理がされています。切断して再処理することはできません。

［用途］

CA10     -       L C     -     A    0 1     

01：   150mm
03：   300mm
10： 1000mm

バージョン
無記入

［形式］

ケーブル長

14.5

9.
7

11

主コントローラとなるマスターユニットと、その指示に従い動作するスレーブユニットが通信する
ためのケーブルです。
単軸使用で、マスターユニットのみ使用の場合は必要ありません。
リンクケーブルはマスターからスレーブユニット間で、直列に接続します。
密着して設置する場合と、離して設置する場合とでケーブル長が選択できます。

リンクケーブル ケーブル長

ケーブル長（mm）
150
300
1000

リンクケーブル

回生放電ユニット

［寸法図］

＊放電エネルギーは全て熱に変換されます。
＊回生放電ユニットの放電回路が異常発熱すると、接点出力（N. C）します。
＊本ユニットは 1軸分です。マスターユニット、スレーブユニットに接続可能です。

付属品 ：L形ブラケット、接続ケーブル （300mm）

M4またはφ4.5穴

取付け穴加工寸法

17
4

122

6110

24
15
.5

4－M3
5
10 35

55

12
.5

5 5.
5

16
0

17
4

接点出力端子

C1

C2

C3

REGBM

12
.5

RG

35

放電回路コネクタ

［用途］

［形式］

軸本体のモータが減速時に発生する発電エネルギーを回生放電ユニット内の回路で吸収
させるものです。負荷イナーシャが許容値を超える場合や、Z軸において、大きな負荷
を長いストローク下降させる（発電量が多くなる）ような場合に使用します。（回生放電
ユニットでコントローラでの過電圧発生を防止します）

対応コントローラ
2：CA20-M10・CA20-S10
4：CA20-M40・CA20-S40

ABSU-2000                         ABSU-4000

ABSU-2000   ABSU-4000

A　B　S　U　-　  2　 0　0　0

ＡＢＳＵ－４０００

可動０～２５
80
55

2.
6

122
83 18

25
.2
29

16
0

5
10 35

55

12
.5 5

5.
5
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反流吸収抵抗器

［外形寸法］

［接続例］

AC100～120V
　  または
AC200～240V

MC

MC

OFF　　ON　　　　 MC

MC

AC IN

＋

－

回生放電ユニット

放電抵抗

VSENSE

FET

NC

P

N

N

P

C1

C2

FG

コントローラ

ON/OFF CONTROL

付属接続
ケーブル

・回生放電ユニット放電抵抗には、150℃になると動作する温度リレーが内蔵されています。
・このリレーが動作すると、回生放電ユニット出力端子C1 - C2 間が、オープンになります。
・温度リレー動作時、必ずコントローラの電源がOFFとなるようにシーケンスを組んでください。

［用途］

［形式］

モータ容量 750W用に使用した場合に使用する抵抗器です。

赤（＋）
黒（－）

DC24V-0.19A
※電源はお客様にて
　ご用意ください。

冷却ファン

ABSU-4000 のみ冷却ファンが取付きます。

RGH200A 30 Ω  ( 軸据付条件 : 水平使用 )
RGH400A 30 Ω  ( 軸据付条件 : 垂直使用 )

［接続例］

L1300

5.
3
W

L2

H

形式 L1 L2 W H
RGH200A 30 Ω 215 200 50 25
RGH400A 30 Ω 265 250 60 30

BSIFU のターミナル「JP1」「JP2」間のジャンパーを外し「PA」「JP1」
に接続します。
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ティーチングペンダント　
［用途］　　
ティーチングペンダントはコントローラに接続して、プログラムやパラメータの入力機器としての他、原点出し、スタート、ストップ、
ジョグ、非常停止等、動作の実行指示を行うことができます。また、異常やエラーが発生した際の表示、解除の役割をします。

バージョンアップROM

No 品　　名 形　　式 用　　　途

1 ＴＰＨ－２Ａ
バージョンアップＲＯＭ Ｒ－ＴＰ２－ＣＡ 既にＴＰＨ－２Ａをお持ちで、

最新バージョンにされるための交換用ＲＯＭ

コントローラ ＴＰＨ－２Ａ
(Ver.2.40 以上 )

ＴＰＨ－４C ＴＰ X－４A
シリーズ 形　　　式

ＢＡ 　
本カタログ掲載機種

ＣＡ２０－Ｍ１０ ○ ○
ＣＡ２０－Ｍ４０ ○ ○
ＣＡ 2０－Ｍ 10－ＣＣ ○
ＣＡ１０－Ｍ００Ｂ ○
ＣＡ１０－Ｍ０1Ｂ ○
ＣＡ 2０－Ｍ００ ○
ＣＡ 2０－Ｍ０1 ○

ご使用になるコントローラにあわせて、お選びください。

コントローラ対応表 ○印：使用可能

ティーチングペンダントを最新のバージョンでご使用になるには、以下のオプションＲＯＭが必要です。
ご使用範囲によっては、従来からお持ちのバージョンでそのままご利用できます。詳細については、当社営業にお問合せ願います。

［形式］

Ｔ　Ｐ　Ｈ　－　２　Ａ

［形式］

Ｔ　Ｐ　Ｈ　－　４　C

［形式］

Ｔ　Ｐ　X　－　４　Ａ

※Ver（バージョン）No. は、コントローラに接続して、パラメータの中で確認することができます。
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パネル側コネクタピン配置 No. 入出力 信号名 No. 入出力 信号名
1 ＋COM5 14 COM6
2 出力 汎用出力ポート　2-1 15 入力 汎用入力ポート　2-1
3 出力 汎用出力ポート　2-2 16 入力 汎用入力ポート　2-2
4 出力 汎用出力ポート　2-3 17 入力 汎用入力ポート　2-3
5 出力 汎用出力ポート　2-4 18 入力 汎用入力ポート　2-4
6 出力 汎用出力ポート　2-5 19 入力 汎用入力ポート　2-5
7 出力 汎用出力ポート　2-6 20 入力 汎用入力ポート　2-6
8 出力 汎用出力ポート　2-7 21 入力 汎用入力ポート　2-7
9 出力 汎用出力ポート　2-8 22 入力 汎用入力ポート　2-8
10 NC 23 入力 汎用入力ポート　3-1
11 NC 24 入力 汎用入力ポート　3-2
12 NC 25 入力 汎用入力ポート　3-3
13 － COM5 26 入力 汎用入力ポート　3-4

26
25
13 
122

1
15
14

（BOTTOM VIEW）

CA20     -     E X     -     A     2 0     
バージョン
無記入拡張入出力ユニット

［形式］

［入出力ピン番号と信号名］

Ｅ
Ｘ
Ｉ
／
Ｏ

Ｅ
Ｘ
Ｉ
／
Ｏ

Ｅ
Ｘ
Ｉ
／
Ｏ

Ｅ
Ｘ
Ｉ
／
Ｏ

Ｅ
Ｘ
Ｉ
／
Ｏ

Ｅ
Ｘ
Ｉ
／
Ｏ

Ｍ４　または　φ４．５穴Ｍ４　または　φ４．５穴

130130

16
0

16
0

2121

17
4

17
4

3535 4141 3535

［仕様］

拡張入出力ユニット

［寸法図］

＊入出力接続法については技術資料238ページをご覧ください。

マスター＋拡張入出力＋スレーブ＋拡張入出力ユニット並列取付図

＊入出力の接続には本品付属のプラグをご使用になるか、別途入出力用ケーブルユニット
　（拡張入出力用）をお使いください。

［用途］

コントローラ（マスター、スレーブ各ユニット）の汎用入出力だけでは不足する場合、本ユニットを連結することで入出力点数を増やします。
コントローラ各ユニットに連結できる拡張入出力ユニットの数は 1ユニットです。
拡張入出力ユニットと、コントローラは、側面のコネクタを介し、直接連結されます。入出力点数については仕様欄をご覧ください。

CA20-EX-A20

［対応コントローラ］
CA20-M10、CA20-M40、CA20-S10、CA20-S40

入 力 仕 様 出 力 仕 様

入力点数 12点 出力点数 ８点

入力定格 DC24V  10mA／１点 出力形態 トランジスタ出力（オープンコレクタ）

絶縁方式 フォトカプラ 出力容量 DC24V  MAX  300mA／１点

コモン １回路一括 絶縁方式 フォトカプラ

外部接続 コネクタ（出力と共用） コモン １回路一括

NC・・・No  Connection

＊外部機器用電源は内蔵しておりません。
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パネル側コネクタピン配置 No. 入出力 信号名 No. 入出力 信号名
1 ＋COM3 26 入力 汎用入力ポート　4-1
2 出力 汎用出力ポート　3-1 27 入力 汎用入力ポート　4-2
3 出力 汎用出力ポート　3-2 28 入力 汎用入力ポート　4-3
4 出力 汎用出力ポート　3-3 29 入力 汎用入力ポート　4-4
5 出力 汎用出力ポート　3-4 30 入力 汎用入力ポート　4-5
6 出力 汎用出力ポート　3-5 31 入力 汎用入力ポート　4-6
7 出力 汎用出力ポート　3-6 32 入力 汎用入力ポート　4-7
8 出力 汎用出力ポート　3-7 33 入力 汎用入力ポート　4-8
9 出力 汎用出力ポート　3-8 34 入力 汎用入力ポート　5-1
10 出力 汎用出力ポート　4-1 35 入力 汎用入力ポート　5-2
11 出力 汎用出力ポート　4-2 36 入力 汎用入力ポート　5-3
12 出力 汎用出力ポート　4-3 37 入力 汎用入力ポート　5-4
13 出力 汎用出力ポート　4-4 38 入力 汎用入力ポート　5-5
14 － COM3 39 入力 汎用入力ポート　5-6
15 － COM3 40 入力 汎用入力ポート　5-7
16 ＋ COM3 41 入力 汎用入力ポート　5-8
17 出力 汎用出力ポート　4-5 42 入力 汎用入力ポート　6-1
18 出力 汎用出力ポート　4-6 43 入力 汎用入力ポート　6-2
19 出力 汎用出力ポート　4-7 44 入力 汎用入力ポート　6-3
20 出力 汎用出力ポート　4-8 45 入力 汎用入力ポート　6-4
21 入力 汎用入力ポート　6-5 46 空き
22 入力 汎用入力ポート　6-6 47 空き
23 入力 汎用入力ポート　6-7 48 空き
24 入力 汎用入力ポート　6-8 49 空き
25 － COM3 50 空き

［仕様］

［入出力ピン番号と信号名］ ＊入出力接続法については技術資料 239ページをご覧ください。

＊入出力の接続には本品付属のプラグをご使用になるか、別途入出力用ケーブルユニット   （拡張入出力用）をお使いください。

CA10-EX-B40

［寸法図］

Ｌ形ブラケット背面側取付

ＯＰＴＩＯＮ

C3

２－Ｍ３

２－Ｍ３
Ｌ形ブラケット正面側取付

注記
１．Ｌ形ブラケットは、正面側取付、背面側取付兼用品を１組（２個）添付します。

壁面

壁面

ＣＡ１０－ＥＸ

Ｉ／
Ｏ

ＭＩＮ． 80

入出力信号用コネクタ

25

12.5
112

1.6
5

18
5

16
0

12
.5

12
.5

R2.5

12
.5

100 6

100 6

12
.5

17
4

5.
5

5.
5

70
.1

130

３０
以
上

３０
以
上

13.2
7.5

13
.6

［対応コントローラ］
CA10-M00B

（BOTTOM VIEW）

50 
49
25
242

1
27
26

CA10     -     E X     -     B     4 0     
バージョン
無記入

拡張入出力ユニット

［形式］

入 力 仕 様 出 力 仕 様

入力点数 24点 出力点数 16点

入力定格 DC24V  10mA／１点 出力形態 トランジスタ出力（オープンコレクタ）

絶縁方式 フォトカプラ 出力容量 DC24V  MAX  300mA／１点

コモン １回路一括 絶縁方式 フォトカプラ

外部接続 コネクタ（出力と共用） コモン １回路一括

＊外部機器用電源は内蔵しておりません。
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［寸法図］

入出力ケーブル

＊入出力ケーブルには耐ノイズ性を上げるため、シールド線を使用しています。シールド線は必要に応じ、アースをしてください。
＊入出力ケーブルは、耐屈曲性はありません。

［用途］

ケーブル長

12.7 12.7
18.0

14.0

23.8
39.0

50

23.8
39.0

39.
0

43
.5

37
.2

コントローラ用

プラグ：10136-3000VE（3M）
シェルキット：10336-52FO-008（3M）タンシ：1.25M3（JST）

（シールドアース線）プラグ：10126-3000VE（3M）
シェルキット：10326-52FO-008（3M）タンシ：1.25M3（JST）

（シールドアース線）

拡張I/O用

コントローラ（マスター、スレーブ）や、拡張入出力ユニットの入出力ポートに接続し、外部の操作盤
や制御機器との信号伝達用として使用するケーブルです。
ケーブルの一方はプラグ付で、直接コントローラに接続できます。
外部機器への配線は、芯線に施されたカラーマークとサイン表を基に行います。
外部機器へ配線する際は、芯線に圧着端子の処理をして使用します。

  形式 芯線数 芯線サイズ 外被径

 CA10-IC-A□□ 36 0.13sq 10.5mm
 形  式 芯線数 芯線サイズ 外被径

CA10-IC-B□□ 24 0.13sq 9.1mm

［接続ユニット］

［接続ユニット］［形式］

 30 ： 3000mm
 50 ： 5000mm

ケーブルの長さ

 ICBL  -  300

  形式 芯線数 芯線サイズ 外被径

 ICBL-□□□ 50 0.13sq 12.5mm

12.7

18.0

23.8
39.0

50

52
.4

プラグ：10150-3000VE（3M）
シェルキット：10350-52FO-008（3M）タンシ：1.25-M3（JST）

（シールドアース線）
L

外皮径 12.5mm

バージョン
無記入

［形式］

 A ： コントローラ用
 B ： 拡張入出力用

 30 ： 3000mm
 50 ： 5000mm

入出力ケーブル
ケーブルの種類 ケーブルの長さ

CA10     -     I C      -     A      3 0     

＊コントローラ用と拡張入出力用とでは芯線数とプラグが異なります。（コントローラ用：36Pin. 拡張用 26Pin）

コントローラ：CA10-M00B、CA20-M00
 　　　CA20-M01
拡張入出力ユニット：CA10-EX-B40

コントローラ：CA20-M10、CA20-M40、
 CA20-S10、CA20-S40
拡張入出力ユニット：CA20-EX-A20

［寸法図］
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パソコンソフト

●座標テーブルの編集画面
  Excel 等で作成したCSV形式データの取込みも可能

［仕　様］
パッケージ内容 ＣＤ－ＲＯＭ　１枚、　インストールマニュアル　１冊　（通信ケーブルPCBL-31 は別売りです。）

必要システム
構成

パソコン本体 シリアル通信ポート（Din-sub9 ピン）、CD-ROMドライブを装備したＩＢＭ ＰＣ／ＡＴ互換機。
メモリー空容量　１２ＭＢ以上、ハードディスク空容量　１０ＭＢ以上必要。

対応ＯＳ マイクロソフトWindows95，Windows98，Windows Me，WindowsNT4.0，Windows2000，WindowsXPの日本語版

ディスプレイ ＳＶＧＡ以上　（解像度 800 x 600 ピクセル以上）

プリンタ ご使用のパソコンに接続でき、Windows から印刷可能なプリンタ

通信ケーブル パソコン本体とコントローラを接続する通信ケーブルです。PCBL-31 を使用してください。

対応コントローラ ＢＡⅡシリーズマスターユニット（ＣＡ 2０－Ｍ１０，ＣＡ 2０－Ｍ 4０，ＣＡ１０－Ｍ００Ｂ，
ＣＡ１０－Ｍ０１ＢＢ，ＣＡ１０－Ｍ００，ＣＡ 2０－Ｍ０１）

※Microsoft Windows、Microsoft Windows NT およびWindows ロゴは米国Microsoft Corporation. の登録商標または商標です。

●シーケンシャルプログラムの編集画面

［特　長］
●マルチウィンドウのスクリーンエディタで、プログラムの編集が容易にできます。
●プログラムやテーブルなどのデータを、ロボットコントローラに送信したりコントローラより受信したりできる他、データ
をファイルとして保存することができます。

●ティーチングやプログラムの実行など、軸動作を制御することができます。
●プログラムの印刷（プリンタへの出力）時、タイトルやコメントを付けることができますので、デバッグ・確認に便利です。

パソコンソフトＳＦ－９８Ｄは、ホストコンピュータとしてパーソナルコンピュータを使用し、コンポアームBAⅡシリ
ーズのプログラム作成をサポートするアプリケーションソフトです。
ロボットコントローラのプログラムデータ等をパソコンに受信・送信・編集・保存したり、Ｉ／Ｏや座標値のモニタリング、
プログラム実行やＪＯＧ、原点復帰等の実行制御が可能です。デバッグや保守作業に最適です。

［用　途］

［対応コントローラ］
全機種：CA20-M10, CA20-M40, CA10-M00B, CA10-M01B,　　　　
　　　　CA20-M00, CA20-M01バージョン

［形式］
S F － 9 8  D
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［接続構成図］

通信ケーブル
（PCBL-31）

ロボット本体と
コントローラ

非常停止ボタン

通信ケーブル（RS-232C）

［形式］

PCBL - 31

［用途］
コントローラとパソコン（IBM/PC互換機）を接続する通信ケーブルです。
パソコンソフトを使用するときに使用します。

32
.2

29
.5

4000
15 41 12.739.0

フード：XM2S-0911（オムロン相当品）
プラグ：XM2D-0911（オムロン相当品） シェル：10314-52F0-008（3M）

プラグ：10114-3000VE（3M）

●ロボット操作画面

　プログラム実行や JOG操作等、ティーチングペンダントと同様の操作が可能です

●モニタ画面
現在位置座標や入出力ポート等の状態のモニタリングができます。

［寸法図］

パソコン

パソコンソフト
SF-98D

プリンタ
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［仕様］

エンコーダバックアップ用リチウムバッテリ
［用途］
アブソリュートエンコーダのバックアップ用電源として、コントローラに取り付ける電池です。
マスターユニットCA20－M10・CA20 －M40、スレーブユニットCA20－ S10・CA20 － S40 に各１ヶ、標準で付属されています。
交換用または予備品として、お使いください。

［形式］
CA20 - EB - 05

項目 内容

仕様

公称電圧・容量 3.6V 1000mAh

外形
電池本体 φ 14.5 × 26mm( 突起部含まず )
ハーネス長 50± 5mm( コネクタ部含まず )

質量 約 10g
バックアップ持続時間  （注 1） 約５万時間 ( 注 2)

( 注 1) コントローラ本体電源がOFF状態の累積時間になります。

( 注 2) 電池の持続時間は気温等により差異が生じます。数値は目安として下さい。

26 50±5

CA20-EB-05

［寸法図］

［対応コントローラ］
CA20-M10、CA20-M40、CA20-S10、CA20-S40
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［仕様］

［用途］
アブソリュートエンコーダ用電源として、コントローラに接続する為の電池ケースです。
※標準ではコントローラVLASX-025P2-SVMに付属されておりません。  ご購入ください。

［形式］
ＬＲV０３

項目 内容

仕様
公称電圧・容量 4.5V 2000mAh（使用電池による）

外形
電池 アルカリ単三電池
ハーネス長 500mm( コネクタ部含まず )

バックアップ持続時間  （注 1） 約 1.5 年 ( 注 2)

（注 1）コントローラ本体電源がOFF状態の累積時間になります。
（注 2）電池の持続時間は気温等により差異が生じます。数値は目安として下さい。

［寸法図］

［対応コントローラ］
　　VLASX-025P2-SVM
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ロボットの軸本体に搭載した荷重 ( 負荷 ) により発生するモｰメントがスライダの軸受け部に及ぼす影響は大き
いため ､次のようなことを 考慮したうえでご使用ください ｡                                               
　　　

本項では静的許容負荷モｰメントと ､動的許容負荷モｰメントについて記載します ｡最大可搬質量の値について
は ､軸本体の各ユニットの 仕様をご覧ください ｡

1. 静的許容負荷モｰメント

　　　◆最大可搬質量値を越えた負荷をかけない ｡
　　　　サｰボモｰタの能力から決められる値です ｡加減速の時間により変わります ｡　　　　　　　　　　　　　　　　
　　　◆静的許容負荷モｰメントを越えない ｡
　　　　停止中にかかるモｰメントです ｡スライダに取付けたシリンダなどで挿入作業をする場合に生ずる反力の考慮が必要です ｡
　　　　衝撃荷重は加えないでください。
　　　◆動的許容負荷モｰメントを越えない ｡
　　　　加速･減速により生じるモｰメントです ｡
　　　　負荷の大きさ ､腕の長さ ､方向などにより値が変わりますので計算による算出が必要ですが ､目安として下記表値を参考にしてください ｡ 

MR: ローリングモｰメント
MP: ピッチングモｰメント
MY: ヨーイングモｰメント 

許容負荷モｰメント

軸本体の動的負荷モｰメントは寿命 ､性能に大きく影響します ｡動的許容負荷モｰメントは軸受の許容モｰメントを基に加減
速時間 ( 加速度 ) 負荷荷重 ､腕長 ､方向 ､速度 ､ストロｰク等の考慮が必要です ｡   
本項ではご使用に際し ､動的許容負荷モｰメントを簡易的に求められるよう荷重と許容腕長さで対比させた【動的許容負荷
モｰメント表】を掲載しております。
表は負荷質量 (Wkg) と ､ その負荷の重心点までの腕長さ (Lmm) で表記されています ｡( 許容負荷モｰメント値ではありません )

2. 動的許容負荷モｰメント

静的許容負荷モｰメント
 N ･ m

M R M Ｐ ＭＹ

軸　形　式 BBT5 BBT7 BB10 BB30 BB50 BB60G BB60J BBT5 BBT7 BB10 BB30 BB50 BB60G BB60J BBT5 BBT7 BB10 BB30 BB50 BB60G BB60J
短スライダ（S） - - 49 - - - - - - 14 - - - - - - 13 - - - -
中スライダ（M） 31 58 59 510 2080 2700 3500 31 25.7 59 430 2160 3000 4000 12 25.7 54 370 1820 2250 3000
長スライダ（L） - - - 510 2080 2700 3500 - - 750 3150 4750 6200 - - - 650 2640 3450 4750

MY

MP MR

ガイド寿命
カタログ上の最大可搬質量及び許容負荷モーメントは、下記のガイド寿命より計算された値です。
各軸タイプのボールネジ駆動、タイミングベルト駆動とも共通になります。

ガイド寿命

0 2,000 4,000 6,000 8,000 10,000 12,000

BBT5

BBT7

BB10

BB30

BB50

BB60

走行距離(km)

5,000

5,000

5,000

10,000

10,000

10,000
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BBT5・BBT7 軸　動的許容負荷モーメント表
表は、負荷質量Ｗ [kg] とその負荷の重心点までの腕長さＬ [mm] で表記されています。（許容負荷モーメント値ではありません）

負荷形態Ⅰ【水平取付】
BBT5 リード１２ リード６

Ｗ［kg］ 0.5 1 1.5 2 2.5 3 3.5 4 4.5 5 6 7 8 9 10
Ｌ［mm］ 1540 760 500 370 290 240 210 175 150 135 130 120 100 90 80

負荷形態Ⅱ【水平取付】壁取付

BB05 リード１２ リード６
Ｗ［kg］ 0.5 1 1.5 2 2.5 3
Ｌ［mm］ 720 335 205 150 110 70

BB07 リード１２ リード６
Ｗ［kg］ 1 2 3 4 5 6 7 8
Ｌ［mm］ 915 435 275 195 160 130 105 85

負荷形態Ⅲ【水平取付】

L

L

W

S S=30mm

BBT7 リード１２ リード６
Ｗ［kg］ 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30
Ｌ［mm］ 2395 1180 775 575 455 370 315 270 235 210 185 170 165 160 150 130 120 105 95 85 80

BBT5 リード１２ リード６
Ｗ［kg］ 0.5 1 1.5 2 2.5 3 3.5 4 4.5 5 6 7 8 9 10
Ｌ［mm］ 1600 780 505 365 285 230 190 160 140 120 110 85 70 55 45

BBT7 リード１２ リード６
Ｗ［kg］ 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30
Ｌ［mm］ 2460 1200 780 570 445 360 300 255 220 195 170 150 140 130 110 90 75 65 55 45 35

BBT5 リード１２ リード６
Ｗ［kg］ 0.5 1 1.5 2 2.5 3 3.5 4 4.5 5 6 7 8 9 10
Ｌ［mm］ 795 395 260 195 150 125 105 90 80 70 60 50 40 35 30

BBT7 リード１２ リード６
Ｗ［kg］ 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30
Ｌ［mm］ 990 490 325 240 190 155 135 115 100 92 82 75 65 57 49 43 39 35 31 29 27

BB05 リード１２ リード６
Ｗ［kg］ 0.5 1 1.5 2 2.5 3
Ｌ［mm］ 750 365 235 180 140 110

BB07 リード１２ リード６
Ｗ［kg］ 1 2 3 4 5 6 7 8
Ｌ［mm］ 920 440 285 205 160 130 105 85

★速度　リード 12：800mm/s、リード 6：400mm/s（ストローク 450mm以下使用時）加減速時間：0.3sec

★速度　リード 12：800mm/s、リード 6：400mm/s（ストローク 550mm以下使用時）加減速時間：0.3sec

★速度　リード 12：800mm/s、リード 6：400mm/s（ストローク 450mm以下使用時）加減速時間：0.3sec

★速度　リード 12：800mm/s、リード 6：400mm/s（ストローク 550mm以下使用時）加減速時間：0.3sec

★速度　リード 12：800mm/s、リード 6：400mm/s（ストローク 450mm以下使用時）加減速時間：0.3sec

★速度　リード 12：800mm/s、リード 6：400mm/s（ストローク 550mm以下使用時）加減速時間：0.3sec

S=30mm

負荷形態Ⅳ【垂直取付】 負荷形態Ⅴ【垂直取付】

★速度　リード 12：800mm/s、リード 6：400mm/s
（ストローク 450mm以下使用時）加減速時間：0.3sec

★速度　リード 12：800mm/s、リード 6：400mm/s
（ストローク 550mm以下使用時）加減速時間：0.3sec

★速度　リード 12：800mm/s、リード 6：400mm/s
（ストローク 450mm以下使用時）加減速時間：0.3sec

★速度　リード 12：800mm/s、リード 6：400mm/s
（ストローク 550mm以下使用時）加減速時間：0.3sec

S=30mm
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負荷形態Ⅰ［水平取付］

 S

L W

駆動 軸 速度
（mm/s）

リード
（mm） スライダ

負荷：W
5Kg 10Kg 15Kg 20Kg 25Kg 30Kg 35Kg 40Kg 45Kg 50Kg 55Kg 60Kg 65Kg 70Kg 75Kg 80Kg

ボ
ー
ル
ネ
ジ

BB10E

1200 20
S 375 175 105 － － － － － － － － － － － － －
M 700 355 240 － － － － － － － － － － － － －

600 10
S 560 270 180 135 110 90 － － － － － － － － － －
M 810 395 270 205 167 140 － － － － － － － － － －

300 5
S 615 320 210 160 140 110 97 85 77 70 － － － － － －
M 820 405 275 210 172 145 120 100 87 75 － － － － － －

BB30E
1200 20

M 1182 590 410 315 － － － － － － － － － － － －
L 1342 670 467 360 － － － － － － － － － － － －

600
(300)

10
(5)

M 1480 740 515 400 330 285 252 215 185 160 － － － － － －
L 1542 775 537 415 347 300 262 225 192 165 － － － － － －

BB30F
1200 20

M 1135 590 410 315 260 225 200 165 － － － － － － － －
L 1290 670 465 360 300 260 230 195 － － － － － － － －

600
(300)

10
(5)

M 1425 740 515 400 330 285 525 215 185 160 140 120 110 95 85 75
L 1485 775 535 415 345 300 265 225 190 165 145 125 110 100 90 80

BB50F
1200 20

M 5320 2620 1720 1270 1000 820 690 595 520 460 410 370 － － － －
L 5545 2730 1795 1325 1040 855 720 620 540 480 430 385 － － － －

600
(300)

10
(5)

M 5875 2895 1900 1405 1105 905 765 655 575 510 455 410 370 335 310 285
L 5945 2925 1920 1420 1115 815 770 665 580 515 460 415 375 340 315 290

BB50G
1200 20

M 5320 2620 1720 1270 1000 820 690 595 520 460 410 370 335 305 280 255
L 5545 2730 1795 1325 1040 855 720 620 540 480 430 385 350 320 290 265

600
(300)

10
(5)

M 5875 2895 1900 1405 1105 905 765 655 575 510 455 410 370 335 310 285
L 5945 2925 1920 1420 1115 815 770 665 580 515 460 415 375 340 315 290

S ＝ 50mmの場合
負荷の重心点までの腕長さ L

★速度は、ストローク 600mm以下使用時（加減速時間：0.36s）

駆動 軸 速度
（mm/s）

リード
（mm） スライダ

負荷：W
85Kg 90Kg 95Kg 100Kg 110Kg 120Kg 130Kg 140Kg 150Kg

ボ
ー
ル
ネ
ジ

BB50F 600
(300)

10
(5)

M 260 245 225 210 － － － － －
L 270 245 230 210 － － － － －

BB50G
1200 20 M 235 215 200 185 － － － － －

L 245 230 210 195 － － － － －
600
(300)

10
(5)

M 260 245 225 210 180 160 140 125 110
L 270 245 230 210 185 160 140 125 110

★速度は、ストローク 600mm以下使用時（加減速時間：0.36s）

駆動 軸 速度
（mm/s）

リード
（mm） スライダ

負荷：W
5Kg 10Kg 15Kg 20Kg 25Kg 30Kg 35Kg 40Kg

タ
イ
ミ
ン
グ
ベ
ル
ト

BB10E 1000 21 S 375 175 105 － － － － －
M 700 355 240 － － － － －

BB10F
1000 21 S 375 175 105 70 － － － －

M 700 355 240 180 － － － －
2000 42 S 112 52 － － － － － －

M 210 106 － － － － － －
BB30E 1000 21 M 1182 590 410 － － － － －

L 1342 670 467 － － － － －

BB30F
1000 21 M 1135 590 410 315 260 225 200 165

L 1290 670 465 360 300 260 230 195
2000 42 M 454 236 164 126 － － － －

L 516 268 186 144 － － － －
BB50F 1000 21 M 5320 2620 1720 1270 1000 850 690 595

L 5545 2730 1795 1325 1040 855 720 620
BB50G 2000 42 M 2128 1048 688 508 － － － －

L 2218 1092 718 530 － － － －
★速度は、リード 21mm：0.3s、リード 42mm：0.5s

（mm）　

（mm）　

（mm）　

【動的許容負荷モｰメント表】BB10, BB30, BB50, BB60

駆動 軸 速度
（mm/s）

リード
（mm） スライダ

負荷：W〔kg〕
10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150

ボ
ー
ル
ネ
ジ

BB60G
1200 20 M 7050 3450 2300 1700 1350 1100 950 800 700 650

L 7700 3800 2500 1850 1500 1200 1050 900 800 700

600 10 M 8400 4150 2750 2050 1600 1350 1150 950 850 750 700 600 550 500 500
L 8700 4300 2850 2100 1650 1350 1150 1000 900 800 700 650 600 550 500

（mm）　

駆動 軸 速度
（mm/s）

リード
（mm） スライダ

負荷：W〔kg〕
110 120 130 140 150 160 170 180 190 200 210 220 230 240 250

ボ
ー
ル
ネ
ジ

BB60J
900 20 M 800 700 700 600 500 500 500 400 400 400

L 800 800 700 600 600 500 500 500 400 400

450 10 M 900 800 700 700 600 600 500 500 500 400 400 400 400 400 300
L 900 800 800 700 600 600 600 500 500 500 400 400 400 400 300

（mm）　

★速度は、ストローク 700mm以下使用時（加減速時間：0.36s）

★速度は、ストローク 1000mm以下使用時（加減速時間：0.27s）
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駆動 軸 速度
（mm/s）

リード
（mm） スライダ

負荷：W
5Kg 10Kg 15Kg 20Kg 25Kg 30Kg 35Kg 40Kg

タ
イ
ミ
ン
グ
ベ
ル
ト

BB10E 1000 21 S 310 105 － － － － － －
M 690 340 220 － － － － －

BB10F
1000 21 S 310 105 － － － － － －

M 690 340 220 160 － － － －
2000 42 S 93 31 － － － － － －

M 207 102 66 48 － － － －
BB30E 1000 21 M 1180 585 400 － － － － －

L 1342 670 462 － － － － －

BB30F
1000 21 M 1135 585 400 305 225 185 155 130

L 1290 670 460 355 295 250 220 190
2000 42 M 454 454 454 454 － － － －

L 516 268 184 142 － － － －
BB50F 1000 21 M 5320 2620 1720 1265 995 815 685 590

L 5545 2730 1790 1325 1040 855 720 615
BB50G 2000 42 M 2128 1048 688 506 － － － －

L 2218 1092 716 530 － － － －
★速度は、リード 21mm：0.3s、リード 42mm：0.5s

駆動 軸 速度
（mm/s）

リード
（mm） スライダ

負荷：W
5Kg 10Kg 15Kg 20Kg 25Kg 30Kg 35Kg 40Kg 45Kg 50Kg 55Kg 60Kg 65Kg 70Kg 75Kg 80Kg

ボ
ー
ル
ネ
ジ

BB10E

1200 20
S 310 105 － － － － － － － － － － － － － －
M 690 340 220 － － － － － － － － － － － －

600 10
S 537 245 150 105 75 50 － － － － － － － － － －
M 790 390 265 200 165 135 － － － － － － － － － －

300 5
S 622 300 200 150 120 100 87 75 67 60 － － － － － －
M 820 405 275 210 172 145 120 100 87 75 － － － － － －

BB30E
1200 20

M 1180 585 400 305 － － － － － － － － － － － －
L 1342 670 462 355 － － － － － － － － － － － －

600
(300)

10
(5)

M 1480 740 515 395 330 280 250 215 180 155 － － － － － －
L 1542 770 537 415 345 295 262 225 190 165 － － － － － －

BB30F
1200 20

M 1135 585 400 305 225 185 155 130 － － － － － － － －
L 1290 670 460 355 295 250 220 190 － － － － － － － －

600
(300)

10
(5)

M 1425 740 510 395 330 280 250 215 180 155 135 120 105 90 80 70
L 1485 770 535 415 345 295 365 225 190 165 145 125 110 100 85 45

BB50F
1200 20

M 5320 2620 1720 1265 995 815 685 590 515 450 400 360 － － － －
L 5545 2730 1790 1325 1040 855 720 615 540 475 425 380 － － － －

600
(300)

10
(5)

M 5875 2895 1900 1400 1105 905 765 655 575 505 455 405 370 335 310 285
L 5945 2925 1920 1420 1115 915 770 665 580 515 460 415 375 340 310 285

BB50G
1200 20

M 5320 2620 1720 1265 995 815 685 590 515 450 400 360 325 295 270 245
L 5545 2730 1790 1325 1040 855 720 615 540 475 425 380 345 315 285 260

600
(300)

10
(5)

M 5785 2895 1900 1400 1105 905 765 655 575 505 455 405 370 335 310 285
L 5945 2925 1920 1420 1115 915 770 665 580 515 460 415 375 340 310 285

S ＝ 200mmの場合
負荷の重心点までの腕長さ L

★速度は、ストローク 600mm以下使用時（加減速時間：0.36s）

駆動 軸 速度
（mm/s）

リード
（mm） スライダ

負荷：W
85Kg 90Kg 95Kg 100Kg 110Kg 120Kg 130Kg 140Kg 150Kg

ボ
ー
ル
ネ
ジ

BB50F 600
(300)

10
(5)

M 260 240 225 210 － － － － －
L 265 245 225 210 － － － － －

BB50G
1200 20

M 225 205 190 175 － － － － －
L 240 220 205 190 － － － － －

600
(300)

10
(5)

M 260 240 225 210 180 160 140 120 105
L 265 245 225 210 185 160 140 125 110

★速度は、ストローク 600mm以下使用時（加減速時間：0.36s）

（mm）

（mm）

（mm）

【動的許容負荷モｰメント表】BB10, BB30, BB50, BB60

駆動 軸 速度
（mm/s）

リード
（mm） スライダ

負荷：W〔kg〕
10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150

ボ
ー
ル
ネ
ジ

BB60G
1200 20 M 7050 3450 2300 1700 1350 1100 950 800 700 650

L 7700 3800 2500 1850 1500 1200 1050 900 800 700

600 10 M 8400 4150 2750 2050 1600 1350 1150 950 850 750 700 600 550 500 500
L 8700 4300 2850 2100 1650 1350 1150 1000 900 800 700 650 600 550 500

（mm）　

駆動 軸 速度
（mm/s）

リード
（mm） スライダ

負荷：W〔kg〕
110 120 130 140 150 160 170 180 190 200 210 220 230 240 250

ボ
ー
ル
ネ
ジ

BB60J
900 20 M 800 700 600 600 500 500 500 400 400 400

L 800 800 700 600 600 500 500 500 400 400

450 10 M 900 800 700 700 600 600 500 500 500 400 400 400 400 400 300
L 900 800 800 700 600 600 600 500 500 500 400 400 400 400 300

（mm）　

★速度は、ストローク 700mm以下使用時（加減速時間：0.36s）

★速度は、ストローク 1000mm以下使用時（加減速時間：0.27s）
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L
W

駆動 軸 速度
（mm/s）

リード
（mm） スライダ

負荷：W
5Kg 10Kg 15Kg 20Kg 25Kg 30Kg 35Kg 40Kg

タ
イ
ミ
ン
グ
ベ
ル
ト

BB10E 1000 21 S 335 130 60 － － － － －
M 660 290 165 － － － － －

BB10F
1000 21 S 335 130 60 35 － － － －

M 660 290 165 105 － － － －
2000 42 S 100 39 － － － － － －

M 198 87 － － － － － －
BB30E 1000 21 M 1342 610 388 － － － － －

L 1435 655 413 － － － － －

BB30F
1000 21 M 1285 610 385 275 205 160 130 105

L 1375 655 410 290 220 170 135 110
2000 42 M 514 244 154 110 － － － －

L 550 262 164 116 － － － －
BB50F 1000 21 M 5690 2815 1855 1375 1085 895 760 655

L 5900 2915 1920 1425 1125 930 785 680
BB50G 2000 42 M 2276 1126 742 550 － － － －

L 2360 1166 768 570 － － － －
★速度は、リード 21mm：0.3s、リード 42mm：0.5s

駆動 軸 速度
（mm/s）

リード
（mm） スライダ

負荷：W
5Kg 10Kg 15Kg 20Kg 25Kg 30Kg 35Kg 40Kg 45Kg 50Kg 55Kg 60Kg 65Kg 70Kg 75Kg 80Kg

ボ
ー
ル
ネ
ジ

BB10E

1200 20
S 335 130 60 － － － － － － － － － － － － －
M 660 290 165 － － － － － － － － － － － － －

600 10
S 440 165 85 40 12 － － － － － － － － － － －
M 715 310 175 110 72 45 － － － － － － － － － －

300 5
S 467 180 90 45 17 0 － － － － － － － － － －
M 720 305 175 110 72 45 27 15 3 － － － － － － －

BB30E
1200 20

M 1342 610 388 275 － － － － － － － － － － － －
L 1435 855 413 2990 － － － － － － － － － － － －

600
(300)

10
(5)

M 1467 670 423 300 228 175 140 115 95 80 － － － － － －
L 1482 675 428 300 228 180 143 115 95 80 － － － － － －

BB30F
1200 20

M 1285 610 385 275 205 160 130 105 － － － － － － － －
L 1375 655 410 290 220 170 135 110 － － － － － － － －

600
(300)

10
(5)

M 1405 670 420 300 225 175 140 115 95 80 65 55 45 35 30 20
L 1420 675 425 300 230 180 140 115 95 80 65 55 45 35 30 25

BB50F
1200 20

M 5690 2815 1855 1375 1085 895 760 655 575 510 460 415 － － － －
L 5900 2915 1920 1425 1125 930 785 680 595 530 475 430 － － － －

600
(300)

10
(5)

M 6055 2995 1975 1460 1155 850 805 695 610 545 490 440 405 370 340 315
L 6085 3010 1985 1470 1165 955 810 700 615 545 490 445 405 370 340 315

BB50G
1200 20

M 5690 2815 1855 1375 1085 895 760 655 575 510 460 415 375 345 320 295
L 5900 2915 1920 1425 1125 930 785 680 595 530 475 430 390 360 330 305

600
(300)

10
(5)

M 6055 2995 1975 1460 1155 950 805 695 610 545 490 440 405 370 340 315
L 6085 3010 1985 1470 1165 955 810 700 615 545 490 445 405 370 340 315

負荷の重心点までの腕長さ L

★速度は、ストローク 600mm以下使用時（加減速時間：0.36s）

駆動 軸 速度
（mm/s）

リード
（mm） スライダ

負荷：W
85Kg 90Kg 95Kg 100Kg 110Kg 120Kg 130Kg 140Kg 150Kg

ボ
ー
ル
ネ
ジ

BB50F 600
(300)

10
(5)

M 290 272 255 240 － － － － －
L 295 275 255 240 － － － － －

BB50G
1200 20

M 275 255 240 220 － － － － －
L 285 265 245 230 － － － － －

600
(300)

10
(5)

M 290 270 255 240 210 185 170 150 135
L 295 275 255 240 210 190 170 150 135

★速度は、ストローク 600mm以下使用時（加減速時間：0.36s）

負荷形態Ⅱ［水平取付］壁取付

（mm）

（mm）

（mm）

【動的許容負荷モｰメント表】BB10, BB30, BB50, BB60

駆動 軸 速度
（mm/s）

リード
（mm） スライダ

負荷：W〔kg〕
10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150

ボ
ー
ル
ネ
ジ

BB60G
1200 20 M 8365 4065 2665 1965 1515 1265 1065 915 765 665

L 8765 4315 2815 2065 1615 1315 1115 965 815 715

600 10 M 8965 4365 2865 2115 1665 1365 1115 965 815 715 665 565 515 465 415
L 9015 4415 2865 2115 1665 1365 1115 965 865 715 665 565 515 465 415

（mm）　

駆動 軸 速度
（mm/s）

リード
（mm） スライダ

負荷：W〔kg〕
110 120 130 140 150 160 170 180 190 200 210 220 230 240 250

ボ
ー
ル
ネ
ジ

BB60J
900 20 M 815 715 615 615 515 515 415 415 415 315

L 815 715 715 615 615 515 515 415 415 415

450 10 M 815 815 715 615 615 515 515 415 415 415 315 315 315 315 215
L 815 815 715 615 615 515 515 415 415 415 315 315 315 315 315

（mm）　
★速度は、ストローク 700mm以下使用時（加減速時間：0.36s）

★速度は、ストローク 1000mm以下使用時（加減速時間：0.27s）



217

技術資料
 

軸
関
係

負荷形態Ⅲ［水平取付］

駆動 軸 速度
（mm/s）

リード
（mm） スライダ

負荷：W
5Kg 10Kg 15Kg 20Kg 25Kg 30Kg 35Kg 40Kg

タ
イ
ミ
ン
グ
ベ
ル
ト

BB10E 1000 21 S 215 105 70 － － － － －
M 900 415 265 － － － － －

BB10F
1000 21 S 215 105 70 50 － － － －

M 900 415 265 210 － － － －
2000 42 S 64 31 － － － － － －

M 270 124 － － － － － －
BB30E 1000 21 M 1380 690 480 － － － － －

L 2400 1200 835 － － － － －

BB30F
1000 21 M 1330 690 480 370 305 265 235 200

L 2305 1200 835 650 540 465 410 350
2000 42 M 532 276 192 148 － － － －

L 922 480 334 260 － － － －
BB50F 1000 21 M 6380 3140 2060 1520 1200 980 830 710

L 9280 4570 3000 2215 1745 1430 1205 1040
BB50G 2000 42 M 2552 1256 824 608 － － － －

L 3712 1828 1200 886 － － － －
★速度は、リード 21mm：0.3s、リード 42mm：0.5s

駆動 軸 速度
（mm/s）

リード
（mm） スライダ

負荷：W
5Kg 10Kg 15Kg 20Kg 25Kg 30Kg 35Kg 40Kg 45Kg 50Kg 55Kg 60Kg 65Kg 70Kg 75Kg 80Kg

ボ
ー
ル
ネ
ジ

BB10E

1200 20
S 215 105 70 50 － － － － － － － － － － － －
M 900 415 265 210 － － － － － － － － － － － －

600 10
S 215 105 80 55 47 40 － － － － － － － － － －
M 837 425 265 195 153 120 － － － － － － － － － －

300 5
S 240 120 80 65 52 40 35 30 30 25 － － － － － －
M 915 465 295 205 153 120 100 85 72 65 － － － － － －

BB30E
1200 20

M 1380 690 480 370 － － － － － － － － － － － －
L 2400 1200 835 650 － － － － － － － － － － － －

600
(300)

10
(5)

M 1290 690 483 375 310 265 235 200 170 150 － － － － － －
L 2400 1205 838 650 540 465 410 350 300 260 － － － － － －

BB30F
1200 20

M 1330 690 480 370 305 265 235 200 － － － － － － － －
L 2305 1200 835 650 540 465 410 350 － － － － － － － －

600
(300)

10
(5)

M 1300 690 480 375 310 265 235 200 170 150 130 115 100 90 80 70
L 2310 1205 835 650 540 465 415 350 300 260 225 200 175 155 140 125

BB50F
1200 20

M 6380 3140 2060 1520 1200 980 930 710 620 550 490 440 － － － －
L 9280 4570 3000 2215 1745 1430 1205 1040 905 800 715 645 － － － －

600
(300)

10
(5)

M 6380 3140 2060 1125 1200 985 830 715 625 550 495 445 400 365 335 310
L 9280 4570 3000 2215 1745 1430 1205 1040 910 805 720 645 585 535 490 450

BB50G
1200 20

M 6380 3140 2060 1520 1200 980 830 710 620 550 490 440 400 365 335 305
L 9280 4570 3000 2215 1745 1430 1205 1040 905 800 715 645 585 55 490 450

600
(300)

10
(5)

M 6380 3140 2060 1125 1200 985 830 715 625 550 495 445 400 365 335 310
L 9280 4570 3000 2215 1745 1430 1205 1040 910 805 720 645 585 535 490 450

負荷の重心点までの腕長さ L

★速度は、ストローク 600mm以下使用時（加減速時間：0.36s）

駆動 軸 速度
（mm/s）

リード
（mm） スライダ

負荷：W
85Kg 90Kg 95Kg 100Kg 110Kg 120Kg 130Kg 140Kg 150Kg

ボ
ー
ル
ネ
ジ

BB50F 600
(300)

10
(5)

M 285 265 245 230 － － － － －
L 415 385 355 330 － － － － －

BB50G
1200 20

M 280 260 240 225 － － － － －
L 415 385 355 330 － － － － －

600
(300)

10
(5)

M 285 265 245 230 200 175 155 135 120
L 415 385 355 330 290 255 225 200 175

★速度は、ストローク 600mm以下使用時（加減速時間：0.36s）

（mm）

（mm）

（mm）

50

L
W

【動的許容負荷モｰメント表】BB10, BB30, BB50, BB60

駆動 軸 速度
（mm/s）

リード
（mm） スライダ

負荷：W〔kg〕
10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150

ボ
ー
ル
ネ
ジ

BB60G
1200 20 M 10300 5110 3350 2500 2000 1650 1400 1200 1050 950

L 16800 8300 5500 4100 3250 2650 2250 1950 1750 1550

600 10 M 10300 5110 3350 2500 2000 1650 1400 1200 1050 950 850 750 700 650 600
L 16800 8300 5500 4100 3250 2650 2250 1950 1750 1550 1400 1250 1150 1050 950

（mm）　

駆動 軸 速度
（mm/s）

リード
（mm） スライダ

負荷：W〔kg〕
110 120 130 140 150 160 170 180 190 200 210 220 230 240 250

ボ
ー
ル
ネ
ジ

BB60J
900 20 M 1100 1000 900 800 800 700 700 600 600 600

L 1800 1700 1500 1400 1300 1200 1100 1000 1000 900

450 10 M 1100 1000 900 800 800 700 700 600 600 600 500 500 500 400 400
L 1800 1700 1500 1400 1300 1200 1100 1000 1000 900 900 800 800 700 700

（mm）　
★速度は、ストローク 700mm以下使用時（加減速時間：0.36s）

★速度は、ストローク 1000mm以下使用時（加減速時間：0.27s）
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負荷形態Ⅳ［垂直取付］

駆動 軸 速度
（mm/s）

リード
（mm） スライダ

負荷：W
3Kg 5Kg 8Kg 10Kg 12Kg 14Kg 16Kg 18Kg 20Kg 22Kg 25Kg 30Kg 35Kg 40Kg 45Kg 50Kg 55Kg 60Kg

ボ
ー
ル
ネ
ジ

BB10E

1200 20
S 245 110 － － － － － － － － － － － － － － － －
M 1270 730 － － － － － － － － － － － － － － － －

600 10
S 255 115 45 20 5 － － － － － － － － － － － － －
M 1375 785 460 350 275 － － － － － － － － － － － － －

300 5
S 290 150 75 45 20 5 － － － － － － － － － － － －
M 1390 795 460 350 275 230 190 160 135 115 － － － － － － － －

BB30E

1200 20
M 1695 985 － － － － － － － － － － － － － － － －
L 3000 1770 － － － － － － － － － － － － － － － －

600 10
M 1815 1060 635 490 395 － － － － － － － － － － － － －
L 3210 1895 1155 910 745 － － － － － － － － － － － － －

300 5
M 1835 1070 640 495 400 330 280 240 210 185 － － － － － － － －
L 3240 1920 1165 920 755 635 545 475 420 375 － － － － － － － －

BB30F

1200 20
M 1915 1030 585 455 － － － － － － － － － － － － － －
L 3383 1845 1075 845 － － － － － － － － － － － － － －

600 10
M 2078 1118 640 495 400 330 280 240 205 － － － － － － － － －
L 3655 1995 1165 920 755 625 540 470 415 － － － － － － － － －

300 5
M 2073 1118 640 495 400 330 280 240 210 185 145 100 72 60 － － － －
L 3655 1995 1165 920 755 635 545 475 420 375 305 235 193 170 － － － －

BB50F

1200 20
M 9848 5450 3255 2595 2155 － － － － － － － － － － － － －
L 14343 8037 4750 3795 3155 － － － － － － － － － － － － －

600 10
M 10528 5830 3480 2775 2305 1970 1720 1520 1365 1240 1085 － － － － － － －
L 15330 8497 5080 4055 3375 2885 2520 2235 2005 1820 1595 － － － － － － －

300 5
M 10625 5885 3515 2800 2325 1990 1735 1535 1380 1250 1095 905 770 670 590 525 － －
L 10838 3942 5130 4095 3405 2910 2545 2255 2025 1840 1610 1335 1140 990 875 785 － －

BB50G

1200 20
M 9848 5450 3255 2595 2155 1840 1605 1420 1275 1155 1010 － － － － － － －
L 14343 8037 4750 3795 3155 2695 2355 2090 1875 1700 1490 － － － － － － －

600 10
M 10528 5830 3480 2775 2305 1970 1720 1520 1365 1240 1085 895 762 660 582 520 － －
L 15330 8497 5080 4055 3375 2885 2520 2235 2005 1820 1595 1325 1127 980 870 775 － －

300 5
M 10625 5885 3515 2800 2325 1990 1735 1535 1380 1250 1095 905 770 670 590 525 475 430
L 10838 3942 5130 4095 3405 2910 2545 2255 2025 1840 1610 1335 1140 990 875 785 710 645

S ＝ 50mmの場合
負荷の重心点までの腕長さ L

★速度は、ストローク 600mm以下使用時（加減速時間：0.36s）

（mm）

S L

W W

【動的許容負荷モｰメント表】BB10, BB30, BB50, BB60        

駆動 軸 速度
（mm/s）

リード
（mm） スライダ

負荷：W〔kg〕
10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

ボ
ー
ル
ネ
ジ

BB60J
900 20 M 12600 6200 4100 3000 2400

L 20700 10200 6800 5000 4000

450 10 M 13400 6600 4300 3200 2500 2100 1800 1500 130 1200
L 21800 10800 7200 5300 4200 3500 3000 2600 2300 2000

（mm）　

★速度は、ストローク 1000mm以下使用時（加減速時間：0.27s）

駆動 軸 速度
（mm/s）

リード
（mm） スライダ

負荷：W〔kg〕
10 20 30 40 50

ボ
ー
ル
ネ
ジ

BB60G
1200 20 M 9300 4550 3000

L 15200 7500 4950

600 10 M 10100 5000 3250 2400 1900
L 16550 8200 5400 4000 3200

（mm）　

★速度は、ストローク 700mm以下使用時（加減速時間：0.36s）
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駆動 軸 速度
（mm/s）

リード
（mm） スライダ

負荷：W
3Kg 5Kg 8Kg 10Kg 12Kg 14Kg 16Kg 18Kg 20Kg 22Kg 25Kg 30Kg 35Kg 40Kg 45Kg 50Kg 55Kg 60Kg

ボ
ー
ル
ネ
ジ

BB10E

1200 20
S 95 － － － － － － － － － － － － － － － － －
M 1120 575 － － － － － － － － － － － － － － － －

600 10
S 170 0 － － － － － － － － － － － － － － － －
M 1255 640 300 205 130 － － － － － － － － － － － － －

300 5
S 240 75 － － － － － － － － － － － － － － － －
M 1270 650 300 210 135 80 40 10 － － － － － － － － － －

BB30E

1200 20
M 1565 855 － － － － － － － － － － － － － － － －
L 2870 1640 － － － － － － － － － － － － － － － －

600 10
M 1685 930 505 360 265 － － － － － － － － － － － － －
L 3080 1765 1025 780 615 － － － － － － － － － － － － －

300 5
M 1705 940 510 365 270 185 140 100 70 45 － － － － － － － －
L 3110 1789 1035 790 62 505 415 345 290 230 － － － － － － － －

BB30F

1200 20
M 1785 900 455 325 － － － － － － － － － － － － － －
L 3253 1715 945 715 － － － － － － － － － － － － － －

600 10
M 1925 977 505 360 265 185 135 95 65 － － － － － － － － －
L 3488 1845 1025 780 615 495 410 340 285 － － － － － － － － －

300 5
M 1913 987 510 365 265 185 140 100 70 45 7 － － － － － － －
L 3525 1865 1035 790 620 505 415 35 290 230 175 110 67 30 － － － －

BB50F

1200 20
M 9783 5387 3190 2535 2090 － － － － － － － － － － － － －
L 14280 7885 4690 3730 3090 － － － － － － － － － － － － －

600 10
M 10463 5765 3415 2710 2240 1905 1655 1460 1300 1175 1020 － － － － － － －
L 15220 8432 5015 3990 3310 2820 2455 2170 1940 1755 1535 － － － － － － －

300 5
M 10560 5820 3450 2735 2265 1925 1670 1475 1315 1185 1030 840 707 605 527 465 － －
L 15408 8512 5065 4030 3340 2850 2480 2190 1960 1775 1550 1270 1078 930 815 720 － －

BB50G

1200 20
M 9783 5387 3190 2535 2090 1775 1540 1360 1210 1090 950 － － － － － － －
L 14280 7885 4690 3730 3090 2635 2290 2025 1810 1635 1425 － － － － － － －

600 10
M 10463 5765 3415 2710 2240 1905 1655 1460 1300 1175 1020 835 700 600 522 460 － －
L 6085 8432 5015 3990 3310 2820 2455 2170 1940 1755 1535 1260 1065 920 805 715 － －

300 5
M 10560 5820 3450 2735 2265 1925 1670 1475 1315 1185 1030 840 707 605 527 465 415 370
L 15408 8512 5065 4030 3340 2850 2480 2190 1960 1775 155 1270 1078 930 815 720 645 585

S ＝ 200mmの場合
負荷の重心点までの腕長さ L

★速度は、ストローク 600mm以下使用時（加減速時間：0.36s）

（mm）

駆動 軸 速度
（mm/s）

リード
（mm） スライダ

負荷：W〔kg〕
10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

ボ
ー
ル
ネ
ジ

BB60G
1200 20 M 9150 4400 2850 - - - - - - -

L 15050 7350 4800 - - - - - - -

600 10 M 9950 4850 3100 2250 1750 - - - - -
L 16400 8050 5250 3850 3050 - - - - -

ボ
ー
ル
ネ
ジ

BB60J
900 20 M 12500 6100 3900 2900 2200 - - - - -

L 20500 10100 6600 4900 3800 - - - - -

450 10 M 13200 6400 4200 3100 2400 1900 1600 1400 1200 1000
L 21700 10700 7000 5200 4100 3300 2800 2400 2100 1900

（mm）　

★BB60G：速度は、ストローク 700mm以下使用時（加減速時間：0.36s）
 BB60J：速度は、ストローク 1000mm以下使用時（加減速時間：0.27s）
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負荷形態Ⅴ［垂直取付］

駆動 軸 速度
（mm/s）

リード
（mm） スライダ

負荷：W
3Kg 5Kg 8Kg 10Kg 12Kg 14Kg 16Kg 18Kg 20Kg 22Kg 25Kg 30Kg 35Kg 40Kg 45Kg 50Kg 55Kg 60Kg

ボ
ー
ル
ネ
ジ

BB10E

1200 20
S 295 160 － － － － － － － － － － － － － － － －
M 1325 780 － － － － － － － － － － － － － － － －

600 10
S 355 190 95 70 50 － － － － － － － － － － － － －
M 1405 830 510 510 400 330 － － － － － － － － － － － －

300 5
S 390 210 110 75 50 40 30 25 20 15 － － － － － － － －
M 1420 835 510 400 330 280 240 210 185 165 － － － － － － － －

BB30E

1200 20
M 1925 1140 － － － － － － － － － － － － － － － －
L 3370 2005 － － － － － － － － － － － － － － － －

600 10
M 2060 1220 750 590 485 － － － － － － － － － － － － －
L 3605 2150 1330 1055 870 － － － － － － － － － － － － －

300 5
M 2080 1235 755 595 490 415 360 315 280 250 － － － － － － － －
L 3640 2170 1340 1070 880 750 650 575 515 465 － － － － － － － －

BB30F

1200 20
M 2173 1190 700 550 － － － － － － － － － － － － － －
L 3798 2092 1240 985 － － － － － － － － － － － － － －

600 10
M 2323 1272 750 590 485 410 355 310 275 － － － － － － － － －
L 4198 2375 1330 1055 870 74 645 570 510 － － － － － － － － －

300 5
M 2345 1285 755 595 490 415 360 315 280 250 215 175 145 120 － － － －
L 4100 2260 1340 1070 880 750 650 575 515 465 402 330 277 235 － － － －

BB50F

1200 20
M 11173 6197 3700 2950 2450 － － － － － － － － － － － － －
L 16300 9035 5400 4310 3585 － － － － － － － － － － － － －

600 10
M 11963 6625 3955 3155 2620 2240 1955 1730 1555 1410 1235 － － － － － － －
L 17423 9657 5775 4610 3835 3280 2865 2540 2280 2070 1815 － － － － － － －

300 5
M 12075 6732 9559 3185 2645 2260 1975 1750 1570 1420 1245 1030 877 760 670 600 － －
L 17588 9750 5830 4655 3870 3310 2890 2565 2305 2090 1835 1520 1297 1130 997 895 － －

BB50G

1200 20
M 11193 6197 3700 2950 2450 2095 1825 1620 1450 1315 1150 － － － － － － －
L 16300 9035 5400 4310 3585 3065 2675 2375 2130 1935 1695 － － － － － － －

600 10
M 11963 6625 3955 3155 2620 2240 1955 1730 1555 1410 1235 1020 867 755 665 595 － －
L 17423 9657 5775 4610 3835 3280 2865 2540 2280 2070 1815 1505 1285 1115 987 885 － －

300 5
M 12075 6735 3995 3185 2645 2260 1975 1750 1570 1420 1245 1030 877 760 670 600 540 490
L 17588 9750 5830 4655 3870 3310 2890 2565 2305 2090 1835 1520 1297 1130 997 895 805 735

負荷の重心点までの腕長さ L

★速度は、ストローク 600mm以下使用時（加減速時間：0.36s）

（mm）

L

W W

【動的許容負荷モｰメント表】BB10, BB30, BB50 , BB60        

駆動 軸 速度
（mm/s）

リード
（mm） スライダ

負荷：W〔kg〕
10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

ボ
ー
ル
ネ
ジ

BB60G
1200 20 M 9315 4615 3015 - - - - - - -

L 15265 7565 5015 - - - - - - -

600 10 M 10165 5015 3315 2465 1965 - - - - -
L 16615 8265 5465 4065 3215 - - - - -

ボ
ー
ル
ネ
ジ

BB60J
900 20 M 12715 6315 4115 3115 2415 - - - - -

L 20715 10315 6815 5115 4015 - - - - -

450 10 M 13415 6615 4415 3215 2615 2115 1815 1515 1415 1215
L 21915 10915 7215 5415 4315 3515 3015 2615 2315 2115

（mm）　

★BB60G：速度は、ストローク 700mm以下使用時（加減速時間：0.36s）
 BB60J：速度は、ストローク 1000mm以下使用時（加減速時間：0.27s）
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動作モード説明

マスターユニット形式 ＣＡ２０－Ｍ１０、ＣＡ２０－Ｍ４０
ＣＡ１０－Ｍ００Ｂ、ＣＡ１０－Ｍ０１Ｂ、
ＣＡ 2０－Ｍ００/ＣＡ 2０－Ｍ０1

プログラムステップ数 ２０００ステップ（注１） ２５００ステップ（注１）

座標テーブル ９９９ポイント×４タスク ９９９ポイント×１タスク

速度設定 １０段階（可変） １０段階（可変）

加減速設定 ２０段階（可変） ２０段階（可変）

カウンタ数 ９９ ９９

タイマ数 ９ ９

マルチタスク

最大タスク数 ４タスク ４タスク（軸動作は１タスクのみ使用可能）

最大制御軸数 ４軸 ４軸

１タスク最大制御軸数 ２軸 ４軸

【シーケンシャルモード】
命令語を使用し作成したプログラムを、ステップ順に実行するモードです。

( 注１）４タスク合計のステップとなります。またイージーモード使用時は最大１０００ステップになります。

シーケンシャルモードプログラム例

［動作］
原点からＡ点を経由してＢ点に到達した後、汎用入力ポート１-３番が“ＯＮ”
ならばＣ点（良品）へ、“ＯＦＦ”ならばＤ点（不良品）に移動する。

                        Ｘ     Ｙ
Ａ点座標（１００，　　０）
Ｂ点座標（２００，２００）
Ｃ点座標（２００，３００）
Ｄ点座標（３００，２００）

［使用汎用入力信号例］
良品時の信号： ポート１- ３     ＯＮ
不良品時の信号： ポート１- ３ ＯＦＦ
入力信号タイミング用：ポート１- ８使用

注）ＣＡ 2０－Ｍ１０（4０）コントローラは、ＭＯＶ命令の代わりにＭＯＶＰ命令を使用します。 

［ 汎用入力信号の入力タイミング］
良・不良品の判定信号（汎用入力ポート１－３）が入力ON
された後、タイミング用信号（汎用入力ポート１‐８）を入力します。 

汎用入力ポート１‐３・・・・・

汎用入力ポート１－８・・・・・

30ms 以上

スタート

速度設定

Ａ点移動

Ｂ点移動

入力信号待ち

良品か？

Ｙ Ｎ

Ｄ点移動

エンド

エンド

Ｃ点移動

フローチャート プログラム例

ステップ コマンド データ コメント

０００１ ＳＰＤ Ｖ＝０５

０００２ ＭＯＶ ａ Ｓ Ｖ＝００ Ｘ＝１００
ＰＯＳＴ 　　  Ｙ＝０ A  点

０００３ ＭＯＶ ａ Ｓ　 Ｖ＝００　 Ｘ＝２００ 
ＰＯＳＴ 　　　　  Ｙ＝２００ B  点

０００４ ＩＮ ＰＯＲＴ ［１］
１・・・・・・・ 良、不良品判定信号入力待ち

０００５ ＪＭＰＩ
１０
ＰＯＲＴ ［１］
・・・・・１・・

汎用入力ポート１‐３がＯＮの時、
タグＮｏ１０へジャンプする

０００６ ＭＯＶ ａ Ｓ　 Ｖ＝００　 Ｘ＝３００
ＰＯＳＴ　　　　   Ｙ＝２００ D  点 不良品時の移動

０００７ ＥＮＤ

０００８ ＴＡＧ １０

０００９ ＭＯＶ ａ Ｓ　 Ｖ＝００　 Ｘ＝２００
ＰＯＳＴ 　　　　  Ｙ＝３００

C  点 良品時の移動

００１０ ＥＮＤ
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コントローラ：ＣＡ２０－Ｍ１０、ＣＡ２０－Ｍ４０
ティーチングペンダント：ＴＰＨ－２Ａ、ＴＰＨ－4Ｃ

シーケンシャモード命令語一覧

コントローラ：ＣＡ１０－Ｍ００Ｂ、ＣＡ１０－Ｍ０１Ｂ
　　　　　　　ＣＡ 2０－Ｍ００　、ＣＡ 2０－Ｍ０1
ティーチングペンダント：ＴＰＨ－４C、TPX－ 4A

命令語 内　　　容 
動　か　す　命　令　　　　　　　　　　　　　　
ＭＯＶＰ 指定した座標テーブルＮ o．の移動データ値を実行
ＭＶＢ 現在位置から直前の教示位置に戻る
ＭＶＥ エスケープ移動
ＨＯＭＥ 原点復帰命令
パ　ラ　メ　ー　タ　を　設　定　す　る　命　令
ＳＰＤ 速度の指定
ＡＣＣ 加減速の指定
ＯＦＳ オフセットの指定
入　出　力　ポ　ー　ト　を　制　御　す　る　命　令　
ＯＵＴ 汎用ポートに出力
ＯＵＴＰ 汎用ポートにパルスで出力
ＯＵＴＣ カウンタ値を汎用ポートに出力
ＩＮ 入力待ち
ＩＮＰＣ 汎用ポートの入力状態をカウンタにセット
タ　イ　マ　・　カ　ウ　ン　タ　を　制　御　す　る　命　令
ＴＩＭ　 時間待ち
ＴＩＭＰ タイマＮ o．と時間をプリセット　
ＣＮＴ カウンタＮ o．とカウント値をプリセット
ＣＮＴ＋ カウンタ値の加算　
ＣＮＴ－ カウンタ値の減算
ＣＮＴＣ 全カウンタのクリア
プ　ロ　グ　ラ　ム　を　制　御　す　る　命　令　
ＮＯＰ 無機能
ＲＥＴ リターン（サブルーチンの終了宣言）
ＳＴＯＰ ストップ
ＥＮＤ プログラムの終了
ＴＡＧ タグ（飛先ラベル）
ＰＳＥＬ プログラムの選択
サ　ー　ボ　を　制　御　す　る　命　令
ＳＶＯＮ　　 サーボＯＮ
ＳＶＯＦ　   サーボＯＦＦ
マ　ト　リ　ッ　ク　ス　動　作　を　さ　せ　る　命　令
ＭＶＭ　　 マトリックス移動
ＬＯＯＰ　　 ＭＶＭ用ループ
ＭＩＮＩ　　 ＭＶＭ用カウンタのイニシャル
ジ　ャ　ン　プ　さ　せ　る　命　令
ＪＭＰ 無条件ジャンプ
ＪＭＰＩ 入力条件でジャンプ
ＪＭＰＣ カウンタ条件でジャンプ
ＪＭＰＴ タイマ条件でジャンプ
ＢＲＡＣ カウンタ値のＴＡＧへジャンプ
サ　ブ　ル　ー　チ　ン　を　コ　ー　ル　す　る　命　令
ＣＡＬ 無条件コール（無条件で指定サブルーチンへ）
ＣＡＬＩ 入力条件コール（入力条件で指定サブルーチへ）
ＣＡＬＣ カウンタ条件コール
ＣＡＬＴ タイマ条件コール
タ　ス　ク　を　制　御　す　る　命　令
T S T R タスクの起動
T S T O タスクの一時停止
T R S A タスクの再起動
T C A N タスクの強制終了

命令語 内　　　容 
動　か　す　命　令　　　　　　　　　　　　　　
ＭＯＶ 軸移動
ＭＯＶP 軸移動（座標テーブル間接）
ＭＶC 円弧補間
M V C P 円弧補間（座標テーブル間接）
M V B 直前位置移動（直前位置に戻る）
M V E エスケープ移動
R S M V RS232Cによる軸移動　　　　　　　　　　　　
ＨＯＭＥ 原点復帰命令
パ　ラ　メ　ー　タ　を　設　定　す　る　命　令
ＳＰＤ 速度の指定
ＡＣＣ 加減速の指定
ＯＦＳ オフセットの指定
入　出　力　ポ　ー　ト　を　制　御　す　る　命　令　
ＯＵＴ 汎用ポート出力　　
ＯＵＴＰ 汎用ポートパルスで出力
ＯＵＴＣ カウンタ値を汎用ポートに出力
 O U T S 指定座標汎用出力
 I O U T　 内部ポート出力
 C A N S 指定座標汎用出力キャンセル
ＩＮ 入力待ち
ＩＮＰＣ 汎用ポートの入力状態をカウンタにセット
ＩＮSＰ 内部ポート入力待ち
タ　イ　マ　・　カ　ウ　ン　タ　を　制　御　す　る　命　令
C W I T カウンタ待ち
ＴＩＭ 時間待ち
ＴＩＭＰ タイマプリセット　　　　
ＣＮＴ カウント値プリセット
ＣＮＴ＋ カウンタ値の加算
ＣＮＴ－ カウンタ値の減算
ＣＮＴＣ 全カウンタクリア　　　
プ　ロ　グ　ラ　ム　を　制　御　す　る　命　令　
ＮＯＰ 無機能
ＲＥＴ リターン（サブルーチンの終了宣言）
ＳＴＯＰ ストップ
ＥＮＤ プログラムの終了
ＴＡＧ タグ（飛先ラベル）
ＰＳＥＬ プログラムの選択
サ　ー　ボ　を　制　御　す　る　命　令
S V O N サーボオン
S V O F サーボオフ
マ　ト　リ　ッ　ク　ス　動　作　を　さ　せ　る　命　令
ＭＶＭ マトリックス移動
ＬＯＯＰ ＭＶＭ用レープ
ＭＩＮＩ ＭＶＭ用カウンタのイニシャル
ジ　ャ　ン　プ　さ　せ　る　命　令
ＪＭＰ 無条件ジャンプ
ＪＭＰＩ 入力条件でジャンプ
ＪＭＰＣ カウンタ条件でジャンプ
ＪＭＰＴ タイマ条件でジャンプ
ＢＲＡＣ カウンタ値のＴＡＧへジャンプ
サ　ブ　ル　ー　チ　ン　を　コ　ー　ル　す　る　命　令
ＣＡＬ 無条件コール（無条件で指定サブルーチンへ）
ＣＡＬＩ 入力条件コール（入力条件で指定サブルーチへ）
ＣＡＬＣ カウンタ条件コール
ＣＡＬＴ タイマ条件コール
タ　ス　ク　を　制　御　す　る　命　令
T S T R タスクの起動
T S T O タスクの一時停止
T R S A タスクの再起動
T C A N タスクの強制終了
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【外部ポイント指定モード】
コントローラの命令語を使用しないで、シーケンサやデジスイッチ等から出力される信号によって、位置決め動作させる運転モードです。
指定するポイントの座標、速度、加減速はあらかじめコントローラ内のテーブルに設定しておきます。

使用可能な各テーブル数

【パルス列入力モード】
パルス発信器により動作させるモードです。本機能はCA20-M10,CA20- M40 のみの機能です。

入出力の接続法については
233ページをご覧ください。

【パレタイジングモード】
パレットへの移載作業などで、命令語を組合せたプログラムを作成することなく、ワークの個数や座標などを入力するだけで、簡単にプログラ
ミングができるモードです。
動作パターンは、3通り選択できます。

M to 1
パレットから定点に移動します。

M to M
パレットからパレットに移動します。

1 to M
定点からパレットに移動します。

拡張入出力ユニットなし 拡張入出力ユニット使用 Field・Bus インターフェース使用

座標テーブル 16ポイント（4ビット） ( 注 1） 999 ポイント（10ビット）

速度テーブル 1テーブル（1ビット） 3テーブル（2ビット） 10テーブル（最大 4ビット）

加減速テーブル 1テーブル（1ビット） 2テーブル（1ビット） 20テーブル（5ビット）

座標系 絶対座標固定（ビット指定不可） 絶対座標／相対座標（1ビット）

マスターユニット形式：CA20-M10、CA20-M40

（注１）単軸仕様の場合、ポーズ入力を有効にすると 8ポイント（3ビット）になります。

座標テーブル 999ポイント（10ビット）

速度テーブル 10テーブル（4ビット） ( 注 2）

加減速テーブル 20テーブル（5ビット）

座標系 絶対座標／相対座標（1ビット）

マスターユニット形式：CA10-M00B、CA10-M01B、CA20-M00、CA20-M01

（注２）割り付けたビット位置により、使用可能なポイント数及びビット数が変わります。

 入力パルス 「正転パルス＋逆転パルス」（2クロック方式）又は「パルス＋正逆符号」（1クロック方式）

最大入力パルス周波数 500kHz（ラインドライバ）、200kHz（オープンコレクタ）

入力
信号 サーボオン、リセット、カウンタクリア

仕様 DC24V 10mA

出力
信号 位置決め完了、異常、原点 LS、Z相信号

仕様 DC24V 20mA（最大）

適用エンコーダ ラインドライバ出力（省配線タイプ）

表示 エラー LED表示（ユニット前面）及びティーチングペンダントに表示

保護機能 エンコーダ異常、過負荷、過電圧、オーバーフロー、過電流

電源、環境条件 マスターユニットに準ずる
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備　　考信　号　名　 　　　　◇外部ポイント指定モード

入出力の詳細及び接続例
マスターユニット　CA20-M10/M40、CA20-M10/M40-CC、CA20-M10/M40-DN
【システム入出力の詳細】※入出力ピン番号一覧は 177、180 ページをご覧ください。
〔システム入力〕　＊CA20-M10/M40-CC、CA20-M10/M40-DNはパラメータにより適用

３０    　　  ストップ       
                        　

原点復帰入力はコントローラのモード設定操作により汎用入力ポートから行なうこともできます。                       

ＯＮ：現在のステップを実行完了
          後停止

　無効 

３１            リセット       ＯＮ：異常状態を解除   　
        （プログラム実行停止中有効）

 ピン番号 備　　考信　号　名　 　　　　◇外部ポイント指定モード

〔システム出力〕　＊CA20-M10、M40に適用

運転中         

 位置決め完了    同左

原点復帰完了

 原点ＬＳ 同左

Z相 同左

〔汎用入出力ポートに設定可能な入出力〕

◇シーケンシャルモード　 
◇パレタイジングモード　

信号名　
入出力   

＊設定機能　

スタート入力またはスタートキーＯＮ時、本入力 がＯＮであれば単動モー
ドになります。このモードでは軸移動関係の命令と出力関係の命令が実
行停止します。

　　　　 ◇外部ポイント指定モード

ロボット単動 入　力  無　効

本入力ＯＮ時電源をＯＦＦまたはリセットしてもカウンタ等の内容はクリアされません。

ＭＶＥ命令実行中に本入力をＯＮするとスローダウン停止し、そのステップは完了したものとなります。

入　力  

入　力  

入　力  

無　効

無　効

継続スタート

エスケープ

ポーズ
（一時停止）   

プログラム選択２0   
プログラム選択２1          
プログラム選択２2

   　 　　　
       　　

プログラム選択する時のプログラムＮ o.（Ｎ o. １～Ｎ o. ８）指定の入力信号です。                   
　　

入　力  無　効

原点復帰 ＯＮ：原点復帰動作開始（初期設定は 28番ピンに割当てられています）

ＯＮ：パレタイジングモード　OFF：シーケンシャルモード
（イージ、外部ポイント指定、パルス列モードの設定がされている時、この入力は無効です）パレタイジング

入　力  

入　力  

入力待ち

ポーズ中  

出　力   

出　力   

出　力   

プログラム上で入力待ちの状態時ON      
ポーズ入力を認識して軸がスローダウン停止した状態時ON（ポーズ解除するとＯＦＦ）

無　効

無　効

READY ティーチングペンダント及びRS-232Cが無効で異常がない状態時ON

ロボット本体が位置決め完了時ON  
ロボット本体が移動中OFF
（ポーズで停止時はＯＦＦ）

◇シーケンシャルモード
◇パレタイジングモード

コ ン ト ロ ー ラ 実 行 中 及 び          
原点復帰動作中ON

◇シーケンシャルモード　 
◇パレタイジングモード

移動系命令実行にあたり、原点
復帰不要な間ON
原点復帰が必要なときはOFF
軸内にある原点リミットスイッ
チの状態の出力

軸内モータのエンコーダから出
力 されるＺ相の信号の出力

ロボット動作中ON

ＯＮ：一時停止（スローダウン停止）
再スタート時はスタート入力をON, キャンセル時はリセット入力をONにします。

本入力がＯＮ時は原点復帰、 
スタート入力は無効

異常             異常発生時ON            　            　     同左
 

ピン番号

（マスター、スレーブ、拡張入出力ユニットに設定可能）
＊設定機能はコントローラのシステム設定操作によります。

２８   　　　原点復帰        ＯＮ：原点復帰動作開始　　　　  　 同左 　　                       　　　　    ＯＮ
　
　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　 立ち上がりエッジを検出
２９ 　　　 スタート      　 　　　　　　　　　　　　　　　　　　 ＯＮ：現在停止しているステップ

　　　または一時停止中から
　　　再スタート

ＯＮ

 ＯＮ

ＯＮ： 現在指定されている
テーブルの情報にもと
づいて移動を開始

ＯＮ：異常状態を解除  

移動系命令実行にあたり、原点
復帰不要な間ON
原点復帰が必要なときはOFF

１１     

１２     

１３   

１４      
　

１５          

１６
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システム入力内部回路

システム出力内部回路

非常停止入力内部回路

外部機器接続例

外部機器接続例

外部接続例

［システム入力］＊CA20-M10/M40-CC、CA20-M10/M40-DNはパラメータにより適用

［非常停止入力］

［システム出力］＊CA20-M10/M40 に適用

非常停止出力内部回路

［非常停止出力］

出力形態　リレー接点出力

 N.O N.C

非常停止時 閉 開

通常動作時 開 閉

電源 OFF 時 開 閉

非常停止出力は非常停止を入力した時のみ出力されます。
他の異常時等では出力されません。

Z相出力

12
13
14
15

異常出力
位置決め完了出力
原点復帰完了出力

原点LS出力

1
11

16

＋COM1

＋COM1

17－COM2

運転中出力

外部電源DC24V
＋ －

マスターユニット シーケンサ

入力

入力

12
13

14
15

異常出力
位置決め完了出力
原点復帰完了出力
原点LS出力

1

11

16

17

＋COM1

運転中出力

Z相出力

マスターユニット

－COM2

7

8

9

出力形式：リレー接点出力
G6E-134P

マスターユニット

非常停止出力 (N.O)

非常停止出力 (COM)

非常停止出力 (N.C)

25 非常停止入力

26 非常停止入力

COM

＋24V

4.7kΩ

マスターユニット

25

26

マスターユニット

B接点（NC）のスイッチをご使用下さい。

非常停止入力

非常停止入力

27

28

29

30

31

COM4

原点復帰入力

スタート入力

ストップ入力

リセット入力

マスターユニット

2.2kΩ

2.2kΩ

27
0Ω

27
0Ω

27

28

29

30

31

COM4

原点復帰入力

スタート入力

ストップ入力

リセット入力

マスターユニット

－COM1
外部電源DC24V

＋ －

シーケンサ

出力

出力

マスターユニット　CA20-M10/M40、CA20-M10/M40-CC、CA20-M10/M40-DN
【入出力の接続例】
※入出力ピン番号一覧は 177、180 ページをご覧ください。
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マスターユニット　CA20-M10/M40、CA20-M10/M40-CC、CA20-M10/M40-DN
【入出力の接続例】

外部センサ接続例汎用入力内部回路

［汎用入力］＊CA20-M10/M40-CC、CA20-M10/M40-DNはパラメータにより適用

外部機器接続例汎用出力内部回路

［汎用出力］＊CA20-M10/M40 に適用

シーケンサ接続例

シーケンサ接続例

※入出力ピン番号一覧は 177、180 ページをご覧ください。

19

20

21

22

23

COM3
2.2kΩ

2.2kΩ

入力ポート
1-1

1-2

1-3

1-4

マスターユニット

27
0Ω

27
0Ω

19

20
21
22

23

COM3

入力
ポート1-1

1-2
1-3

1-4

外部電源DC24V
＋ －

マスターユニット

19

20

21

22

23

COM3

入力ポート1-1

1-2

1-3

1-4

外部電源DC24V
＋ －

マスターユニット シーケンサ

－COM

出力

出力

1

2

3
4

5

6

＋COM1

出力ポート
1-1

1-2
1-3

1-4

マスターユニット

－COM1

L

L

1

2
3

4

5

＋COM1

6－COM1

出力ポート1-1
1-2

1-3

1-4

外部電源DC24V
＋ －

マスターユニット

1
2

3
4

5

＋COM1

＋COM1

6－COM1

出力ポート1-1

1-2
1-3

1-4

外部電源DC24V
＋ －

マスターユニット シーケンサ

入力

入力
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パルス列入力はラインドライバ方式とオープンコレクタ方式の両方が選択できますが、ノイズ耐力等の信頼性向上の為ラインドライバ方式での使用を奨励します。

外部機器接続例

外部機器接続例
［出力］

出力（異常、位置決め完了、原点 LS、Z相）内部回路

入力（カウンタクリア、サーボオン、リセット）内部回路

［パルス列入力］

33＋CLK（P）

34＋CLK（N）

35－CLK（P）

36－CLK（N）

マスターユニット パルス発信器

外部電源 V

＋ －

外部電源電圧Vが
24Vのとき外部
抵抗Rは約2kΩ

V=12～24V
R＋150
V－2.0 ＝10mA

R

R

33 ＋CLK（P）

34 ＋CLK（N）

35 －CLK（P）

36 －CLK（N）

マスターユニット

150Ω

150Ω

13

14
15

位置決め完了出力
原点復帰完了出力
原点LS出力

1

12

16

17

＋COM1

異常出力

Z相出力

マスターユニット

－COM1

Z相出力

13
14
15

位置決め完了出力
原点復帰完了出力

原点LS出力

1
12

16

＋COM1

＋COM1

17－COM2

異常出力

外部電源DC24V
＋ －

マスターユニット シーケンサ

入力

入力

27 COM4

29 サーボオン入力

30 カウンタクリア入力

31 リセット入力

マスターユニット

2.2kΩ

27
0Ω

2.2kΩ

27
0Ω

27COM4
29サーボオン入力

30カウンタクリア入力

31リセット入力

マスターユニット

外部電源DC24V
＋ － －COM

出力

出力

シーケンサ等

33＋CLK（P）

34＋CLK（N）

35－CLK（P）

36－CLK（N）

マスターユニット パルス発信器

ラインドライバ方式接続例

オープンコレクタ方式接続例

［入力］

コントローラに何らかの異常が発生した時にONします。

指令パルス（外部コントローラからのパルス）の累積値とフィードバックパルス
（軸内モータのエンコーダパルス）の累積値の偏差がパラメータで設定されているインポ
ジション値よりも小さくなった時にON（サーボオフ時はOFF）

軸内にある原点リミットスイッチの状態を出力

軸内モータのエンコーダから出力されるモータ１回転に１回の信号（Ｚ相）を出力

ON：コントローラ内で発生したエラーを解除する

指令パルスの入力形態はティーチングペンダントにより２クロック方式と１クロック
方式の選択ができます。

                                                                                                                        

［入出力仕様］（マスターユニット（CA20-M10・M40）でパルス列入力モードに設定時）

ON：指令パルスを累積しているコントローラ内のソフトウェアカウンタをクリアする

入出力

33　34
35　36

 異常   

 位置決め完了

原点ＬＳ　

Ｚ相　

リセット

カウンタクリア

軸内サーボモータの励磁、無励磁状態を制御する
ＯＮ　：　サーボオン（サーボロック）
ＯＦＦ：　サーボオフ（サーボフリー）
非常停止のようにハードウェアによるサーボフリーとは違いソフトウェアによるサーボフリー状態です。

サーボオン

＋CLK  /  ± CLK  
－ CLK  /  SIGN

出力           　

出力 　　 　

出力  　　　　 

出力  　　      

入力  　　 

入力  　　　　 

入力  　　　　　 

入力　  

12     

13   

15     　

16    

29

30

31

 ピン番号 信　号　名　 内　容

マスターユニット　CA20-M10,CA20-M40
【パルス列入力モードの入出力】
※入出力ピン番号一覧は 177ページをご覧ください。
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マスターユニット　CA20-M10-CC,CA20-M40-CC

〔システム入力〕（CC-Link マスタ局　→　CA20-M10-CC、CA20-M40-CC）

信号名 リモート
出力 通常モード 外部ポイント

指定モード 備　　考

原点復帰（※ 1） RYn0 ON: 原点復帰動作開始 原点復帰 立ち上がりエッジ検出
ON

ONスタート（※ 1） RYn1
ON: 現在停止しているステップ

または一時停止中から再ス
タート

ON: 現在指定されているテーブ
ルの情報にもとづいて移動
を開始します

ストップ（※ 1） RYn2 ON: 現在のステップを
実行完了後停止します 無効 この入力ON時は原点復帰、スタ

ート入力は無効

リセット（※ 1） RYn3 ON: 異常状態を解除します
（プログラム実行停止中有効） ON: 異常状態を解除します

ＪＯＧ入力（※ 1）
RY(n+4)8
～

RY(n+4)F

3 種類の動作モード（寸動、低速移動、高速移動）及び移動方向を
指定して選択した軸を JOG移動させます。

〔システム出力〕（CA20-M10-CC、CA20-M40-CC　→　CC-Link マスタ局）

信号名 リモート
入力 通常モード 外部ポイント

指定モード

運転中 RXn0 コントローラ実行中／
原点復帰動作中ON

ロボット
動作中ON

異　常 RXn1 異常発生時ON 同左

位置決め完了 RXn2
ロボット本体が位置決め完了時ON
ロボット本体が移動中OFF
（ポーズで停止時はOFFのまま）

同左

原点復帰完了 RXn3 原点復帰及びHOME命令実行完了
し、軸が原点位置にある間ON

原点復帰完了し、軸が原点位置に
ある間ON

ＪＯＧ出力
RX(n+4)8
～

RX(n+4)F
 JOG受付可否、動作中のステータス等を表します。

【CC-Link 専用ケーブルの接続】
ケーブル接続の順番は局番に関係ありません。

CC-Linkシステムの両端のユニットには、必ず"終端抵抗"を接続してください。

終端抵抗は"DA"-"DB"間に接続してください。

CC-Linkシステムでは使用するケーブルにより、接続する終端抵抗が異なります。  

ケーブルの種類 終端抵抗
CC-Link 専用ケーブル

110Ω _　1/2W（茶茶茶）
Ver1.10 対応 CC-Link 専用ケーブル
CC-Link 専用高性能ケーブル 130Ω _　1/2W（茶橙茶）

本コントローラに終端抵抗は付属しておりません。
マスターユニットは、両端以外へも接続できます。
スター接続はできません。
接続方法を下記に示します

ＤＡ

ＤＢ

ＤＧ

ＳＬＤ

終端抵抗

マスターユニット

CC - L i n k専用ケーブル CC - L i n k専用ケーブル
ＤＡ

ＤＢ

ＤＧ

ＳＬＤ

リモートユニット

ＤＡ

ＤＢ

ＤＧ

ＳＬＤ

ローカルユニット

終端抵抗

ケーブル接続の詳細はマスタ局の取扱説明書及びCC-Link 敷設マニュアル（CC-Link 協会発行）を参照してください。

※ノイズによる通信誤動作が発生する場合は、コントローラのアース設置状況を再度ご確認ください。
　それでも治まらない場合は、付属品フェライトコア（ZCAT2035-0930*TDK製）をCC-Link ケーブルの適当な場所へ
　取り付けてください。　

【システム入出力の詳細】※入出力信号一覧は 181ページをご覧ください。

【CC-Link 通信端子台】

ピンNo 信号名 電線色

1 通信線
(DA) 青

2 通信線
(DB) 白

3 デジタル
GND(DG) 黄

4 シールド
(SLD) シールド

1

4

（※１）原点復帰、スタート、ストップ、リセットはパラメータの設定で適用されます。
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〔システム入力〕 
（DeviceNet マスタ局　→　CA20-M10-DN、CA20-M40-DN）

〔システム出力〕 
（CA20-M10-DN、CA20-M40-DN　→　DeviceNet マスタ局）

信号名
入力
デバイス
（※１）

通常モード 外部ポイント
指定モード

運転中 +0 コントローラ実行中／
原点復帰動作中ON

ロボット
動作中ON

異　常 +1 異常発生時ON 同左

位置決め完了 +2
ロボット本体が位置決め完了時ON
ロボット本体が移動中OFF
（ポーズで停止時はOFFのまま）

同左

原点復帰完了 +3 原点復帰完了時ON 同左

ＪＯＧ出力
+72
～
+79

　JOG受付可否、動作中のステータス等を表します。

信号名
出力
デバイス
（※１）

通常モード 外部ポイント
指定モード 備　　考

原点復帰（※ 2） +0 ON: 原点復帰動作開始 原点復帰 立ち上がりエッジ検出
           ON

 ON
スタート（※ 2） +1

ON: 現在停止しているステップ
または
一時停止中から再スタート

ON: 現在指定されているテーブル
の情報にもとづいて移動を開
始します

ストップ（※ 2） +2 ON: 現在のステップを
実行完了後停止します 無効 この入力ON時は原点復帰、

スタート入力は無効

リセット（※ 2） +3 ON: 異常状態を解除します
（プログラム実行停止中有効） ON: 異常状態を解除します

ＪＯＧ入力（※ 2）
+72
～
+79

3 種類の動作モード（寸動、低速移動、高速移動）及び移動方向を
指定して選択した軸を JOG移動させます。

【DeviceNet 接続コネクタ】

5

1

V+

V－

CH
dr
CL

ピンNo 信号名 電線色

5 V+ 赤

4 CANH 白

3 シールド シールド

2 CANL 青

1 V- 黒

マスターユニット　CA20-M10-DN,CA20-M40-DN
【システム入出力の詳細】※入出力信号一覧は 182ページをご覧ください。

（※１）先頭デバイスからのオフセット量。（単位：ビット）
（※２）原点復帰、スタート、ストップ、リセットはパラメータの設定で適用されます。

（※１）先頭デバイスからのオフセット量。（単位：ビット）
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【DeviceNet 専用ケーブルの接続】

ケーブル接続の順番は局番設定 (MAC ID) に関係ありません。

幹線の両端には、必ず”終端抵抗”を接続してください。（121Ω , 1% の金属皮膜 , 1/4 W)

終端抵抗は "CANH"-"CANL" 間に接続してください。

本コントローラに終端抵抗は付属しておりません。

終端抵抗 終端抵抗タップ
幹線

ノード ノード

ノード

ケーブル接続の詳細はマスタ局の取扱説明書
もしくはODVA発行のドキュメントを参照してください。
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＊設定機能はコントローラのシステム設定操作によります。

＊設定機能　

備　　考
信　号　名　

　　　　◇外部ポイント指定モード

〔システム入力〕 

  23    　　  ストップ       
                        　

ＯＮ：現在のステップを実行完了
          後停止

　無効 

ＯＮ：現在停止しているステップ
　　　または一時停止中から
　　　再スタート

  24            リセット       ＯＮ：異常状態を解除   　
        （プログラム実行停止中有効）

 ピン番号

備　　考
信　号　名　

　　　　◇外部ポイント指定モード

〔システム出力〕 

運転中         

 位置決め完了    同左

原点復帰完了 移動系命令実行にあたり、原点
復帰不要な間ON
原点復帰が必要なときはOFF

１7     

１8     

１9   

２0 

〔汎用入出力ポートに設定可能な入出力〕（高機能マスター、スレーブ、拡張入出力ユニットに設定可能）

◇シーケンシャルモード　 
◇パレタイジングモード

信　号　名
　

入　出　力   

＊設定機能　

スタート入力またはスタートキーＯＮ時、本入力 がＯＮであれば単動モー
ドになります。このモードでは軸移動関係の命令と出力関係の命令が実
行停止します。

　　　　 ◇外部ポイント指定モード

ロボット単動 入　力  無　効

本入力ＯＮ時電源をＯＦＦまたはリセットしてもカウンタ等の内容はクリアされません。

ＭＶＥ命令実行中に本入力をＯＮするとスローダウン停止し、そのステップは完了したものとなります。

入　力  

入　力  

入　力  

無　効

無　効

継続スタート

エスケープ

ポーズ
（一時停止）   

プログラム選択２0   
プログラム選択２1          
プログラム選択２2 
プログラム選択２3

プログラム選択する時のプログラムＮ o.（Ｎ o. １～Ｎ o.16）指定の入力信号です。                   
　　

入　力  無　効

ＯＮ：パレタイジングモード　OFF：シーケンシャルモード
（イージ、外部ポイント指定の設定がされている時、この入力は無効です）

パレタイジング 入　力  

入力待ち           

ポーズ中  

出　力   

出　力   

出　力   

プログラム上で入力待ちの状態時ON      

ポーズ入力を認識して軸がスローダウン停止した状態時ON（ポーズ解除するとＯＦＦ）

無　効

無　効

READY ティーチングペンダント及びRS-232Cが無効で異常がない状態時ON

ロ 動中 OFF
（ポーズで停止時はＯＦＦ）

◇シーケンシャルモード
◇パレタイジングモード

コ ン ト ロ ー ラ 実 行 中 及 び          
　原点復帰動作中ON

◇シーケンシャルモード　 
◇パレタイジングモード

移動系命令実行にあたり、原点
復帰不要な間ON
原点復帰が必要なときはOFF

ロボット動作中ON

ＯＮ：一時停止（スローダウン停止）
再スタート時はスタート入力をON, キャンセル時はリセット入力をONにします。

本入力がＯＮ時は原点復帰、 
スタート入力は無効

ＯＮ

 ＯＮ

異常              異常発生時ON            　            　     同左
 

ＯＮ：現在指定されているテー　
　　　ブルの情報にもとづいて
　　　移動を開始

ＯＮ：異常状態を解除

＊設定機能　

高機能マスターユニット　CA10-M00B、CA20-M00/M01
【システム入出力の詳細】※入出力ピン番号一覧は 185、193 ページをご覧ください。

２1   　　　原点復帰        ＯＮ：原点復帰動作開始　　　　   　  同左      　　ＯＮ
　
　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　 立ち上がりエッジを検出
２2 　　　 スタート      　 　　　　　　　　　　　　　　　　　　 
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〔システム、汎用入出力接続例〕

汎用入力
1-1

1-8

～

2-1

2-8

～

3-1

3-4

～

26

33

34

41

42

45

1

2

9

10

13
14
15

16

21

22

23

24

17

18

19

20

25

+COM2

システム出力

システム入力

-COM1

+COM1

汎用出力

1-8

～

2-1

2-4

～

1-1

OUT1

OUT4
-COM
+COM

IN1

IN4

シーケンサ等
コントローラ

-COM2

非常停止入力内部回路 外部接続例

〔非常停止入力〕

46 非常停止入力

47 非常停止入力

COM

＋24V

4.7kΩ

マスターユニット

コントローラ入力電源電圧（+）

コントローラ入力電源電圧（－）

（注）コントローラの入力電源を使用しています。

46

47

マスターユニット

B接点（NC）のスイッチをご使用下さい。

スイッチが開すると非常停止がかかります。
非常停止入力

非常停止入力

非常停止出力内部回路

〔非常停止出力〕

48

49

50

出力形式：リレー接点出力
G6E-134P

マスターユニット

非常停止出力（N.O）

非常停止出力（COM）

非常停止出力（N.C）

出力形態　リレー接点出力

 N.O N.C

非常停止時 閉 開

通常動作時 開 閉

電源 OFF 時 開 閉

非常停止出力は非常停止を入力した時のみ出力されます。
他の異常時等では出力されません。

高機能マスターユニット　CA10-M00B、CA20-M00/M01
【入出力の接続例】
※入出力ピン番号一覧は 185、193 ページをご覧ください。
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＊設定機能はコントローラのシステム設定操作によります。

〔システム入力〕

〔システム出力〕

〔汎用入出力ポートに設定可能な入出力〕（高機能マスター、スレーブ、拡張入出力ユニットに設定可能）

◇シーケンシャルモード　 
◇パレタイジングモード信　号　名

　
入　出　力   

＊設定機能　

スタート入力またはスタートキーＯＮ時、本入力 がＯＮであれば単動モー
ドになります。このモードでは軸移動関係の命令と出力関係の命令が実
行停止します。

◇外部ポイント指定モード

ロボット単動 入　力  無　効

本入力ＯＮ時電源をＯＦＦまたはリセットしてもカウンタ等の内容はクリアされません。

ＭＶＥ命令実行中に本入力をＯＮするとスローダウン停止し、そのステップは完了したものとなります。

入　力  

入　力  

入　力  

無　効

無　効

継続スタート

エスケープ

ポーズ
（一時停止）   

プログラム選択２0   
プログラム選択２1          
プログラム選択２2 
プログラム選択２3

プログラム選択する時のプログラムＮ o.（Ｎ o. １～Ｎ o.16）指定の入力信号です。                   
　　

入　力  無　効

ＯＮ：パレタイジングモード　OFF：シーケンシャルモード
（イージ、外部ポイント指定の設定がされている時、この入力は無効です）

パレタイジング 入　力  

入力待ち           

ポーズ中  

出　力   

出　力   

出　力   

プログラム上で入力待ちの状態時ON      

ポーズ入力を認識して軸がスローダウン停止した状態時ON（ポーズ解除するとＯＦＦ）

無　効

無　効

READY ティーチングペンダント及びRS-232Cが無効で異常がない状態時ON

ＯＮ：一時停止（スローダウン停止）
再スタート時はスタート入力をON, キャンセル時はリセット入力をONにします。

リモート
出力 信号名 ◇シーケンシャルモード

◇パレタイジングモード
外部ポイント
指定モード 備　　考

RYn0 原点復帰 ON：原点復帰動作開始 原点復帰 立ち上がりエッジ検出

　ON

　ONRYn1 スタート
ON：現在停止しているステップ
　　　　　　または
　　　一時停止中から再スタート

ON：現在指定されているテーブルの
　　   情報にもとづいて移動を開始
　　   します

RYn2 ストップ
ON：現在のステップを
　　  実行完了後停止します

無効
この入力ON時は原点復帰、
スタート入力は無効

RYn3 リセット
ON：異常状態を解除します
　　（プログラム実行停止中有効）

ON：異常状態を解除します

RY(n+4)8
～

RY(n+4)F
ＪＯＧ入力

3種類の動作モード（寸動、低速移動、高速移動）及び移動方向を指定して選

択した軸を JOG移動させます。

リモート
入力 信号名 ◇シーケンシャルモード

◇パレタイジングモード
外部ポイント
指定モード 備　　考

RXn0 運転中 コントローラ実行中／
原点復帰動作中ON

ロボット
動作中ON

RXn1 異　常 異常発生時ON 同左

RXn2 位置決め完了
ロボット本体が位置決め完了時ON
ロボット本体が移動中OFF
（ポーズで停止時はOFFのまま）

同左

RXn3 原点復帰完了
移動系命令実行にあたり、原点復帰
不要な間ON
原点復帰が必要なときはOFF

移動系命令実行にあたり、原点復帰
不要な間ON
原点復帰が必要なときはOFF

RX(n+4)8
～

RX(n+4)F
ＪＯＧ出力 JOG受付可否、動作中のステータス等を表します。

　　　　

高機能マスターユニット（CCリンク対応）　CA10-M01B-CC
【入出力の詳細】
※入出力信号一覧は 188ページをご覧ください。
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〔CC-Link 専用ケーブルの接続〕

〔非常停止入力〕 〔非常停止出力〕

①　CC-Link システムの両端のユニットには、必ず終端抵抗を接続してください。

　　終端抵抗はDAー DB間に接続してください。

②　CC-Link システムでは使用するケーブルにより、接続する終端抵抗が異なります。

ケーブルの種類 終端抵抗
CC-Link 専用ケーブル

110Ω　1/2W（茶茶茶）
Ver1.10 対応 CC-Link 専用ケーブル
CC-Link 専用高性能ケーブル 130Ω　1/2W（茶橙茶）

本コントローラに終端抵抗は付属しておりません。

③　接続方法を下記に示します。

ユーザシーケンサ CA10-M01B-CC

終端抵抗 終端抵抗

CC-Link専用ケーブル

+24V

4.7KΩ

4

5

コネクタピン番号

非常停止入力

コントロ－ラ側
（マスタ－ユニット）

遠隔操作非常停止スイッチ
B接点（常時閉）のスイッチを
ご使用下さい。

N.O

COM

N.C

3

2

1

非常停止出力

出力形式：リレ－接点出力
（オムロン製 G6E-134P 相当）

非常停止時

通常
（NORMAL）時

開閉

コントロ－ラ側
（マスタ－ユニット）

N.O N.C

開 閉

コネクタピン番号

コネクタピン配置
ピン
No

信号名 電線色

1 通信線 (DA) 青

2 通信線 (DB) 白

3 デジタルGND(DG) 黄

4 シールド (SLD) シールド

5 フレームグランド (FG)

1
2
3
4
5

付属品コネクタ
フェニックスコンタクト社製
形式：MSTB2.5/S-ST-5.08AU

CC-Link コネクタ（付属品）
データリンクするためのCC-Link専用ケーブルを接続するコネクタです。
本コネクタに配線し、CA10-M01B コントローラに差し込みます。

SLDと FGは、ユニット内部で接続されています。

コネクタピン配置
ピン
No

信号名 入出力 内容

1 EMONC 出力
非常停止出力
(N.C)

2 EMOCOM 出力
非常停止出力
(COM)

3 EMONO 出力
非常停止出力
(N.O)

4 EMIN 入力 非常停止入力

5 EMIN 入力 非常停止入力

1

5
付属品コネクタ
ワゴジャパン（株）
形式：734-105

非常停止コネクタ（付属品）
非常停止信号の入出力に使用するコネクタです。
本コネクタに配線し、CA10-M01B コントローラに差し込みます。

高機能マスターユニット（CCリンク対応）　CA10-M01B-CC
【CC-Link ケーブルの接続方法と非常停止入出力の接続例】
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ケーブルの種類 終端抵抗
CC-Link 専用ケーブル

110Ω _　1/2W（茶茶茶）
Ver1.10 対応 CC-Link 専用ケーブル
CC-Link 専用高性能ケーブル 130Ω _　1/2W（茶橙茶）

ＤＡ

ＤＢ

ＤＧ

ＳＬＤ

終端抵抗

マスターユニット

CC - L i n k専用ケーブル CC - L i n k専用ケーブル
ＤＡ

ＤＢ

ＤＧ

ＳＬＤ

リモートユニット

ＤＡ

ＤＢ

ＤＧ

ＳＬＤ

ローカルユニット

終端抵抗

ケーブル接続の詳細はマスタ局の取扱説明書及びCC-Link 敷設マニュアル（CC-Link 協会発行）を参照してください。　

高機能マスターユニット（CC-Link 対応）　CA20-M00/M01
【システム入出力の詳細】※入出力信号一覧は 194ページをご覧ください。

【CC-link 接続端子台】
ピンNo 信号名 電線色

4 シールド（SLD） シールド

3 デジタルGND（DG） 黄

2 通信線（DB） 白

1 通信線（DA） 青

【CC-Link 専用ケーブルの接続】

システム入力（CC-Link マスタ局　→　CA20-M00/M01）

信号名 リモート
出力 通常モード 外部ポイント

指定モード 備　　考

原点復帰（※ 1） RYn0 ON: 原点復帰動作開始 原点復帰 立ち上がりエッジ検出
ON

ONスタート（※ 1） RYn1
ON: 現在停止しているステップ

または一時停止中から再ス
タート

ON: 現在指定されているテーブ
ルの情報にもとづいて移動
を開始します

ストップ（※ 1） RYn2 ON: 現在のステップを
実行完了後停止します 無効 この入力ON時は原点復帰、スタ

ート入力は無効

リセット（※ 1） RYn3 ON: 異常状態を解除します
（プログラム実行停止中有効） ON: 異常状態を解除します

ＪＯＧ入力
RY(n+4)8
～

RY(n+4)F

3 種類の動作モード（寸動、低速移動、高速移動）及び移動方向を
指定して選択した軸を JOG移動させます。

システム出力（CA20-M00/M01　→　CC-Link マスタ局）

信号名 リモート
入力 通常モード 外部ポイント

指定モード

運転中 RXn0 コントローラ実行中／
原点復帰動作中ON

ロボット
動作中ON

異　常 RXn1 異常発生時ON 同左

位置決め完了 RXn2
ロボット本体が位置決め完了時ON
ロボット本体が移動中OFF
（ポーズで停止時はOFFのまま）

同左

原点復帰完了 RXn3 原点復帰及びHOME命令実行完了
し、軸が原点位置にある間ON

原点復帰完了し、軸が原点位置に
ある間ON

ＪＯＧ出力
RX(n+4)8
～

RX(n+4)F
 JOG受付可否、動作中のステータス等を表します。

（※１）原点復帰、スタート、ストップ、リセットはパラメータの設定で適用されます。

ケーブル接続の順番は局番に関係ありません。
CC-Link システムの両端のユニットは、必ず "終端抵抗 "を接続してください。
終端抵抗は "DA"-"DB" 間に接続してください。
CC-Link システムでは使用するケーブルにより、接続する終端抵抗が異なります。

本コントローラに終端抵抗は付属しておりません。
マスターユニットは両端以外へも接続で来ます。
スター接続はできません。
接続方法を右記に示します。

1

4

F
I
E
L
D
・
B
U
S
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高機能　マスターユニット（DeviceNet 対応）　CA20-M00/M01
【システム入出力の詳細】※入出力信号一覧は 195ページをご覧ください。

〔システム入力〕 
（DeviceNet マスタ局　→　CA20-M00/M01）

信号名
入力
デバイス
（※１）

通常モード 外部ポイント
指定モード

運転中 +0 コントローラ実行中／
原点復帰動作中ON

ロボット
動作中ON

異　常 +1 異常発生時ON 同左

位置決め完了 +2
ロボット本体が位置決め完了時ON
ロボット本体が移動中OFF
（ポーズで停止時はOFFのまま）

同左

原点復帰完了 +3 原点復帰完了時ON 同左

ＪＯＧ出力
+72
～
+79

 JOG受付可否、動作中のステータス等を表します。

信号名
出力
デバイス
（※１）

通常モード 外部ポイント
指定モード 備　　考

原点復帰（※ 2） +0 ON: 原点復帰動作開始 原点復帰 立ち上がりエッジ検出
           ON

 
スタート（※ 2） +1

ON: 現在停止しているステップ
または
一時停止中から再スタート

ON: 現在指定されているテーブル
の情報にもとづいて移動を開
始します

ストップ（※ 2） +2 ON: 現在のステップを
実行完了後停止します 無効 この入力ON時は原点復帰、

スタート入力は無効

リセット（※ 2） +3 ON: 異常状態を解除します
（プログラム実行停止中有効） ON: 異常状態を解除します

ＪＯＧ入力
+72
～
+79

3 種類の動作モード（寸動、低速移動、高速移動）及び移動方向を指
定して選択した軸を JOG移動させます。

〔システム出力〕
（CA20-M00/M01　→　DeviceNet マスタ局）

〔DeviceNet 専用ケーブルの接続〕

ケーブル接続の順番は局番設定 (MAC ID) に関係ありません。

幹線の両端には、必ず”終端抵抗”を接続してください。（121Ω , 1% の金属皮膜 , 1/4 W)

終端抵抗は "CANH"-"CANL" 間に接続してください。

本コントローラに終端抵抗は付属しておりません。
終端抵抗 終端抵抗タップ

幹線

ノード ノード

ノード

ケーブル接続の詳細はマスタ局の取扱説明書もしくはODVA発行のドキュメントを参照してください。

（※１）先頭デバイスからのオフセット量。（単位：ビット）
（※２）原点復帰、スタート、ストップ、リセットはパラメータの設定で適用されます。

（※１）先頭デバイスからのオフセット量。（単位：ビット）

［DeviceNet 接続コネクタ］

ピンNo 信号名 電線色

1 V- 黒

2 CANL 青

3 シールド シールド

4 CANH 白

5 V+ 赤

1

5

V-
CL
dr
CH
V+

データリンクするためのDeviceNet 専用ケーブルを接続するコネクタです。
本コントローラに付属しております。
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［汎用入力］

シーケンサ接続例

［汎用出力］

シーケンサ接続例

汎用入力内部回路 外部センサ接続例

汎用出力内部回路 外部機器接続例

入力

入力

入力

入力

11

13

6
5

4
3

2
1

17
14

＋COM1
出力
ポート 1 - 1

1 - 2

1 - 3

1 - 4

－COM1

出力
ポート 1 - 5

1 - 6

1 - 7

1 - 8
－COM2

シーケンサ等

＋COM

12

＋ －
外部電源 DC24V

スレーブユニット

L

L

L

L

＋COM1

出力ポート
1-1

1-2

1-3

1-4
－COM1

出力ポート
1-6

1-7

1-8

1-8
－COM2

スレーブユニット

外部電源 DC24V
＋ －

17

1

2
3
4
5
6

11
12
13
14

＋COM1

出力ポート

出力ポート

1 - 1

1 - 2
1 - 3

1 - 4

－COM1

1 - 5

1 - 6

1 - 7

1 - 8

－COM2

スレーブユニット

12

出力ポート 1-1～1-8　MAX300mA/1点

14

17

11

13

6

5

4
3

2

1

19

20

21

22

23

27

28

29

30

31

COM3

入力ポート1-1

入力ポート1-5

1-2

1-3

1-4

COM4

1-6

1-7

1-8

スレーブユニット シーケンサ

外部電源DC24V
＋ － －COM

出力

出力

出力

出力

19

20

21

22

23

27

28

29

30

31

COM3

入力ポート
1-1

入力ポート
1-5

1-2

1-3

1-4

COM4

1-6

1-7

1-8

スレーブユニット

2.2kΩ
27
0Ω

2.2kΩ

27
0Ω

2.2kΩ

27
0Ω

2.2kΩ

27
0Ω

19

20

21

22
23

27

28
29

30
31

COM3

入力ポート1-1

入力ポート1-5

1-2

1-3
1-4

COM4

1-6
1-7

1-8

スレーブユニット

外部電源DC24V
＋ －

外部電源DC24V
＋ －

スレーブユニット　CA20-S10,CA20-S40
【入出力の接続例】
※入出力ピン番号一覧は 198ページをご覧ください。
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［汎用入力］
外部センサ接続例汎用入力内部回路

シーケンサ接続例

［汎用出力］
外部機器接続例汎用出力内部回路

シーケンサ接続例

1＋COM5

－COM5

2出力ポート2-1
32-2
42-3
52-4
62-5
72-6
82-7
92-8
13

拡張入出力ユニット シーケンサ

外部電源DC24V
＋ －

＋COM

入力

入力

1 ＋COM5

－COM5

2 出力ポート
2-1

3 2-2

4 2-3
5 2-4

6 2-5
7 2-6

8 2-7

9 2-8

13

拡張入出力ユニット

L

L

1＋COM5

－COM5

2出力ポート2-1

32-2
42-3
52-4
62-5
72-6
82-7
92-8
13

拡張入出力ユニット

外部電源DC24V
＋ －

14COM6

15入力ポート2-1

162-2

172-3

182-4

192-5

202-6

212-7

222-8

233-1

243-2

253-3

263-4

拡張入出力ユニット

外部電源DC24V
＋ － －COM

出力

シーケンサ

14 ＋COM6

15 入力ポート

16 2-2

2-1

17 2-3

18 2-4
19 2-5

20 2-6

21 2-7

22 2-8

23 3-1
24 3-2

25 3-3

26 3-4

拡張入出力ユニット

2.2kΩ

27
0Ω

2.2kΩ

27
0Ω

14COM6

15入力ポート2-1
162-2

172-3
182-4
192-5
202-6
212-7
222-8
233-1

243-2
253-3

263-4

拡張入出力ユニット

外部電源DC24V
＋ －

拡張入出力ユニット　CA20-EX-A20
【入出力の接続例】
※入出力ピン番号一覧は 204ページをご覧ください。
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汎用入力
入力 4-1

入力 4-8

～

入力 5-1

入力 5-8

～

入力 6-1

入力 6-4

～

入力 6-5

入力 6-8
～

+COM3

－COM3

外部電源DC24V

汎用出力
出力 3-1

出力 3-8

～

出力 4-1

4-4

～

出力 4-5

出力 4-8

～

シーケンサ等

コントローラ

26

33

34

41

42

45

21

24

1

16

2

9

10

13

17

20

14

15

25

〔汎用入出力接続例〕

拡張入出力ユニット　CA10-EX-B40
【入出力の接続例】
※入出力ピン番号一覧は 205ページをご覧ください。
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Ｋ１

起動
スイッチ

Ｋ２ Ｋ３ Ｋ４

検出

コネクタ ＤＣ２４Ｖ出力

非常停止非常停止出力

ＭＣＣＢ

ＡＣ１００Ｖ
ＡＣ２００Ｖ

ノイズ
フィルタ

ＣＡ２０－Ｍ０１

２４Ｖ
１２

非常停止

２４Ｖ
４６

４７

入出力コネクタ

セーフティ

Ａ２ Ｓ１１ Ｓ１２ Ｓ２１ Ｓ２２ １４ ２４ ３４

Ｓ３３ Ｓ３４ Ｓ３９Ａ１ １３ ２３ ３３

ＳＲＹ２

ＬＯＧＩＣ

２４Ｖ

４８

４９

５０

Ｎ．Ｏ出力

非常停止 Ｎ．Ｃ出力（注１）

短絡処理

Ｋ３ Ｋ４
１１

Ｅ２４

１

２

３

ＦＧ ＦＧ

電 源

ＡＣ入力

２０
１９
１８
１７

Ｅ２４

１

２

３

４

４

１１

９

１０

非常停止ＳＷ

１０
９

１４
１３

ティーチングペンダント
コネクタ

ＮＣ

ＴＰＸ－４Ａ

Ｅ２４

外部非常停止
ＳＷ１

外部非常停止
ＳＷ２

イネーブル
検出

１６
２４Ｖ２４Ｖ

１５

Ｅ２４５

６

７

８

１

１４

７

３

Ａ２ Ｓ１１ Ｓ２１ Ｓ２２ １４ ２４ ３４

Ｓ３３ Ｓ３４ Ｓ３９Ａ１ １３ ２３ ３３

ＬＯＧＩＣ

ＳＲＹ１

Ｋ１ Ｋ２

イネーブルＳＷ
Ｅ２４

Ｓ１２

ＦＧ

高機能マスターユニット　CA20-M01

安全カテゴリー3対応回路接続例

★ご注意
　安全カテゴリーは、システム全体で判断されますので
　使用される安全機器や配線にご注意下さい。

ＳＲＹ１：安全リレーモジュール（Ｔ／Ｐイネーブル用）　（※１）
ＳＲＹ２：安全リレーモジュール（Ｔ／Ｐ・外部非常停止用）　　（※１）
Ｋ１、Ｋ２：安全対応コンタクタ（Ｔ／Ｐイネーブル用）
Ｋ３、Ｋ４：安全対応コンタクタ（Ｔ／Ｐ・外部非常停止用）
※１）ＨＲ１Ｓ－ＡＦ５１３０Ｂ（ＩＤＥＣ）
注１）安全関連回路ではありません。
　　　安全リレーモジュールの入力等に使用しないでください。

★遅延タイプの安全リレーモジュールをご使用の場合
　遅延タイプの安全リレーモジュールを使用することにより、より確実に停止
　させることが可能になります。
　・遅延時間は０．５秒～１．０秒の間に設定してください。
　・遅延させる回路は安全対応コンタクタのみとしてください。
　　（セーフティコネクタの１１，１２，１５，１６番ピンの回路は遅延させない
　　でください）
　　※）上図回路例の安全リレーモジュールは遅延タイプではありません。
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計算例1

タクトタイム計算方法
ロボット単体のタクトタイムは、下記計算方法により求められます。
実動作とは、多少差異が生じますので、目安として下さい。
　
計算方法は、等速時間がある場合（計算例１）と、加速中に減速をはじめる場合（計算例２）の２通りがあります。
移動距離、指定速度、指定加減速時間の関係によって分かれますので、下記①，②の計算式よりご選択ください。

① 移動距離＞指定速度 ( Ｖ ) × 指定加減速時間 ( ＡＣＣ ) の場合　⇒　計算例１
② 移動距離≦指定速度 ( Ｖ ) × 指定加減速時間 ( ＡＣＣ ) の場合　⇒　計算例２

★加減速時間は、次ページの「加減速と負荷の関係」を目安としてご参照ください。
★最大可搬質量時の加減速時間及び最大速度は、各機種紹介の仕様をご参照ください。

＜動作条件＞
指定速度：Ｖ＝１０００ｍｍ／ｓ
指定加減速時間：ＡＣＣ＝０．３ｓ
移動距離：Ｌ＝４００ｍｍ

Ｌａ＝加速時間の移動距離（ｍｍ）
Ｌｂ＝等速時の移動距離（ｍｍ）
Ｌｃ＝減速時の移動距離（ｍｍ）
Ｌｔ＝等速時間（ｓ）
Ｌ＝移動距離（ｍｍ）＝Ｌａ +Ｌｂ +Ｌｃ
Ｖ＝指定速度（ｍｍ／ｓ）
ｔ＝時間（ｓ）
Ａｃｃ＝指定加減速時間（ｓ）

Ｌａ＝１×Ｖ×Ａｃｃ＝１×１０００×０．３＝１５０ｍｍ　　　２　　　　　　　２

Ｌｃ＝１×Ｖ×Ａｃｃ＝１×１０００×０．３＝１５０ｍｍ　　　２　　　　　　　２

Ｌｔ＝Ｌ -（Ｌａ＋Ｌｃ）＝４００-（１５０+１５０）＝０．１ｓ
　　　　　　　

Ｖ　　　　　　　　　１０００　

タクトタイム＝加速時間 +等速時間 +減速時間
　　　　　　＝０．３+０．１+０．３
　　　　　　＝０．７ｓｅｃとなります。

計算例2

＜動作条件＞
指定速度：Ｖ＝１０００ｍｍ／ｓ
指定加減速時間：ＡＣＣ＝０．３ｓ
移動距離：Ｌ＝２００ｍｍ

Ｖ　＝指定速度（ｍｍ／ｓ）
Ｖｍ＝実際の最大速度（ｍｍ／ｓ）
Ｌ　＝移動距離（ｍｍ）
Ｌａ＝加速時の移動距離（ｍｍ）
Ｌｃ＝減速時の移動距離（ｍｍ）
ＡＣＣ＝指定加減速時間（ｓ）
ｔ＝時間（ｓ）

Ｌａ＝Ｌ＝２００＝１００ｍｍ
　　　

２
　　
２

Ｌｃ＝Ｌ＝２００＝１００ｍｍ
　　　

２
　　
２

タクトタイム＝２× Ｌ×ＡＣＣ＝２× ２００×０．３
　　Ｖ     　　　　   １０００

　　　　　　＝０．４９ｓとなります。
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タ
ク
ト
タ
イ
ム
計
算
方
法

加減速と負荷の関係

駆動方式 設置方向 形    式 設定速度
(mm/s)

リード
(mm)

加減速時間 (s)（注１）
0.12
(0.09)

0.24
(0.18)

0.36
(0.27)

0.48
(0.36)

0.6
(0.45)

0.72
(0.54)

ボールネジタイプ

水平

BB10E
1200 20 7 11 15 15 15 15
600 10 20 25 30 30 30 30
300 5 25 35 50 50 50 50

BB30E 1200 20 12 18 20 20 20 20
600, 300 10, 5 25 35 50 50 50 50

BB30F 1200 20 25 35 40 40 40 40
600, 300 10, 5 50 65 80 80 80 80

BB50F 1200 20 25 40 60 60 60 60
600, 300 10, 5 50 75 100 100 100 100

BB50G 1200 20 40 70 100 100 100 100
600, 300 10, 5 60 100 150 150 150 150

BB60G
2400 40 7 14 25 25 25 25
1200 20 40 70 100 100 100 100
600 10 60 100 150 150 150 150

BB60J ※ 1
1800 40 12 28 50 50 50 50
900 20 60 130 200 200 200 200
450 10 100 180 250 250 250 250

垂直

BB10E
1200 20 3 4 5 5 5 5
600 10 6 9 12 12 12 12
300 5 17 20 22 22 22 22

BB30E
1200 20 3 4 5 5 5 5
600 10 6 9 12 12 12 12
300 5 17 20 22 22 22 22

BB30F
1200 20 6 7 10 10 10 10
600 10 14 16 20 20 20 20
300 5 30 35 40 40 40 40

BB50F
1200 20 8 10 12 12 12 12
600 10 15 20 25 25 25 25
300 5 30 40 50 50 50 50

BB50G
1200 20 20 22 25 25 25 25
600 10 30 40 50 50 50 50
300 5 40 50 60 60 60 60

BB60G 1200 20 20 22 25 25 25 25
600 10 30 40 50 50 50 50

BB60J※ 1 900 20 30 40 50 50 50 50
450 10 40 70 100 100 100 100

（注１）加減速時間は、表中の設定速度に達するまでの時間です。

可搬質量（kg）

可搬質量（kg）

■移動端休止時間：1.0 s 以上。
■設置条件により揺れが問題になる場合があります。
■可搬質量は、スライダ真上の搭載負荷。
■加減速時間の下段は、※ 1の付いた機種に適応します。

駆動方式 設置方向 形    式 設定速度
(mm/s)

リード
(mm)

加減速時間 (s)（注１）
0.1 0.2 0.3 0.4 0.5 0.6

ボールネジタイプ
（小型）

水平
BBT5D 800 12 4 5 6 6 6 6

400 6 8 10 15 15 15 15

BBT7D 800 12 4 5 12 12 12 12
400 6 10 15 30 30 30 30

垂直
BBT5D 800 12 1 2 3 3 3 3

400 6 2 3 4 4 4 4

BBT7D 800 12 1 2 4 4 4 4
400 6 3 5 8 8 8 8

ベルトタイプ 水平

BB10E 1000 21 5 10 15 15 15 15

BB10F 1000 21 10 15 20 20 20 20
2000 42 2 4 6 8 10 10

BB30E 1000 21 5 10 15 15 15 15

BB30F 1000 21 10 20 40 40 40 40
2000 42 6 10 12 14 20 20

BB50F 1000 21 10 20 40 40 40 40
BB50G 2000 42 7 10 12 14 20 20
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